OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU BUDOWLANEGO NA ZADANIE
PBUDOWA CHODNIKA W MIEJSCOWOSCI KOBYLANKI
GMINA SKULSK

» kategoria obiektu budowlanego XXV
« wspbitczynnik kategorii obiektu (k) 1,0
« wspotczynnik wielkosci obiektu (w) 1,5

|1. Inwestor zadania budowlanego
1.1. Nazwa - GMINA SKULSK
1.2. Adres - 62-560 Skulsk, ul. Targowa 2
|2. Lokalizacja obiektu (zadania) objetego projektem
2.1. Obiekt - droga gminna w m. Kobylanki
2.2. Dziatka Nr 58
2.3. Miejscowos$¢ - Kobylanki
2.4. Wojewddztwo — Wielkopolskie
|3. Podstawy opracowania projektu

3.1.
3.2.
3.3.

3.4.
3.5.

3.6.

3.7.

Zamowienie Inwestora

Mapa zasadnicza skala 1:1000

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2
marca 1999 r. w sprawie warunkdéw technicznych, jakim powinny od
powiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430)
Parametry techniczne ustalone z Inwestorem

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych Cz. I, IT i III z 1979 i
82 r. - CBPBDIM ,Transprojekt” W-wa - zatwierdzony do stosowania
przez CZDP w W-wie w 1979r. i 1982 r.

Obowigzujace normy PN i przepisy techniczne

Wizja i pomiary sytuacyjno-wysokosciowe i inwentaryzacyjne wyko

nane w terenie sitami wiasnymi.



|4. Cel i zakres opracowania

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

4.6.

Celem opracowania jest budowa chodnika i zjazdéw w miejscowosci
Kobylanki w Gminie Skulsk.

Zakres opracowania obejmuje :
a) wykonanie podbudowy
b) wykonanie nawierzchni

CZESC OPISOWA - zawiera opis techniczny
- plan BiOZ
CZESC RYSUNKOWA - zawiera rysunki zagospodarowania terenu ,

przekroje oraz szczegdty konstrukcyjne niezbedne do prawidtowego
wykonania robot

CZESC KOSZTORYSOWA - opracowana jako oddzielna czeéé¢ skifadowa
niniejszego projektu, ktéra zawiera:

- przedmiar projektowanych robdt
- kosztorys ofertowy
- kosztorys inwestorski

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU DROGOWYCH
ROBOT INWESTYCYINYCH

- wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych.

Niniejszy projekt obejmuje tylko zakres robot drogowych

|5. Informacja o stanie istniejacym

Teren na ktérym projektowana jest przebudowa drogi posiada jezdnie o

nawierzchni bitumicznej. Pochylenie poprzeczne jezdni jednostronne w kierunku

istniejgcego rowu po stronie lewej. Po stronie prawej brak rowu odwadniajace-

go. W przekroju podtuznym spadek miarodajny teren rowninny.

|6. Opis projektowanych robét

Zakres robét obejmuje budowe chodnika oraz wjazdéw do posesji i na pola.

Projektowany chodnik zlokalizowano po stronie prawej przy krawedzi jezdni istnie-

jacej drogi gminnej. Szczegotowe rozwigzania pokazano i zwymiarowano na pla-

nie zagospodarowania terenu rys. nr 2 oraz zatgqczonych rysunkach.



Istniejacq jezdnie oddzielono od chodnika kraweznikiem drogowym bet. o wym.
15x30x100. Od strony posesji chodnik zakonczono obrzezem betonowym 6x20 na
tawie betonowej z oporem. Zjazdy do posesji potqczono z jezdnig kraweznikiem
betonowym wjazdowym wym. 15x22x100 na fawie betonowej, od strony poses;ji

zjazdy zakonczono opornikiem betonowym 12x25 na tawie betonowej z oporem.

6.1. Szerokos$¢ projektowanego chodnika -1,5m
6.2. Dtugos¢ projektowanego chodnika - 1525m
6.3. Szerokos$¢ zjazdow - 5,0m

|7. Roboty ziemne

Roboty ziemne ograniczajq sie wykonania koryta pod chodnik i zjazdy.

|8. Projektowana nawierzchnia

8.1 CHODNIK

- nawierzchnia z kostki bet. - 6cm

- podsypka cementowo-piaskowa (1:4) - 5cm

- podsypka piaskowa - 5cm
Razem: 16cm

8.2 2ZJAZDY

- nawierzchnia z kostki bet. - 8cm

- podsypka cementowo-piaskowa (1:4) - 3cm

- podbudowa z betonu C8/10 - 15cm

- warstwa odsgczajqca z piasku - 10cm
Razem: 36cm

|9. Odwodnienie nawierzchni

Odwodnienie chodnika i zjazddw zapewnia nadanie spadkéw poprzecznych i po-
dtuznych, ktére kierujg wody opadowe do istniejacego rowu przydroznego.

|10. Kolizje i uzbrojenia

Na terenie prowadzenia robét wystepuje uzbrojenie podziemne takie jak:
- sie¢ wodociggowa

- telekomunikacja

- sie¢ energetyczna



Przed przystapieniem do rob6t nalezy zapoznac sie i zastosowac zalece-
nia przedstawicieli poszczegodlnych uzbrojen dotaczone do niniejszej do-

kumentacji w uzgodnieniu dokumentacji projektowej Opinia Nr

[11. Organizacja ruchu na czas prowadzenia robét

Roboty na odcinku budowanego chodnika nalezy prowadzi¢ przy jak naj-
mniejszym utrudnieniu i zagrozeniu bezpieczenstwa ruchu kotowego i pieszego.

Na czas prowadzenia robot nalezy opracowac projekt organizacji ruchu.

|12. Czesé¢ obliczeniowa projektu

Powyzej opisane i wyszczegdlnione asortymenty i rodzaje (elementy) robét ujeto

w ,,Przedmiarze robdt” - WPIETY W CZESCI OBLICZENIOWEJ NINIEJSZEGO PROJEKTU.

|13. Czes$¢ rysunkowa projektu

Ogdlna lokalizacja obiektu oraz powyzej opisane i wyszczegdlnione rozwigzania
sytuacyjne, wysokos$ciowe, parametry i szczegoty techniczne, pokazano na rysun-

kach -WPIETE W CZESCI RYSUNKOWEJ NINIEJSZEGO PROJEKTU..

|14. Sprawy i dokumenty zwiazane z niniejszym projektu

15.1 Zajecie terenow :
Nie wystepuje, caty zakres robdt lokalizowany jest w na terenie dziatki
Inwestora.
15.2 Projekty zwigzane z niniejszym projektem

NIE WYSTEPUJA

|15. Warunki realizacji niniejszej projektu

16.1. Uzyskanie przez Inwestora stosownych zezwolen
16.2. Wybranie przez Inwestora, wykonawcy robot

16.3 Wybranie (zatrudnienie) , Inspektora Nadzoru



16.4. Zgloszenie prowadzenia robot do urzeddéw i jednostek wymienionych we
wszystkich uzgodnieniach i opiniach zawartych w niniejszym projekcie oraz wyni-

kajacych z przepisdw budowlanych i innych.

Opracowat :



