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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSfywgmagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wys$okavych .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awénych z wszystkimi
czynnagciami umealiwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy @mef oraz pofeenia
obiektéw inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysoi@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysatiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktdw gidownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ichegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, pukidsunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe aszgodne z obowgkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigddne” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét
Ogéblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odgbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Ogéblne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nglestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geammb6t ziemnych, w gsiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mi& srednie; od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugasci okofo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugeci
od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotyerce spratu
OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaiamwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéwokg&iowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagané@raj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergie
lokalizacg i wspéirzdne punktow gldéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o0 materialy dostarczone przez Zamawsggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagia odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich lach wykrytych w wytyczeniu
punktow gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usung¢te na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowep godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia sk od
rzednych okreélonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez dgniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgbyé rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punktysnednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajace w spos6b wyeay i jednoznaczny charakterystyk pofozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzae czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@jo zosteq zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzersekenieczne do dalszego prowadzenia robét, to zpstias
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne davigiowej realizacji rob6t nata do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi tragypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne powiny¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, pmoych poza
grania rob6t ziemnych. Maksymalna odleffiopomidzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekraczéa 500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynost 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim paoairbye odpowiednio zmniejszona, zafée od
jego konfigurac;ji.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty stale na stabilnych, istraeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery roleocmley zalowyé w postaci stupkéw betonowych lub
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grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruneisposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taly dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego ¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz reelziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tisstosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nt 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm disogtalych drég. Rzine niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do egdnych niwelety okrédonych w
dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag,Wetkonawca robot zagbi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraoiot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaezdmawedzi nasypéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okénie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektowa oraz w miejscach wymagajych
uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gszych ni 1
metr. Odleglé¢ miedzy palikami lub wiechami nailg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglé¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagprojektovs.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb |olet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kiowych naley
prowadzé wedlug ogoéinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,56,zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

OgoblIne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@NVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢dda obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@ymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodeejyjiitére Wykonawca przedkiadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogédline ustalenia dotysze podstawy platrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

N

Nogaprw

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgaynktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ickegr zniszczeniem i oznakowanie ulatwig
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platng¢ robdt zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauy koszcie rob6t mostowych.
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