SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH
1. Dane ogo6lne
1.1. Nazwa zaméwienia:

,R0zbudowa i przedszkola w Piaski ul. Sikorskiegjo 3

1.2. Przedmiot i zakres robot elektrycznych:
Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie instalaekil/cznej.
Caly zakres robot natg wykona& w jednym etapie ktéry obejmuje wykonanie:
a/ tablice rozdzielcze witrzowe
b/ instalacja gniazd wtykowych
c/ instalacja sitowa
d/ instalacja éwietleniowa
e/ instalacja odgromowa
Niniejsza STWIORE obejmuje cadlorobdt i naley ja stosowa do zakresu ktérycisle okresli
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia.

1.3. Wyszczegdlnienie i opis robo6t towarzyseeh i robdt tymczasowych:
Nie przewiduje si wykonania robét towarzyszach i rob6t tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — wlastioUrzad Gminy w Skulsku
Usytuowanie budowy — miejscow® Piaski ul. Sikorskiego 3
Uzbrojenie terenu — petne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przel@aWykonawcy teren budowy
wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnyoizjennik budowy komplet dokumentac;ji
projektowej i specyfikacji technicznej wykonaniadbioru rob6t budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustaringpektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoeziem budowy, spoetzi plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umigci na budowie w widocznym miejscu takdimformacyjry oraz ogtoszenie
zawierajce dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z Rozpdreniem
Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. zzpamianami.

Przed rozpocgiem robo6t budowlanych nate dokona wpisu 0séb, ktérym zostato powierzone
kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robétdbwlanych.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiat i wdzenia uywane do
robot od daty rozpoezia do daty zak@czenia robét i do czasu odbioru statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0so6b trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochroobiektow i instalacji na powierzchni ziemi i zazaglzenia
podziemne, takie jak ruragii, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaloych wiacicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zaramcego w ramach planu
lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wkgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewmigmobiektdw,
instalacji i uradzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca kdzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez §eigtania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemriadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawégo.



1.4.3. Ochrondrodowiska

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
Materiaty, ktore w sposéb trwahy szkodliwe dla otocznia, nieetla dopuszczone dazycia.

1.4.4. Warunki bezpiecastwa pracy:

Podczas realizacji robot Wykonawcglhie przestrzegat przepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uadzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie odaz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwizane z wypelnieniem wymagjakreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

Wykonawca kdzie przestrzegat przepisy ochrony przecisgrowe].

Wykonawca kdzie utrzymywatl sprawny spgizprzeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem o0so6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowasiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkway.

1.4.5.Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca me urzdzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie posesji
na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podhczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i wodgowej jest maliwe po uzgodnieniu z
Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za poleramedia.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakaigkonywania robét olfych umowg ponosi
Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza swoje sktadniki matkowe znajdujce s¢ na placu budowy
w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotycce organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia amiarganizaciji ruchu.
1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniengalizaciji
inwestycji & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéyj zaptacie i przyjmuje gize jest wliczony
W Ccerg umowrs.
1.5.Nazwy i kody (CPV):
+ kategoria — Roboty w zakresie burzenia, roboty niend5111000-8
+ grupa - Roboty w zakresie instalacji odgromowep342311-0

+ grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji gleznej — 45311100-1
+ grupa — Roboty w zakresie opraw elektrycznyet6311200-2



2. Wymagania dotycace wyrobéw budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobovazany jest do zycia wyrobow budowlanych do realizacji obiektu felgo
elementdw, ktére posiadgj

1/ certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz whéciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,

2/ deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z Polskimi Normami lub aprobatami technicznymi w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono RigisNormy, jezeli nie & objete certyfikacy
okreslong w pkt 1 i ktére posiadajocer higieniczra wydary przez PZH oraz spetnigie parametry
techniczne okrdone w dokumentacji projektowej oraz wymogi STWiQRE

Cechy materiatow i elementow budowli mas®¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub
STWIORE i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn:

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uragdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkw umowy
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i ripulszczone do robdét.

4. Wymagania dotycace srodkow transportu:

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.
Wykonawca kdzie na bieaco usuwat na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszezepbwodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. Wymagania dotycace wykonania robot:

Wszystkie roboty w zakresie obejraoym opracowanie winny ldyprowadzone zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutegd30. w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych orazpRomdzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzaia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpiastzea i higieny pracy.
5.1.Tablice rozdzielcze
W budynku przewidziano rozdziethR2 zaprojektowanej na bazie typowych tablic pragiuk
LEGRAND.

Tablica umiejscowiona dazie w komunikacji w miejscu wskazanym przez inwest Tablie
mocowa podtynkowo na wysokei 1,6 m od poziomu ,0” i zasii ze istniejcej Rozdzielnicy
Gléwnej przewodem YKY 5x16mm2 .

52. Instalacja gniazd

Instalacg wewrgtrzna gniazd wtykowych naley wykona jako instalag podtynkows z
osprztem :- szczelnym dla pomieszéz@zienki - podtynkowym dla pozagth
pomieszcze
Gniazda mocowana wysokéci 1,5 m od poziomu podiadla pomieszczeprzedszkolnych .
Instalacja winna by wykonana przewodem typu YDY lub YDYp 3 x 2,5 mmia dniazd
wtykowych 1-faz. Wypusty oznaczone ,W” gtudo podiczenia wentylatorow tazienkowych
wyposaonych w uktady zalczapce w przypadku zatzenia éwietlenia w pomieszczeniu i
wytaczapce w przypadku brakuswietlenia.

5.3. Instalacja swietleniowa

Instalacja éwietleniowa zaprojektowana jest jako instalacjdtgokowa z osprgem :

- szczelnym dla pomieszaz&azienki

- podtynkowym dla pozostatych pomieszieze

Wytaczniki mocowa na wysokéci 1,6 m od poziomu podtogi.



Oprawy oznaczone AW -awaryjne i ewakuacyjne wypgsav uktady do podtrzymania
napkcia przez czas 2 h od zaniku nggpa .

Wykonano obliczenia natenia dwietlenia dla charakterystycznych pomieszczeza
pomoa programu ,RELUX"- wyniki zadczono w projekcie .
5.4. Instalacja odgromowa
Zgodnie z PN dla budynkéw wykonanie instalacjigammowej jest niezizine ( warunkiZgodnie z
PN dla budynkow iyteczndci publicznej wykonanie instalacji odgromowej jegtztedne
Instalacg nalezy wykona& drutem stalowyng 8 mntocynkowanym na uchwytach
odstpowych mocowanych do konstrukcji dachowej . Komwwkintylacyjne naley polaczy¢
ze zwodami poziomymi w sposob trwaly. Opierzenigny metalowe pakczy ze zwodami.
Zwody poziome sprowadzido zwodow pionowych (madoy¢ napezne) i dalej padczy¢ za
pomoa zfacz kontrolnych z przewodami odprowadgajmi i dalej z uziomem. Naky
wykorzysta istniepcy uziom ze zbrojenia taw fundamentowych. W przypadiemanosci
skorzystania z powgzego nalgy wykona& uziom otokowy z bednarki ocynkowanej 25x4
mm zakopujc ja na gkbokas¢ 0,6 m w ziemi . Otok prowadzimin 2 m od fundamentow .
Rezystancja uziomu nie powinna przekr&c2@ om. Przewody odprowadzeg ostont do
wysokasci 1,8 m od poziomu ,,0” rarochronm . Otok i instalacje na dachu nayepofaczy z
istniejaca instalacja odgromoav
5.5. Instalacja wyrbwnawcza
W obiekcie naley wykona pofczenia wyrownawcze gtbwnedzace ze solp czsci przewodace
réznych instalacji i uradzea w celu wyréwnania ich potencjatow. Do instalagjyrownawczej

wykonanej z ptaskownika
( bednarki ) Fe/Zn 25x4 mm i uziemionej ( opafhaziemienia pomierzona mniejsza- réwna od 30

Q z uwzgkdnieniem odpowiedniego wspotczynnika) nglerzylaczye :
e gtéwne cigi metalowych rur instalacyjnych sanitarnych , co ,,aw ,
* Rozdzielnie gtéwne i podrozdzielnie
e zacisk ,N” zhczy kablowych
e zbrojenie konstrukcji budynku
« korytka kablowe instalacji ( na pagtku i koncu ciagoéw )
» wodomierz zbocznikowabednark Fe/Zn 25x4 mm
» przewdd ochronny PE
* przewdd uziemiagy uradzen telefonicznych
inne konstrukcje metalowe

6. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznaomania i odbioru robét budowlanych oraz
oraz dokumenty przekazane przez Zamawigo Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichsobowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentaciji.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i specyfikacji teatznej wykonania i odbioru robot
budowlanych bda uwazane za wartai docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli mas®¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ra@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
Przedmiar rob6t zatzony do dokumentacji projektowej jest materialempcniczym do okrdenia
ilosciowego zakresu robat.

W przypadku gdy materiaty lub roboty niedace w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub
specyfikacy techniczia wykonania i odbioru robé6t budowlanych i wplyngera niezadowalaga
jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



7. Opis sposobu odbioru robot:
7.1. Rodzaje odbiorow robét:

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:

a/ odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b/ odbidr czsciowy,

c/ odbiér ostateczny,

d/ odbidr pogwarancyjny.

7.2. Odbior robot zanikagych i ulegageych zakryciu.

Odbidr rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redtjizulegry, zakryciu.

Odbior robot zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez haama ogdlnego pogbu robot. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbiér kzdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy dokonuje si wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartypunkcie 7.4
7.4. Odbior ostateczny robaot.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoiem na pimie o tym fakcie
Zamawiajcego i Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zedzenia robot i przegiu dokumentéw o ktérych mowa
w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaaporez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodniowykonania robét z dokumentagprojektowy i
STWIORE.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie robo6t uzupgtoieh i
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@awgtch lub robo6t uzupetniagych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndekiacji projektowej i STWIORE z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kgmi
dokona potacen, oceniagc pomniejszosm wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaego robdét jest protokdt odbioru

ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zokpamny przygotowanasgpujace dokumenty:
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1/ dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodsroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ridab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdeggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

7.5. Odbioér pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawizanych z usugctiem ewentualnych
wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zastoh w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z ugergeniem zasad
opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania rob6t tymczasowych i pec towarzysacych:

Nie wystpuje.

9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia:s

1. Projekt budowlany “Bzbudowa i przedszkola w Piaski ul. Sikorskiego 3

2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru radéktrycznych.

3. Oferta wykonawcy.

4. Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994 nazvz péniejszymi zmianami.

5. Ustawa ,Prawo zamdwiepublicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz zmpéjszymi
Zmianami.

6. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiaclaudynki i ich usytuowanie z poiejszymi zmianami.

7. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 300w sprawie bezpiec#stwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

8. Rozporzdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid &rze&nia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisdw bezpiecastwa i higieny pracy.

Opraat:

mgr inz. Ireneusz J&



