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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST jvgmagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zmanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgaire]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysoiaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysatiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawvego punktéw gidwnych ositrasy i punktow wysakiowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zeai),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona idegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktow osnowy geodezyjnej

W zakres robdt pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagej), uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robét wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku gg@tego do Geodety powiatowego .

b) Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjét
kreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, pukidgunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét

Ogdblne wymagania dotysee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo joiet’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyarce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®©ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoéIne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diggookolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostalych punktéw nafestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.
. Swiadki” powinny mie diugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysagi@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéwokgsciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokiadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
OgoIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
OgoblIne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspoétrzdne punktow gidwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawdgjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdlowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich bbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usuné¢te na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia Sig od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg
Z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji projektowegdingch rzeczywistych, akceptowane przezytrera,
zostan wykonane na koszt Zamawjaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gitéwne trasy i punktyneanie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktow. Forma i wzoér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych iich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostapzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecongatszego prowadzenia robot, to zostane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

WSszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dlavigiowej realizacji rob6t nalg do obowazkdw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powirtoy¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, prziyyaciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowiazane do punktow pomocniczych, pmaych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegbpomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdhtrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powitw odpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguracji.

Repery robocze nafe zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleiyazalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spasgkluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokfadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojr w nawizaniu do reperéw pagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego gdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiigawowej albo innej osnowy geodezyjnej, choaej w
dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktaclrpdnich w odleglci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz reglziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tnasyosunku do dokumentacji projektowej niez@dy
wieksze nt 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdizstalych drég. Rzne niwelety punktdw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag, Wgtkonawca robét zagbi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaisot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaedeawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumeniagjojektows oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zgadamnych przez lryniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysaod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopowgszych ni 1 metr. Odleghc
miedzy palikami lub wiechami nadg dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogoweie @gis¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

5.6. Wyznaczenie potenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego polaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétrirzyczétkow i filaréw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja projektomaipna zawier& opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogéblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpiet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedlug ogdinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5$zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@AWymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jeststia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@(Mymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktorgkdhawca przedkiada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi tramynktéw wysokéciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym exgiyiem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona idegzniszczeniem i oznakowanie ulatwig odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Patn@¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauiv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywaraa geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@pwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorli;ik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokove, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGHIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUGHRS.

NoopwNE
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D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSiiwgmagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usunciem drzew
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob4t wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zménych z usunciem drzew
iwykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okkenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigodne” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét
OgbIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat do usuwania drzew

Do wykonywania rob6t zwrzanych z usurnciem drzew i krzakéw naly stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac azanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpiq oraz gazie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usunciem drzew i krzakow obejmujvyciecie i wykarczowanie drzew ,wywiezienie pni,
karpiny i ga¢zi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypaldies draz ewentualne spalenie na miejscu pozastato
po wykarczowaniu.
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Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwirinych miejscach wskazanych w
dokumentac;ji projektowej, powinien &yczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem drzew i krzakéw powinna byzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o widciwosciach materialu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Ireyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt pzeznaczony do wbudowania w nasypy, terervpale
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowd pnie i usuné korzenie tak, aby zawadbczgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekia@2b.

W miejscach nasypéw teren najeoczysci¢ tak, aby czséci roslinnosci nie znajdowaly gina gébokasci do 60 cm
ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu, z wigjem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doigganpowinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniermelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawe, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaabeepy przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige s¢ w pasie rob6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyjkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rdna terenu w tym miejscu znajduje sd
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony dgo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostaw jooe
nasypami powinny hyscigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchpterenu. Powysze odsipstwo od ogoéinej zasady,
wymagajicej karczowania pni, nie ma zastosowanizeligprzewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspave
nasypu,

b) w obrbie wyokiglenia skarpy wykopu przecingggo s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte réwno
z powierzchnj skarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych gmiaalery wypeint gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.R0hoty ziemne”.

Doly w obrbie przewidywanych wykopdw, nale tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewa ptaedajice wartéé¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tepgeiwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dip ostraznoscia, w
sposob ktdry nie spowoduje trwalych uszkagzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostafti po usunktej ro slinnosci

Sposob zniszczenia pozostaiopo usurgtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gaitna koe drzewry za pomog specjalistycznego spit, to sposob wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostadoi po przerdbce powinny Byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshonosci usunégtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma ofmeii
zadbé, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umdiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dalagymuszonym doptywem powietrza. Po zadaeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spaleniasigraeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usuryé go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inngsgeezaakceptowane przezyniera, w ktorym hdzie
mozliwe dalsze spalanie.

Pozostaléci po spaleniu powinny ldyusungte przez Wykonawgez terenu budowy. depozostalgci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinnyg bype ukladane w warstwach. & warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaclyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostdlt po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odiayse przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpiet 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie kompldétiaisunécia ralinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotow. Zagzczenie gruntu wypeinigiego doly powinno spelnieodpowiednie wymagania okilene w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00MQ/@ymagania ogbine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robét zwiazanych z usuntiem drzew jest:
- dla drzew - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00®(Mymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykareoych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotysee podstawy platrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platn@g¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wediug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie drzew ,
- wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy lub przerobienie ¢gaina kor, drzewry, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
— zasypanie doldw,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicz@$T) & wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu grub. 15 cm.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych ze zdciem warstwy humusu
grub. 15 cm, wykonywanych w ramach robot przygotoeaeh.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okkenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigodne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyerce robot

OgbIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogobine wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub daminy

Do wykonania robot zwzanych ze zdiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagajj sé do powtdrnego zycia
nalery stosowa:
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadkansjpartu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej se do powt6rnego iycia, nalgy stosowad:
- lopaty i szpadle.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2. Transport humusu i daminy

Humus naley usuwa spychark , réwniarka lub koparka i przewoézransportem samochodowym. Wylkiéodka
transportu zaley od odlegtéci i warunkéw lokalnych .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

OgobIne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwirinych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej powinien bpczyszczony z humusu lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstw humusu naley zdja¢ w miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przeyriera.
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Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zala od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej ¢Bdhumus nalzy
wywiezé..

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|oiet 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakei robot polega na wizualnej ocenie komplégiaisunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00M/@ymagania ogdine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi i odwiezieniem na odkiad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



