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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji texdmgj (SST) $ wymagania dotyeze wykonania i odbioru
zabezpieczenia linii teletechnicznych przy budowiedclia j.w.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dektiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji magstosowanie do zabezpieczenia linii teletechnicznych
1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét

Ogblne wymagania dotysee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbine
Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania robét, powinien przedstado aprobaty Iayniera program
zapewnienia jakai (PZ2J).

2. MATERIALY
2.1. Ogdllne wymagania

OgbIne wymagania dotygze materialtdw podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawoaterialy, dla ktérych normy PN i BN przewidyjosiadanie
zaswiadczenia o jak&i lub atestu, powinny liyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny ywyposaone w takie dokumenty rigczenie Irtyniera.

2.4. Piasek
Piasek do wykonania zasypki powinien odpowadgmaganiom BN-87/6774-04 [16].
2.6. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny &yvykonane z materialdw niepalnych, z tworzyw sztuchnyb stali,
wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornyctdmiatanie tuku elektrycznego.
Dla zabezpieczenia przewodéw teletechnicznych projeite sa rury dwudzielne typu AROT lub rownghze osrednicy
fil110mm. Rury wywane na przepusty powinny dgostatecznie wytrzymale na dziataniessiskapcych, z jakimi naley
liczy¢ sk w miejscu ich uleenia. Wretrza scianek powinny b§ gladkie lub powleczone warsiwvygladzajca ich
powierzchng, dla ufatwienia przesuwania diabli.

Rury powinny odpowiadawymaganiom normy PN-80/89205 [11].
Rury na przepusty kablowe najeprzechowywaé na utwardzonym placu, w miejscach zabezpieczonyoédpr
dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego spgtl, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakdé¢ wykonywanych rob6t, zaréwno w miejscu tych robdt, jakpiey wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w
czasie transportu, zaladunku i wyladunku materiainzetu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéakceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robot zgodnie z zasadami ékneymi w
dokumentaciji projektowej, i wskazaniactzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot.

Liczbasrodkéw transportu powinna gwarantaiyarowadzenie robot zgodnie z zasadami dkrgymi w
dokumentaciji projektowej, i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.



D-01.03.02 Roboty towarzyszce 3
Budowa chodnika przy drodze nr 25 w m. Lisewo gm Skulsk

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przygpujacy do przebudowy linii kablowej powinien wykazsi; mozliwoscia korzystania z
nastpujacych srodkéw transportu:

— samochodu skrzyniowego,
— samochodu dostawczego,
— samochodu samowyfadowczego,

Naérodkach transportu przewone materialy powinny liyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukéadan
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich Wyt

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca powinien opracoveprzedstawd do akceptacji liayniera harmonogram robét, zawieig)
uzgodnione z zytkownikiem okresy wyjczenia w przebudowywanych liniach.

Zabezpieczenie linii naty wykonywa zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezgiestwa i higieny
pracy [22].

Zabezpieczenie linii polega na odkopaniu istitggh przewoddw , monta rur dwudzielnych drednicy zgodnie
z dokumentacja projektowa, zabezpieczeniu wylotow kahég zamuleniem, zasypaniu wykopu.

Wszelkie wykopy zwizane z odkopaniem linii energetycznej, gazowej i wagmevej powinny by zasypane
gruntem zagszczanym warstwami co 20 cm i wyrdwnane do pozistnigacego terenu.

5.2. Uktadanie przepustow

Przepusty kablowe néalg wykonywa z rur osrednicy zgodnej z dokumentacja techniczn
Glebokas¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie, migaznd powierzchni terenu do gérnej powierzchni rury,

powinna wynosi co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni i 180cel nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej do
ruchu kotowego.

Minimalna gébokas¢ umieszczenia przepustu pod jezdiiogi powinna wyniké& z warunkéw okréonych przez
zarzd drogowy dla danego odcinka drogi oraz uzaitena jest od rodzaju zabezpieczanego przewodu.

W miejscach skrzyowan z drogami istnigjcymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty powinryg¢ b
wykonywane metagwiercenia poziomego, przewidgj przepusty rezerwowe dla ugtiovienia utazenia kabli dodatkowych
lub wymiany kabli uszkodzonych bez rozkopywania drég

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinnychyszczelnione materiatami, uniestiviajacymi przedostawanie
sie do ich wretrza wody i przed ich zamuleniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogélne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtine

Celem kontroli jest stwierdzenie agnicia zalaonej jakdci wykonywanych robot przy przebudowie linii
kablowe;..

Wykonawca ma obowzek wykonania peinego zakresu bada budowie w celu wskazaniazimierowi
zgodndci dostarczonych materialéw i realizowanych robdét zuegntaci projektows,

Materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich peta zgodnad¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach,
mog by¢ przez Irkyniera dopuszczone daycia bez bada

Wykonawca powiadamia pisemniezymiera o zakfaczeniu kadej roboty zanikajcej, kton maze kontynuowa
dopiero po stwierdzeniu przezzimiera i ewentualnie przedstawiciela, odpowiednielgoddnego terenu Zakiadu
Energetycznego, Gazowego i Wodg@rwego - zalponej jakdci.

7. OBMIAR ROBOT

Og6Ine wymagania dotygze obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagargoine”.

Obmiaru rob6t dokorfanalezy w oparciu o dokumentagprojektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikie
w czasie budowy, akceptowane przezyhiera.

Jednostk obmiarow dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT
Ogéblne wymagania dotysze odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,WymagargoIne”.
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Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji, Vgkwca zobowizany jest dostarczyZamawiajcemu
nastpujace dokumenty:

— protokély odbioru robét zanikaych,
— ewentuala ocer robot wydan przez zaklad energetyczny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

OgbIne wymagania dotygze podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Platnag¢ za metr naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocejakoici uzytych materialow i wykonanych robot
na podstawie wynikdw pomiaréw i badi&ontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robdét obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materialow,
— podhczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentapjojektow
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST vgmagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z uradzeniami zabezpieczgymi ruch pieszych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w tytule

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot awanych z uradzeniami
zabezpieczagymi ruch pieszych, do ktérych nade
— bariery faicuchowe pojedyncze,
- palisady z elementow betonowych o wys@kosrednio ok. 1,0m
Celem stosowania wdzer zabezpieczagych ruch pieszych jest ochromgcia i zdrowia uczestnikéw ruchu
drogowego, zaréwno pieszych jak i kierowcow orazapa®w pojazddw poprzez uniedlivvienie naglego
wtargnécia na jezdri w miejscach do tego nieprzeznaczonych.
Urzadzenia zabezpieczgje ruch pieszych powinny bylokalizowane w szczegélhoi:
— miedzy jezdna i chodnikiem potaonym bezpérednio przy jezdni, gdy pdkos¢ projektowa na drodze wynosi
V, > 80 km/h,
- na pasach dzigdych w miejscach przewidywanego nieprzepisowe gokparzania jezdni,
— w miejscach o niedostatecznej widocgripgdzie spodziewane jest przekraczanie jezdni,
- w rejonie wyp¢ ze szkot i terendw zabaw dzieci,
- w sasiedztwie bezkolizyjnych prz&j dla pieszych,
- na przystankach komunikacji zbiorowej usytuowanychday jezdniami o przeciwnych kierunkach jazdy (np. w
torowisku tramwajowym lub w gziach drég ekspresowych) .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizycznamsge ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z
ksztattownikéw stalowych, siatek na linkach ngowych, ram z ksztattownikow wypeinionych sigtkzczeblinami
lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkla zbrojonego

1.4.2.Bariery taxcuchowe - przegrody fizyczne oddziekg ruch pieszy od ruchu kotlowego wykonane z rur i
fancuchow stalowych.

1.4.3.Zapory z kwietnikéw betonowych - formy betonowe sgagdce rot donic kwiatowych o rinych ksztaltach

lub elementéw betonowych lutelbetowych w formie stupdw o ksztaltach przeémia cylindrycznych o niewielkich
wysokdiciach i znacznycBrednicach pajczonych ze sabréznego rodzaju fcuchami stalowymi o bardzozdych
asortymentach.

1.4.4Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét
Ogblne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odgbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Ogbline wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania, padanOST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu giizeh zabezpieczagych ruch pieszy, obych niniejsa
OST, %
— slupki metalowe i elementy pmizeniowe,
— laacuchy techniczne ogniwowe,

— beton ijego skladniki,
- prefabrykaty betonowe do zap6r

2.5. Stupki metalowe i elementy paiczeniowe

2.5.1.Wymiary i najwaniejsze charakterystyki slupkow
Stupki metalowe ogroddemazna wykonywa z ocynkowanych rur okgtych

2.5.2.Wymagania dla rur



D-07.06.02 Roboty towarzyszce 7
Budowa chodnika przy drodze nr 25 w m. Lisewo gm Skulsk

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [11], PN-H-74220 [12] lumep zaakceptowanej
przez Ireyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewntrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci usek, ¢gnigé,
zawalcowa i naderwa. Dopuszczalne as nieznaczne nier6wioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu
wytwarzania, mieszeze s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o:

- diugaiciach dokladnych, zgodnych z zamoéwieniami; z dopzerg odchyfiq + 10 mm,
— dlugasciach wielokrotnych w stosunku do zaméwionych diggaokladnych poriej 3 m z naddatkiem 5
mm na kade cicie i z dopuszczadnodchyla dla calej diugéci wielokrotnej, jak dla diugiei doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od pro&tgjawinny przekraczal,5 mm
na 1 m diugéci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przenmyngnp. R55, R65, 18G2A):
PN-H-84023-07 [17], PN-H-84018 [14], PN-H-84019 [1BN-H-84030-02 [18] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujezgiatunek cynku Raf wg PN-H-82200 [13].

2.5.3 Laicuchy techniczne ogniwowe

tancuchy techniczne ogniwowe stosowane w barieraetuthowych winny odpowiadavymaganiom wg
PN-M-84540 [38], PN-M-84541 [39], PN-M-84542 [40P,N-M-84543 [41].

Ogniwa facuchoéw powinny mié powierzchnie gtadkie, bez vettien, peknie¢ i naderwa. Dopuszcza i
drobne uszkodzenia mechaniczne nie przekraceajlopuszczalnych odchyfek ustalonych dlatgw, z ktorych
wykonany jest facuch.

Do wyrobu fécuchéw dopuszczaesitylko materialy posiadage zdwiadczenia hutnicze z gidw lub
walcowki ze stali w gatunku St1E, St1Z i 16GA. Dopuszs@ne gatunki stali zaakceptowane przezytrera.

tancuchy musz by¢ zabezpieczone przed koragirzez ocynkowanie lub powlekanie antykorozyjne.

2.5.4 Prefabrykaty betonowe Zelbetowe) do zap6r z kwietnikow

Dla ustawienia zap6r z kwietnikéw betonowycktywa s¢ tylko gotowych elementéw odpowiadaych
ofercie producentéw, zaakceptowanych przeghiera.

Wygrodzenia izolujce ruch pieszych od ruchu lokalnego w ¢lie hoteli, gmachow ayteczndci
publicznej, dworcow itp. skladgje s¢ ze stupkdw (w ksztalcie stkdw $cigtych, walcow itp.) betonowych (lub
zelbetowych) mogby¢ pohczone tacuchami ogniwowymi wg norm: PN-M-84540 [38], PN-M&11 [39], PN-M-
84542 [40], PN-M-84543 [41].

Pohczenia elementéw betonowych mo@y¢ laczone innymi tacuchami, zgodnie z dokumentacj
projektowg

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotyerce spratu
Og6Ine wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Wykonawca przygpujacy do wykonania utlzen zabezpieczagych ruch pieszych powinien wykazsi
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— ¢$rodkéw transportu materiatow,
— zurawi samochodowych o agigu do 4 t,
- ewentualnych wiertnic do wykonania dofdéw pod stupkgmncie zwiztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w
centrach miast),
- ewentualnych miotéw (bab), wibromiotéw do wbijania Wwtvibrowania stupkéw w grunt,
- przewanych zbiornikéw do wody,
- betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”
- koparek kolowych (np. 0,15%n
- sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
OgoIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Rury stalowe na stupki, przewézinazna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku zatadowania na
srodek transportu wcej niz jednej partii rur naley je zabezpiecayprzed pomieszaniem.
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Ksztaltowniki mana przewozi dowolnymsrodkiem transportu luzem lub w agzkach.. Przy transporcie
przedmiotdw metalizowanych zalecana jest asioé¢ ze wzgbdu na podatni@ powlok na uszkodzenia
mechaniczne, wygpujace przy uderzeniach.

Sruby, wkeety, naketki itp. powinno s¢ przewozé w warunkach zabezpiecaaych wyroby przed korozji
uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowaghia transportu palet, opakowania powinny ¢by
zabezpieczone przed przemieszczaniemmsi za pomagtasmy stalowej lub folii termokurczliwej.

Druty i prty spawalnicze naky przewozt w warunkach zabezpiecaaych przed Kkorozj
zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

tancuchy techniczne ogniwowe dostarczalszem bez opakowania. Dopuszczadistawe tancuchéw w
paletach skrzynkowych. hauchy naley przewozt dowolnymi krytymisrodkami transportu.

. Dopuszcza giinny rodzaj transportu za zgothzyniera.

Prefabrykaty betonowe elbetowe powinny by przewaone srodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczafych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie icfradkach transportowych winno gymetryczne,
a gorna warstwa nie powinna wystawaozasciany srodka transportowego wdej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Cement naley przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [46]s nasieszank betonows wg
PN-B-06251 [4].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogbine zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®, Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zalenosci od wielkdici robot Wykonawca przedstawi do akceptacjizyimera zakres robot
wykonywanych bezpwednio na placu budowy oraz robdt przygotowawczyahzapleczu.

Przed wykonywaniem robot naje wytyczy¢ lokalizacg barier, plotkbw i innych uedzer liniowych
zabezpieczafych ruch pieszych na podstawie dokumentacji projektowej

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa OST przy wykonywaniu ww. robét natg
- wykonanie doléw pod stupki,
- wykonanie fundamentoéw betonowych pod stupki,
— ustawienie stupkow,

- przymocowanie ¥cuchéw w barierach teuchowych,
- ustawienie zapor

5.3. Wykonanie ogrodzé tancuchowych

Ogrodzenia facuchowe winny b§ wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa lub SST. W przypadku
braku szczegblowych wskazaza zgod Inzyniera mana wykonyw& ogrodzenia iacuchowe z rur stalowych
wedlug PN-H-74219 [11], PN-H-74220 [12] lub BN-7388601 [43] oraz z fcuchéw ogniwowych wedtug PN-M-
84540 [38], PN-M-84541 [39], PN-M-84543 [41].

Pohczenie tacuchéw ze stupkami natg wykona za pomog przyspawanych uszek zgbdw lub drutu,
odgitych kolécie w stror stupka.

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie oldegs inaczej, wysok& stupkéw wynosi 1,10 m, a rozstaw
1,50 lub 2,00 m [50]. Strzaka ggia taaicuchéw wynosi 0,10 m.

Jeli linia barier taicuchowych pokrywa giz uradzeniami podziemnymi zlokalizowanymi w chodniku,
nalezy zrezygnowa z posadowienia stupkéw na fundamencie betonowymowylwanym ,na mokro”, a statesk
szuka innego rozwizania (np. na plytach z blachy o grébiach od 5 do 10 mm i zagtionymi ok. 0,5 m pougj
poziomu chodnika). Rozwiania te winny uzyskaakceptag Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogélne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblolet 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zwiadczenia o jakéi
(atesty) oraz wykortabadania materialéw przeznaczonych do wykonaniatrozedstawd ich wyniki Inzynierowi
w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiamédénymi w pkt 2.3.

Do materialéw, ktérych producench szobowizani (przez wigciwe normy PN i BN) dostarczy
zawiadczenia o jakei (atesty) nalea:
- rury
- lancuchy stalowe ogniwowe,
- drut spawalniczy,
- elementy betonowezelbetowe.
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6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materialdw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budawawiadczeniem o jakei (atestem) producenta powinnydy
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego veyow.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych nate zbada:
a) zgodnd¢ wykonania urzdzen z dokumentagj projektows (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw,
c) prawidlowas¢ wykonania doidéw pod stupki,
d) poprawnéé¢ wykonania fundamentow pod stupki
e) poprawnd¢ ustawienia stupkéw,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OglIne zasady obmiaru robét

OgoblIne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Nymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych (siatek, barierek, plotkdw, barier
fancuchowych) jest m (metr). Obmiar polega na ékereiu rzeczywistej dugai urzadzenia zabezpieczaego ruch
pieszych.

Jednostk obmiarow przy zaporach betonowych jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Bkt
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m barier ochronnychiichowych obejmuje:
— prace pomiarowe przy wytyczeniu linii barier oraz tapsi stupkow,
- dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw bafiendaowych,
- wykopanie dotkéw pod stupki,
- dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstridesjer, plotkéw, parczy, paneli oraz innych
ogrodzé sztywnych, oraz materialtdbw pomocniczych,
- zainstalowanie stupkéw w fundamencie betonowym izaie faicuchow,
— doprowadzenie terenu wzdluwykonanych barier do stanu pierwotnego (np. ponowdogenie rozebranego
chodnika) przewidzianego w dokumentacji projektowej allzaliug zalece Inzyniera,
- przeprowadzenie badapomiaréw kontrolnych.
Cena elementoéw zapér ochronnych betonowych obejmuje:
— wyznaczenie linii ustawienia kwietnikow zgodnie z dolentacy projektows lub wskazaniami lzyniera,
- dostarczenie elementéw na miejsce ustawienia,
- ustawienie prefabrykatow za pomatzwigu zgodnie z uprzednio wyznaczpiokalizacp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcjegelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

2. PN-H-04651 Ochrona przed korgzjKlasyfikacja i okrélenie agresywni
korozyjnejsrodowisk

3. PN-B-06250 Beton zwykly

4. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbdakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

7. PN-B-13051 Szkio plaskie zbrojone
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25.
26.
27.
28.

29.
30.

31.
32.

33.

35.
36.
37.

38.
39.
40.

42.

43.
44.

45
46

10.2.
47.

48.
49.

50.

PN-B-19701

PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019

PN-H-84020
PN-H-84023-07
PN-H-84030-02
PN-H-93010
PN-H-93200-02

PN-H-93401
PN-H-93402
PN-H-93403
PN-H-93406
PN-H-93407
PN-H-97051

PN-H-97052
PN-H-97053

PN-M-06515
PN-M-69011

PN-M-69420
PN-M-69775

PN-M-80026
PN-M-80201
PN-M-80202
PN-M-82054
PN-M-82054-03

PN-M-84540
PN-M-84541
PN-M-84542
PN-M-84543
PN-1SO-8501-1

BN-73/0658-01
BN-89/1076-02

BN-83/5032-02
BN-88/6731-08

Inne dokumenty

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

Domieszki do betonu. Klasyfikacja ieslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonérapraw

Rury stalowe bez szwu walcowane ngcgamgdinego zastosowania

Rury stalowe bez szwuagnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o0 podezonej wytrzymaleci. Gatunki

Stal gglowa konstrukcyjna wiszej jakdéci ogélnego przeznaczenia.
Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnegezmaczenia. Gatunki

Stal okflenego zastosowania. Stal na rury

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal degglania. Gatunki

Stal. Ksztaltowniki walcowane naagor

Walcowka i gy stalowe okigle walcowane na ggco. Walcowka i
prety ogoélnego zastosowania. Wymiary

Stal walcowanaatéwniki rGwnoramienne

Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Teowniki walcowane naagor

Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

Ochrona przed korpzjPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogéine wytyczne

Ochrona przed korpzpcena przygotowania powierzchni stali, staliwa
i zelwa do malowania

Ochrona przed korpzjMalowanie konstrukcji stalowych. Ogblne
wytyczne

Bwignice. Ogolne zasady projektowania ustrojownyech

Spawalnictwo. giza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawani@apawania stali

Spawalnictwo. Wadlid®d zlczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie oglizin zewrgtrznych

Druty okugte ze stali niskowglowej ogdlnego przeznaczenia

Liny stalowe z drutu aktego. Wymagania i badania

Liny stalowe 1 x 7
Sruby, wkety i nakrtki stalowe. Ogdlne wymagania i badania
Sruby, wkrty i nakrtki stalowe. Wiiciwosci mechanicznesrub i
wkretéw

tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwach krotkich

tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwagkdnich

tacuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania

tacuchy techniczne ogniwowe o ogniwach diugich

Przygotowanie pofostalowych przed nakfadaniem farb i podobnych
produktéw. Stopnie skorodowania i stopnie  przygotowania
niezabezpieczonych podip stalowych oraz podiy stalowych po
catkowitym usuniciu wczéniej nalzonych powtok

Rury stalowe profiloweyghione na zimno. Wymiary

Ochrona przed koepzP owloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe
na konstrukcjach stalowych, staliwnychzéliwnych. Wymagania i
badania

Siatki metalowe. Siatki plecicgtimakowe

Cement. Transport i przechowywanie.

Poecze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, Centralne Bi@todiow i Projektéw Drog i
Mostow Transprojekt - Warszawa, 1976.
Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listop&63.

Leszek Mikotajkow,

,Urazdzenia bezpiecastwa ruchu na obiektach mostowych”.

Wydawnictwa Komunikacji i hczndici, Warszawa 1988.

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. TonZasady stosowania znakow i
urzadzen bezpieczastwa ruchu. Zak nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (Monitor Polski Nr, p&z. 120).



