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l. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-0

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogolna przedsiewziecia:

Nazwa inwestycji: "Oczko wodne ostoja natury i wypoczynku"
dla Gminy Rzasnik w ramach realizacji projektu pn.
"Natura znow sie o(d)ptaca”.

Lokalizacja: Rzasnik, obreb PGR Rzasnik, powiat Wyszkowski
dziatka nr 62/76

Rodzaj inwestycji: Roboty ziemne, ogélnobudowlane.

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

Zamawiajacy: Gmina Rzasnik
ul. Jesionowa 3
07-205 Rzasnik

Wykonawca: po rozstrzygnieciu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiewziecia

Roboty budowlane zwigzane z realizacjg inwestycji, obejmuja:
¢ Roboty przygotowawcze
Roboty ziemne
Podbudowa pod nawierzchnie
Nawierzchnie, utwardzenia
Konstrukcje drewniane
Montaz obiektéw matej architektury i wyposazenia (grill stacjonarny i fontanna ptywajaca)

1.4. Roboty tymczasowe i towarzyszgce:

a) Pomiary i wykopy kontrolne w celu ustalenia lokalizacji uzbrojenia podziemnego
elektroenergetycznego.

b) Wywodz urobku z korytowania, gruzu, zesktadowanie i utylizacja na wysypisku Smieci

1 .5. Dokumentacja techniczna okreslajgca przedmiot zamowienia i stanowigca podstawe do
realizacji robot

1.5. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych
projekt branzy architektoniczno-budowlanej

1.5.2. Spis szczegodtowych specyfikacji technicznych
e 0golna specyfikacja techniczna
e szczegotowe specyfikacje techniczne



ST-0, SST-1. Roboty przygotowawcze

ST-0,SST-2. Roboty ziemne

ST-0,SST-3. Podbudowa pod nawierzchnie

ST-0,SST-4 Nawierzchnia utwardzenia

ST-0,SST-5 Konstrukcje drewniane

ST-0,SST-6 Montaz obiektow matej architektury i wyposazenia

1.5.3. Zgodnosc¢ robét z dokumentacijg techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg kontraktowg
i techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywac¢ wszystkie roboty $cisle wedlug otrzymanej
dokumentacji techniczne.

1.5.4. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig czes¢ zlecenia, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzujgca kolejnosc
ich waznosci:

1. Dokumentacja projektowa

2. Specyfikacje techniczne

3. Przedmiar robot

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddw lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych.

1.6 Okreslenia podstawowe
llekro¢ w ST-0 jest mowa o:

1.6.1. obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumiec:
a) obiekt matej architektury;

1.6.2. tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie
potgczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
i wystawowe, przekrycia namiotowe i powioki pneumatyczne, urzgdzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.6.3. budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego

1.6.4. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.6.5. remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym
robot budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych
biezgcej konserwaciji.

1.6.6. terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.



5
1.6.7. certyfikacie zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ dokument wydany przez notyfikowang
jednostke certyfikujgca, potwierdzajgcy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczna.
1.6.8. deklaracji zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ oswiadczenie producenta lub jego
upowaznionego przedstawiciela, stwierdzajgce na jego wyltgczng odpowiedzialnosc, ze wyrob
jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

1.6.9. dokumentacji projektowej - nalezy przez to rozumieé¢ dokumentacje stuzgcg do opisu
przedmiotu zamdwienia na wykonanie rob6t budowlanych.

1.6.10. dokumentacji powykonawczej budowy - nalezy przez to rozumieC sktadajgcg sie
z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym,
dokonanymi w trakcie wykonywania robodt, a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej
i innych dokumentow.

1.6.11. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajgca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.6.12. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdéb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.6.13. inspektorze nadzoru budowlanego - nalezy przez to rozumieé¢ osobe posiadajgcg
odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane,
wykonujgcg samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor
nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora - Zamawiajgcego na
budowie i wykonuje biezgcg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz
urzagdzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.6.14. kierowniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ osobe wyznaczong przez Wykonawce
robot, upowazniong do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu, ponoszgcag ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

1.6.15. materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rozne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.6.16. odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robdét
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone -z przecietnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.6.17. obmiarze robdét - nalezy przez to rozumie¢ pomiar wykonanych robét budowlanych,
dokonany w celu weryfikacji ich ilosci.

1.6.18. odbiorze czesciowym (robét budowlanych) - nalezy przez to rozumieé¢ nieformalng
nazwe odbioru robot ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych, a takze dokonywanie prob
i sprawdzen instalacji, urzgdzen technicznych i przewodéw kominowych. Odbiorem czesciowym
nazywa sie takze odbior czesci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajgcym sie do
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uzytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budowlanego, ktory jest traktowany

jako ,,odbior koncowy”.

1.6.19. odbiorze gotowego obiektu budowlanego - nalezy przez to rozumie¢ formalng nazwe
czynnosci, zwanych tez ,odbiorem koncowym”, polegajacym na protokolarnym przyjeciu
(odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobe lub grupe osoéb
o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez inwestora - zamawiajgcego, ale
nie bedgca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sie po
zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia robét budowlanych, ftgcznie
Zz zagospodarowaniem i uporzgdkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw przylegtych,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji
powykonawczej jezeli zadzie taka potrzeba.

1.6.20. projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedgca
autorem dokumentacji projektowe;j.

1.6.21. przedmiarze robét - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania
robot podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegotowym opisem lub
wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegoétowych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.6.22. robotach podstawowych - nalezy przez to rozumie¢ minimalny zakres prac, ktore po
wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz
uwzgledniajg przyjety stopien scalania robét.

1.6.23. wspolnym stowniku zamowien - nalezy przez to rozumieC system klasyfikacji produktow,
ustug i robot budowlanych, stworzonym na potrzeby zamdéwien publicznych. Sktada sie ze
stownika gtbwnego oraz stownika gtbwnego oraz stownika uzupetniajgcego. Obowigzuje we
wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia 2151/2003,
stosowanie kodéw CPV do okreslenia przedmiotu zamdwienia przez zamawiajgcego
z 6wczesnych Panstw Czionkowskich UE stato sie obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.
Polskie prawo zamowien publicznych przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczgwszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.6.24. Zarzgdzajgcym Realizacjg Umowy - nalezy przez to rozumie¢ osobe prawng lub fizyczng
okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwang dalej zarzgdzajgcym, wyznaczong przez
zamawiajgcego, upowazniong do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowg
w zakresie okreslonym w udzielonym petnomocnictwie.

ST - ogolna specyfikacja techniczna ST-0
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zarzadzajacy realizacjg umowy (Inwestor, Inspektor nadzoru inwestorskiego)

2. INFORMACJA O TERENIE ROBOT

2.1.0g06Ine zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
przedstawionego do akceptacji Zamawiajgcemu harmonogramu robét oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robaét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami specyfikac;ji
technicznych, projektu organizacji robét oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy
(ZRU). Decyzje Zarzadzajgcego Realizacja Umowy dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
materiatdw i elementéw robdét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i
odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzgdzajgcy realizacja umowy uwzglednia wyniki
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badan materiatéw i jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujgce przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia zarzadzajgcego realizacjg umowy bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robét.
skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Wykonawca zabezpieczy miejsce wykonywania robo6t przed dostepem osob trzecich.
Zamawiajgcy moze zazgdac¢ prowadzenia niektorych ucigzliwych robot (pod wzgledem drgan i
hatasu) poza godzinami pracy Szkoty. Wykonawca powinien przewidzie¢ tego rodzaju
utrudnienia i uwzglednic¢ je w kosztach ogolnych ceny kosztorysowe.

2.2 Teren budowy

2.2.1. Organizacja robot budowlanych:

- ustawienie ogrodzenia terenu,

- zabezpieczenie frontu robot w sposob umozliwiajgcy prace Szkoty.
- wywoz i utylizacja gruzu.

- proby i pomiary

2.2.2. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich
Granice terenu budowy wyznaczone sg granicami dziafki, na ktorej zlokalizowany jest obiekt.
Prowadzenie robot nie powinno naruszac interesdw osoéb trzecich.

2.2.3. Ochrona $rodowiska

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znacC i stosowacC sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne
kroki zeby stosowac sie do wszystklch przepiséw i normatywow w zakresie ochrony srodowiska
na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek
wystepujgcych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow
powodowanych jego dziatalnoscia.

2.2.4. Zapewnienie bezpieczenstwa pracy

Kierownik budowy przed rozpoczeciem budowy opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia na budowie i bedzie odpowiedzialny za jego wdrozenie i egzekwowanie.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie
i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy.
Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene umowng.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie
przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzgdzeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne bedg przechowywane zgodnie
Z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkéw i sktadowisk,
w miejscach niedostepnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogtby powstaé w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikéw.

Uzycie materiatdw, ktore wptywajg na trwate zmiany srodowiska, ani materiatow emitujgcych
promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochodzgce z recyklingu i majgce by¢ uzyte do robot
muszg by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wiadze jako bezpieczne dla srodowiska.
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Materiaty, ktére sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich
charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty pylagce) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze
bedg spetnione wymagania techniczne dotyczgce ich wbudowania. Przed uzyciem takich
materiatbw Zamawiajgcy musi uzyskaC aprobate od odpowiednich wtadz administracji
panstwowej, jesli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

2.2.5. Organizacja ruchu na budowie

Organizacja ruchu na budowie, nie moze spowodowac utrudnien w funkcjonowaniu dojscia do
budynku. Nalezy uwzgledni¢ koniecznos¢ transportu urobku i materiatbw taczkami lub
wykonania tymczasowej drogi technologicznej dla potrzeb prowadzenia prac. Po zakonczeniu
prac teren wokoét budowanego utwardzenia terenu nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

2.2.6. Ogrodzenie
Prowadzone roboty wymagajg wydzielenia terenu budowy od dostepu dzieci. Tren nalezy
wygrodzi¢ szczelnie przed dostepem oséb niepowotanych.

2.2.7. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wymaga sie aby istniejgce drogi zostaty odtworzone do stanu zastanego przed rozpoczeciem
robot po ukonczeniu budowy.

2.3. KODY CPV

ST-0, SST-1 Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

Grupa roboét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robdét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robot: 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

ST-0, SST-2 Roboty ziemne

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robét: 45112500-0 Usuwanie gleby

ST-0, SST-3 Podbudowa pod nawierzchnie, nawierzchnie beonowe

Grupa robdt: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu

Kategoria robét: 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

ST-0, SST-4 Nawierzchnia utwardzenia

Grupa robdt: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu

Kategoria robét: 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

ST-0, SST-5 Konstrukcje drewniane str. 35
Grupa robdt: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Klasa robét: 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

Kategoria robét: 45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych



ST-0, SST-6 Montaz obiektéw matej architektury

Grupa roboét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robét: 45113000-2 Roboty na placu budowy

ST-0, SST-IE Instalacje elektryczne (odrebne opracowanie)
Grupa robot: 45300000-0 Roboty instalacyjne

Klasa robét: 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
Kategoria robot:

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

3. MATERIALY

Materiaty stosowane przy wykonywaniu robét muszg by¢ nowe i nieuzywane. Materiaty powinny
spetnia¢ wymogi art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

3.1.Zrédta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowywane materialy w trakcie wykonywania robot muszg by¢é zgodne
z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegdétowych specyfikacjach technicznych.
Akceptacja Zarzadzajgcego realizacjig umowy udzielona jakiejs partii  materiatdw
z danego zrédta nie bedzie znaczyé, ze wszystkie materialy pochodzgce z tego zrodta sg
akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow
i wykonania prob materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby
udowodnié¢, ze nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji
technicznej.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzgcych z jakiegokolwiek miejscowego
zrodta, wigczajgc te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajgcego, przed rozpoczeciem
wykorzystywania tego zrodta wykonawca ma obowigzek dostarczenia Zarzgdzajgcemu
realizacjg umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajgcych na jego prawidtowg
eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania
i dostarczenia na plac budowy materiatéw lokalnych. Za ich ilo$¢ i jako$¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materiatdw pochodzgcych z lokalnych Zrédet wymaga akceptacii
Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy.

3.2. Kontrola materiatéw

Zarzgdzajgcy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty,
zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych.
Zarzgdzajgcy realizacjg umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu
zeby sprawdzic¢ jego wiasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty jakosci
danej partii materiatdbw. Zarzadzajgcy realizacjg umowy jest réwniez upowazniony do
przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatow i urzgdzen.

3.3. Atesty materiatéw

W przypadku materiatow, dla ktérych wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na
budowe musi posiadac¢ atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem
przez Wykonawce badan jakosci materiatdow, zarzgdzajacy realizacjg umowy moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy petng zgodnos¢ tych materiatow
z warunkami podanymi w szczeg6towych specyfikacjach technicznych.
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Produkty przemystowe muszg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdéw tych badan muszg
by¢ dostarczone przez Wykonawce Zarzgdzajgcemu Realizacjg Umowy.
Materialy posiadajgce atesty, mogg by¢ badane przez Zarzadzajgcego Realizacja Umowy w
dowolnym czasie. W przypadku, gdy =zostanie stwierdzona niezgodnos¢ wiasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatbw z wymaganiami zawartymi w szczegotowych
specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

3.4. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez Zarzgdzajgcego realizacjg umowy za niezgodne ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usuniete przez Wykonawce z placu
budowy. Kazdy rodzaj robdot wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaty
sprawdzone lub zaakceptowane przez Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy, bedzie wykonany na
wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe, ze te roboty mogg by¢ odrzucone tj.
zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

3.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca jest zobowigzany zapewnié, zeby materiaty sktadowane na budowie, byly
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakosc¢ i wkasnosci w takim stanie,
jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne
dla przeprowadzenia inspekcji przez Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy, az do chwili kiedy
zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzgdzajgcym realizacjg umowy, lub poza placem
budowy, w miejscach zapewnionych przez Wykonawce.

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaty bedg zabezpieczone przed
uszkodzeniem.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaC prowadzenie robét zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
Wykonawca dostarczy Zarzgdzajgcemu realizacjg umowy kopie dokumentdéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez Zarzadzajgcego realizacjg umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robét.

5. TRANSPORT

Srodki transportowe muszg zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w projekcie wykonawczym i Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych oraz wskazaniami
Zarzgdzajgcego realizacjg umowy, w terminach wynikajgcych z harmonogramu robét.
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Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy,
beda usuniete z terenu budowy na polecenie zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwacC na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

6.2. Pobieranie probek

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo.

6.3. Badania i pomiary

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zarzgdzajacy realizacjg umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodet ich wytwarzania, jezel
zajdzie podejrzenie o stosowanie niewtasciwych materiatow.

Zarzadzajgcy realizacjg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ wykonanych robdt i uzytych materiatow
z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez
wykonawce wynikow badan.

Zarzgdzajgcy Realizacjg Umowy moze pobieraC probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wilasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatbw i robdt z projektem wykonawczym i Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtornych Iub
dodatkowych badan i pobierania prébek zostang poniesione przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

ZRU moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$c¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wtasciwych przepisow

2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Normg lub

e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi
SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane, kazda ich partia

dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej

cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnig tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIARY ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t ma za zadanie okreslac faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien
jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach
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technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze
robét wehodzgecym w sktad umowy.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot
i dostarczone przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Zarzgdzajgcego realizacjg
umowy. Jezeli urzagdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca musi
posiadaC wazne Swiadectwa legalizacji. Muszg one byC utrzymywane przez \Wykonawce
w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robét.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych
w celu dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym

w umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce i Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy.

Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czesciowym i kohcowym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystgpienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy.

Obmiar robot zanikajgcych i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

8. ODBIORY ROBOT

Zasady odbiorow robat i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Wykonawca uwzgledni w cenie jednostkowej pozycji podstawowych wszystkie koszty robot
tymczasowych jak réwniez koszty robot towarzyszgcych niezbednych do wykonania i odbioru
robét podstawowych. Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane jako kompletne w zakresie
przyjetego systemu oraz technicznie poprawne. Wykonawca nie moze wykorzystywac luk lub
pominie¢ w dokumentacji w celu zwigkszenia kwoty umowne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i normatywami.
Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot sa
wyszczegolnione w punkcie 9 kazdej szczegotowej specyfikacji techniczne;j.

10.2. Przepisy prawne

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414)
z pbézniejszymi zmianami

e Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r.(Dz. U. nr 92 poz.881) wraz
z pbézniejszymi zmianami.

e Ustawa o dostepie do informacji o $rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 3 pazdziernika 2008 r. (Dz. U. 2008 nr 199 poz.
1227)

e Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 14 kwietnia 2015 r. (Dz.U. 2015 poz.
520).

e Ustawa z dnia 25 czerwca 2015 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych, ustawy —
Prawo budowlane oraz ustawy o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o
systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2015 r. poz. 1165).
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UWAGA:

W niniejszej wielobranzowej dokumentacji p.n.: "Oczko wodne ostojg natury i wypoczynku"

dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

w sktad ktoérej wchodzi opracowanie projektowe, specyfikacje techniczne wykonania i odbiory
robot budowlanych, przedmiary roboét i kosztorysy inwestorskie - jesli podane zostaty nazwy i
producenci materiatow, technologii i urzadzen - to podane zostalty one jedynie jako
przyktadowe, w celu okreslenia parametrow technicznych i innych wymogow jakie spetnione
by¢ muszg, by mogty by¢ uzyte w czasie realizacji zadania inwestycyjnego. Dopuszcza sie
jednak stosowanie innych rownowaznych materiatéw, technologii i urzgdzen o ile zachowane
zostang ich parametry w stosunku do przyjetych w dokumentaciji.




Il. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)

14



15
SST- 1 Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe

Grupa roboét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robét: 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce robot przygotowawczych dla wykonania zadania p.n.: "Oczko wodne ostojg natury i
wypoczynku" dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znow sie o(d)ptaca".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg prac przygotowawczych i rozbiorkowych:
e przygotowania terenu budowy
e Pomiary i wykopy kontrolne w celu ustalenia lokalizacji uzbrojenia podziemnego
elektroenergetycznego.
e WwywoOz gruntu, materiatow z rozbiorki i ich skladowanie
utylizacja gruzu na wysypisku smieci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Normami
i Ogodlng Specyfikacjg Techniczng pkt. 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w pkt 2 ST-O0.

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt przygotowawczych i rozbiorkowych. Wykonawca
jest odpowiedzialny za  jakos¢  wykonywania  tych rob6t oraz  zgodnosé
z umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacje
umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacii
Zarzadzajgcego Realizacje Umowy (Inspektora nadzoru).

1.6. Roboty towarzyszgce i tymczasowe

- wywoz i utylizacja nadmiaru urobku

- zabezpieczenie obiektu

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzglednic w cenie jednostkowej roboét
podstawowych.

1.7. Informacje o terenie budowy podano w STO

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST pkt. 4.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt. 5.
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 6.
Transport i sktadowanie materiatow z rozbiérki spetniac powinien wymogi ustawy o odpadach
z dnia 27.06.1997 r. (z pozniejszymi zmianami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w pkt. 2.1. ST.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Przystgpienie do wykonywania robdot jest mozliwe wytgcznie za zgodg ZRU (Inspektora
nadzoru) w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki
i etap robdt budowlanych spetniajg wymdg wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robét

5.3.1. Przygotowanie terenu budowy

Przed przystgpieniem do wykonania rob6t budowlanych Wykonawca na wtasny koszt powinien

odpowiednio przygotowac teren, na ktérym te roboty majg by¢ wykonane, a w szczegodlnosci:

o Woydzieli¢ ogrodzeniem teren budowy

e zapewnic¢ odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéw zatrudnionych na budowie,

e usuwac z placu budowy gruz, zbedne materiaty, urzgdzenia i przedmioty moggce stwarzac
przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robaot.

5.3.2. Roboty rozbiorkowe

e Obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw ujetych w dokumentacji
projektowej, ST lub wskazaniu przez Zarzgdzajgcego Realizacje Umowy (ZRU)
¢ Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac recznie lub mechanicznie w sposéb uzgodniony
zZRU
o Wszystkie elementy przewidziane do rozbiorki wykonane z elementow mozliwych do
ponownego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez prowadzenia zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez ZRU.
W ramach wykonania roboét rozbiorkowych w zakres obowigzkow Wykonawcy wchodzag
rowniez:
e przygotowanie stanowiska roboczego,
e przygotowanie ogrodzen technologicznych
e utrzymanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych dla pojazdow samochodowych w
celu wywiezienia gruzu i materiatow
¢ wykonanie niezbednych zabezpieczen BHP na stanowiskach roboczych oraz wokét
bezposredniej strefy przyobiektowej oraz wywieszenie znakéw informacyjno -
ostrzegawczych wokot strefy zagrozenia,
e uprzatniecie placu budowy,
e wywiezienie gruntu i innych materiatow z rozbiorki i ich sktadowanie i utylizacja.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST pkt. 7

6.2. Sprawdzenie jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci przygotowania terenu
budowy i rozbiérki oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtdérnego
wykorzystania.

6.3. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wediug ogolnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia robot
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w ST pkt. 8.

6.4. Jednostki obmiarowe
Wg przedmiaru robat.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne zasady odbioru robé6t podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

W cenie jednostkowej pozycji zwigzanych z rozbiérkg nalezy uwzglednic¢ koszty wywozu gruntu
i gruzu z rozbiorki oraz koszty utylizacji na wysypisku smieci.

10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414)
Z pozniejszymi zmianami

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkow
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr
47, poz. 401)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979 r.

e |Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, Warszawa 1979



SST- 2 Roboty ziemne

Grupa roboét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robét: 45112500-0 Usuwanie gleby

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce robot ziemnych dla wykonania zadania p.n.: "Oczko wodne ostojg natury i
wypoczynku" dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktdérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie korytowania oraz odmulania zbiornika wodnego.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,Wymagania ogdélne” punkt 1.4.

1.5.0gd6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania roboét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczgce robot podano w ST-0 ,Wymagania ogoélne” punkt 1.5

1.6.Roboty towarzyszgce i tymczasowe

- wywoz i utylizacja gruntu

- zabezpieczenie wykopow

- wykonanie drog technologicznych dojazdowych

1.7. Informacje o terenie podano w STO

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzglednic w cenie jednostkowej roboét
podstawowych.

2.MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami

niniejszej SST i dokumentac;ji projektowej.

Do wykonania rob6t mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki

okreslone w:

— Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207,
poz. 2016; z pézniejszymi zmianami).

— Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92. poz.
881);

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r., Nr
166. poz. 1360, z pézniejszymi zmianami).
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Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzgdzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne
wymagania dotyczgce stosowanych materiatdw podano w ST -0 ,Wymagania ogdélne” punkt 2.

3.SPRZET

Roboty ziemne mogg byt wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego
sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot, np:

— spycharki uniwersalne;

— koparki podsiebierne

— walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne;

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu
podtoza. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien byé sprawny technicznie i
spetniac

wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0
"Wymagania ogolne" punkt 3.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Materiaty z wykopow mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robét. Urobek nalezy umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwat na
biezgco i na wiasny koszt. Wykonawca robét bedgcy posiadaczem odpaddw (wytwérca)
zobowigzany jest posiadac stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym
na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach -Dz. U. nr 62 poz. 628 z pozniejszymi
zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne
technicznie i spetnia¢c wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu
drogowym. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-0 " Wymagania ogoélne”
punkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogdlne

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ST-0 "Wymagania ogoine"

punkt 5.1. Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050.1999, PN-02205:1998
i BN-88/8932-02.

5.2.Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi i opinig geotechniczna.

W przypadku wystgpienia odmiennych warunkoéw gruntowych od przyjetych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta
oraz wstrzymac prowadzenie robét, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyngé na
bezpieczenstwo konstrukcji lub robét. Zgode na wznowienie robét wydaje Inspektora Nadzoru
na wniosek Wykonawcy.

5.3.Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem korytowania nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
przekopdw kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie
prowadzonych robét. Urzgdzenia usytuowane w najblizszym sgsiedztwie wykopow nalezy
zabezpieczyC przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informaciji to
Sposob zabezpieczenia powinien byt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Przed
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rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopdéw nalezy wykonywac¢ pomiary geodezyjne
zwigzane z:

— wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkow kierunkowych;
— ustawieniem punktow wysokosciowych i reperéw pomocniczych;
— wyznaczeniem krawedzi i zataman wykopdw i nasypow;
— niwelacjg kontrolng rob6t ziemnych i dna wykopu, nasypu (drogi);

5.4.Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢
ochrone srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdélnosci ochrone gleby,
zieleni, naturalnego uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r.
Prawo ochrony Srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz.627 z p6zniejszymi zmianami).

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopéw nalezy tak ksztattowaé lub
obudowac aby nie nastgpito obsuniecie sie gruntu.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwiaé¢ jego odwodnienie w sposob zgodny
ze zwyczajowg praktykg inzynierskg w catym okresie trwania robot ziemnych.

Przyjety sposéb odwodnienia wykopu nie mozne powodowac powstania w gruncie zjawisk
niekorzystnych, np. takich jak:

— wytworzenie gtebokich lejéw depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozjg;

— ,rozpompowanie” warstwy wodonosnej;

— zmiana kierunkow przeptywu wod gruntowych;

— zwiekszenie wspoétczynnika filtracji gruntéw;

Wykonywanie wykopdéw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety, aby
umozliwi¢ odptyw wdd z wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadzac poza teren robét.
Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp
wykopu.

W przypadku przegtebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwtaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy porozumiec
sie z Inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich decyzji.

5.5.0dwodnienie wykopow

Wykonawca robdét powinien wykonac¢ urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar wykopu. W tym celu, w zaleznosci od warunkow
gruntowych, moze zastosowac systemy igtofiltrow lub drenaz opaskowy ze studniami
zbiorczymi z ktérych woda bedzie odpompowywana poza wykop. Niedopuszczalne jest
pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wéd do istniejgcych zbiornikow
naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych musi by¢é poprzedzone uzgodnieniami z odpowiednimi
instytucjami.

5.6.Tolerancje wykonywania wykopow:

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdw wynoszg:

— 115 cm -dla wymiarow wykopow w planie;

— + 2 cm -dla ostatecznej rzednej dna wykopu;

— + 10 % -dla nachylenia skarp wykopéw;

5.7.Zageszczenie dna wykopu

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie
podtoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczonego nie niniejszego od
podanego. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931

12. W przypadku gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy
okresli¢ wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN64/8931-02. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
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podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+20%.

5.8.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczyé¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przed
roztozeniem folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podtoza Inspektor Nadzoru oceni stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

5.9.Podsypki

Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Warunki wykonania
zasypki -Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu
przewidzianych w nim robét; -Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢
oczyszczone z odpadkow materiatdw budowlanych i smieci;

-Uktadanie i zageszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci: - 0,10 m —
przy stosowaniu ubijakdéw recznych; - 0,10-0,20 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-
udarowymi (zabami) lub ciezkimi tarczami; - 0,20 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami
wibracyjnymi; -Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentaciji technicznej lecz nie mniejszy
niz Js = 0,97 wg proby normalnej Proctora;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robét ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopdw i zasypki; podano w
punkcie 5. Sprawdzenie jakosciowe i odbior robét ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z
normami wyszczegolnionymi w pkt. 10. Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot
oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

— sprawdzenie zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacjg;

— kontrole prawidtowos$¢ wytyczenie robot w terenie;

— sprawdzenie przygotowania terenu;

— kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu;

— sprawdzenie wymiarow wykopow;

— sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow;

— ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ST-0

7.0BMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST-0.

8.0DBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.
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Cena jednostkowa obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze; — oznakowanie robaot;
— wyznaczenie zarysu wykopu;

— odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem
na miejsce odwozenia mas ziemnych,;

— koszty wywozu gruntu i gruzu z rozbidrki oraz koszty utylizacji na wysypisku smieci.

— odwodnienie wykopu;

— utrzymanie wykopu;

— przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan wymaganych SST lub zleconych przez
Inspektora Nadzoru;

— wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych; — oczyszczenie i uporzgdkowanie
terenu robot;

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy i Rozporzgdzenia
e PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-88/8932-02 Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne
PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Witasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobdw stosowanych w systemach drenarskich.
e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Swir i mieszanka. (lub odpowiadajgce im normy EN)
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SST- 3 Podbudowy pod nawierzchnie

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektoéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

Kategoria robét: 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania

dotyczgce robot przygotowawczych dla wykonania zadania pn.: "Oczko wodne ostojg natury i
wypoczynku" dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z tlucznia pod utwardzenie runtu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z ttucznia stabilizowanego mechanicznie. Jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni utwardzone;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna
Proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa.

1.4.3. Okreslenia pozostate
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST-0 ,Wymagania ogdlne"

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-0 ,Wymagania ogdine”.

1.6.Roboty towarzyszgce i tymczasowe

- - wykonanie drog technologicznych dojazdowych

- wymiana namoknietego podfoza na podbudowe kamienng

- zwiekszenie grubosci warstw w przypadku niemoznosci uzyskania nosnosci
O parametrach E2>60MPa, E2/E1 <2,2.

1.7. Informacje o terenie podano w STO



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

ST-0 ,Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatow

2.3. Wymagania dla materiatow Uziarnienie kruszywa

2.3.1. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢c wymagania okreslone w tabeli 1.

tabela 1.

Lp. | Wyszczegodlnienie wtasciwosci warstwa
Srodkowa
2-31,5mm

1 Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz2mm, % | 0 0 PN-B06714 -
(m/m) 15 [3]

2 Zawartos$¢ nadziania, % (m/m), nie wigcej 5 10 PN-B06714 -
niz 15 [3]

3 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych %(m/m), 35 40 PN-B06714 -
nie wiecej niz 16 [4]

4 Zawartos¢ zanieczyszczeh organicznych, 1 1 PN-B-04481
%(m/m), nie wigcej niz [1]

5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym od 65 od 50 BN64/8931 01
zageszczeniu metodg | lubliwgPN- [26]
B04481,%

6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles a) 3530 50 35 PN-B06714 -
Scieralnosc¢ catkowita po petnej A2 [12]
liczbieobrotow, nie wiecej niz b)

Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnejliczby
obrotéw, nie wiecej niz
7 Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 5 PN-B06714 -
18 [6]

8 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 5 10 PN-B06714 -
cyklach zamrazania, %(m/m), nie wiece;j 19 [7]
niz

9 Rozpad krzemianowy i zelazawy tgcznie, - - PN-B06714 -
% (m/m), nie wiecej niz 37 [10] PN-

B06714 -39

10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu 1 1 PN-B-06714 -
na SO3, %(m/m), nie wiecej niz 28 [9]

11 | Wskaznik no$nosci wnos mieszanki 60 PN-S06102
kruszywa, %, nie mniejszy niz: a) przy 80 120 [21]

zageszczeniu Is > =1,00 b) przy
zageszczeniu Is > =1,03
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-1 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z ttuczniapowinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- zageszczarek mechanicznych, spalinowych do zageszczania podbudow

- walcow mechanicznych

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

41. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Wymagania dotyczgce transportu podano w ST-1 ,Wymagania ogdéine" pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-1 ,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek
gruntu do podbudowy. Podbudowe nalezy ksztattowac tak by osiggng¢ spadek koncowy
jednostronny 0,5% na zewnatrz do linii obrzeza.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji
na boisku. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Wilgotnos¢é mieszanki kruszywa podczas zageszczania
powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢. Podbudowa powinna by¢ odpowiednio
zageszczona.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, /a zgodg Zamawiajgcego, gotowg
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robaot.
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6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST-1 ,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okre$lone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2 Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres
badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia, powinien by¢ nie mniejszy niz 0,97 zageszczenia maksymalnego okreslonego
metodg normalng. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac¢ wedtug BN77/8931-12.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy. E2< 2,2. Wartos¢ E2 powinna by¢ nie mniejsza
niz 60MPa. na gérnej warstwie podbudowy.

6.3.3. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.1.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm.
6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.

Nierownosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacijg
projektowa, z tolerancjg £0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
+5 cm.

6.4.6. Grubo$¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci proj. o wiecej niz + 10%.
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6.4.7. Nosnos¢ podbudowy
Nosnos¢ podbudowy mozna badac ptytg uciskowa.

Wymagane cechy podbudowy
Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut
zageszcze | sprezyste pod kotem, odksztatcenia mierzony
nia Is nie (mm) ptytg o srednicy 30 cm,
mniejszy (MPa)
niz
40 kN 50 kN od od drugiego
pierwsze obcigzenia
go E2
obcigzenia
0,97 1,40 1,60 E2/E1<2,2 | >60

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nhowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szerokos¢ podbudowy jest
mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny kos/t poszerzy¢

podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gtebokosc¢, zgodnie z decyzjg Zamawiajgcego, uzupetnione nowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na kos/t: Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez
Zamawiajgcego. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko
wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez
Wykonawce podbudowy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 , Wymagania ogolne”.
Jednostkg obmiarowg jest: m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-0 .



9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci okresla umowa.

Cena jednostkowa 1m2 podbudowy obejmuije:

- wyrowanie podtoza

- dowoz ttucznia i klinca

- roztadunek i rozscielenie warstwami

- zageszczenie warstwami do uzyskania wymaganych wskaznikOw nosnosci
- profliacje spadkéw

- wykonanie badan ptytkg dynamiczng i pomiaréw geodezyjnych

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci. (lub
odpowiadajgce im normy EN)

28
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SST- 4 Nawierzchnie utwardzenia

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektoéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

Kategoria robét: 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania

dotyczgce nawierzchni dla wykonania zadania pn.: "Oczko wodne ostojg natury i wypoczynku"
dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z utozeniem
nawierzchni sportowej typu ,kostka brukowa”. z przygotowaniem podbudowy.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem:

- nawierzchni z kostki betonowej szarej typu podwojne T gr 6¢cm koloru szarego.

- obrzezy betonowych 8x30cm na fawie betonowej 20x20cm..

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwach potgczonych ze sobg

trwale w fazie produkgiji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST pkt. 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt. 2.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano Ogdinej
Specyfikacji Technicznej pkt. 4.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
Nalezy zastosowac:

- kostke betonowg grubosci 6 cm typu ,podwdjne T” koloru szarego
- obrzeza betonowe 8x30cm.
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2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkdw.

Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekraczac:

- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

2.2.3. Tolerancja wymiarowa

Tolerancje wymiarowe wynoszg:
- na dtugosci £ 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- nagrubosci £ 5 mm.

2.2.4. Wytrzymatosc na sciskanie

Wytrzymatos¢ na Sciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz
60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatosc pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza
niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i
wynosic nie wiecej niz 5%.

2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie

z wymaganiami PN-B-06250.

Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania préobek jest

wystarczajgca, jezeli:

- probka nie wykazuje pekniec,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych
nie jest wieksze niz 20%

2.2.7. Scieralnosé

Scieralno$¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna
wynosi¢ nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Obrzeza
- betonowe jednowarstwowe, $ciete, 8x30 cm, zgodnie z BN-80/6775-03/01

2.4. Podsypka

- piasek odpowiadajgcy wymogom PN-B-11113



31
- cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701

Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukfadanej
jednowarstwowo.

2.5. tawy pod krawezniki i odwodnienie

Beton C15/20 wg PN-B-06250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 5.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sg
duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowaé mechaniczne urzgdzenia
uktadajgce. Urzgdzenie sktada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego
do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzagdzenie to, po
skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzystaC do wymiatania piasku w szczeliny
zamocowanymi do chwytaka szczotkami. Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory
ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 6.

Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina tasmg stalowg, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt. 2.

5.2. Podfoze
Podtoze (koryto) pod nawierzchnie z kostki brukowej nalezy wyprofilowa¢ recznie lub
mechanicznie, oczysci¢ z wszelkich zanieczyszczen i zagesciCc mechanicznie

(Is = 0,97). Grunt odspojony w czasie korytowanie nalezy wywiesc¢ lub uzy¢ do niwelacji terenu.
Przygotowanie podfoza nalezy wykona¢ bezposrednio przed wykonaniem nawierzchni.
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5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg. Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu
zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do podbudowy, co zapewnia warstwa
geowidkniny o gramaturze 150g/m2. Kruszywo podbudowy nalezy uktada¢ w warstwach nie
przekraczajgcych 10 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposdb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli
podbudowa sktada sie z wiecej niz jedna warstwa to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosc
poszczegolnych warstw zgodnie z dokumentacjg projektowg. Wskaznik zageszczenia Is
powinien wynosi¢ co najmniej 0,97, modét odksztatcenia podtoza E2>60Mpa, E2/E1<2,2.

5.4. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowaC piasek gruby, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B- 06712,
stabilizowany cementem w stosunku 4:1.

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna byc¢, zageszczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada sie na podsypce piaskowo - cementowej w taki sposob, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadac¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamieS¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania
nawierzchni. Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory ptytowe
z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych
kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny
piaskiem i zamieS¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

5.6. Obrzeza

Obrzeza uktada¢ na fawie betonowej. Spoiny miedzy elementami wypetnic zaprawg
cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producenci kostek
brukowych, obrzezy posiadajg atesty wyrobow.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zgda¢ od producenta wynikow
biezgcych badan wyrobow na sciskanie.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy
Sprawdzeniu podlega: stopien zageszczenia, rzedne, spadki podtuzne i poprzeczne.
6.3.2. Sprawdzenie podbudowy

Sprawdzenie podbudowy w zakresie grubosci warstw, wymaganych spadkéw poprzecznych
oraz stopnia zageszczenia.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami wg pkt 5.6
niniejszej SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rownosci

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy za pomocg taty. Dopuszczalny
przeswit pod tatg 4 m nie powinien by¢ wiekszy niz 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robaot.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone
nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub
przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci ZRU.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano Ogdlnej Specyfikaciji Technicznej pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.
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8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podfoza,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

8.3. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci okresla umowa.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy:
PN-B-04111
PN-B-06250
PN-B-06712
PN-B-19701
zgodnosci.

PN-B-32250
BN-80/6775

BN-68/8931-01
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego.

Beton zwykty.

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

Prefabrytkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza. Ptyty drogowe.
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SST-B-07 Konstrukcja drewniana

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektoéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Klasa robét: 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty
specjalistyczne

Kategoria robét: 45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru konstrukcji drewnianych dla wykonania zadania pn.: "Oczko wodne ostojg natury i
wypoczynku" dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie
robot zwigzanych z wykonaniem konstrukgcji altany, podestu.

1.4 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w pkt 2 ST-O0.
¢ Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonaniem konstrukcji wiezby.
¢ Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz za zgodnosé

z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami ZRU (Inspektora
nadzoru).

e \Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji ZRU.

1.6. Roboty towarzyszgce i tymczasowe

- ustawienie rusztowan i rozbiorka rusztowan

- czas pracy rusztowan

- wykonanie tymczasowych ram montazowych

- dodatkowa impregnacja na budowie

- badania i pomiary

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robot podstawowych.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w pkt. 4.

2.2. Krawedziaki na wiezbe

e Drewno uzyte do konstrukcji i elementéw powinno odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-03150.
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e Elementy drewniane muszg by¢ uodpornione cisnieniowo na dziatanie korozji biologicznej
zgodnie z wymaganiami instrukcji ITB nr 355/98 oraz do stopnia nierozprzestrzeniania ognia
NRO.
e Do kazdej partii dostaw producent powinien dotgczy¢é odpowiedni certyfikat jakosciowy ,
deklaracje zgodnosci i protokdt z badan ogniowych na impregnacje do stopnia NRO.
e Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosic:
a) dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem - nie wiecej niz 20%,
b) dla konstrukcji na otwartym powietrzu - nie wiecej niz 23%
e Drewno uzyte do konstrukcji i elementow powinno nasycone $rodkami grzybobojczymi
i ogniochronnymi zgodnie z PN-D-01006 oraz PN-B-02851-1:1997 do stopnia
nierozprzestrzeniajgcego ognia.

2.3. tgczniki, okucia

e tagczniki stalowe muszg by¢ zabezpieczone przed korozjg poprzez galwanizowanie lub
cynkowanie

o \Wszystkie sruby o parametrach wytrzymatosciowych klasy minimum 9.6
W przypadku fgczenia doczotowego, nie nalezy ostabiaC przekroju wrebem wzajemnym,
stosowa¢ zas obustronne blachy ocynkowane, skrecane sSrubami ocynkowanymi o
wytrzymatosci na Scinanie i zginanie nie mniejszej niz wytrzymatosc tgczonego elementu.
Wysokos¢ blach powinna by¢ dopasowana do wysokosci tgczonego elementu, jak i grubosc
nie mniejsza niz 3mm.

o Kotwy stalowe do mocowania murtat powinny by¢ wykonane ze stali galwanizowanej lub
nierdzewnej, srednicy minimalnej 16mm, ze stali o wytrzymatosci charakterystycznej
400Mpa. Dtugosc¢ zakotwienia w elemencie betonowym wienca powinna wynosi¢ co najmniej
250mm.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt. 5.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

e Dzwig samochodowy o odpowiednim wysiegu i udzwigu

¢ Narzedzia reczne i mechaniczne do montazu

o Jakkolwiek sprzet, maszyny Ilub urzgdzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan

jakosciowych robo6t i przepisbw BHP zostang przez ZRU zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 6.

4.2. Informacje uzupetniajgce

e Skiladowanie i przechowywanie elementéw z drewna powinno odbywac sie pod wiatami
zabezpieczajgcymi przed opadami atmosferycznymi lub w inny sposéb zabezpieczajgcy
przed opadami atmosferycznymi.

o Wszystkie elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym podtozu utwardzonym
lub odizolowanym od elementéw warstwg folii.
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Elementy poziome powinny by¢ sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach
rozmieszczonych w taki sposéb, aby nie powodowac ich deformacji.
Elementy poziome mogg by¢ sktadowane na podktadach jeden po drugim, pod warunkiem
zachowania maksymalnej wysokos$ci sktadowania, tj. nie wiecej niz 3 elementy.
Odlegtosc sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna by¢ mniejsza niz 20 cm.
Elementy pretowe na tgczniki mechaniczne lub klejone powinny by¢ sktadowane na
legarach utozonych na wyréwnanym podtozu utwardzonym lub pokrytym folig.
Elementy powinny by¢ sktadowane na wysokosci minimum 20 cm od podtoza w pozycji
wbudowania.
Transport elementéw z drewna powinien odbywac sie srodkami przystosowanymi do tego
celu.
Przewozone  elementy powinny byC  zabezpieczone  przed uszkodzeniami
i zniszczeniem w trakcie transportu oraz przed opadami deszczowymi.
Ustawienie elementéw w srodkach transportu powinno odpowiada¢ warunkom sktadowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w pkt. 2.1. ST.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Przystgpienie do wykonywania robot jest mozliwe wytgcznie za zgodg ZRU (Inspektora
nadzoru), w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki
i etap robot budowlanych spetniajg wymaog wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robot

6.

Wykonanie obejmuje:

c) Przygotowanie specyfikacji elementdéw ze sprawdzeniem ich wymiarow na budowie.
d) Przygotowanie tarcicy z wykonaniem impregnacji

e) Wykonanie badan stanu impregnaciji

f) Dostawa tarcicy na budowe

g) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsc sktadowania

h) Przygotowanie stanowisk roboczych (montaz rusztowan, demontaz rusztowan).
i) Ustawienie i obstuga zurawia dla potrzeb montazu wiezby

j) Montaz wiezby za pomocg zurawia lub dzwigu samochodowego

k) Utozenie izolacji na scianach pod montaz murtat

I) Zamocowanie murtat do kotew stalowych

m) Wykonanie oku¢ potgczeniowych ze stali ocynkowane;.

n) Wykonanie badan, pomiarow geodezyjnych i odbidr robét.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST pkt. 7.

6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Podczas kontroli robét powinny by¢ sprawdzone:

zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacjg techniczng,
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ksztatt i wymiary elementéw
rodzaj i klasa uzytego drewna oraz wymiary elementéw,
prawidtowos¢ wykonania ztgczy,
sposob zabezpieczenia drewna przed wilgocig, zagrzybieniem i dziataniem ognia
biezgca kontrola geometrii i odchytek montowanej konstrukcji
kontrola i odbior spoin montazowych i potgczen srubowych
koncowy pomiar i odbiér geodezyjny zmontowanej konstrukcji

Wskazane jest przeprowadzenie odbioru miedzyoperacyjnego w wytworni elementow z drewna
klejonego przed ekspedycjg gotowych elementéw na plac budowy — kontrola jakosci zgodnie z
PN-EN 386 i PN-EN 385.

Wyniki badan i odbiory powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez ZRU
(Inspektora nadzoru)

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

e W przypadku braku oznaczenia na rysunkach odchytek wymiarowych lub klas doktadnosci
wykonania: patrz normy i Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-
montazowych Tom | — ,Budownictwo ogdlne” — opracowany przez Instytut techniki
Budowlanej, 00-950 Warszawa ul. Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989r

e Dopuszcza sie nastepujgce odchyiki w rozstawie belek lub krokwi:

- do 2 cm w osiach rozstawu belek

- do 1 cm w osiach rozstawu krokwi

- w dtugosci elementu do 20 mm

- w odlegtosci miedzy weztami do 5 mm
- w wysokosci do 10 mm.

4.3. Informacje dodatkowe

¢ Drewno konstrukcyjne nalezy zabezpieczy¢ do stopnia nierozprzestrzeniajgcego ognia.
Zabezpieczenie wykonac¢ pod nadzorem ZRU i zgodnie z wytycznym producenta Srodkéw
ogniochronnych.

e Z czynnosci tych nalezy sporzadzi¢ protokdt, w ktorym podaje sie: wykonawce robot, uzyty
Srodek, metode impregnaciji, wielkos¢ powierzchni zabezpieczanej, ilos¢ zuzytego srodka
w przeliczeniu na 1m? lub 1m?®.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 m® konstrukcji drewnianej lub 1mb danego elementu.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Ogdblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz
ST pkt. 9.
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8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami ZRU, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg punktu 5
i 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbidér robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry powinien zawiera¢ co najmniej:
ocene wynikow badan, wykaz usterek i mozliwosc ich usuniecia, stwierdzenie zgodnosci
lub niezgodnosci wykonania robot z umowg. Do protokofu powinny byc¢ dofgczone
wymagane atesty i certyfikaty materiatowe.

8.4. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST, m.in.:

e Przygotowanie specyfikacji elementow wiezby ze sprawdzeniem ich wymiaréw na

budowie.
Przygotowanie tarcicy z wykonaniem impregnacji
Wykonanie badan stanu impregnaciji
Dostawa tarcicy na budowe
Przygotowanie i zabezpieczenie miejsc sktadowania
Przygotowanie stanowisk roboczych (montaz rusztowan, czas pracy rusztowan,
demontaz rusztowan).
Ustawienie i obstuga zurawia dla potrzeb montazu wiezby
Montaz wiezby za pomocg zurawia lub dzwigu samochodowego
Utozenie izolacji na $cianach pod montaz murtat
Malowanie okapow wiezby do zaktadanej kolorystyki
Kompletne podbicie i wykonczenie okapow
Zamocowanie murfat do kotew stalowych
Dostawa i montaz wszystkich oku¢ potgczeniowych ze stali ocynkowanej
(w tym blach do tgczenia stupow z ptatwami).
e Dostawa i montaz wszystkich tgcznikow ze stali ocynkowane;j

(Srub klasy 9.6, gwozdzi)
e Wykonanie badan, pomiarow geodezyjnych i odbior robét.

8.5. Informacje uzupetniajgce

e Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST, projektami
wykonawczymi opracowanymi przez Wykonawce i zaakceptowanymi przez przedstawiciela
ZRU oraz pisemnymi poleceniami ZRU.

e Podstawa do odbioru robot stanowig nastepujgce dokumenty:
¢ dokumentacja techniczna,

dziennik budowy

zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobow

protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot

protokoty badan stopnia impregnacji

operaty geodezyjne zmontowanej konstrukciji



SST- 5 Montaz obiektow matej architektury i wyposazenia

Grupa roboét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robét: 45113000-2 Roboty na placu budowy

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce robot przygotowawczych dla wykonania zadania pn.: "Oczko wodne ostojg natury i

wypoczynku" dla Gminy Rzgsnik w ramach realizacji projektu pn. "Natura znéw sie o(d)ptaca".

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu montaz obiektow matej architektury — tawek drewnianych w ilosci 4szt..

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,Wymagania ogoélne” .

1.5.0gd6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-0 ,Wymagania ogdine” punkt 1.5.

1.6. Roboty towarzyszgce i tymczasowe

- wykonanie kotwien obiektéw matej architektury w fundamencie

- warsztatowe wykonanie konstrukcji tawy, stotu

- warsztatowe osadzenie grilla

- zamontowanie fontanny ptywajgcej z wykonaniem kotwiczenia.

- pomiary kontrolne fontanny u uruchomienie

- wykonanie podestu

- wykonanie altany

- impregnacje srodkami owadobdjczymi i grzybobdjczymi konstrukcji tawki
- malowanie konstrukcji lakierobejcag

- montaz tulei mocujgcych z maskownicami na srubach

- uporzadkowanie placu budowy.

Wszystkie roboty towarzyszgce i tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robot
podstawowych.

1.7. Informacje o terenie budowy podano w STO

2.MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami

niniejszej SST i dokumentac;ji projektowej.
tawka drewniana, stanowi wyréb indywidualny i wykonana powinna by¢ z tarcicy drewnianej

40
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klasy min. C27 — wg rysunku nr 3. Lawki nalezy impregnowac przed korozjg biologiczng
Srodkami owadobdjczymi i grzybobodjczymi oraz pomalowacd lakierobejcg. Zaleca sie stosowanie
tarcicy z drewna iglastego. Kazdg z tawek kotwi¢ do podtoza 6 kotwami M16 ocynkowanymi,
poprzez wklejanie chemiczne kotew do 2 faw betonowych o przekroju 20x20cm dtugosci 2,2,m
usytuowanych podtuznie do krawedzi tawki.

2.2 Fontanna ptywajgca

Zasilanie do rozdzielni fontanny SW przyjeto kablem YKY 5x6

Zgodnie z technologig fontanne przyjeto z pompg zasilajgcg 230V

W miejscu montazu fontanny, nalezy zapewni¢ minimalng gtebokos¢ 1m oraz wykonac
kotwiczenie fontanny — wg schematu ponizej:

poziom wody
[
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Nalezy zabudowac fontanne ptywajgcag przystosowang do zbiornikéw wodnych, gdzie nie ma
mozliwosci ustawienia konstrukcji fontanny na dnie zbiornika. Dysza umieszczona

na konstrukcji ptywaka powinna by¢ niezalezna od wahania poziomu wody w zbiorniku co jest
bardzo istotne w zbiornikach naturalnych, w ktérych nie mozemy uzupetni¢ wody.

Nalezy zastosowac dysze wielostopniowg — wysoko$¢ efektu do 4,5 m

Przyjeto fontanne z oswietleniem o nastepujgcych minimalnych parametrach:
- Moc pompy — 1000 W 230V

- Max. wydajnos¢ pompy 40 000 I/h

- Srednica fontanny — 85 cm

- Transformator lamp — w zestawie

- Gtebokosc¢ pracy w zbiorniku 1 m

2.3 Grill ogrodowy.
Przyjeto grill betonowy wyposazony w urzgdzenie do przydomowego wedzenia ryb oraz miesa.
Przyjeto grill o nastepujgcych minimalnych parametrach:

- wysokos¢ 206cm

- szerokos¢ 96cm

- gtebokos¢ 77cm

- chromowany ruszt z atestem, wymiary: 58x40 cm [przewidziany dla ok. 8 osob]
- waga: 200-400kg.

Wykonczenie materiatowy:

- jasny tupek

- grafitowy beton



Rysunek pogladowy:

| o

Nalezy wykonac¢ fundament pod montaz gril, zgodnie z DTR producenta.
Grill powinien by¢ wyposazony w :

- ptyte fundamentowg

- podstawe

- ptyte paleniskowg

- obudowe paleniska

3.SPRZET

Montaz elementow recznie.

Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i
spetniac

wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-0
"Wymagania ogolne" punkt 3.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

4.1.0go6lne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,Wymagania ogoélne" pkt .4 Materiaty
mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych roboét. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢
sprawne technicznie i spetniac wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu

SST-6
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drogowym. Transport obrzezy betonowych powinien odbywac sie w liczbie sztuk
nieprzekraczajgcych obcigzenia zastosowanego srodka transportu. Przewozone elementy
nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i uszkodzeniem poprzez stosowanie folii ochronnych.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogodine
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w ST-0 "Wymagania ogolne” punkt5.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0g06Ine zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,Wymagania ogdélne" pkt 6.

6.2.Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac od producentéw
zaswiadczenie o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawic ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii
materiatow.

Do materiatéw, ktoérych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN)
dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atesty).

Do materiatéw, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do
wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro". Uwzgledniajgc nieskomplikowany
charakter robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze
zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robét.

6.3.Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania robét
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni
wyrobu i jego wymiardw.

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST-0 ,Wymagania ogdélne” punkt
7. Jednostkg obmiarowg wykonanego ogrodzenia jest szt..

8.0DBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa oraz ST.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy i Rozporzadzenia

PN-EN 388:1999 (2004) Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymato$ci.



PN-EN 912:2000
PN-EN 335-1
PN-EN 385
PN-EN 386
PN-EN 844-3:2002
PN-EN 844-1:2001
PN-82/D-94021

PN-ISO 8991:1996

9.2. Inne dokumenty
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taczniki do drewna. Dane techniczne tacznikdw stosowanych
w konstrukcjach drewnianych.

Trwatos¢ drewna i materiatbw drewnopochodnych. Postanowienia
ogolne.

Z?acza klinowe w konstrukcjach drewnianych. Wymagania
eksploatacyjne i minimalne wymagania produkcyjne

Drewno klejone warstwowo. Wymagania eksploatacyjne i minimalne
wymagania produkcyjne

Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczgce
tarcicy.

Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogolne wspolne dla
drewna okragtego i tarcicy.

Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami
wytrzymatosciowymi.

System oznaczenia czesci ztgcznych.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych Tom | -
,Budownictwo ogdlne” - opracowany przez Instytut techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa
ul. Filtrowa Wydawnictwo ARKADY 1989 r.

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 1994 nr 89 poz. 414) z pdzniejszymi

zmianami

e Instrukcja ITB nr 355/88 Ochrona drewna budowlanego przed korozjg biologiczng, sSrodkami
chemicznymi. Wymagania i badania.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

|. SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-E
1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej dkadania pn: ,Oczko
wodne ostgj natury i wypoczynku”, gmina Rznik ul. Jesionowa 3, 07-205 Enik, dz. nr
62/76.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres obgty Specyfikacja Techniczm
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnéei umazliwiajace wykonanie robot
Wymlenlonych w punkcie 1.1. i obejmyj
roboty przygotowawcze

- roboty ziemne

- roboty montaowe

- roboty instalacyjne

- pomiary powykonawcze

- kontrola jakdci
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S.Ta 3godne z polskimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za j@kowykonania rob6t i ich zgoddé z Dokumentag
Projektowy , ST, i poleceniami inspektora.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w umowie przekse wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi ivadistracyjnymi, przedmiarem robot i
Specyfikacy Techniczg.

1.5.2. Dokumentacja Powykonawcza

Wykonawca zobowzany jest do wykonania dokumentacji powykonawdZegzty wykonania
dokumentacji powykonawczej w cat obchzaja Wykonawe.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy



Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego @ios¢ dojazdu do posesji)
na Terenie Budowy, do zabezpieczenia Terenu budewkresie trwania realizacji Umowy alo

zakaiczenia i odbioru kacowego robot. W czasie wykonywania robot Wykonavdosstarczy,

zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak:

zapory,$wiatta ostrzegawcze, sygnaty, zapewadayv ten sposob bezpieamtwo i pieszych oraz
ogrodzenia, parcze, znaki ostrzegawcze, wszelkie indedki do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych. Wykonawca zapewni state warunki widooi w dziea i w nocy tych

zapor i znakdw, dla ktérych jest to nieodzowneviegledu bezpieczéstwa. Fakt przygpienia do

rob6t powodujcych utrudnienie Wykonawca obwii@ publicznie przed ich rozpoeziem w

sposOb uzgodniony z inwestorem oraz przez umiesikezdéablic informacyjnych. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy jestedony w cen umowy inie podlega odbnej zaptacie.

1.5.4. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy yikeficzenia robot
Wykonawca bdzie podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo
przepiséw i norm dotyaxych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy.

1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego sptz przeciwpagarowego. Materialy tatwopalnectly skladowane w
sposoOb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezuire przed dospem o0sbb trzecich.

1.5.6. Ochrona wlasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji i uradzeh na powierzchni ziemi i za wdzenia
podziemne. Takie jak ruragi, kable itp.

1.5.7. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy. Wykonawca ma obaaek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrererealizowanych robét i za wszelkie materialy oraz
urzgdzenia uywane do robét od daty rozpacia realizacji do daty odbioru koowego robét.
Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elgmbyly w zadawalajcym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru Keowego.

1.5.9. Stosowanie gprawa innych przepisow
Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralngejscowe

oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposéb zwgizane z robotami idulzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis wytycznych podczas prowadzenia robot.

2.MATERIALY

Wszelkie materiaty, wyroby i uggzenia zastosowane w Dokumentacji Projektowefgrmaozastpic¢
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réwnowanymi stosujc te same parametry techniczne i wymagania funkdj@npoparte certyfikatami,
swiadectwami dopuszczenia, atestami w zaddci od wymagéa wynikajagcych z odpowiednich
przepiséw.

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Wykonawca jest zobowrzany dostarczy materiaty i wyroby zgodnie z wymaganiami DP
i niniejszych ST. Nie przewiduje ei dostarczania materiatdbw atlz wyrobow przez
Zamawiajcego.

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materiadybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.2. Stosowanie materiatéw

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomateriaty, ktore posiadaj

certyfikat na znak bezpiearstwa wskazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnézi z aprobat techniczi, dla ktérych nie ustalono Polskiej
Normy

2.3. Przechowywanie sktadowania i materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadgedo czasu, gdyeda potrzebne na
budowie, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeri@mmowaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot
oraz byly dosgpne do kontroli Inwestora.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

4 TRANSPORT

Wszelkie srodki transportu gywane przez wykonawcmusz posiadé odpowiednie zezwolenia
oraz aktualne badania techniczne.

Transport nalgy prowadzé¢ przestrzegac wytycznych normowych dla poszczegolinych
materiatow i wyrobdéw oraz zgodnie z zaleceniamiduoentdow i dystrybutoréw.

Wykonawca bdzie usuwa na biezagco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdahxterenu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jakel
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robdt, zzh izgodné¢ z DP, ST, PZJ,
harmonogramem rob6t oraz poleceniami InspektorayBe Inspektora w sprawach akceptacji
materiatow i elementéw robdt muszby¢ oparte na wymaganiach zawartych w Umowie,
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technigam.

Nastpstwa jakiegokolwiek Rkidu w robotach spowodowanego przez Wykonawaostan
poprawione przez Wykonawaa wiasny koszt.

Polecenia Inspektoracta wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod gr@ba zatrzymania robaot.



5.1.Zakres robot

- rozdzielnie elektryczne

- instalacja éwietlenia

- instalacja gniazd wtyczkowych

- instalacja obwodow sitowych

- instalacja zasilania rozdzielni

- instalacja przeciwpomniowa

- reczne wykonanie wykopow do uenia kabli ziemnych o gbokasci 0,8 m

- nasypanie 10 cm warstwy piasku przedzafbem kabli zasilacych

- ulozenie kabli w wykopie linj falista z zapasem diugoi 1-3 procent

- zalazenie na kablach plastikowe opaski kablowe, na ktbnaley poda : rok zabudowy, typ
kabla, adresata, opaski zaklade catej dlugéci w odstpach nie wgkszych nk 10 m

- nasypanie warstwy piasku (10 cm) i warstwy gruaidzimego ( grubici 0,3 m)

- utozenie folii kaledrowanej ( gruloi 0,5 mm i szer. nie mniej hR0 cm)

- ulozenie bednarki ocynkowanej FeZN 30x4 mm

- pofaczenie kacow bednarki z uziemieniem stupa i przewodem néutna

- utozenie rur ochronnych o diugg o 0,5 m dluszej z kadej strony

- reczne zasypanie rowow kablowych

- monta i stawianie stupow @avietleniowych ( odtworzenie punktéw lokalizacji ptw,
wykonanie wykopu, ustawienie fundamentu w wykopasypanie fundamentu, ubicie i
wyroéwnanie ziemi, zamocowanie stupa na fundamencEmocowanie tabliczki
bezpiecznikowej we wyte stupa )

- monta wysiegnikow na stupie

- monta przewodow do opraw swietleniowych ( wciganie przewodow w wysiniki,
podhczenie przewodow do zaciskéw tabliczki bezpieczwniéjp podhczenie przewodu do
miejsca zasilania )

- monta opraw @wietleniowych zewstrznych na wysignikach ( zamocowanie oprawy,
wprowadzenie przewodow i ich padkenie, wkecenie lub zatéenie lampy oraz pozostatego
wyposaenia )

- wykonanie bada pomiarow

Roboty ziemne mma wykonywg& w dobrych warunkach pogodowych w temperaturze peyw®
stopni Celsjusza.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakwi

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jak@ci materiatdw. Zapewni on odpowiedni
system kontroli, personel, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia i przyrady niezlzdne do
pobierania prébek bafla pomiaréw materialtdbw oraz robét. Inspektor maa@aadac od Wykonawcy
przeprowadzenie baflaw celu zademonstrowaniae poziom ich wykonania jest zadowalay.
Wykonaweca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow robot zstotliwosciag zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i normami.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W pad¥p,
gdy normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, agletosowa wytyczne
krajowe lub inne procedury zaakceptowane przezdkpa.

Przed przysipieniem do pomiaréw i badaNykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu
i terminie badania.

Wyniki pomiaréw i bada Wykonawca przedstawi nagpiie do akceptacji Inspektora.



7.0BMIAR ROBOT

Obmiaru na budowie dokonuje Wykonawca i przedstalsiakceptacji inspektorowi.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie nie zwalnia wykonawcy od wykoaaobot.

8.0DBIOR ROBOT

Badania przy odbiorze polegajna sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyich
przeprowadzeniu badai pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w pismk2, 5 i 6. W
przypadku stwierdzenia usterek Inspektor ustaliremkwykonania robdét poprawkowych, ktére
Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustahoprzez Inspektora
Wykonawca zobowdizany jest dostarcZyZamawiajcemu nasgfpujace dokumenty :
- aktualg Dokumentagj Projektovg Powykonawcz tj. poprawion i uzupetniom o zmiany
dokonane w czasie budowy ( dwa egzemplarze )
- geodezymbDokumentagj Powykonawcg wykonar przez uprawnionych geodetow
( dwa egzemplarze ),
- dane geotechniczne obejgug zakwalifikowanie do odpowiedniej kategorii gromt
- dane punktow nawzania sytuacyjno- wysokoiowego wraz z rgnymi,
- protokoty z dokonanych batlapomiarow,
- dokumenty, certyfikatgwiadectwa i atesty dotygee jak@dci zastosowanych materiatow,
- dziennik budowy i ksgge obmiaru
- protokét odbioru robot przezzakownika
- protokdt odbioru robot zanikgjych i ulegagcych zakryciu oraz egciowych wraz z
uwagami, zaleceniami i ich realizagj
- cdwiadczenie Wykonawcy o zakozeniu robét i gotowdri wigczenia @wietlenia do
uzytkowania
Przewiduje sinastpujace odbiory :
- odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
- odbior ostateczny
- odbiér pogwarancyjny

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatrigi jest cena jednostkowa skalkulowana , ktdalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem
i ocery jakosci wykonanych robdt na podstawie atestow kdgin sprawdzajcych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne lirdblawe. Przepisy budowy.

NSEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygaaliine linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-EN 60598-2-3-2002 Opraw§wietleniowe-Wymagania szczegotowe-Oprawy
agwietleniowe drogowe i uliczne

PN-EN60598-2-3:2002 (EN 60598-2-3:1994+AR97) PN-EN 60598-1:2001
(EN60598-1:2000+A11:2000)-Wymagania bezmestwa dla opraw swietleniowych
PN-87/B-01100 Piasek zwykly

BN-83/8836-02-Roboty ziemne. Wymaganiaddda przy odbiorze
BN-68/6353-03-Folia kalendrowana technicznglastycznionego polichlorku winylu
PN-ICE 60364-4-41:2000stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©ch dla
zapewnieni bezpiearmdwa. Ochrona przeciwparowa.

PN-ICE 60364-4-47:200dastalacje elektryczne w obiektach budowlanych. ©oh dla
zapewnienia bezpiedmtwa. Stosowanigrodkdw ochrony dla zapewnienia
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bezpieczestwa. Postanowienia ogélrsrodki ochrony przed poganiem pgdem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-6-61:2000stalacje elektryczne w obiektach budowlanycha$pizanie.
Sprawdzenie odbiorcze.

PN-IEC 60364-5-523:200dstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &db
monta wyposaenia elektrycznego. Obgialnaé¢ pradowa diugotrwata przewodow.
PN-EN 62305 Ochrona odgromowa budynkowiekidw budowlanych.
PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektacddlanych. Dobor i monta
wyposzenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.



Il. WYKONANIE ROBOT ELEKTRYCZNYCH

KOD CPV : 45310000-3 - roboty w zakresie itatéi elektrycznej
KOD CPV : 45314300-4 - kiadzenie kabli
KOD CPV : 45316100-6 - instalowaniéetlenia zewetrznego

1.WYMAGANIA OGOLNE

1.1.Zasilanie

Zasilanie odbywa sie bedzie ze zicza pomiarowego, co stanowi oddzielne opracowahfe.
wyznaczonym miejscu natg¢ zabudowa rozdzielng SG i wyprowadzi zasilanie kablowe do
szafki fontanny, szafki wiaty oraz obwod§woetlenia zewgtrznego.

Schemat zasilania przedstawiony jest na rysunku.

1.2.Instalacja Gwietlenia i gniazdek wtyczkowych

Instalacja obejmuje wypustywietleniowe oraz obwody gniazdek wtyczkowych.
Przewody uktada w rurkach.

Gniazdka wtyczkowe gkzniki instalowé w wydzielonych polach w rozdzielniach.
Wytaczniki stosowa na pgd 10A, a gniazdka 16A.

Schemat instalacji przedstawiony jest na rysunku.

1.3.Instalacja sity
Instalacja sity obejmuje paglizenie urzdzen elektrycznych.

1.4.Instalacja dla fontanny

Fontanna dostarczana jest w pelnym zestawie (foatartransformator z lampami
oswietleniowymi, kabel zasilagy i szafka stergga).

Minimalna gkbokas¢ zbiornika 1m. Obstuga fontanny zgodnie z instraikcj

Kabel uktada w ziemi oraz w wodzie.

Uwaga:

Podzadnym pozorem, nie wchodzilo wody, gdy urgdzenie elektryczne jest padizone i/lub
wiaczone.

1.5.Qwietlenie zewrgtrzne

Obwod awietleniowy projektuje si kablem typu YKY 5x6.

Przewidziano gwietlenie na stupach parkowych.

Obwod awietlenia naley wyprowadzé z szafy SG, w ktorej przewidziane jest sterowanie
oswietlenia zewntrznego.

Schemat éwietlenia przedstawiony jest na rysunku.

1.6.Linia kablowe

Kable uktada w ziemi na gibokasci 0,7 m. w warstwie piasku 2 x 10 cm, przykids cm
warstwg gruntu ,utay¢ foli¢ z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego i zaéypgkop.

Kable uktada w rowie linig falistg z zapasem 3% w stosunku do ditgjorowu.

Trasa kabla ulmnego w ziemi powinna IByoznaczona trwatymi oznacznikami.

W miejscach natanych na uszkodzenie mechaniczne, i w przypadkiekandgci utozenia
kabla w poblu innych uradzen podziemnych , kable natg prowadzé w rurach ochronnych
Arot.



Osprzt kablowy oraz kable powinny posiadatest Energopomiaru.

1.7.0chrona od poraen

Zastosowandrodek ochrony za pomg@samoczynnego watzenia zasilania t.j. wytznikow
nadpgdowych i r&znicowo - pgdowych oraz pajczer wyréwnawczych.

Dostpne przewodge elementy instalacji nalg tagczy¢ z ziemi za pomog przewodu
ochronnego PE.

Przewod ochronny PE naledodatkowo podiczy¢ do szyny wyréwnawczej, ktgmpolaczyt z
uziemieniem.

Dobrano wy4czniki raznicowo - pgdowe o pgdzie wyzwalagcym 30mA. Przez zastosowania
wytagcznikdw ochronnych osgnicto dodatkowe zabezpieczenie przed przypadkowym
bezpdrednim dotkngciem nie uziemionego elementu znajsh@igo s¢ pod napiciem.

Instalacg wykona zgodnie z obowjzujaca normg.

1.8.Pomiary i proby techniczne
Po wykonaniu robo6t nalg wykona& nastpujgce pomiary i proby techniczne wraz z
protokotami:

sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji pasgolnych obwodow N/N

sprawdzenie i pomiar impedancgtlpzwarcia

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

2.1.Montaz tablic rozdzielczych

- monta tablicy

- podjczenie i oznaczenie przewodow

- opisanie tablicy

- haprawa miejsc zamocowania

- wyposaenie rozdzielnic zgodnie z zestawieniem materialdprzedmiarze robot

2.2.Uktadanie przewodow w rurkach

- utazenie uchwytow

utazenie rur

rozwiniecie, sprawdzenie i odmierzenie przewodo
wciagniccie przewodow

2.3.Montaz opraw aswietleniowych

- przygotowanie podia

- rozpakowanie i oczyszczenie opraw
- otwarcie i zamknicie

- sprawdzenie dziatania oprawy

- zamocowanie oprawy

- podhczenie przewodow

- wyposaenie oprawy w klosze

2.4.Wykonanie uziomu wyréwnawczego i Szyny wyroOwnaszej
- odmierzenie i uecie przewodu

- utozenie i umocowanie przewodow do patio

- pokczenie przewodow

2.5.Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszegolnych obwodow N/N



- okreslenie obwodu

- ogkdziny instalacji

- sprawdzenie stanu pokzer w puszkach igcznikach
- odiczenie odbiornikdw

- pomiar rezystanciji izolacji i ggtosci obwodu

- podhczenie odbiornikow

- sporadzenie protokotu

2.6.Sprawdzenie i pomiar instalacji ochrony przeciworazeniowej

ogkdziny dos¢pnych czsci instalacji ochrony przeciwparaniowej

pomiar impedancijigili zwarcia

pomiar pgdu i czasu zadziatania oraz sprawdzenie dziataairisku test wydcznika
réznicowopgydowego

sporadzenie protokotu

3.1.Linia kablowa
kopanie rowéw dla kabli
nasypanie warstwy piasku 10cm na dnie rowu
uktadanie rur ochronnych
uktadanie kabli w rurach
uktadanie kabli w rowach
nasypanie warstwy piasku 10 cm
nasypanie warstwy gruntu 15 cm
przykrycie kabla fol z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego
zasypanie wykopu
oznaczenie trasy kabla stupkami
uktadanie bednarki

3.2.CGwietlenie zewretrzne
wykonanie wykopu
utazenie fundamentu
zasypanie fundamentu, ubicie i wyréwnaniardie
ustawienie stupa
zamocowanie tabliczki bezpiecznikowej wegam stupa
zamocowanie wysjnika na stupie
wchgniecie przewodow w stupy i wysgniki
zamocowanie oprawy na wgghiku
zamocowanie oprawy na stupie
podiczenie przewoddw do miejsca zasilania

3.3.Badania i pomiary
badanie ggtosci zyt kabla
pomiar rezystancji izolacji
pomiar rezystancji izolacji przewodow
badania i pomiary instalacji uzienyegj
podjczenie kabla
sporzdzenie protokotu wraz z ocgn





