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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.9@ymagania Ogolne odnosiesiio wymagé wspdlnych
dla poszczegoélnych wymagaechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robét dla Przebudowa drogi
gminnej Regimin-Ktki-Jarluty Duze

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Szczeg@oSpecyfikacje Techniczne naje
odczytywa i rozumi& w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

1.3.2.Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgtijach Technicznychela
stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawoweUzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany niefglacy budynkiem, stanowty caig¢ techniczno-aytkows
(drog) albo jego cgi¢ stanowijca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel)

1.4.2. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lubopogpojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zekzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik Budowy -opatrzony pieagiag Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagiy do
notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedmn rejestrowania dokonywanych
odbiorow robét, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej pagizy Inzynierem, Wykonawg i
projektantem.

1.4.5. Jezdnia €z¢é¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohtta

1.4.7. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i pasami
dzielcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqaania.
1.4.9. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowéw.
1.4.10. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celuzatia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiaru- akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaru podlegpptwierdzeniu przez kyniera

. 1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeepte przez Zamawiggego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezlaine do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentdtijojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.14. Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigiych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epgaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralp a podbudow, zapewniaca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa saoa do wyrdwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidbwngadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingra - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta wysokasciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesa
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy 7aadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzeir chrongcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywae pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20. Polecenie lkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyriiera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczregldrta autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.22. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznychy tnas planie i przekroju poditnym) istniejcego

pofaczenia.

1.4.23. Rekultywacja- roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.24. Rysunki -czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaligaccharakterysty& i wymiary
obiektu lzdgcego przedmiotem robot.

1.4.25. Kosztorys Ofertowy wykaz rob6t z podaniem ich #oi w kolejnaci technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Zadanie budowlane eze¢$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoytgia odebng catas¢ konstrukceyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegjhniczno-aytkowych. Zadanie
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moze polegéa na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.27. Ineynier — osoba prawna lub fizyczna, w tym rownigracownik Zamawiajcego, wyznaczona przez
Zamawiajicego do reprezentowania jego interesOw przez spvamie kontroli zgodn&i realizacji robét
budowlanych z DokumentacjProjektows, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadamedzy
technicznej oraz postanowieniami warunkéw Kontrgktmowy).

1.4.28. Zamawiajcy — kazdy podmiot szczeg6towo oldleny w umowie (kontrakcie) udzielgy zaméwienia
na podstawie ustawy o zamdwieniach publicznych)(zZerwca 1994 r z gaiejszymi zmianami).

1.4.29. Wykonawca- osoba prawna (lub fizyczna), z kf&Eamawiajcy zawart Kontrakt (umog) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.4.30. Teren budowy- przestrzgé, w ktorej prowadzoneasroboty budowlane, wraz z przestrzemajmowai
przez urzdzenia zaplecza budowy.

1.4.31 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.32 Kontrakt - umowa pomidzy Wykonawg i Zamawiajcym
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumentagj
Projektows, SST i poleceniami ltyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu BudowyZamawiajcy w terminie okréonym w Warunkach Szczegdtowych
Kontraktu przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagainuzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz Dokumentayojektovy i komplet SST.

1.5.2. Dokumentacja ProjektowaDokumentacja projektowactzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkewbwy,tj. przetargow dokumentagj projektow
ktore zostam przekazane Wykonawcy,

1.5.3. Zgodné¢ robét z Dokumentacjy Projektowg i SST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez aodatkowe dokumenty przekazane przeyriera
Wykonawcy stanowi czs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w @ho jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw obpwe nastpujaca kolejndé ich
waznosci:

- Dokumentacja Projektowa,
- Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadoéninzyniera. W przypadku rozhieosci opis wymiaréw waniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane rghiadostarczone materiatyetls zgodne z Dokumentag;j
Projektovs i SST. Dane oki#one w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe,
od ktérych dopuszczalneg sodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodndé¢ z okrélonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadily, materiaty lub
roboty nie kgda w petni zgodne z DokumentacProjektovs lub SST i wplynie to na niezadowajej jakos¢
elementu budowli, to takie materialyeda niezwiocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie oByd w okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robo6t. Przed pgpiestiem do robét Wykonawca
przedstawi laynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedzianzzdem drogi i organem zagdzagcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenl@dt w okresie trwania budowy. W zafesci od potrzeb i
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postpu robot projekt organizacji ruchu powinienébgktualizowany przez Wykonawma biezgco. W czasie
wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalupedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczape takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewqgajv ten sposéb bezpiecmtwo
pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warrwittoczndci w dziea i w nocy tych zapoér i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne anizenia
zabezpieczagre Ikedag akceptowane przez Apniera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwia
publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych t&bedzie zatwierdzona przezyniera.
Tablice informacyjne &g utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabmelj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen
Kontraktowg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowyykaiczania rob6t Wykonawcactzie: a./ utrzymywa
Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stmj, b./ podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na
celu stosowanie sido przepis6w i norm dotygeych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy
oraz lgdzie unik& uszkodzé lub ucikzliwosci dla os6b lub wlasroi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢@stivie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych
wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:1./ Lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw
i drog dojazdowychR./ Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed: - zanieczyszczeniemratidw i ciekow
wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, - eamiyszczeniem powietrza pytami i gazami, zliweoscia
powstania pgaru. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie mdji rob6t norm okrdonych w odpowiednich
przepisach dotyezych ochronyrodowiska obejza Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedga przepisOw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywa
sprawny spret przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanter®az produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazyraaz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopaln
bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgseém 0sob trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nie mpy¢ stosowane do wykonywania robot.
Nie dopuszcza ei uzycia materiatow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowgtaido robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéav n
srodowisko.

Materialy, ktdre g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, ezpkaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materiaty pylaste) madgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien agtray zgod: na wycie tych materiatow
od witasciwych organdéw administracji patwowe;.

1.5.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie materiatow i
wyposa&enia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposohgy bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatzyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢zla dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu Budowy i Wykonawceatizie odpowiadat za naprgwvszelkich robo6t w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiiara.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy
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Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycgrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczeg6loi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédsigjgcych odpowiednich wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni i dgzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ufdzenia aywane do rob6t od
Daty Rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez liyniera. Wykonawca duzie
utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dprowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowgdgm stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie #gniera powinien
rozpoczc¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie gsido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmgéejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek spos6b zwgzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctqzas prowadzenia robot. Wykonawegltie przestrzega
praw patentowych i dglzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkiwymaga prawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych gdzen lub metod. Wykonawcaekizie gromadzit wszystkie zezwolenia i inne
odnane dokumenty i przedstawiat je nazllazyczenie Izyniera.

1.5.12. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére magpetnid
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornpriepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inacze;.

1.5.13. Ochrona wihasnfxi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowtany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenmasndgci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwigzku z niewtdciwym prowadzeniem robét, zaniedbaniem lub brakiiatan ze strony
Wykonawcy nagpi uszkodzenie lub zniszczenie whascioprywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzpwtasnag¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wigsnbyt nie gorszy
niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczehfgkonawca odpowiada za ocheoinstalacji na
powierzchni terenu i za wdzenia uzbrojenia podziemnego, takie jak: przewodsgcigi, kable itp., ktérych
potozenie bylo wskazane przez Zamaw@ggo. Wykonawca powinien uzyskaod odpowiednich wiadz
bedacych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przezam@wiagcego,
dotyczicych doktadnego poienia tych urzdzea w obrebie placu budowy. O zamiarze przysienia do robét w
poblizu tych uradzei lub instalacji, bBdz ich przektadania Wykonawca powinien zawiademh wigcicieli i
Inzyniera. Wykonawca zapewni wigwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji i
urzadzeh w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowegakadzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Zamawiagego i zainteresowane wladze. Koszt naprawy povbgdionawca. Jeeli
teren budowy przylega do terenéw z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb
powodupcy minimalry niedogodné¢ dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasrig Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawag ustali wydhzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokéc¢ kwoty, o ktég nalezy zwigkszy¢ cere kontraktove.
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2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykotagiem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacmtyaznce proponowanegozrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera. Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danagalta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia
bada w celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczoneggodia w sposob ggly spetniaj
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstrobot.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadel wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materialéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w to zrédla wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia. Wykonawca przedstawi
dokumentagj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia zymierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialdoza spetnienie
wymaga ilosciowych i jakadciowych materiatdw z jakiegokolwiekrédta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwimne koszty zwjzane z dostarczeniem materiatow do
rob6t. Humus i nadktad czasowo ¢dj z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskiri zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ypracaniu stanu terenu przy uiazeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na TereBudowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie leda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad avdpdnio do wymaga Kontraktu lub
wskaza Inzyniera. Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegblzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszcieigne w Kontrakcie.
Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatdw, w tym mieszanek mineralnoadtsfvych, a take te w ktdrych produkcja odbywagsiv
miejscach nie naigcych do Wykonawcy megby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw modpy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej parti materialtdbw pod wzegllem
jakosci. W przypadku, gdy lynier kedzie przeprowadzat inspekcjvytworni bedg zachowane nagtujace
warunki: a./ Inzynier kedzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekdji/ Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizidojitraktu.c./ Jezeli produkcja
odbywa s¢ w miejscu nie nalgacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iagaych miejscach.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,atz
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazaycie tych materiatéw
do innych robét, ri te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtarialdbw zostanie przewadciowany
przez Ikyniera. Kady rodzaj robdt, w ktorym znajdajsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdydola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs gakos¢ i whasciwos¢ do robo6t i byly dosipne do
kontroli przez layniera. Miejsca czasowego sktadowanigd zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgmanych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
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Jeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiglujozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze, co najmniej 1 tydzjgrzed
uzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialumize by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajn& sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie
robét, zgodnie z zasadami okienymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidnzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem. Spitzbedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogyodowiska i
przepisami dotycrymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy zinierowi kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisarateld
Dokumentacja Projektowa lub SST przewidupozliwo$¢é wariantowego gycia spreztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alkaeptprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu, zogtgmwzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robéfykonawca powinien dysponowasprawnym
rezerwowym sprgem, gotowym do iytku, w przypadku awarii sp¢iu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie

na jaké¢ wykonywanych robdt i wkiwosci przewaonych materiatéw. Liczbdrodkéw transportu dmzie
zapewnié prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w Dokumentacji Projektowej, SST i
wskazaniami layniera, w terminie przewidzianym Kontraktem. Przghiu na drogach publicznych pojazdy
beda spetnid& wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogmanych obeizen na
osie pojazdéw i innych parametréw techniczny&odki transportu nie odpowiadge warunkom Kontraktu na
polecenie layniera teda usungte z Terenu Budowy. Wykonawcgdzie usuwé na biezaco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojaizdandrogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z Kontraktem, oraz za jakozastosowanych
materialdw i wykonywanych roboét, za ich zgodh@e Dokumentag Projektows, wymaganiami SST oraz
poleceniami Iayniera. Wykonawca ponosi odpowiedziadté@a dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okrélonymi w Dokumentaciji
Projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera. Nasipstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego
przez Wykonawg w wytyczeniu i wyznaczeniu rob6t zostamesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione
przez Wykonawg na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotviylanaczenia wysokoi przez Irryniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaked za ich dokliadn@. Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub
odrzucenia materialéw i elementéw robd&¢dp oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajiynier
uwzgledni wyniki bada materiatdéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i w badaniach
materialdw, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywge na
rozwazamg kwestk. Polecenia Iayniera lzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grdbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytplnosi
Wykonawca. laynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazarych z jakécig robét, ocen jakasci
stosowanych materiatow i pepem robo6t, a tale we wszystkich sprawach zaanych z interpretagj
Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotycgch akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu mrze
Wykonawe. Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich rob6t oraz materiatdastarczonych na budew
lub na jej terenie produkowanych, agkapc w to przygotowanie i produkgjmateriatdw. laynier powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyraboty, ktére nie spetnigj wymaga
jakasciowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezdne do
pobierania prébek i badamateriatéw oraz robét. Hynier maze zaagdac od Wykonawcy przeprowadzenia
badaa w celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie
przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz robot zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w DokuraetProjektowej i SST. Minimalne wymagania co do
zakresu badai ich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, géyzostaty one
tam okrélone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewnt wykonanie robét zgodnie z
Kontraktem. Wykonawcaddzie posiadé odpowiednieswiadectwa wydane przez upoivaone jednostkize
wszystkie stosowane wdzenia posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm ok#éajacych procedury bada Inzynier bxdzie mie€ staty i nieograniczony dagi do
pomieszczé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji orazdzie mi€ mozliwosé uczestniczenia w badaniach,
pomiarach, poborze probek itp. Wszystkie koszty azame z organizowaniem i prowadzeniem liada
materiatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpkstych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada Inzynier bedzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na polecenie
Inzyniera, Wykonawcaduzie przeprowadzana wtasny koszt dodatkowe badania tych materiakbéwre budz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usunéte lub ulepszone
z wiasnej woli. Pojemniki do pobierania probeéd® dostarczone przez Wykonagvi zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawio bada wykonywanych przez ktyniera kzda odpowiednio
opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany pmzgziera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowsozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezzyimiera. Przed przygpieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca
powiadomi Irkyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lutdéaia. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie kompletowé i przechowywa raporty ze wszystkich bafla udostpniat je na kade
zyczenie Imyniera. Wyniki bada (kopie) lkzda przekazywane Ubynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera
6.6.1. Ogolne zasady prowadzonych badarzez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia materiatow i robét, zynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialéwzailenie od Wykonawcy. Zapewniona mgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i peedta materiatow. kynier bedzie ocenié jakose,
zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST i Dokumerit&epjektowej na podstawie przede wszystkim
wynikéw wiasnych bada

6.6.2. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajgcego
Zamawiajcy maze wykon& nastpujace badania i pomiary zlecane przezyimera:

1. przed rozpocziem robot:
- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,

2. w trakcie robot:
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- badania jakéri stosowanych materiatow i wykonywanych robét,

- badania sprawdzgje do odbioru rob6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg @Egodlnych asortymentowych SST.
W czasie trwania budowy prébki najedostarczéa sukcesywnie w migrpostpu robot
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

Polsky Normy lub aprobat technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pakt 1 i ktére spetniajwymogi SST. W przypadku materiatow, dla
ktérych ww. dokumenty ss wymagane przez SST, ida partia dostarczona do robd&¢dhie posiada te
dokumenty, okréajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome musz posiadéd ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie pogrpmparte wynikami badawykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bad@abeds dostarczone przez Wykonagvmzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie
spetniaj tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowigzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy diic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathaa
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgmuiacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
Dzienniku Budowy bda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpiesgiva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony byddtezdy zapis w Dzienniku Budowyehlizie opatrzony dat
jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatasea@ podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankavis
stwzbowego. Zapisy ¢1lg czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zgzone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyefitds oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera. Do Dziennika Budowy
nalezy wpisywa w szczegdlngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawgeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczego6linych elementéw robot,

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia lyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zan@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaicowych odbioréw
robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,

- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélinych elementéw budowli Zlaoiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowgdoprzedia@one Irzynierowi do
ustosunkowania si Decyzje Iyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca padpiz zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Bwgloobliguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stepiontraktu i nie ma uprawnkedo wydawania polede
Wykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badaa Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej z Zamawign. Dokumenty te stanowi
zahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie Iityniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza ¢sioprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptjace dokumenty:a./
pozwolenie na budoyy b./ protokoly przekazania Terenu Budowy,/ umowy cywilno-prawne z osobami
trzecimi i inne umowy cywilno-prawned./ protokoty z odbioru robée./ protokoty z narad i ustabe f./
korespondenegjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy {¢ra przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomicedzabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowsylabzawsze dogpne dla Iiyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Dukuatacy Projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym KoszierDfertowym. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniuAyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie @lom co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaruetly rejestrowane. Jakikolwiek 4d lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdzidziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowsizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych robotehzie przeprowadzony z eztaicia wymagan w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawa Inzyniera. Obmiar odbywasie bedzie w obecngxi Inzyniera i podlega jego
akceptaciji.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dtugosci | odlegtasci pomigdzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagaego inaczej, objosci bedg
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktbre mag by¢ obmierzone wagowo,
beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@pecyfikacji Technicznych. Pojazdyywane
do przewaenia materiatéw rozliczanych na podstawie masyamoghodzie powinny ldywazone co najmniej
raz dziennie. laynier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i saapatadowania pojazdéw, a w przypadku
stwierdzeniaze obgtos¢ materiatu przewmna danym pojazdem jest mniejsza od wWo@Egszej uzgodnionej, to
calcs¢ materiatow przewiezionych przez ten pojazd od wzpeprzedniej kontroli zostanie odpowiednio
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zredukowana. Kaly samochdd powinien By oznakowany w sposob czytelny, udiwiajacy jego
identyfikacje. Obmiar winien nagiowa® w punkcie dostawy. Za zgedInzyniera Wykonawca me
dokonywa wazenia pojazdéw w publicznych punktach agaia na urgdzeniach wagowych posiadaych
wazne §wiadectwa legalizacji.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlgbzaakceptowane przez
Inzyniera. Uradzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dalzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzagdzenia pomiaroweday przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem robét, a tak w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robotbn@ar robdt zanikagych
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podleggagh zakryciu przeprowadzaegirzed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niegdm obliczenia &dg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchuti bbgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé w Kontrakcie i odpowiednich SSToboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez ltyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b./ odbiorowi czsciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu. Odbiér rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania
ogollnego pospu robdt. Odbioru robét dokonuje Zynier. Gotowd¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnpowiadomieniem liyniera. Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niemiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie dpniera. Jakéc i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier na
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z DokumentacpProjektows, SST i uprzednimi ustaleniami. Na polecenieyhera
badania sprawdzgje przeprowadza Laboratorium Zamawiggo.

8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze sawym robot. Odbioru robét dokonujezimier.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeétstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartasci. Catkowite zakéczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigoiem na pimie o tym fakcie Iayniera.
Zakaiczenie rob6t musi zostapotwierdzone przez syniera wpisem do Dziennika Budowy. Warunkami
pozwalajcymi na dokonanie potwierdzgego wpisu & - przekazanie bynierowi kompletnych badai
pomiarébw wymaganych przez odpowiednie asortyment®8& do odbioru ostatecznego robdt, - uzyskanie
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pozytywnych wynikow bada i pomiarow Odbi6r ostateczny robét ngmt w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, ligz od dnia potwierdzenia przezzymiera zakéczenia robét i przycia dokumentéw,

o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecenegpbdét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergija roboty dokona ich oceny jadaiowe;j

na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodao
wykonania robo6t z dokumentacprojektows i SST. Badania i ustalone pomiary do odbioru estatego
wykonuje Laboratorium Zamawigjego, na prébkach pobranych przez Wykorawc obecnéci Inzyniera.
Inzynier wskazuje miejsca poboru probek. Préby do badabiorczych dostarcza do Laboratorium
Zamawiajcego Irzynier. Podstaw do odbioru ostatecznego robds grzede wszystkim wyniki bada
Laboratorium Zamawiggego.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robaigejeich jakasc i ilos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniamdleceniami Iayniera. Roboty z wadami niectly
podlegaty odbiorowi. W toku odbioru ostatecznegbdtokomisja zapoznaesk realizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robdét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykdaamyznaczonych robot poprawkowych lub
robét uzupetniajcych w warstwigicieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoio

i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W praijpastwierdzenia przez komgsjze jakaé wykonywanych
robét w poszczegdinych asortymentach nieznaczridegd od wymaganej dokumentagrojektovg i SST z
uwzglkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu peEzeéstwo ruchu,
komisja dokona podcen, oceniagc pomniejszog wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robdt jest protokdt odbioru ostatecznego trobé
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowizany przygotowéanasgpujace dokumenty:

- dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],

- opinig technologiczp sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST.

- protokoty odbioru i przekazania robot towarzysgh wigcicielom urzdzer, (np. na przetzenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.)

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nigldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkeg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
rob6t. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetiae keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo. Termin wykonania robo6t poprawkowych i robatpetniajcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfdrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym. Odbiér pogwarancyjnyetizie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwedpiieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ustalenia ogoéInd>odstaw ptatndci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Cena estikowa pozycji bdzie uwzgédniat
wszystkie czynngi, wymagania i badania skltadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w pkt. 9
SST i w Dokumentaciji Projektowej. Cena jednostkdg@zie obejmowé

- robocizre bezpdredni,

- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Teren Budowy i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w skiad ktérych wchogizptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikdadzoru i
laboratorium, koszty uszizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym domdzenie energii i wody, budowa
drég dojazdowych itp.), koszty dotyge oznakowania robdét, wydatki dotyce bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzieawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyce wykonanych robét, ubezpieczenia oraz
koszty zaradu przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych wysapié
w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z ob@#iijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT. Cena jednostkowa zaproponowana pv¥gkzonawe
za dam pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest ostatecanayklucza maliwosé¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie rob6tgipgh &3 pozycp kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢ido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kogsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjhu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projekitynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
- optaty/dziezawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakowai drenau,
- tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscigi tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
- usungcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

i jest wkalkulowany w cepkontraktows Wykonawcy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@®eU.Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).
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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokoiowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SS| svymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zyaanych z odtworzeniem
osi trasy, jej zalamaoraz wyznaczeniem punktow wysdékmwych dla Przebudowa drogi gminnej Regimin-
Katki-Jarluty Duze

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irketgwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniartyw
p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia robot zezanych z odtworzeniem w terenie przebiegu
trasy drogowej zgodnie z DokumentaBrojektovy i obejmug:

a./ sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy,

b./ wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

c./ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d./ wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,

e./ zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f./ wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robdt, zgodnie z dokumentagjrojektovy,
1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezgracztkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okrdenia - 3 zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania logd pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robét Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne. Ogolne wymagania dotygeze materiatbw podano w SST D-M-00.00.00.
“Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1.1. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i reperéw robych naley stosowaé pale drewniane z gwdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istp@gj nawierzchni), stupki betonowe albo rury metadow
dhugdsci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone ggiesiztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié srednic: 0.15-0.20 m i diugéei 1.5-1.7 m. Do stabilizacji pozostatych punktoalaiy
stosowa szpilki stalowe i paliki drewniane o diugm okoto 0.30m isrednicy 50-80mmSwiadki wbijane obok
palikéw osiowych powinny miedtugas¢ okoto 0.50m i przekroj prostatny.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne’ Bk
3.2. Sprat do rob6t pomiarowych

Do wykonania robo6t konieczny jest sgrgeodezyjny taki jak:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- ta8my stalowe i parciane.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwnymmwinien gwarantow@a uzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagiane" pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu

Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatlow potrzebnych doiltadji osi trasy i wyznaczenia zakresu
rob6t mae odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM@ "Wymagania ogolne pkt. 5. Prace pomiarowe
powinny by wykonane zgodnie z obogriujacymi Instrukcjami GUGIK. Wszelkie prace pomiaroweigzane z
realizacj robot nalég do obowjzkéw Wykonawcy. Roboty, ktére bazop na pomiarach Wykonawcy nie
mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezniera. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawvgonosi
odpowiedzialné za nasfpstwa niezgodni@i wykonanych robo6t z dokumentagprojektows oraz niniejszymi
SST.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osisy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tgozenia powinny b zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azaldowizane do punktdw pomocniczych, pobmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m. Maksymalna odledgi® pomiedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 m, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio
zmniejszona, zalmie od jego konfiguracji. Reper roboczy naleatary¢ poza granicami robét zedanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzysych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istnigtych budowlach wzdtutrasy drogowej. Rxdne reperu naly okreili¢ z doktadnéciag do
0.4 cm/km stosag niwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw matwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektow przekazam przez Zamawiagego. G
trasy powinna b§ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy. Dsgmzalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
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stosunku do dokumentacji projektowej nie zmoby¢ wieksze nk 5 cm. Rzdne punktéw osi trasy nailg
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalahy ktorych
usunkcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca rabstpi je odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza gragimbot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmajéwyznaczenie kragdzi jezdni i poboczah./ wyznaczenie
krawedzi wykopdw na powierzchni terenu (okienie granicy rob4t ziemnyclt)/ wyznaczenie w czasie trwania
robét ziemnych zarysu (konturéw) wykopdéw w przekiadj poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw
poprzecznych) i powinno KBywykonane zgodnie z dokumentagjrojektovg oraz w miejscach wymaggiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rola@keeptowanych przez dyniera. Do wyznaczenia
krawedzi jezdni naley stosowd szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy palikivdniane. Do wyznaczenia
krawedzi wykopow nalgy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naglestosowa w przypadku
wykopow gkbszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztalttowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlégita co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojowppmecznych musi unitiwiaé wykonanie warstwy
wyréwnawczej nawierzchni oraz wykopow o ksztatcgpdnym z dokumentagjprojektows. Konieczne jest
profilowanie przekrojéw poprzecznych we wszystkipbnktach gtéwnych trasy, zgodnie z dokumentacj
projektows oraz w innych dodatkowych punktach zaakceptowamyzbz Irryniera

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogblpkt. 6. Kontraj
jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogbinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob60©g6Ine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0. Wymagania
ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilorfletr].
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogdlne" pkt. 8. Odbidr robot gasie
na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw geodeysh Ilub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkfada zgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrégi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania 0ogéIne9.p.
9.2. Cena jednostki obmiarowefCena 1 kilometra [km] wykonanych rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie reperdw roboczych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualngtyczeniem dodatkowych przekrojow

- wykonanie pomiaréw bigch w miag postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektowy

- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatggaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ Instrukcja techniczna D- Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2./ Instrukcja techniczna G- Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

3./ Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4./ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstmgeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa

5./ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfagGiK, 1983.

6./ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfagGiK, 1983.

7./ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/sokaciowe, GUGIK, 1979.
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D-01.02.04. Rozbiorka elementow drog i przepustow

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSI wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwihzanych z rozbiérk elementéw drdg, przepustéw, nawierzchni z betosfaltawego, podbudowy z
kruszywa, dla Przebudowa drogi gminnej RegimutkiJarluty Dwe
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i radbdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
- przepustoéw pod korgmrogi
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwrzanych z rozbiérk elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

- spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ¢tarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozhiérkowe elementéw droég i przepustOw joiogy usunecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jéli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiorkowe mioa wykonyw@ mechanicznie lubgcznie w sposob okény w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mlowe do powtérnego wykorzystania powinny coysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajc wlkasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z S§&p sie wtasnaciag Wykonawcy, powinny by usunéte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elertsm drég, ogrodzéi przepustéw znajdage sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczegd&dnbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje wiykonania wykopdw drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni powinno
spetnig odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
- dla przepustu — 1mb.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni i podbudowy
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- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej dbidoki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego zbidoki, w celu ponownego jejzycia, z ul@zeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr

- wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki przepustu
- mechaniczne odkopanie przepustu,
- demontaprzepustu

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozkidr

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konakcyjnych

1.1.PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iylinia i Odbioru Robot Budowlanych (SS3) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zy@anych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni dRrzebudowa drogi gminnej Regimin-Katki-Jarluty Duze

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktatdwy przy zlecaniu i realizacji robot wymieniarhyw
punkciel.l.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot a@@nych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagoiem nasipnej asfaltowej warstwy nawierzchni. Warstwy
konstrukcyjne asfaltowe skropioneda emulsj asfaltows szybkorozpadow

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami min. PN-EN 1258raz PN-EN
14733 i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.08Vymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogblne wymagania dotygeze Robot podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdpkt.1.5

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Emulsja asfaltowa

Do zlgczania warstw bitumicznych konstrukcji nawierzchalezy stosowa kationowe emulsje asfaltowe
szybkorozpadowe spetnigie wymagania normy PN-EN 13808 oraz wymienionebelach 1 2 .

Tabela 1. Wymagania dotygz kationowych emulsji asfaltowych stosowanych idozania warstw
nawierzchni

Wymagania Metoda badawg Jednostka C60 B3 ZM lub C60 B4 ZM
techniczne normy Klasa Zakres wartgi
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - 3 50 do 100
lub Lub
4 70 do 130

Zawartd¢ lepiszcza | PN-EN 1428 %(m/m) 5 58 do%2
Czas wyptywu dla fi | PN-EN 12846 S 1 TBR
2mmw 40 C
Pozostalé¢ na sicie | PN-EN 1429 %(m/m) 1 TBR
0,5mm
Trwatos¢ po 7 dniach| PN-EN 1429 %(m/m) 1 TBR
magazynowania
Sedymentacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR
Adhezja PN-EN 13614 %(m/m) 1 TBR

WT-3, zat. 2 % pokrycia 1 TBR

PN-EN 1428 powierzchni 2 >75
pH emulsji PN-EN 12850 - >3,59
Wymagania dotycce lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsjiltsfg/ch przez odparowanie, zgodni

z PN-EN 13074

Penetracja w 25C PN-EN 1426 0,1mm 3 <10
Temperatura PN-EN 1427 °C 5 >3%°
mieknienia
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3 Emulsg mazna rozciécza: woda, do stzenia asfaltu rii nizszego ni 40% ( m/m)

b) Nie dotyczy emulsji rozcigzanych wod na budowie

9 Oznaczenie jest wymagane, gdy emulsja ma Bezgoi kontakt z kruszywem

9 Dotyczy emulsji przeznaczonej do amania warstwy asfaltowej z podbudprawierajca spoiwo
hydrauliczne

®) Do skropigé podbuddéw niezwizanych, w szczegolioi z kruszywa stabilizowanego mechanicznie lub
tlucznia kamiennego dopuszcza siosowanie emulsji wyprodukowanych z asfaltu dveggo o penetraciji
160/220

2.3. Przechowywanie materiatléw

Warunki przechowywania emulsji nie mpgowodowa utraty jej cech i obrienia jakdci. Przechowywanie i
transport emulsji powinien ldyzgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”. (%t

3.1. Sprat do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni riglstosowa szczotki mechaniczne. Zaleca siycie uradzea
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrfavipgkonana z twardych elementow czysgozch i shay¢
do zdrapywania oraz usuwania zanieczysazgreylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka
powinna posiadamigkkie elementy czyszeze i stiy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek
wyposaonych w urgdzenia odpylajce.

Sprzt pomocniczy:

- sprezarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki eczne.

3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeuizywaé skrapiark lepiszcza wypos@ng dodatkowo w langdo
recznego spryskiwania. Skrapiarka powinng lsyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢
na sprawdzanie i regulowanie ngmsijagcych parametrow:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozugej lepiszcze,

- predkosci poruszania giskrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendagolowany termicznie, tak aby bylo ave zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej-10 % od iléci zalazonej.

W miejscach trudnodogtnych naley stosowa koncowke (lanc) polaczory ze skrapiark do kgcznego
skropienia.

4. TRANSPORT

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganirag pkt. 4.

4.1. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywaie w cysternach samochodowych.

Dopuszcza sistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowy&ysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie wickszej ni 1 n¥, a
kazda przegroda powinna néievykroje umaliwiajace przeptyw emuls;ji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone dmsportu lub sktadowania emulsji powinnyéhgzyste i nie
powinny zawiera resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w ST D-Q0@QWymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przez
oczyszczenie mechaniczne lub przyeiu spezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni
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Warstwa przed skropieniem powinnattnczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy.

Skropienie warstwy m rozpocz¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Temperatura emulsji asfaltowe]j kationowej powingéa bgodna z temperatuezalecan przez Producenta.
Skropienie powinno kiyréwnomierne, a il& rozkladanego lepiszcza po odparowaniu wody powibnadéwna
ilosci zalazonej w p.5.2.1.

Skropiona emulgjasfaltows warstwa powinna hiypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okreghgiény
do calkowitego rozpadu emulsji i odparowania wodynmlsji.

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \GMyawca powinien zabezpieczgkropior
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny Ipyzez Wykonaweg naprawione.

5.2.1. Zuycie emulsji

Skropienie lepiszczem powinnobwykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze.
Okreslenie ilosci skropienia lepiszcza na drodze rglevykona w oparciu 0 PN-EN 12272-1.

Zalecane iléci pozostatego lepiszcza do skropienia pedtpod warstw asfaltowy podaje tabela 3:

Tabela 3.
Uktadana warstwa ) llo$¢ pozostatego
Podt d t falt .
asfaltowa odio-a pod warsty astaftovy lepiszcza [kg/m2]
Warstwa wijzaca z Podbudowa z kruszywa stabilizowanego 05 0.7
betonu asfaltowego mechanicznie D
. .
Warstwascieralna z Warstwa wizaca asfaltowa 0,1+0,3
betonu asfaltowego .
! Weg Warstwa wizaca asfaltowa 0,1+0,3

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoipit. 6.

6.1. Badania i kontrola przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowagziobne skropienie w celu oktenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i cleaia wymaganej iléci lepiszcza w zalenoici od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadugycie emulsji powinno by ustalone na odcinku
probnym, w zalenosci od rodzaju warstwy.

6.2. Badania i kontrola w czasie robot

6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinnadbgparta na atestach producenta (deklaracja zgogn@/ykonawca z kadej
dostawy powinien kontrolowaindeks rozpadu oraz czas wyptywu diamm w temp. 40°C na zgodéioz
atestem. Wyniki badapowinny by zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.2.

6.2.2. Sprawdzenie jednorodn€xi skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie.

Kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wodyayaleykona zgodnie z wymaganiami PN-EN
12272,

Badanie nalgy przeprowadzakazdorazowo przed rozpoeziem pracy skrapiarki w danym dniu oraz wagi
dnia w przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robopodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest 1 n? (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej powami.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-00.0QW§magania ogdlne” pkt. 8.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniill z biezgcej kontroli emulsji, iléci roztozonego
lepiszcza, deklaracje zgodid producenta.

Odbioru dokonuje laynier na podstawie wynikow bagl&/ykonawcy i ogédzin warstwy.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentaleyojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhoczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnybejmuije:

- 0znakowanie miejsca robot wraz z utrzymaniem,

- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnyclerzbdw,

- koszt zapewnienia niegtinych czynnikdéw produkcji,

- prébne skropienie w celu ustaleniayctia emulsiji,

- mechaniczne oczyszczeniezllaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wog lub uzyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze

- napetnienie skrapiarek lepiszczem,

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem wédiczgodnie z pkt.5.2.1,

- przeprowadzenie pomiaroéw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
- koszt utrzymania czystoi na przylegajcych drogach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych esjitdsfaltowych

2. PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -d8@ie rozpadu — @%¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypeta@m mineralnym

3. PN-EN 13075-2 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -d8ie rozpadu — €%¢ 2: Oznaczanie czasu mieszania
kationowych emulsji asfaltowych

4. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozzame zawartéci wody w emulsjach asfaltowych-
Metoda destylacji azeotropowej

5. PN-EN 12846 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie czasu wyptywu emulsji asfaltowych
lepkasciomierzem wyptywowym.

6. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozzenie pozostakei na sicie emulsji asfaltowych oraz
trwatosci podczas magazynowania mejqubzostatéci na sicie

7. PN-EN 12847 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzemie sedymentacji emulsji asfaltowych

8. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzmmie przyczepriai emulsji bitumicznych przez
zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

9. PN-EN 12850 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie wartéci pH emulsji asfaltowych

10. PN-EN 13074 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie lepiszczy z emulsji asfaltowych przez
odparowanie

11. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreatie penetracji igt

12. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozratie temperatury rgknienia — Metoda Piécien i Kula
13. PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe — Teratogia

14. PN-EN 14733 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Esjeuasfaltowe, asfalty fluksowane i asfalty uptipme —
Kontrola Produkcji Przemystowej

10.2 Inne dokumenty

17. Wymagania Techniczne WT-2 Nawierzchnie asfadtoWWarszawa 2010
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D - 05.03.05b Warstwascieralna z betonu asfaltowego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyaze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem warstégieralnej konstrukcji nawierzchni z betonu asfakow dlaPrzebudowa
drogi gminnej Regimin-Katki-Jarluty Duze

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jak&udent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacj

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji mapstosowanie przy wykonywaniu warstégieralnej z
betonu asfaltowego :
- grubasci 3 cm AC 11S

wg PN-EN 13108-1, norm zwzanych oraz Wytycznych Technicznych WT-2 z 201fiyodnie z zakresem
okreslonym w Dokumentaciji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w Specyfikacjia szgodne z odpowiednimi normami i okieniami podanymi w

Specyfikacji

D-M-00.00.00 — ,Wymagania Ogélne” pkt. 1.4.

1.4.1. Beton asfaltowy (AC)- mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérej kruszywo uziarnieniu
réwnomiernie stopniowanym tworzy wzajemnie kligsj sie struktue.

1.4.2. Kruszywo grube- kruszywo z ziaren o wymiarze D45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.3. Kruszywo drobne— kruszywo z ziaren o wymiarze D 2 mm, ktérego wiksza cz$¢ pozostaje na
sicie 0,063 mm. Kruszywo drobne psopowstéa w wyniku kruszenia lub naturalnego rozdrobnienia
skaty albozwiru lub przetworzenia kruszywa sztucznego.

1.4.4. Mieszanka mineralna (MM)- mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego oddmgm skitadzie
i uziarnieniu.

1.4.5. Mieszanka mineralno-asfaltowa(MMA) - mieszanka mineralna z odpowieglnioscia asfaltu,
wytworzona na gaico, spetnigica okrglone wymagania.

1.4.6. Mieszanka drobnoziarnista— mieszanka mineralno-asfaltowa do warsteigralnej (z wydczeniem
asfaltu lanego), wizacej i podbudowy, w ktérej wymiar kruszywa D jestigjazy niz 16 mm.

1.4.7. Mieszanka gruboziarnista — jest to mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwigzacej i
podbudowy,

w ktérej wymiary kruszywa D jest nie mniejszy:rli6 mm.

1.4.8. Pyl— kruszywo z ziaren przechagt¥ch przez sito 0,063 mm.

1.4.9. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawilaez¢ asfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmyweawod;
moze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.10. Wymiar kruszywa— jest to wielké¢ ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar
sita. Przy oznaczaniu wymiaru kruszywa dopuszozatsécnéé pewnej ildci ziaren, ktére pozostgj
na gornym sicie lub przechagdprzez dolne sito, zestawu sikywanego do oznaczania wymiaru
kruszywa. Dolny wymiar sita nie by réwny 0.

1.4.11. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej— jest to okrélenie mieszanki mineralno-asfaltowej ze
wzgledu na wymiar najwikszego kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.

1.4.12. Wypetniacz kruszywo, ktérego wksza czs$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.

1.4.13. Pozostale okéenia 53 zgodne ze SpecyfikacjD-M-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”, odéroymi
normami oraz WT-2.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze wykonania Robdét podano w Specyfikacji D-M-00000. "Wymagania
Ogolne"pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Og6lne wymagania dotygze materiatdw podano w Specyfikacji D-M-00.00.00/ymagania Ogolne" pkt

2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy 50/70 spelnigly wymagania okrdone
w PN-EN 14023 i podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania wobec asfaltu drogowego 50/70 stosowadeguarstwyscieralnej
L.p. Wiasciwosci Wymagania Badania wg
Asfalt 50/70
1. Penetracja w temperaturze’@50,1 mm 50-70 PN-EN-1426
2. Temperatura reknienia,’C 46-54 PN-EN-1427
3. Temperatura zaptonu nie mnieg,fiC 230 PN-EN-22592
4. Zawarté¢ sktadnikow rozpuszczalnych nie mniey 8 m/m 99 PN-EN-12592
5. Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost)wigcej niz, 0,5 PN-EN 12607-1
% m/m
6. Pozostala penetracja po starzeniu nie mniephi 50 PN-EN-1426
7. Temperatura reknienia po starzeniu nie mniejznfC 48 PN-EN 1427
8. Zawartdé parafiny nie wgcej niz, % 2,2 PN-EN 12606-1
9. Wzrost temperatury gknienia po starzeniu nie gdej niz, °C 9 PN-EN 1427
10. | Temperatura tamlivéai nie wiecej niz, °C -8 PN-EN 12593

2.3. Wypeiniacz

Nalezy stosowé wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania wg WT-1 Kruszywa 2010, && 2 [...] i
podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiciwosci wypetniacza do warstwicieralnej z betonu asfaltowego

Punkt Wiasciwosci wypetniacza Wymagania dla kategorii ruchu
WT-1 KR1
Kruszywa

2010

5.2.1. Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10; zgodnehtica 24 WT-1

5.2.2. Jakéé pylu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nigsda ng: MBE(10

5.3.1. Zawart&¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie vgza ni: 1 %(m/m)

5.3.2. Gstas¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-7: deklarowana przez pecedta

5.4.1. Wolne przestrzenie w suchym gaagzonym wypetniaczu V 2815
wedtug PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:

5.4.2. Przyrost temperatury ¢hnienia wedlug PN-EN 13179-1, [res8/25
wymagana kategoria:

5.5.1. Rozpuszczal§éw wodzie wedtug PN-EN 1744-1, kategorja WSo
nie nizsza ng:

5.5.3. Zawart&¢ CaCO3 w wypetniaczu wapiennym wedtug PN- CCno
EN 196-21, kategoria niezsza nk:

5.5.4. Zawart& wodorotlenku wapnia w wypetniaczu mieszanym, K3l10,Ks20
wymagana kategoria:

5.6.2. .Liczba asfaltowa” wedtug PN-EN 13179-2, wvagana BNpekiarowana
kategoria:

2.4. Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu naky stosowaé kruszywa drobne i grube wg wymagagodanych
odpowiednio w tablicy 3 i 4. Sktadowanie kruszywaynno odbywa sic w warunkach zabezpieczajch je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymitas@ntami kruszywa lub jego frakcjami.
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Tablica 3Wymagane wigciwosci kruszywa drobnego do warstégieralnej z betonu asfaltowego

p.14.2; kategoria nie ¥8za ni:

Punkt Wiasciwosci kruszywa drobnego Wymagania
WT-1
Kruszywa

2010

4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; wymaganagatia: G85

4.1.5. Tolerancja uziarnienia, odchylenie nieksize nk GreNR
wedtug kategorii:

4.1.6. Zawarté& pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie f1o
nizsza nk:

4.1.7. Jakét pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria niesia MBg10
niz:

4.1.10. | Kanciastg kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933-6 Ecs Deklarowana
rozdz. 8, kategoria nie x8za ni:

4.3.1. @stas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9: ldekvana przez producenta

4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PNiEZB4-1 mp0,1

Tablica 4. Wymagane whciwosci kruszywa grubego do warstwgieralnej z betonu asfaltowego

Punkt
WT-1 Wiasciwosci kruszywa grubego Wymagania
Kruszywa

2010

4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; kategoria misza Gc85/20
niz:

4.1.4. Tolerancja uziarnienia, odchylenia nieksze nk Goor1s
wedtug kategorii:

4.1.6. Zawarté& pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie f2
nizsza nk:

4.1.8. Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedPN- Flos lub Shs
EN 933-4; kategoria nie wgza ni:

4.1.9. Procentowa zawagtoziaren o powierzchni Cbeklarowana
przekruszonej i tamanej w kruszywie grubym wedtug
PN-EN 933-5; kategoria niesza ni:

4.2.2. Odporn& kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy
PN-EN 1097-2, rozdziat 5; kategoria nisza ni: LA3o

4.2.3. Odporn& na polerowanie kruszywa wedtug PN-EN P SVbekiarowane
1097-8, kategoria nie ¥8za ni:

4.3.1. Gstas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub  deklarowana przez producenta
9:

4.3.3. @stas¢ nasypowa wedtug normy PN-EN 1097-3: deklarowamapproducenta

4.4.1. Nagikliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, zgdznik B; WA 24pekiarowane
kategoria nie risza ni:

4.4.2. Mrozoodpornid wedtug PN-EN 1367-1, zgdznik B, w Faci?
1% NacCl; kategoria nie #msza ni:

4.4.5, »Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN 2:36 SBia
wymagana kategoria:

4.5.2. Sktad chemiczny — uproszczony opis petriagay deklarowany przez producenta
wedtug PN-EN 932-3:

4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PNiEZB4-1 mep0,1
p.14.2; kategoria nie ¥8za ni:

4.6.1. Rozpad krzemianowyizla wielkopiecowego wymagana odpo$to
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chlodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p.19|1:

4.6.2. Rozpadelazowyzuzla wielkopiecowego chtodzonego wymagana odporrsé
powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p.19.2:
4.6.3. Staté¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego Vis

wedtug PN-EN 1744-1, p. 19.3; kategoria nizsna ni:

2.5. Dodatki

Moga by¢ stosowane dodatki modyfikige na podstawie norm lub rekomendacji. Pochodzenidzaj
i wtasciwosci dodatkéw powinny by deklarowane.

Nalezy stosowa srodki adhezyjne jeeli zastosowane kruszywo i asfalt nie wykazuje mpmmiactwa
fizykochemicznego, zapewnigiego odpowiedni przyczepnét (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpoi§go
mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wodgd®yjsrodka i jego ilé¢ powinna by dostosowana do
konkretnego kruszywa i lepiszcza. O¢eprzyczepnéci nalery okreli¢ na podstawie badania wedtug PN-
EN12697-11, metoda C, kruszywo 8/11 jako podstaworae metod A (obracanej butelki) wg PN-EN 12697-
11 badania przyczepfm lepiszcza do kruszywa. Przyczepfidepiszcza do kruszywa powinna wynbsio
najmniej 80%, przy jednoczesnym spetnieniu odp&ingotowej mieszanki mineralno-asfaltowej na dzis@a
wody wg PN-EN12697-12 podanej w tablicy 6.

2.6. Materiaty do uszczelniania spoin

Do uszczelniania spoin nale uzywaé¢ past lub tém o grubdci co najmniej 15 mm. Materiaty te powinny
posiada wazng Aprobat Techniczig oraz by zaakceptowane przezzyniera.

2.7. Uszczelnienie krawdzi

Do smarowania kragdzi nawierzchni oraz elementéw ograniezgch nawierzchgi nalery uzywaé asfaltu
na gogco spetiagcego wymagania PN-EN 12591:2004

2.8. Pigment

Nalezy stosowa pigment barwicy kompatybilny z zastosowanym lepiszczem. Pigmenwinien
umazliwia¢ uzyskanie koloru okétonego w projekcie lub innego zaakceptowanego pZasrawiajcego.

3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee spreztu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00. "Wymaganigde" pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego spratu:

Wytworni mas bitumicznych lub zespotu wytwérni o eszaniu cyklicznym lub ggtym z wagowym
dozowaniem wszystkich sktadnikéw i automatycznymraivaniem, do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych. Sterowanie dozowaniem wszystkich skia@iv powinno by elektroniczne. Wytwérnia powinna
by¢ wyposaona w uradzenia do automatycznego dozowadtiadkow adhezyjnych (i ich stosowanie ¢dzie
konieczne) i innych niezllnych dodatkéw. Wytwdrnia powinna zapewnwysuszenie i wymieszanie
wszystkich skladnikbw oraz zachowanie temperatltadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.
Tolerancje dozowania sktadnikéw powinny wyriogedna dziatka elementarna wagi, lecz nieosj niz +2% w
stosunku do masy sktadnika.

» Zespotu rogcietaczy o wydajnéci skorelowanej z wydajrigia wytworni mas bitumicznych, kay
z rozcielaczy powinien posiadanastpujace wyposaenie: automatyczne sterowanie pozwalajna
utozenie warstwy zgodnie z zalong niwelel oraz grubécia, elementy wibrujce do zagszczenia
wstepnego wraz
z regulacgy czestotliwosci i amplitudy drga, urzdzenia do podgrzewania elementéw roboczych
rozicietacza. Zespot rdzietaczy lub jeden rdzietacz ma zapewéimazliwos¢ ukladania warstwy
Wigzgcej na catej szerokoi jezdni w jednej operacji technologicznej.

e Walcow lekkich,srednich i cézkich stalowych gtadkich. Co najmniej jeden walegl®vy w kadym
zespole roboczym powinien dywyposaony w n& do odcinania i dociskania kradzi cieptej
mieszanki.

e Walcow wibracyjnych.

e Walcow ogumionych.
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e Skrapiarek.
e Szczotek mechanicznych lub/i innych agizeh czyszcacych.

e Samochodbéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrowb termoséw..

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.08yfagania Ogoélne" pkt 4.
4.2, Transport materiatow

4.2.1. Asfalt

Transport asfaltu drogowego powinien odbywsg zgodnie z zasadami przyymi przez producenta asfaltu.
Jezeli asfalt drogowy jest transportowany w podwgonych temperaturach to podlega przepisom dlartowa
niebezpiecznych ADR/RID, pkt. 15, poz 22 i 23.Tams asfaltéow drogowych nie odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bgbnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowyehkceptowanych przezzyniera.

4.2.2.8rodek adhezyjny

Srodek adhezyjny, opakowany przez producentazenimé przewaony dowolnymisrodkami transportu w
spos6b zabezpiecaay przed uszkodzeniem opakawa

4.2.3. Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviadgpkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé samochodami samowytadowczymi z przykryciem w ezasi
transportu i podczas oczekiwania na roztadunekuwat czas transportu mieszanek mineralno-asfajltiwod
produkcji do wbudowania, powinny zapewhiatrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termosoéw z podwojngoi@nami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy oraz skraytadunkowych z wyokyglonym dnem. Powierzchnie skrzyadunkowych aywanych do
transportu mieszanki powinny byczyste, a do zwihnia tych powierzchni nmima wywaé¢ tylko srodki
antyadhezyjne nie wptywgie szkodliwie na mieszaek

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dostarczyynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna aeteé¢ lepiszcza podane sv tablicy 5.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podagenstablicy 6.

Tablica5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz minimalne zawastbasfaltu

Wymiar oczek sit #

[mm]
Przechodzi przez: Mieszanka mineralna AC 11 S Mieka mineralna AC 8 S
16 100 -

11,2 90 + 100 100
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8 70 +90 90 +100

5,6 - 70 =90

2 30 + 55 45 + 60

0,125 8+20 8+22

0,063 5+12 6+14

Minimalna zawarté¢ asfaltu Bmins.6 Bmin 5,8
w mieszance mineralno-
asfaltowej, % m/m

Bmin 0znacza bezwzglng najmniejsz dopuszczalp zawarta¢ asfaltu w kadej badanej prébie

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ bystalony na podstawie badgrébek wykonanych
zgodnie z norrmp PN-EN 13108-20 zatznik C, WT-2 oraz normami pogdanymi. Probki powinny spetnia
wymagania podane w tablicach 6, w zal&ci od kategorii obaizenia drogi.

Tablica 6a. Wymagania wobec betonu asfaltowego do warsiigralnej AC11S

Lp. Wiasciwosci, metoda badania Fomowanie prébek  Kategoria ruchu
KR1
1 | Zawartd¢ wolnych przestrzeni w probkach Marshalla, PN-EN 13108-20, V min1,0
PN-EN 12697-8 p.4 c.l.2. Vmaxa
(2x50 uderza)
2 | Wolne przestrzenie wypetnione lepiszczem, PN-EN 13108-20, VFBmin7s
PN-EN 12697-8 p.5 c.1.2. VFBmaxos
(2x50 uderza)
3 Zawarta¢ wolnych przestrzeni w mieszance PN-EN 13108-20 VMA min14
mineralnej, PN-EN 12697-8 p.5 C.1.1.
2x25uderzé
4 Odporng¢ na dziatanie wody, PN-EN 12697-12, PN-EN 13108-20 ITSRy
kondycjonowanie w A€ z jednym cyklem zamgania, C.1.1.
badanie w 1%C 2x25uderzé

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow naley wytwarz& na gogco w otaczarce (zespole maszyn i gdzh
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw praechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie skltadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowetaczarkach, w tym tak wstpne, powinno
by¢ zautomatyzowane i zgodne z regepbbocz, a uradzenia do dozowania skladnikbw oraz pomiaru
temperatury powinny kiy okresowo sprawdzane. Kruszywo ozmgm uziarnieniu lub pochodzeniu naye
dodaw& odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nale przechowywé w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewniaym utrzymaniezadanej temperatury z dokladsuig = 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym)migze przekraczal80°C dla asfaltu drogowego 50/70.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka minengyakata temperater
wlasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatuesminki mineralnej nie powinna bwyzsza o
wigcej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejjnMaza temperatura dotyczy
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na soi&j wbudowania, a najwgza temperatura dotyczy
mieszanki mineralno-asfaltowej bepednio po wytworzeniu w wytwarni.

Tablica 7. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC 16W

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180

Spos6b i czas mieszania skltadnikéw mieszanki rainerasfaltowej powinny zapewnréwnomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku twérni, pod warunkiem
skoordynowania midzy soly deklarowanych przydatdoi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikow,
wilasciwosci objetosciowe) z zachowaniem brakuzriic w ich wigciwosciach.
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5.4. Przygotowanie podiga
Podilae pod warstw wigzacg z betonu asfaltowego powinnodga catej powierzchni:
— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,

Przed utgeniem warstwysécieralnej podiae naley skropt emulsp asfaltows, w celu zapewnienia
odpowiedniego patzenia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w Specyfikacji D-04.03.01 ,Oczyszczeni
skropienie warstw konstrukcyjnych”.

5.5. Warunki przystapienia do robét

Warstwascieralna z betonu asfaltowego #moby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od
5°C. Nie dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrgodiazu, podczas opaddw
atmosferycznych oraz silnego wiatru ¥V16 m/s).

Wykonawca powinien miergytemperatuy oraz okréla¢ stan pogody trzy raz wagu doby: w tym przed
przystpieniem do robot i rownomiernie w czasie ich trveani

Dopuszcza si uktadanie warstwyscieralnej w nkszej temperaturze otoczenia, w przypadku stosowania
ogrzewania podia, po zaakceptowaniu sposobu ogrzewania przgmikra.

5.6. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki jest naadanie Irkyniera do
przeprowadzenia w jego obedrbpréby technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzegodnéci wtasciwosci
wyprodukowanej mieszanki z recep¥V tym celu nalgy zaprogramowaotaczark zgodnie z receptrobocz i
w cyklu automatycznym produkowamieszank. Do bada nalezy pobra mieszank wyprodukowan po
ustabilizowaniu si pracy otaczarki.

Nie dopuszcza esi oceniania dokladrisi pracy otaczarki oraz prawidiowa sktadu mieszanki
mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z unagaliwg segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu gi pracy otaczarki naky zgromadz w silosie lub
zatadowé na samochdd. Probki do baddaalery pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z metodéreslona w
PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzymier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.7. Odcinek prébny

Przed przygpieniem do wykonania warstwy g#cej z betonu asfaltowego Wykonawca wykona
odcinek prébny wycznie nazadanie Irzyniera celem fcislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz
ustalenia warunkéw zagzczania.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem. Powierzchnia
odcinka prébnego powinna wynésio najmniej 500 # a dtugé¢ co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym
Wykonawca powinienay¢ takich materiatdw oraz spytu jakie zamierza stosowalo wykonania warstwy.

5.8. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukfadask wyposaonas w uklad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektows.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinsie zgodnie ze schematem prgejvalcéw ustalonym na odcinku
prébnym. Zagszczanie mieszanki nalerozpocz¢ od kravedzi nawierzchni i kontynuowaku srodkowi.

Wiasciwosci MMA w utozonej warstwie powinny hiyzgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 7.

Tablica 7. Wihasciwosci MMA w utozonej warstwie

L.p. Wiasciwosci Wymagania
1 | Wskanik zagszczenia [%] > 98,0
2 | Zawartd¢ wolnych przestrzeni [%] 1,0+4,0
5.9. Zlycza

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi drogi. Dla
zlgczy podiinych naley stosowa technologt ,gorace przy gogcym”. Wszystkie zimne ztza technologiczne
oraz zakdéczenia dziennych dzialek roboczych powinny¢ byksztattowane skoie, poprzez odecie i
dogeszezenie cieptej mieszanki asfaltowej za pomocza zamontowanego na walcu stalowym. @tici
mieszanka asfaltowa powinnadoysunéta z budowy.

Wszelkie zicza wykonywane metadna zimno, krawdzie warstwy oraz zakeozenia dziatek roboczych
nalezy posmarowé asfaltem drogowym na ggo lub innym podobnym materialem posiadgim Aprobag
Techniczm, w ilosci co najmniej 50 g na metr ey na 1 cm gruliei warstwy. Nie dopuszczagsstosowania
emulsji asfaltowych do uszczelnianiaczy.
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Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie, co najmniej o0 20 cm,
a poprzeczne o min. 2 m. g¢ka powinny b¥ calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny hy
w jednym poziomie.

W miejscach gdzie warstwécieralna jest ograniczona elementami odwadniani, krawedz warstwy
powinna by wyzsza od elementdéw ogranicgeych od 5 do 10 mm. Kraslzie warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego bez ograniazenalezy uksztattowa ze spadkiem nie wkszym ni 2:1 i dogsci¢ urzgdzeniem
zagszczagcym zamontowanym na walcu. Na odcinkach o jednosiynm pochyleniu poprzecznym goérna
krawedz warstwy, a na odcinkach przechyiki obie kegizgie powinny by posmarowane gecym asfaltem w
ilosci 4,0 kg/nt. Lepiszcze powinno Ky naniesione odpowiednio szybko tak, aby kdmie nie ulegty
zabrudzeniu. Niej potarona krawdz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna pozdasta
nieuszczelniona. Dopuszcza; $ednoczesne uszczelnianie keglai warstwyscieralnej z betonu asfaltowego
wraz z krawdziami warstw niszych, jeeli warstwy byly utgone jedna po drugiej, a kradzie byly
zabezpieczone przed zanieczyszczenienielidaiszczelniana jest tylko kradz warstwy $cieralnej, to
przylegajica powierzchng odsadzki niszej warstwy naley uszczelnt na szerokéci co najmniej 10 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ag3I[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakienl znakiem budowlanym B, certyfikat zgodoip
deklaracg zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materialtéw wykonane przez dostawgy i

- ew. wykona wtasne badania wdaiwosci materiatébw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad@/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Uwagi og6lne
Badania dzie) si¢ na:
— badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodaweyyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia,
czy jaka¢ materiatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfafch i ich sktadnikéw, lepiszczy i materiatow
do uszczelnig itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefae, pohczenia itp.) spetnigjiwymagania
okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywae badania podczas realizacji kontraktu, z rgdeip starannécia i w
wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisyw& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybi@ stosunku do
wymaga kontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie usust.

Wyniki bada Wykonawcy nalgy przekazywé zleceniodawcy na jegaadanie. lzynier moe
zdecydowda o dokonaniu odbioru na podstawie bad@/ykonawcy. W razie zastrzer Inzynier mae
przeprowadz badania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza,
— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowedqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN
12697-13 [36]),
— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,
— wykaz ilasci materiatow lub grub&ei wykonanej warstwy,
— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,
—  pomiar réwndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),
—  pomiar parametréw geometrycznych poboczy,
— ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,
— ocena wizualna jakei wykonania paiczer technologicznych.
Rodzaj bad& mieszanki mineralno-asfaltowej i wykonanej z migjrstwy podano w tablicy 9.
Tablica 9. Rodzaj badgontrolnych

L.p. Badana cecha Minimalnagstotliwo$¢ bada i pomiarow
1. Temperatura powietrza Co najmniej 3 razy dzienwitym jeden raz przed
przystpieniem do robot — pkt. 8.5 WT2
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2. Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej Kazdy roztadunek mieszanki z samochodu
podczas wykonywania hawierzchni transportowego do zasobnika ¢ortacza
3. Ocena wizualna dostarczonej Kazdy roztadunek mieszanki z samochodu
mieszanki mineralno-asfaltowej transportowego do zasobnika ¢oetacza
4. Grubd¢ wykonywanej warstwy Nie rzadziejnco 25 m w osi i na brzegach warstwy
wg pkt. 8.5 WT2
5. Szeroké¢ warstwy Cezstotliwos¢ zgodna z przekrojami poprzecznymi z
dokumentacji projektowej
6. Spadki poprzeczne warstwy dsiotliwos¢ zgodna z przekrojami poprzecznymi
dokumentaciji projektowé]
7. Réwnd¢ poprzeczna warstwy Pomiargat-metrowg co 10 m — wg pkt. 8.7.2 WT2
8. Rownd¢ podiuzna warstwy Pomiar tat4-metrowg co 10 m lub metad
rownowang — wg pkt. 8.7.2 WT2
9. Rzdne wysokéciowe warstwy) Pomiar rgdnych niwelacji podiznej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedlug dokumentacji budowy
10. Uksztattowanie osi w plani& Wspotrzdne osi ze skokiem wedtug dokumentac;j
projektowej
11. | Ocena wizualna jednorodizd powierzchni warstwy Ocenaagta
12. Ocena wizualna jakoi wykonania ziczy Ocena cigta wszystkich diugi ztgczy i kranedzi
podtwznych i poprzecznych, kraxzi i obramowania
warstwy
13. Wskanik zag:szczenia warstwy 1 prébka nazka rozpoczte 6 000 rhnawierzchni
jedna prébka; w razie potrzeby liczba prébekeno
zost& zwiekszona (np. nawierzchnie droég w terenie
zabudowy)
14. Zawarté¢ wolnych przestrzeni w warstwie naz rozpocgte 6 000 M nawierzchni jedna
probka; w razie potrzeby liczba prébekza@osta
zwickszona (np. nawierzchnie drég w terenie
zabudowy)
15. Wigciwosci przeciwpglizgowe Miarodajny wspotczynnik tarcia okteny dla odcinka
testowego nie ditszego ni 1 000 m i odlegtci
pomiedzy pojedynczymi pomiarami nie gkszej ni
50 m

6.3.3.Badania kontrolne
W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badaWykonawcy nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, Iynier ma prawaadat przeprowadzenia bati&ontrolnych.

Inzynier i Wykonawca decydyj wspdlnie o miejscach pobierania probek i wyznaitzeodcinkow

czgsciowych ocenianego odcinka budowyzde odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych
nie maze by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek mén powinien by mniejszy nk 20%
ocenianego odcinka budowy. Pobieraniem probek iomgkiem bada na miejscu budowy zajmuje ¢si
Wykonawca w obecrigi Inzyniera.

Do odbioru uwzgldniane § wyniki bada wykonawcy i bada kontrolnych do wyznaczonych odcinkéw
czgsciowych.

6.3.4.Badania arbitrzowe
Badania arbitrzowe @ powtdrzeniem bada kontrolnych, co do ktérych istnigj uzasadnione

watpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnychabad

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezakelaboratorium, ktére nie wykonywato
bada kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porgtsdona, na ktorej niekorz§
przemawia wynik badania.

Whniosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub
wskaznika zagszczenia naley ziozy¢ w ciagu 2 miesjcy od wpltywu reklamacji ze strony Zamawdgieggo.
6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki

6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa
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Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podagevartasci dopuszczalne
i tolerancje, w ktérych uwzgtinia s¢: rozrzut wysgpujacy przy pobieraniu prébek, doktadidometod bada
oraz odsfpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatdw nalgy ocenid na podstawie badapobranych prébek mieszanki mineralno-
asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznaczkowgnie warstwy asfaltowej). Witkowo dopuszcza
sie badania prébek pobranych z wykonanej warstwy tsfa.

6.4.5. Gruba¢ warstwy

Grubdi¢ warstwy naley sprawdza metod, geodezyjnej inwentaryzacjigdnych nawierzchni w przekrojach
poprzecznych rozmieszczonych nie rzadziej,aoi 25 m, w co najmniej 3 punktach pomiarowych eswi przy
brzegach warstw. Grubé warstwy po wykonaniu nie mie r&ni¢ sie od projektowanej w wiej nz +10%
w jakimkolwiek punkcie sprawdzenia, z jednoczesrgastrzeeniem,ze na catym odcinku grubé srednia nie
moze by mniejsza od projektowane;.

6.4.6. Szeroké¢ warstwy

Szerokd@¢ warstwy wizacej z betonu asfaltowego nie s@oby mniejsza nt w dokumentacji projektowej i
nie wicksza od niej o 5cm.

6.4.7. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoduinkach prostych i na tukach powinnycbygodne
z dokumentagj projektowy z toleranci + 0,5 %.

6.4.8. Rbwndé¢ poprzeczna warstwy

Do oceny rownéci poprzecznej warstwy wiacej drog wszystkich klas technicznych gheh zakresem
kontraktu nalgy stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina. Pomiaalety wykonywa w
kierunku prostopadtym od osi jezdni, nazétgm ocenianym pasie ruchu, ze¢siotliwoscia wg tablicy 13.
Sprawdzeniu roéwrizi poprzecznej podlegajowniez pasy whczania i wyhczania, pasy awaryjnego postoju,
dodatkowe, utwardzone pobocza, jezdnie miejsc gbpladr&nych. Graniczne warfei odchyley, wyrazone w
mm, okrdla tablica 13.

Tablica 10. Maksymalne wartéi odchyles w [mm] dopuszczalne przy pomiarze nierédgiowarstwy
scieralnej z betonu asfaltowego.

droga Maksymalne warfoi nierowndgci — ilos¢
pomiaréw
90% 95% 100%
<6 - <9

6.4.9. Rowndé¢ podtuzna warstwy

Do oceny réwnéci podtwnej warstwy nawierzchni nalg stosowa metod pomiaru umaliwiajaca
obliczenie wskanika réwndci IRl wg punktu 8.7.2. WT-2 2010 dla wszystkichratav w tym i dla podbudowy.
Wartas¢ IRI oblicza s¢ dla odcinkéw o diugéei 50 m. Dopuszczalne wakm IRl wymagane przy odbiorze
nawierzchni okrdono w rozporadzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiéda
drogi publiczne,

6.4.10. Razdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z DokumentagjProjektowy, z tolerangi £ 1 cm.
Wymaga s§ aby 95% zmierzonych ¢gdnych warstwy nie przekraczato dopuszczalnych oleédahy

6.4.11. Uksztattowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektovs, z tolerangj = 5 cm.
6.4.12. Ocena wizualna jednorodniei powierzchni warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych st i spckanych.

6.4.13. Ocena wizualna jakéci wykonania zlaczy podtuznych i poprzecznych, krawedzi i obramowania
warstwy

Ztacza nawierzchni powinny lBywykonane zgodnie z zasadami opisanymi w punkde Aacza powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.14. Wskanik zageszczenia wykonanej warstwycieralnej

Wskanik zagsszczenia wykonanej warstwyscieralnej nie mee by mniejszy od 98%
w jakiejkolwiek probce pobranej z zgggczonej warstwy.
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6.4.15. Zawartg¢ wolnych przestrzeni w warstwie

Zawartd¢ wolnych przestrzeni wykonanej warstégieralnej nie mee przekraczapoza przedziat podany
w punkcie 5.2 w jakiejkolwiek prébce pobranej z gagzonej warstwy.

6.4.16. Réwné¢ poprzeczna warstwy

Do oceny rownéci poprzecznej warstwy wiacej drog wszystkich klas technicznych ghgh zakresem
kontraktu naley stosowdé metod z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina. Pomiaalety wykonywa w
kierunku prostopadtym od osi jezdni, nazétgm ocenianym pasie ruchu, zestotliwoscia wg tablicy 10.
Graniczne wartéci odchyle, wyrazone w mm, okréa tablica 10.

Tablica 10.Dopuszczalne odchylenia row§ud poprzecznej wyrgone w mm

droga 100 %

6.4.17. Réwné¢ podtuzna warstwy

Do oceny réwnéci podheznej warstwy nawierzchni nalg stosowa metod pomiaru umaliwiajaca
obliczenie wskanika réwndci IRl wg punktu 8.7.2. WT-2 2010 dla wszystkichretav w tym i dla podbudowy.
Wartas¢ IRI oblicza s¢ dla odcinkéw o diugéei 50 m. Dopuszczalne wakm IRl wymagane przy odbiorze
nawierzchni okrdono w rozporadzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada
drogi publiczne

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(V@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest [rf] (metr kwadratowy) przy okéonej grubdci warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru robot podano w Specyfikacji D-M-00.00.08/ymagania Ogdlne"
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentadfrojektowy, Specyfikacjami i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsaci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jethostki obmiarowej

Cena wykonania przy okslenej grubdci 1 n¥ nawierzchnicieralnej z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

— przeprowadzenie baddaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji,

- opracowanie receptury i wykonanie odcinka prébnego,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno — asfaltowej tjansport na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem i podklejenie bitumictagma izolacyjry krawedzi kraweznikéw, sciekdw oraz
urzadzen obcych,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno — asfaltowe;j,

— obckcie kravwedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji,
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PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.
2.
3.
4,
5.
6

7.
8.

PN-EN 14023:2008 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -as@dy klasyfikacji asfaltow modyfikowanych
polimerami

PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe -- Mggania dla asfaltéw drogowych

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumiczniypbwierzchniowych utrwale stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu

PN-EN 13108-1:2006 (U) Mieszanki mineralno-asfakowWymagania -- G&¢ 1: Beton asfaltowy
PN-EN 13108-20:2006 (U) Mieszanki mineralno-asfako- Wymagania -- G&¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13108-21:2006 (U) Mieszanki mineralno-asfatto- Wymagania -- G#¢ 21: Zakladowa Kontrola
Produkcji

PN-EN 13808:2005 (U) Zasady klasyfikacji kationovwyamulsji asfaltowych

PN-EN 12597:2003 Asfalty i produkty asfaltowe - mamologia

10.2. Inne dokumenty

9.

10.

11.
12.

13.

Wymagania Techniczne. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalea
drogach publicznych, WT-1 Kruszywa 2010

Wymagania Techniczne. Nawierzchnie asfaltowe naattb publicznych, WT-2 Nawierzchnie asfaltowe
2010

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM — 1997.

Rozporadzenia MTIGM z dnia 2 marca 1999r w sprawie warwmktechnicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie.

Umowa europejska dotygza medzynarodowego przewozu drogowego towardw niebezpish (ADR)
(Dz. U. 05.178. 1481 Z ia.zm.).
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D - 05.03.05b Frezowanie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \SF wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem warstw frezowania nawierzaliai Przebudowa drogi gminnej Regimin-Katki-
Jarluty Duze

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jak&udent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno d3gmsérednio

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Recykling nawierzchni asfaltowej - powtorngyaie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotsany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na éliom glebokasé.

1.4.3.Pozostate okigenia g zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong glebokascé.

Frezarka powinna léysterowana elektronicznie i zapewhzachowanie wymaganej réw§um oraz
pochyler poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robotpireavy czsci jezdni)
Inzynier maze dopycic frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokdé¢ bebna frezujcego powinna byydobrana zalmie od zakresu robo6t. Przy lokalnych
naprawach szeroké bebna mae by dostosowana do szerdid skrawanych elementéw nawierzchni. Przy
frezowaniu calej jezdni szerokbbebna skrawajcego powinna byco najmniej réwna 1200 m.
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Przy frezowaniu warstw asfaltowych nalgpkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego
materiatu do recyklingu na gmo w otaczarce, zaleca $rezowanie wspétbime, tzn. takie, w ktérym
kierunek obrotéw &bna skrawajcego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Zadagnzyniera mae by
dopuszczone frezowanie przeciwdie, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéwhma skrawajcego jest
przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangeafki musz, a poza nimi powinny, liy
zaopatrzone w systemy odpylania. Za zghtyniera mana dopdci¢ frezarki bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mge wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien
przedstawd dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakievik& watpliwosci przeprowadZ demonstragj
pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2. Transport sfrezowanego materiatu
Transport sfrezowanego materiatu powinien tak zorganizowany, aby zapewmrac frezarki bez
postojow. Materiat mze byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania
Nawierzchnia powinna léyfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentag;j
projektows i ST.

Jezeli ruch drogowy ma hiydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wowczas, ze wagléw
bezpieczastwa naley speint nastpujace warunki:

a) nalery usunyc sciety materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczegélnych paséw ruchu, wysokpodiwnych pionowych kraedzi nie mae
przekracz& 40 mm,

c) krawedzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydiginowo scigte.

Do frezowania natey uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzigm ustalonego poziomu odniesienia,
zachowugc spadki poprzeczne i niwetedrogi. Nawierzchnia powinna byfrezowana na gbokas¢
projektowan z doktadnécia £ 5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
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6.2. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni figaoej

na zimno
Lp. Wiasciwos¢ nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 | Réwna¢ podiwzna taty 4-metrove co 20 metrow
2 | Rownd¢ poprzeczna tat4-metrowg co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szerokéc frezowania co50m
5 | Gkbokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST

6.2.2.R6WNGs¢ nawierzchni

Nieréwndaci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovg zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie
powinny przekracza6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powioyt zgodne z dokumentagcprojektows, z
tolerancy + 0,5%.

6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szeroké¢ frezowania powinna odpowiaélazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcig £ 5 cm.

6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Gtebokas¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndgcig £ 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
- frezowanie,

— transport sfrezowanego materiatu,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§gnaawierzchni planografem

i tatg.



D-03.01.01. PRZEPUSTY POD KORGN\DROGI

D-03.01.01. Przepusty pod koro#m droqi

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclnigj (OST) § wymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem przepustow pod kardnogi dla Przebudowa drogi powiatowej nr
4629W Kuczbork-Glinki-Nidzgora w m. Kuczbork i n6a7W Zuromin-Kliczewo-Kuczbork na odcinku
Olszewko-Kuczbork

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadivy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniomya p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem przepustéw
pod koromn drogi orazicianek czotowych jako samodzielnych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkej obudowy konstrukcyjnej, shicy do przeptywu
matych ciekdw wodnych pod nasypem korpusu drogoviglgstuzacy do ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

1.4.3.Polipropylen PP — wysokoudarowa odmiana polipromylevysokiej gstasci, charakteryzujca s¢ dobg
odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyclabograniczomodporndcia na benzyag.

1.4.4.Ztgczka do rur — element shcy do pojczenia dwdch odcinkOw rur, przy moateprzepustu.
1.4.5. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine”[1] pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[a¢ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektovy i aprobag techniczig

Materiaty do wykonania rob6t powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej$iboraz
z aprobaf techniczig IBDIM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polipropylenowe PP oraz elemenjgZgce odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowicy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgordrdokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospotka) odpovdadawymaganiom PN-EN 13242:2004 [7], o
uziarnieniu 0+20 mm lub 0+31,5 mm,

— ew. fawa betonowa pod przepust lub jegesézzgodna z dokumentacprojektows, np. z betonu C 20/25
(B25) wg PN-EN 206-1:2003 [8],

— materiat do wykonania umocnienia skarp na wloeiglocie, zgodny z dokumentacprojektova

2.2.3.Sktadowanie materiatow

Rury oraz ziczki nalery przechowywa tak, aby nie ulegty mechanicznemu uszkodzeniu.

str. 46
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Podiae, na ktérym sktaduje gsirury, musi by rowne, umaliwiajgce spoczywanie rury na karbach na
calej dlugdci rury. Rury mana sktadowé&warstwowo do wysokai max 3,2 m. Rury uktadane swobodnie zaleca
si¢ uktad& warstwami prostopadtymi wzglem siebie. Uktadanie mpa wykonywa z podpdrkami drewnianymi
lub metalowymi zapobieggymi przemieszczaniu rur. Ksztatt podpérek musi taki, aby nie wysipowat zbyt
dwzy nacisk na gsiednie warstwy rur, magy spowodowaé ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym
powietrzu nie powinien przekragza lat.

Sktadowanie innych materiatéw powinno odpowiadgmaganiom norm i ST wymienionych w punkcie
2.2.2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” ki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaesci od potrzeb, powinien wykaéasic mozliwoscig
korzystania ze speau dostosowanego do przigj metody robot, jak np.:
— koparlg chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemrigi tyzki 0,4 n?,
— ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjrg, walcem lub innym spetem zagszczajcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dwigowym, wozkami widtowymi (roztadunek me te
by¢ wykonywany gcznie).
Uwaga: W czasie roztadunku rur natezwrac@ uwag, zeby nie uszkodzikarbow, np. przez zbyt energiczne
wycigganie rur, co powoduje tarcie karbéw o pagto
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéalie” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie i drobne przedmioty v przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczaggych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem minmaterialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej olsiibie i zabezpieczyprzed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu. Nie najedopusci¢, aby wecej niz 1 m rury wystawato poza
obryssrodka transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét
Sposoéb wykonania robét powiniendggodny z dokumentagprojektova i ST.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj

roboty przygotowawcze,

wykonanie wykopow, np. pod tawub w korpusie istnigcej drogi,

wykonanie fundamentu (fawy) pod rury,

utozenie rury na fawie w jednym odcinku lub w odcinkaelymagagcych pohczenia kolejnych dwoch rur

zlaczka,

wykonanie zasypki przepustu,

umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,

roboty wykaiczeniowe.

PodPE

o NoO

.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacg robot,

str. 47
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- ew. ustak dane nieztdne do szczegdlowego wytyczenia rob6t oraz ustaléanych wysolkiziowych,
— usuny przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeintyg, ogrodze itd.,
- ew. odwodni teren budowy w zakresie uzgodnionym zytmierem,
- ew. dokond przelaenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu,
Zaleca s} korzystanie z ustabe ST D-01.00.00 w zakresie niezinym do wykonania robét
przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw powinno BByzgodne z dokumentagcjprojektova. Dobér sprztu i metody
wykonania nalgy dostosowé do rodzajow gruntu, obosci robét i odlegtdci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiatlwymaganiom okrdonym w ST D-02.00.00 .

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadrécia co najmniej + 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku uktadania przepustu beg#pdnio na gruncie (np. piaszczystym), ksztalt pgaljpowinien
by¢ wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jeli grunt podicza wymaga roztzenia nacisku, to rury przepustu powinny lktadane na zagzczonej
warstwie podsypki (fawie) o gruba ustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszaarkiszywa naturalnego
0 uziarnieniu np. 020 mm, bez zanieczysicze

Podsypk nalery zag:sci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gorna jej warstweubagci rownej wysokéci
karbu powinna b luzna, aby karby rury moglty swobodnie sv niej zag¢bic.

Je&li dokumentacija projektowa przewiduje pod przepusi@ae betonowvg na catej diugéci lub na czsci
(np. pod wlotem i wylotem), to powinna dyykonana z betonu C 20/25 i odpowiadaymaganiom OST D-
03.01.01 [4].

5.6. Utazenie rur przepustu na tawie

Ulozenia rury na tawie naty dokon& po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osigpastu.

Zaleca sj uklad& rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej didgp
wynikajaca z asortymentu produkcji i rdowosci transportowych. W innych przypadkach, przepdstany z
dwdch lub wekszej liczby rur powinien miepofaczenia ziczkami poszczegdlnych odcinkéw rur.

Dtugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejsupowinna by mniejsza od 1 m.

W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkdéw rur poza taynalezy
sprawdzé skuteczné¢ polgczen miedzy rurami.

Rure przepustu po ul@niu naley ustabilizowa w taki sposdb, aby nie zmienita swojego pelaia w
czasie zasypywania przepustu.

Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykon& przed montzem przepustu lub tena
budowie po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garrkrawedz przepustu powinna By
wykonana mieszankkruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o ldasiejednorodniei D5 lub piaskiem
gruboziarnistym.

Zasypka powinna liywykonywana:

— réwnomiernie i rbwnoczmie z obu stron przepustu,

— warstwami o grub&i maksimum 30 cm, zggzczonymi do wskanika zagszczenia > 0,95 w strefie
bezpdredniej przy rurze 0,98 w pozostatej strefie,

— ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczdoigego wypychania lub
przemieszczania poziomego,

— ze zwrbceniem uwagi, abyyednica ziaren kruszywa, uktadanego bérpanio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.

Jesli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, #p roaterial zasypowy powinien
odpowiadé wymaganiom okrdonym dla zasypki grubci 30 cm. Pozostatczgs¢ nasypu mena wykong z
materiatdéw okrélonych w ST D-02.00.00 .

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepts
5.8.1.Rodzaje umocnieskarp

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustowmnno odpowiadé ustaleniom dokumentacji
projektowej.
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5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykadiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcj projektoveg i ST. Do robot
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkandéw, ogrodZzeawierzchni, chodnikéw, krasmikéw

itp.,
— niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmoosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
— roboty poradkujagce otoczenie terenu robaét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb6lnpt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrci, ew. badania materialébw wykonane przez
dostawcow itp.),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Czestotliwos¢

Lp. Wyszczegélnienie robot bada Wartasci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodni granic terenu Wg pktu 5 i dokumentaciji
. L= lraz . .
robo6t z dokumentagijprojektowy projektowej
2 | Wykonanie wykopéw Bimco Wg pktu 5
3 | Wykonanie fundamentu (tawy) -
przepustu Biezgco Wg pktu 5
4 | Utozenie rur przepustu na tawie Bigo Wg pktu 5
Zasypka przepustu Bigco Wg pktu 5
6 | Umocnienie skarp przy wlocie i -
wylocie przepustu Biezaco Wg pktu 5
7 | Wykonanie robét wykiczeniowych| Ocena ciglta Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogoine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST | wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie wykopu,
— wykonanie fawy fundamentowej.

Odbior tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoélne
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano wST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie przepustu z wykopem, fawitozeniem rur, zasypk wykonaniemscian czotowych przepustu
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1  PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwazanych hydraulicznie
materiatdw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejowym mazna
stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowydtwir i mieszanka)

str. 50



