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CZESC L.

ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE.

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Techniczne].

Przedmictem ninigjszej Specyfikacii Techniczne] sg wymagania techniczne dotycezace wykonania 1
odbioru robdt zwiazanych z projektem ,,Przebudowa drogi gminnej dojazdowej do gruntéw
rolnyeh na drodze Huta Jezewska — Natalin etap | od km 1+447.33 do km 2+123,93 na dzialee
nr 39 w m. Huta Jezewska droga lesna od ka 2+123,93 do km 2+500,74 na dzialce nr 70 w m.
Huta Jeiewska”.

1.2 Zakres stosowania ST.

Ogoina Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i koniraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych 87T,

-roboty pomiarowe,

-zdiecie humusu

-profilowanie i zaggszczenie podioza,

-wykonanie podbudowy z thucznia 1 umocnienia pohoczy

-nawierzchnia —powierzchniowe utrwalenie emulsjg i grysami

1.4, Podstawa opracowania ST.

Odpowiednie normy panstwowe i branzowe.

1.5 Wymagania ogélue dotyczace robot,

Wrykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$e ze
specyfikagjami technicznymi, obowigzujgeymi normami i zaleceniami Inwestora.

1.6 Przekazanie terenn budowy.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcey teren rohot wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi.

1.7 Dokumentacja projektowa.

Wykonawea otrzyma od Zamawiajacego, zalaczone do dokumentdw przetargowych rysanki i
obliczenia, niezbgdne do wykonania prac zgodnie z umowa.

Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcey przez
Zamawiajacego stanowia czgsé zamowienia, & wymagania wyszezegdlnione w jednym z nich sa
obowiazujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

Wszystkie wykonane roboty @ dostarczone materialy beda zgodne ze specyfikacjami
technicznymi 1 uzgodnieniami dokonanymi przez Zamawtiajgcego 1 Wykonawcee.

Dane okreslone w tych dokumentach beda uwazane za wartosci docelowe od ktdrych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach uzgodnionych przez Zamawiajacego 1 Wykonawce.

1.8 Zabezpieczenie terepu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do oddzieienia migjsca wykonywania prac, w okresie trwania ich
realizacyi az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Sam teren prowadzenia prac powinien by¢ zabezpieczony przed dostepem os6b trzecich. Koszt
zabezpieczenia migjsca prac nie podlega odrebnej zaptacie i jest ponoszony przez Wykonawce tj.
wliczony w cene kontraktowa.

1.9 Ochrona Srodowiska w czasie prowadzenia prac.

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

- podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska naturainego na terenie rozbidrki i robdt podstawowych oraz w
bezposredniej odleglosci od nich

- unikaé uszkodzen lub ucigzliwoesci dia oséb lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych z przyezyn
powstatych w nastepstwie jego dziatania

- unikaé zanieczyszczenia zbiornikow lub instalac)i wodnych oraz powietrza zabezpieczy teren
budowy przed mozliwoscia powstania pozam.



1.16 Ochrona przeciwpoiarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpoZarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w
miegjscach prowadzenia prac.

Za wszelkie straty powstale na skutek pozaru spowodowanego przez dzistania Wykonawey
odpowiedzialnosé ponosi Wykonawca.

1.1 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykenawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez Zamawiajgeege w ramach planu ich lokalizag)i.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacii
wykazanych na wprowadzeniu robét lub w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.12 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji hudowy Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosc:t Wykonawcea ma obowiazek zadbag, zeby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé w nalezytym stanie przez caly czas trwania robdt wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, sprzet i odpowiednia odziez dia ochrony zyeia 1 zdrowia 0séb
zatrudnionych na terenie budowy oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan przepisow dotyczacych
bezpicczenstwa i higieny pracy nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa ponoszone przez Wykonawce
{(uwzglednione w cenie kontraktowe).

1.13 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca jest zobowiazany znaé wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakichkolwick sposéb
zwigzane z prowadzonymi przez niego robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Nieznajomosé¢ wyzej okreslonych nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami.

2.0 Podstawowe wymagania dotyczace materialow budowlanych.

Wykonawca bedzie whudowywal materialy dopuszezone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, posiadajace stosowne certyfikaty 1 atesty, zgodne z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw 1 dokumentéw technicznych.

Certyfikaty i deklaracje zgodno$ci przechowywane beda na terenie budowy 1 okazywane inspekiorowi
nadzoru inwestorskiego na kazde zadanie,

Whudowanie materiatow bez akceptacii inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
whasne ryzyko liczac sie z tym, Ze roboty zostang nieprzyjgie 1 niezaptacone.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bgdg one potrzebne do
wbudowania, byly zabezpieczone przed zmszezeniem, zachowaly swojg jakese 1 wlasciwosel oraz
byly dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru

inwestorskiego. Przechowywanie materialéw musi odbywaé sic na zasadach 1 w warunkach
odpowiednich dla danego materialn oraz musza by¢ w sposéb skuteczny zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materialow powinny by¢ po zakoficzeniu robdt
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

3.0 Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie wywrze niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajnosc sprzetu musi gwarantowac dobre jakosciowo prowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w STWiOR 1 wskazaniach Zamawiajgcego oraz w terminie okreslonym
umowa.



Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania robdt ma by utrzymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy, bedzie zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacyeh dopuszezenie sprzetu do
wylkewania, tam gdzie Jest to wyinagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
zamoOwienia, zostang przez Zamawiajacege zdyskwalifikowane 1 nie dopuszezone do robot,

4.6 Transport.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplywaja
nickorzysinie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewoezonych materiatow.

Liczba érodkdw transportowych musi by¢ dostosowana do rodzaju i ilosci robdt wymagajacych
transportu i zapewni¢ przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami sztuki budowlang.

5.0 Wykonanie robot.

Ogoine zasady wykonania robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z zamdwieniem, oraz za jakosc
zastosowanych materialdw : wykonywanych robdt, za ich zgodnosdd z wymaganianmi Zamawiajaeego 1
STWIOR,

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za dokladne sprawdzenie ilosci robot.

Nastepstwa bfedu zostana, jesli bedzie tego wymagal Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na
koszt Wykonawcy.

Dokumenty budowy.

Dziennik robét.

Odpowiedzialnosé za prowadzenie Pziennika spoczywa na Wykonawcy robdd,

Zapisy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyezy¢ przebiegu rohot, stanit bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony robot.

Kazdy zapis bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1
nazwiska oraz stanowiska.

Pozostale dokumenty robot:

- protokdt wprowadzenia na budowe

- protokot edbioru robot

- protokoty z narad i ustalen

- korespondencja zwigzana z prowadzeniem prac.

6.0 Obmiar robot.
Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres robot zgodnie z STWIOR, w jednostkach
charakterystyeznych dla danego rodzaju robdt, okreslonych w przedmiarze robot.

7.0 Odbidr robot.

W zaleznosci od ustalen umownych, roboty moga podlegac nastepujgcym etapom odbiordw,
dokonywanych przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbiér robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

- odbior koticowy

- odbidr pogwarancyiny

Qdbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr tych rebot bedzie dokonany w czasic umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Qdbidr czgsciowy polega na ocenie ilosel i jakoscl wykonanyeh czesci robot.

Odbioru czesciowego dokonuje sie wg zasad okresianych jak przy odbiorze koncowyn.

(Odbiar koncowy polega na finalne] ocenie rzeczywisiego wykonania robdt w odniesieniu do ilosel,
jakosci oraz wartosci.



Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika robdt z bezzwlocznym powiadomieniem pisemnym
Zamawiajacego o tym fakeie,

Ocbidr kencowy robot nastapl w terminie ustalonym w dokumentach przetargowych.

Odbioru koncowego dokonajg przedstawiciele Zamawigjacego w obecnosci Wykonawcey.
Zamawiajacy dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja przetargows i
STWIiOR.

W toku odbioru kencowego Zamawiajgcy zapozna si¢ z realizacia ustalen przyjetych w trakeie
odbiordw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz czesciowych, zwlaszeza w zakresie
wykonania robdt poprawkowych 1 uzupeiniajgcych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupehiajgeych lub nie
zakoniczenia pelnego zakresu robét, Zamawiajgcy przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin
odbioru kencowego,

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigeiem wad i usterek
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.

Qdbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu na zasadach odbioru
ostafecznego.

8.0 Podstawa platnosci.

Rozliczenie robdt bedzie realizowane po wykonaniu pelnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze.
Podstawe rozliczenia oraz platnosci za wykonane roboty stanowi wartos¢ tych robdt obliczona na
podstawie: okreélonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zagkceptowanych przez Zamawiajgcego lub ustalone] w umowie kwoty rvczaltowej za okreslony
zakres robdt.



CZESC 11— Specyfikacje techniczne

ST-01-SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT -
ROBOTY POMIAROWE

1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR)wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wytyczeniem punktéw wysokosciowych zwiazanych z projektem:
~Przebudowa drogi gminnej dojazdowej do gruntéw rolnych na drodze Huta Jezewska —
Natalin etap I od km 1+447,33 do km 2-+123,93 na dzialce nr 39 w m. Huta Jezewska droga
Ie$na od km 2-+123,93 do km 2+500,74 na dzialce nr 70 w m. Huta Jerewska™,

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdét.

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umoziiwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenic w terenie pofozenia
obiektéw inzynierskich.

Odtworzenie i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodzg:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysoko$ciowego punktéw gléwnych 1 punktow
wysoko$ciowych, wyznaczenie osi, wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw
roboczych),wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, zastabilizowanie punktow w sposob trwaly,
ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualine
odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gltoéwnych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszezone poza granicg roboi ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mieé érednice od 0,15 do 0,20 m 1 dhugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacii pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istnigjacej nawierzehni bolee stalowe Srednicy 5
mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

..Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZEY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
-teodolity lub tachimetry,

-niwelatory,

~-dalmierze,

-tyczki,

aty,

-tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

4.WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny hy¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy i (Jub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji projektowe) sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie



roznig sie od rzednyeh okresionych w dokumentacji projektowse], to powinien powiadomié o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych
terena podanych w dokumentacii projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez InZzyniers,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty
dodatkowe w tekim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcey, nie moga by¢é rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy 1 punkty posrednic 0$1 trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia ckrestajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyvke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie lrwania robot. Jezell znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgeego zostang zniszczone
przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkdéw Wykonawcey,

Odtworzenie 0si i punktow

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu ¢ dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyinej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

0§ powinna by¢ wyznaczona w punktach ghéwnych 1 w punktach posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych punktéw i ich rzednych jak w instrukeji i
dokumentacji projektowej.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowsa jest przy powierzchniowych robotach ziemnych -koryta pod nawierzchnie
placdw postojowych -ha (hektar) dla placéw postojowych .

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw.

8. ODBIOR ROBOT

(Odbiodr robodt zwigzanych z odtworzeniem punktéw w terenie nastepuje na podstawie szkicow 1
dziennikéw pomiarow geodezyijnych lub protokohu z kontroli geodezyinej, ktdre Wykonawca
przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena ha dia placdw postojowych wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punkidw ghownyceh obiektu i punktdéw wysokosciowych,

uzupetnienie obicktu dedatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

zastabilizowanie punkiéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem 1 oznakowanie
utatwiajace odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

ST-02- ZDJECIE WARSTWY HUMUSU IVLLB DARNINY

t. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdfowej specyfikacii techniczne) (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstw) humusu ¥/lub darniny.

Szezepdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania warunkow
wykonania robot jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot dla
projektu: ,,Przebudowa drogi gminnej dojazdowej do gruntéw rolnych na drodze Huta Jezewska
— Natalin etap { od km 1+447.33 do km 2-+123,93 na dzialce nir 39 w m. Huta Jezewska droga
Iesna od km 2+123,93 do km 2+500,74 na dzialce nr 7¢ w m. Huta Jezewska”.

Zalires robdét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu ¥/lub daminy, wykonywanych w ramach robdt przygotowawezych,



Okre$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i daminy nie nadajacej sie do
powtérnego uzycia nalezy stosowac:

-réwniarki

-spycharki

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w migjscach, gdzie
prawidiowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe lub wystepuja mate
zakresy robot;

- koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadke transportu na odleglosé wymagajgea,
zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtornego uzycia,
nalezy stosowac;

- noze do cigeia darniny wedlug zasad okreslonych w p, 5.3,

- topaty 1 szpadle.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemicszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢ transportem
samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkdw lokalnyeh 1 przeznaczenia
humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do péZniejszego uzycia przy wmacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospadarowanie nadmiam humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdeimowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek Jub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanic maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedziwo budowli), nalezy dodatkowe' stosowaé reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja z powierzchni catego pasa robot
ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumeniacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera,

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokoscel jego zalegania, wysokosel nasypu.
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan
faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosei zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusy w czasie intensywnych opadow i
bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. OBMIAR ROBOT

Jedpostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjetei warstwy humusu lub/i darniny.



7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST { wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki ebmiarowej

Cena | m2 wykonania robét obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na odkiad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jei w regularnych pryzmach.
ustalonym w ST,

ST-03- SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - KORYTO
WRAZ 7 PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODEOZA

1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
gruntowego. przy wykonaniu robot zwiazanych z proiektem ; ,,Przebudowa drogi gminnej
dojazdowej do gruntéw rolnych na dredze Huta Jezewska — Natalip etap T od km 1+447,33 do
km 2+123,93 na dzialce nr 39 w m. Huta Jezewska droga leSna od km 2-123,93 do km 2+500,74
na dzialce nr 70 w m. Huta Jezewska”,

Ustalenia zawarte w ninigjszej specylfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukeji nawierzchni.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

~koparko-tadowarki,

~rowniarki

~walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac nickorzystnego wplhywu na wlasciwosci gruntu podloza.

4. Wykonanie robot

Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzehni.

Rodzaj sprzetu, a w szczegblnosci jego moc nalezy dostosowal do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty 1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszezania. Zageszcezanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 1.

Wilgotno$¢ gruntu podloza podezas zaggszezania powinna byé rowna wilgetnosei optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.



5. Kontrola jakofci robdt

Szerokosé koryta 1 profilowanego podioza nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej
niz+1G¢cmi-5 cm.

Nierownosci podtuzne 1 poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg.

Nieréwnosci nie moga przekraczac 10 mim.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja + 0,5%.

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podfoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

Wskaznik zageszezenia koryta 1 wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszezenia stosuje si¢ porownanie wartosei modutow odksztaleenia, to
warto$¢ stosunku widrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre§lonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 22

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruniu
podioza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancig od  -20% do + 10%.

6. Obmiar rob6t

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego 1 odebranego koryta lub
wyprofilowanego 1 zageszezonego podioza.

7. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST I wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

8. Podstawa platnosci

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspoienie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad hab nasyp,
profilowanie dna koryta lub podfoza,

zageszezenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych.

ST-04- SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | OBIORU ROBOT -
PODBUDOWY Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (STWiOR) sg wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie dia realizacji robét w ramach: ,,Przebudowa drogi gminnej
dojazdowej do gruntow roinych na drodze Huta Jezewska — Natalin etap I od km 1+447,33 do
km 2+123,93 na dzialce nr 39 w m, Huta Jezewska droga lesna od km 2+123,93 do km 2+5060,74
na dzialce nr 70 w m. Huta Jezewska”.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY



Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thuczaia, wg PN-5-96023 [9], sa:

- thuczen sortowany kwarcyt lub dolomit 0/31,5 mm wg PN-B-11112 - podbudowa

- thuczen kwarcyt lub dolomit (mieszanka optymalna) (/31,5 mm wg PN-B-11112 - umocnienie
poboczy

- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

Stosowane materialy powinny spelnia¢ wymagania w/w normy, o uziarnieniu cigglym, w granicach
krzywych granicznych spetnigjacych wymagania wg PN-B-11112.

Inzynier moze dopudcic do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane spoérdd
wymienionych w PN-5-96023 [9], dla ktorych wymagania zostana okreslone w ST,

Do jednowarsiwowych podbuddw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowad kruszywo gatunku co
najmnigj kiasy 1L

Tablica 1. Wymagania dla thucznia 1 klifica, wg PN-B-11112

Lp. Wiasciwoscl Kiasal
1 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-11112:
a) po petnej liczbie obrotdw, % ubytku masy, nie wigcej niz:
¢ w thuczniu 30
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 25
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-11112, % m/m, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych 1 przeobrazonych
dla grysu 4/6.3 1,5
dla powyzej 6,3 oraz dla klinca 1,2
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0
3 | Odpomo$é na dzialanie mrozu, wg PN-B-11112, % ubytku masy, nie
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 2,0
4 |Odpomoéé na dzialanie mrozu wedlug zmodyfikowane] metody
bezposredniej, wg PN-B-06714-19 1 PN-B-11112, % ubytku masy, nie
wigcej niz:
= wklincu 10
s w tluczniu ni¢ bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klifica w zaleznodcl od warstwy podbudowy thuczniowej

(gat. 1)

, wg PN-B-11112

Lp.

Wiasciwosel

Podbudowa
jednowarstwowa




1 | Uziarniente, wg PN-B-06714-15
a) zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0.075 mm, odsianych na mokro, %
/M, nie wigce] niz:

e wthuczniu 2,0

e« wklincu 3.0
b) zawartos$¢ frakej: podstawowej, % m/in, nie mnigj niz:

e w thuczniu 1 w klificu 85

d) zawartos¢ nadziama, % m/m, nie wigcej niz:

e wthuczniu 1 w klificu Lo
¢) zawartos¢ podziarna, % m/m, nie wiecej niz
¢ w thuczniu i w klinicu 10
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12, % m/m, nie
wiecej niz;
e w thuczniu i w klincu 0,1
3 | Zawartos¢ ziaren nieforemnych, wg PN-B-06714-16, % m/m, nie wigceg]
niz:
e w thiczniu 35
e w klifcu nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-B-06714-| barwa cieczy nie
26 ciemniejsza niz
¢ wthiczniu 1 w klincu, WZOrcowa
3. SPRZET

Wykonawca powinien wykazac sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu.
-uktadarki do kruszywa lub rowniarek,
-walcow statycznych gladkich do zageszezania kruszywa grubego,

-walcdw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania kruszywa grubego
khncem,

-szczotek mechanicznych do usunigeia nadmiaru kiinca,
~walcow ogumionych lub stalowych gladkich do kencowego doggszezenia,

-przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.
4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ doweolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Podtoze pod podbudowe ttuczniowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST ,,Przygotowanie
podtoza z profilowanier 1 zaggszezeniem .

Podbudowa thuczniowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy
jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub wedhug zalecen Inzyniera, z tolerancjami
okre$lonymi w niniejszych specyfikacjach.




Minimalna grubosé warstwy podbudowy z thicznia nie moze byé po zageszezeniu mniegjsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwiekszych ziarn thucznia. Projektowana grubosé warstwy podbudowy po
zageszezeniu 10 cm.,

Kruszywo grube powinno byé roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu ukiadarki.
Grubo$¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by taka, aby po jej zageszezenin i
zaklimowaniu osiggnela griubosé projektowanag.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych
spadkdow i rzednych wysoko$ciowych. Wilgotnosé mieszanki kruszywa podezas zaggszczania
powinna odpowiadaé wilgotnosei optymainej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda II).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdi 1 recepture mieszanki w celu akeeptacji.

Prébki nalezy pobieraé w sposdb losowy z roziozonej warstwy, przed ich zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiceej niz +5 cm, -5 cm.
Nierdwnosci pediuzne i poprzeczne podhudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem.
Nierdwnosci podbudowy nie moga przekraczac - 10 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5 %.

Grubo$¢ podbudowy nie moze rdznié sie od grubosci projektowanej o wigcej niz: +1 cm, -2 cm.

Wszelkie naprawy i dodatkowe badania wykonywane sg przez Wykonawceg lub na koszt Wykonawey.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego o
grubosci po zageszezeniu zaloZonej w projekceie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacia projektowa, ST 1 wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 podbudowy thuczniowe] obgjmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie rohdf,

- przygotowanie podloza,

- dostarczenie materiatdw na miejsce whudowania,

- roztozenie kruszywa,

-zageszezenie warstw z zaklinowaniem,

-przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

-utrzymanie podbudowy w czasie robdt.



ST- 05 - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT -
POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE NAWIERZCHNI

1.Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem podwdjnego powierzehniowego utrwalenia nawierzchni dla realizacji
robdt w ramach projektu: . Przebudowa drogi gminnej dejazdowei do gruntéw rolnych na
drodze Huta Jezewska — Natalin etap T od km 1+447,33 do km 2+123,93 na dzialce or 39 w m.
Huta Jeiewska droga lesna od km 2+123,93 do km 2+500,74 na dziafce nr 70 w m. Huta
Jezewska”.

Ustalenja zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem robdt wymienionych powyzer.

1.2.0kreslenia podstawowe

Powierzchniowe utrwalenie - powierzchniowy zabieg utrzymaniowy skladajgcy si¢ z co najmniej
jednej warstwy lepiszeza i jednej warstwy kruszywa i spelniajace wymagania nowmy PN-EN 12271
~Powierzchniowe utrwalenie — Wymagania”

Podwdjne powierzchniowe utrwalenie — powierzchniowy zabieg utrzymaniowy polegajgcy na
nastepujacym po sobie whudowaniu warstwy lepiszcza 1 pierwszej warstwy kruszywa, nastgpiie
wbudowaniu drugiej warstwy lepiszcza i drugiej warstwy kruszywa. Druga warstwa kruszywa jest o
mnieiszych wymiarach ziam.

Lepiszcze — jest wyrobem asfaltowym, takim jak: emulsja asfaltowa, asfait fluksowany, asfalt
uplynniony lub asfalt drogowy. Kazdy z wyrobow moze by¢ zmodyfikowany polimerem.

Kationowa emulsja asfaltowa jest wyrobem skladajacym si¢ z zdyspergowanych w fazie wodnej
czastek asfaltu. W skiad kationowej emulsii asfaltowej wchodza: asfalt drogowy, woda, $rodek
powierzchniowo-czynny (emulgator), regulator pH i inne dodatki. Do powierzchniowych utrwalen
stosowane sa kationowe emulsje asfaltowe o charakterze szybkorozpadowym, niemodyfikowane lub
modyfikowane polimerowo 1 spelniajace wymagania zawarte w zatgezniku krajowym NA do normy
PN-EN 13808 , Asfaity 1 lepiszcza asfaltowe. Zasady Klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych™.
Kruszywo do posypywania

Kruszywo grube catkowicie przekruszone lub famane o waskim zakresie uziarnienia, bez pylow,
spehiigjgee  wymagania normy PN-EN 13043 | Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach 1 innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu” i WT-1 2010 Tablica 26.

Pielegnacja odcinka — czynnosci majace na celu zapewnienie optymalnych warunkéw ,,dojrzewama”
zabiegu powierzchniowego utrwalenia, polegajace na ograniczeniuv predkosel ruchu przez okres okoto
dwach tygodni wraz z oznakowaniem oraz na usunieciu niezwiazanego kKruszywa po tym okresie.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace kruszyw

Zgodnie z tabelg 26 ,\Wymagane wilasciwosci kruszywa grubego do powierzchniowych utrwalen” z
Wymagan Technicznych WT-1 ,Kruszywa do mieszanek mineralno ~— asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych™.



Tablica 26. Wymagane wiabciwosei kruszywa grubego do powierzehniowyeh utrwaled

Wymagania w zaleznodel od Kategorii

Wiagciwosel kruszywa ruchu
KRi+KR2 KR3+KR6
Uziami;iu wedlng PN-EN 933-1, kategoria 11ia; nizeza niz; N Gpo0/20% GO0/
Tolerancin weinrnienia, odehylenia sle wigksze niz wedlug kategorii: Ganis Gaspig
Zawartoss pytow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wylsza iz h Jos
Kszialt kruszyswa wedlug PN-EN 933-2 Iub wedlug PN-EN 933-4, kaisNgQﬁa fi¢ wylsza niz: Fls lub STy Fly ub Si,,
Procenlowa rawarlo$t ziaren ¢ powierzchit g}rzekru;z;;imiv 'Iﬂzh\;nasiej w kruszywie grabyin weding PN-EN ¢ o
9335, kateporia nic nizsza sif; s 1006
Cidpornosé kruszyws na rozdrabiianie 't'.'cdlug norm‘y P_N-EN 189}2, badana na kroszywie o wymiarze LAas e h
10/14 , rozdrial 5; kategoria nie wylsza nik:
CGdpornosé na polerowanic imiszyw'u {badanu na nommMowe) ﬁ'ukcjif kntszy}vn' d?. lﬁicszazaki mineralso- PV, PSVy
asfaltowei} wedlug PH-EN 1007-8, kategoria nie nizseg iz
Gostosd miaren wedlug PH-BN 10976, roedzisl 7, 8 lnb 9 IV deklarowana przez producenta
Nasiakliwosé wedlug PN-EN 1097-6, rozde. 7,8 ub 9 W Asq pokinrowinia
(restoéé nasypowa wedlog normy PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta
Mrozoodpomoéé wedlug PN-EN 1367-6 w 1% NaCl, kategoria nie wyzsza niz: Frael?
Zpgorzel sloneczna™ bazally wedlug PN-EN 1367-3, wymagana kategoria: SBy A
Skt ooy - eosrciony opi petrografozy wedig PN-EN 93231 deklarowany przey producenta
Grube ranivczyszezenia lekkie wedlug PN-EN 1744.1 p.14.2, kategoria nie wyZsza niz: ) pel, 1

Rozpad krzomiain dwowapniowepo w kruszywie z suzln wielkopiecowege chlodzonego powicirzem

wymagana odpornos¢
wedfng PR-EN 1744-1, p 19.1:

Razpad zwinzkdw Zelaza w kriszywic 2 2u2le wiclkopiecowege chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN

P4, 192 wymagana odpornoéé
-1 192

Sinfnst ohjptodei kruszywa z 2uzia stalowniczego wedhug PN-EN 1744-1, p. 19.3. kategoria nie wyzsza niz: VS,S

D < 4

Skiadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skladowiskach ziokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Kazdy rodzaj i frakeja kruszywa powinna byc
skiadowana oddzielnie, na powierzchni utwardzonej, wolnej od zanieczyszczen, oddalone od drzew i
innych Zrédet zanieczyszezen. Kruszywo anie powinno by¢ skladowane na poboczach lecz dowozone
odpowiednim srodkiem transportu bezposrednio do zasobnika kombajnu drogowego.

Lepiszcza

Do powierzchniowego utrwalenia nalezy zastosowa¢ emulsje kationows szybkorozpadows
modyfikowana C69 BP3 PU zgodnie z wymogami , Wymagania Techniczne WT-3 2009

- Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych”, Musi by¢ objeta Certyfikatem Zakladowej
Kontroli Produkeji wydanym przez uprawniong jednostke.



Tablica 6. Wymagania dotyczgce kationowych emulsji asfaltowych medyhkowanych
polimerami, stosowanych do powierzchniowych utrwalen

C69BP3PU lub | C65 BP3 PU lub

Wymagania Metodabadania | ., | C&9BP4PU C65 BP4 PU
LoE _ _ Jednostka =
rechniczne wedlur normy . Lakres : Zakres
) Klasa | o Klasa o
wartosci wartosct
3 50 do 100 50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - - lub lub 3 lub
. 4 70 do 130 70 do 130
Zuwartodé lepiszeza | PN-EN 1428 %(m/m) | 8 67 do 71 6 63 do 67
Czas wyplywu I AT G " .
dla § 3 mmm w 40°C PN-EN 12846 e { NPD 1 TBR
Cuzas wyplywu NLEA 190, . "
dla & 4 mom w 40°C PN-EN 12846 5 1 TBR 0 NPD
S v rabesdd Tia i
Pozostalosé nasicie | py N 1429 | o4(m/m) | 3 0,2 3 <0,2
0.5 mm
Trwatosc po 7 dniach | py N 1429 | w(m/m) | 4 <05 4 <0,
MagAzYnowanii
Sedymentacia PN-EMN 12847 {m/m} 1 TRR 1 TBR
PN-EN 13614 % 1 TBR 1 TBR
A Aot P pokrycia
Adbezja WT 3’_ powierz- 3 =90 3 2 90
zafgcznik 2 chni

Wymagania techniczne dotvezgee lepiszezy odzyskanyeh z kationowyeh emulsii asfaltowych
przez odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penetracia w 25°C PN-EN 1426 0, 1mm 4 £ 150 4 1 =150
Temperatura PN-EN 1427 “C 4 > 43 4 > 43
micknienia

Nawrot sprezysty
w25°C

PN-EN 13398 % 4 2 50 4 z 50

Emulsje nalezy przechowywad w zamknietych zbiomikach z ograniczeniem dostepu powietrza, bez
zanicczyszezen i pozostalo$ci innyeh rodzajéw emulsji. Zasobnik maszyny robocze] izolowany
termicznie z ukladem grzewczym i pomiarem temperatury. Zasobnik magazynowy (cysterna)
izolowany termicznie. Temperatura magazynowania- temperatura ofoczenia i nie mniej niz 5°C.

3. SPRZET
Rodzaje sprzetu do wykonywania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia, powinien wykazal sie
mozhiwoscia korzystania z nastepuiacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych do czyszezenia nawierzehni,

- skrapiarki lepiszcza i rozsypywarki kruszywa w zestawie typu kombajn,

- waleédw drogowych — lekki walec ogumiony

Skrapiarka lepiszcza

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarki wyposazone] w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzenie i regulowanie nastepujgcych parametréw:
temperatury, ciSnienia, obrotow pompy dozujace] lepiszeze, predkosci poruszania sig
skrapiarki, ilosci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozkladanie lepiszcza



z tolerancja £10 % w stosunku do ilosci zalozone]. Zbiornik na lepiszeze skrapiarki powinien
by¢ izolowany termicznie tak aby bylo mozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza.
Wykonawcea powinien posiada¢ aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki, ktore nalezy
przedstawic Inzynierowi do aprobaty.

Rozsypywarka kruszywa

Rozsypywarke kruszywa, wchodzaca w skfad kombajnu, mozna uznaé za przydatna do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia, jezeli pomierzone odchylenia ilodcl dozowanego kruszywa nig rdznia
sig od przewidywane] ilosei wigcej niz 1 litr/m?”,

Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa wykonawca uzyje walcdw ogumionych wyposazonych w opony o
gladkim biezniku, ze stalym cisnieniem do 0,6 MPa i obcigzeniem 15 kN na kolo lub walcow
statycznych w stalowych pancerzach, pod warunkiem, Ze nie beda powodowaly miazdzenia ziaren
kruszywa.

4 TRANSPORT

Przewodz kruszywa moze byé realizowany dowolaymi $rodkami trapsportu, pod warunkiem , e nic
doprowadzi do zanieczyszczenia kruszywa iub zmieszania z kruszywem innego rodzaju.

Transport lepiszcza cystermmami samochodowymi lub w skrapiarkach. Zbiomiki magazynowe muszg
by¢ czyste bez zanieczyszezen 1 pozostatosct innyeh rodzajow emulsji niz przewidziana do robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Zalozenia ogolne

Przed przystapieniem do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, nawierzchnig nalezy
wykonywaé na przygotowanej podbudowie o odpowiednim profilu podhuznym 1 poprzecznym oraz
oczyszezonym podiozu. Powierzchaiowe utrwalenie pozwala na uszezelnienie istniejgeej nawierzehnl

Projektowanic powierzchniowego utrwalenia

Dobor ilosci kruszywa i lepiszeza powinien by¢ dokonany wg dokumentacji projektowe;.
Przyczepnosé aktywna lepiszeza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia mozna przystapic tvlko wowcezas, gdy przyczepnosce
aktywna kruszywa do wybranego lepiszeza (emuls)i) okreslona wg PN-84/B-06714/22 bedzie wieksza
od 85 %.

Warunki preystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykona¢ w okresic do 10 wrzesnia 1 pod warunkiem, Ze
temperatura otoczenia nie jest nizsza od +10°C. Nie dopuszcza sig wykonywania powierzchniowego
utrwalenia w ¢zasie opadéw atmosieryceznych.

Oznakowanie robot

Roboty powinny by¢ oznakowane zgodnie z opracowanym projekiem oznakowania. W okresie min.
18 godzin od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca ograniczy predkosc do 30
- 40 km/h.

Rozkladanie lepiszcza

Lepiszcze powinno hyé rozkfadane rownomierna warstwa w ilosci przewidziane) w projekcie.
Temperatura kationowej emulsji asfaltowe] powinna wynosi¢ 65 — 85°C. W przypadku temperatury
otoczenia powyzej 30 °C temperatura emulsji moze by¢ nizsza od zalecanej o okoto 10-20°C.

Rozkladane kruszywa
Kruszywo powinno byé rozkladane rownomierng warsiwa w ilosei przewidziang] w projekeie.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jakosci robdt powinna by¢ prowadzona wg zasad podanych w ST Wymagania ogolne.

Oceny powierzchniowego utrwalenia dokonuje Zamawigjacy wspdlnie z Wykonawea meicda
wizualng zgodnie z norma PN-EN 12272-2 Powierzchniowe utrwalenie —~Metody badaft ~ Czesc
2:Wizualna ocena defektow.



W zadnym przypadku procentowa wartosé ocenianych parametrow nie moze by¢ wigksza od
ustalonych wartosci zgodnie z norma PN-EN 12271 Tablica 2.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego podwdinego powierzchniowego
utrwalenia.

8.  ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST —00 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z umowg, STWIOR 1 wymogami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancii, daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? (jednego metra kwadratowego) podwdinego powierzehniowego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty preygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport i skfadowanie kruszyw,
«  transport 1 skfadowanie emulsji,
- dostawe 1 pracg sprzgtu do robot,
- przygotowande powierzehn: nawierzehni do wykonania powierzehniowego utrwalenia,
- prace projektowe przy ustaleniu ilosci materiatow,
- podwdjne rozlozenie lepiszcza,
- podwdjne rozlozenie kruszywa,
- walowanie,
- oCzyszezenie nawierzchni z innego kruszywa,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w ST.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-EN 12271 Powierzchniowe utrwalenie — Wymagania

PN-EN 12272-2 Powierzchniowe utrwalenie - Metody badan — Czes¢ 2: Wizualna ocena
defektdw,

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych utwalen stosowanych
na drogach i innych powierzchniach przezaaczonych do ruchu.

PN-EN 13036-1 Cechy powierzchniowe nawierzchni drogowych 1 lotniskowych —Metody badan —
Czescl: Pomiar glebokosci makrotekstury metoda objetodciows

PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady klasyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

Wymagania techniczne - Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych 1 powierzchniowych
utrwalen na drogach publicznych (WT-1 Kruszywa 2010).



