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CZESC L.

ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE.

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyiikacji Techniczne].

Przedmictem ninieiszei Specyfikacii Techniczne] s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z projektem ., Polozenie nawlerzchni emulsyjno — grysowej z
uzupelnieniem podbudowy na drodze nr 33 w miejscowosci Jurki od km 0+0060.00 do km
1+020,07 wa drialce nr 33 w m. Jurki”.

1.2 Zakres stosowania 5T,

Ogolna Specyfikacia Techniczna jest stosowana jeko dokument przetargowy 1 kontrakiowy przy
zlecaniu i realizac)i robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.

-roboty pomiarowe,

-zdjecie humusu

-profilowanie 1 zageszezenie podioza,

~wykonanie podbudowy z thucznia i umocnienia poboczy

-nawierzchnia -powierzchniowe utrwalenie emulsig 1 grysami

1.4, Podstawa opracowania ST.

Odpowiednie normy paistwowe i branzowe.

1.5 Wymagania cgélne dotyezace rebét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ ze
specyfikacjami technicznymi, obowiazujgcymi normami i zaleceniami Inwestora.

i.6 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren robdt wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgednieniami
prawnymi 1 administracyjnymi.

1.7 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego, zataczone do dokumentdw przetargowych rysunki 1
obliczenia, niezbedne do wykonania prac zgednie z umowa.

Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowia czesé zamowienia, a wymagania wyszczegdlnione w jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wizystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne ze specyfikacjami
technicznymi 1 uzgodnieniami dokonanymi przez Zamawiaigeego 1 Wykonawce.

Dane okreslone w tych dekumentach bedg uwazane za wartodcei docelowe od ktéryeh dopuszezalne sa
odchylenia w ramach uzgodnionych przez Zamawiajgcego 1 Wykonawce.

1.8 Zabezpieczenie terena budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do oddzielenia miejsca wykonywania prac, w okresie trwania ich
realizacji az do zakofczenia i odbioru kofncowego robét.

Sam teren prowadzenia prac powinien by¢ zabezpieczony przed dostgpem osob trzecich. Koszt
zabezpieczenia miejsca prac nie podlega odrebnej zaptacie i jest ponoszony przez Wykonawceg ).
wliczony w ceng kontraktowa.

1.9 Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia prac.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska naturalnego na terenie rozbidrki 1 robét podstawowych oraz w
bezpodredniej odlegtosci od nich

- unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub whasnosci spoleczne, a wynikajgeyeh z przyezyn
powstatych w nast¢pstwie jego dzialania

- unikaé zanieczyszcezenia zbiornikow lub instalacji wodnych oraz powietrza zabezpieczy teren
budowy przed moziiwoscig powstania pozaru.

1.10 Qchrona przeciwpoZarowa.



Wykonawea bedzie preestrzegal przepiséw echrony przeciwpozarowey,

Bedzie ufrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w
miejscach prowadzenia prac.

7Za wszelkie straty powstate na skutek pozaru spowodowancgo przez dziatania Wykonawcey
odpowiedzialnosé ponosi Wykonawca.

1.11 Ochrona wiasnoscl publicznej i prywatnej.

Wykonawea odpowiada za ochrone instalacii na powierzehni ziemi i za urzadzenia podziemne, takic
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacveh wiadcicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacy,
Wykonaweca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniom tyeh instalacji i
wrzgdzen w czasic trwania budowy.

Wykonawea bedzie odpowiadad za wszelkie spowodewane przez jego dziatamia uszkodzenia instalacji
wykazanych na wprowadzeniu robot lub w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.12 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podezas realizacii budowy Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyezacych

bezpieczehstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosei Wykonawcea ma obowigzek zadbaé, zeby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiccznych i szkodliwych dia zdrowia oraz nie spelniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywac w nalezytym stanie przez caty czas trwania robét wszelkie
urzadzenia zabezpicczajace, spreet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osob
zatrudnionych na terenie budowy oraz zapewnienia bezpicczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkic koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan przepisow dotyczacych
bezpieczefstwa i higieny pracy nie podlegaja odrebne; zaplacie 1 s3 ponoszone przez Wykonawee
{uwzglednione w cenie kontraktowej).

1.13 Stosowanie sie do prawa i innyeh przepiséw.

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakichkolwiek sposab
zwigzane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganic
tych praw i wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Nieznajomosé wyzej okreslonych nie chroni Wykeonawey przed ich skutkami.

2.0 Podstawowe wymagania dotyczgce materialow budowlanvch.

Wykonawca bedzie whudowywat materialy dopuszezone do obrotu 1 powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, posiadajace stosowne certyfikaty i atesty, zgodne z
kryteriami technicznymi okrestonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
whasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.

Certyfikaty i deklaracje zgodnosci przechowywane beda na terenie budowy 1 okazywane inspektorowi
nadzoru inwestorskiego na kazde zgdanie.

Whudowanie materialéw bez akceptacii inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawea wykonuje na
whasne ryzyko liczac sie z tym, ze roboty zostang nieprzyjete i niezaplacone.

Wykonawca zapewni, aby tyimczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
wbudowania, byly zabezpieczone przed zniszcezeniem, zachowaly swoja jakosc 1 wlasciwosel oraz
byly dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru

inwestorskiego. Przechowywanie materialow musi odbywaé si¢ na zasadach 1 w warunkach
odpowiednich dla danego materiahu oraz musza by¢ w sposéb skuteczny zabezpieczone przed
dostepem o0s0b irzecich,

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatow powinny by¢ po zakonczeniu robdt
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

3.0 Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takicgo sprzetu, kidry nie wywrze niekorzysinego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba 1 wydajnosé sprzetu musi gwarantowac dobre jakosciowo prowadzenie robot, zgednie z
zasadami okreslonymi w STWIOR i wskazaniach Zamawiajgcego oraz w terminie okreslonym
umows.



Sprzet bedacy whasnescis Wykonawey lub wynajety do wykonywania robdét ma bye utreymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy, bedzie zgodny z normami ochrony $rodowiska 1 przepisami
dotyezgeymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentdw potwierdzajgcych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgee zachowania warunkow
zamdéwienia, zostana przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robét.

4.0 Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdw transportu, ktére nie wplywajg
nickorzysinie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwodcei przewozonych materialow,

Liczba $rodkéw transportowych musi by¢ dostosowana do rodzaju 1 ilodei robot wymagajacych
transportu i zapewnié przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami sztuki budowlaneg.

5.0 Wykonanie robdt,

Ogélne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z zamdwieniem, oraz za jakose
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami Zamawiajgcego
STWIOR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne sprawdzenie tlosci robot.

Nastepstwa biedu zostang, jeshi bedzie tego wymagal Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na
koszt Wykonawcy.

Dokumenty budowy.

Dziennik robot.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika spoczywa na Wykonawcey robot.

Zapisy beda dokonywane na biezqco i bedg dotyezy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznei i gospodarezej strony robot.

Kazdy zapis bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1
nazwiska oraz stanowiska.

Pozostate dokumenty robét:

- protokét wprowadzenia na budowe

- profokét odbioru robot

- protokéty z narad i ustalen

- korespendencja zwigzana z prowadzeniem prac.

6.0 Obmiar robdt.
Obmiar robdt bedzie okresiac faktyczny zakres robdi zgodnie z STWIOR, w jednostkach
charakterystveznych dla danego rodzaju robot, okreslonych w przedmiarze robot.

7.0 Odbiér robét.

W zaleznosci od ustalent umownych, roboty moga podlega¢ nastepujacym etapom odbiordw,
dokonywanych przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawey:

- odbidr robdt zanikajgeych i ulegajacych zakryciu

- adbidr konicowy

~ 0dbidr pogwarancyjny

Odbidr robét zanikajacyceh i ulegajacych zakryciu polega na finalnei ocenie ilosci i jakosei
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior tych robdt bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek hez hamowania ogblnego postepu robot,

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodei i jakosci wykonanych czgsci robot,

Odbioru czesciowego dokonuje sie wg zasad okreslanych jak przy odbiorze koncowym.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ilosel,
jakosci oraz wartosci.



Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika robdt z bezzwlocznym powiadomieniem pisemnyvm
Zamawiajgcego o tym fakcie.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach przetargowych.

Odbioru koncowego dokonaia przedstawiciele Zamawiajacego w obecnosci Wykonawey.
Zamawiajacy dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedfozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoscl wykonania robdt z dokumentacia przetargowsg 1
STWIOR,

W toku odbiori koficowego Zamawiajacy zapozna sie z realizacja ustalefs przyjetych w trakeie
odbiordw robdt zanikajacych i uiegajacych zakryeiu oraz czesSciowych, zwlaszeza w zakresie
wykonania robot poprawkowych i uzupehiajacych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajgeveh lub nie
zakonczenia petnego zakresu robét, Zamawiajacy przerwie swaoje czynmosci 1 ustali nowy termin
odbioru koncowego.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenic wykonanych robot zwiazanych z usunicciem wad 1 usterek
stwierdzonych w okresie gwarancyjnym,

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu na zasadach odbioru
ostatecznego.

4.0 Podstawa plataoSci.

Rezliczenie robdt bedze realizewane po wykonaniu pelnego zakresu robdt 11ch koncowym odbiorze.
Podstawe rozliczenia oraz platnosci za wykonane roboty stanowi wartose tych robét obliczona na
podstawie: okreslonych w dokumentach vmownyceh (ofercie) cen jednostkowych 1 1losci robot
zaakceptowanych przez Zamawiajacego lub ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony
zakres robot.



CZESC 11— Specyfikacje techniczne

ST-01-SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
ROBOTY POMIAROWE

1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (STWIOR ywymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wytvezeniem punktow wysokosciowych zwigzanych z projektem:
,Polozenie nawierzchpi emulsyino — grysowej z nzupelnieniem podbudowy na drodze nr 33 w
micjscowodci Jurki od km 0-+000,00 do kmm 1+020,07 na dzialce nr 33 w m. Jurki”.
Specyfikacia techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czyvnnosciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie pofozenia
obicktdw inzynierskich.

Odiworzenie i punktéw wysokodciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wehodza:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysoko$ciowego punktow glownych I punktow
wysokosciowych, wyznaczenie osi, wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych (reperow
roboczych),wyznaczenie przekrojow poprzecznych, zastabilizowanie punktdw w sposéb trwaly,
ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne
odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow giéwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem Jub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszezone poza granica robdt ziemmych, w sgsiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m 1 dhugosc od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m 1
dtugodei okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolee stalowe srednicy 5
mm i dfugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dtugoéé okoto 0,50 m i przekrd] prostokatay.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzgt:
-teodolity lub tachimetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyezki,

-laty,

-tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow ghtéwnych trasy 1 (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projekiowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
rdznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projekiowej, to powinien powiadomic o tym



Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzii przez Inzyniera. Wszystkic roboly dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe) 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera.
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia InZzyniera oznacza, 7e roboty
dodatkowe w takim preypadku obcigza Wykonawee.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaekceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gldéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
omnaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednozanaczny charakterystyke i potozenie tych punktdw.
Forma 1 wzor tych oznaczei powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktdw pomiarowyceh 1 ich oznaczea w
czasie trwania robdt, JTezelt znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiaigeego zostang zniszezone
przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, (0 zostana one odiworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dia prawidiowej realizacji robot nalezg do
ohowigzkdw Wykonawcey.,

Odtworzenie osi 1 punktow

Tyczenie nalezy wykonad w oparciu o dokumentacje projekiowa oraz inne dane geodezyjne
preekazance przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii panstwowej albo inngj
osnowy geodezying], okreslone w dokumentaci projektowe).

O3 powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyine wytyczonych punitdw 1 ich rzednych jak w instrukeji
dokumentacii projekiowe;j.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest przy powierzchniowych robotach ziemnych -koryta pod nawierzchnie
placdw postojowych -ha (hektar) dla placdéw postoiowych .

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwigzanych z oditworzeniem punktéw w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena ha dia placow postojowych wykonania robét obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktdw glownych obiektu 1 punktéw wysokosciowych,
uzupelnienie obiektu dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

ST- 02- ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LLB DARNINY

1. Przedmiof SST

Przedmiotem niniejszej szezegdlowe] specyfikac)i technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robét zwiazanych ze zdjeciem warstw) humusu i/lub darniny.

Szczepdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania warunkow
wykonania robdt jako dokument przetargowy i kontraktowy przy ziecantu i realizacji robot dla
projektu: ,,Polozenie nawierzchni emulsyjno — grysowej z uzupelnieniem podbudowy na drodze
ir 33 w miejscowosci Jurki od km 0+060,00 do km 1+020,07 na dziaice nr 33 w m. Jurki”.
Zakres robot objetych 85T

Ustalenia zawarte w ninigjsze) specyfikacji dotyeza zasad prowadzena robdt zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych.

Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
2. MATERIALY




Nie wystepujg.
3 SPRZET

Do wykonania robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajace; sie do
powlormego uzycia nalezy stosowad:

-rowniarki

-spycharki

- lopaty, szpadle 1 inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miegjscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe lub wystgpuja male
zakresy robot;

- koparki i samochody samowyladowceze - w przypadku transportu na odleglosc wymagajgca,
zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajace] sic do powtdrnego uzycia,
nalezy stosowac:

- noze do ciecia darniny wedlug zasad okreslonych w p, 5.3,

- lopaty 1 szpadle.

4. TRANSPORTY

Humus nalezy preemieszezal 7 zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi€ transporiem
samochodowym. Wybor érodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darmine nalezy przewozic transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczone;j do
powtdmego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powedujgcy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna byé zdjeta 7 przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew 1 krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacii projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyijatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubosé warstwy humusy,
sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowe' stosowad reczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt
ziemnych oraz w imnych migjscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
InZzyniera,

Gruboéé zdejmowane] warstwy humusu (zalezna od glebokoscei jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez [nZzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszezeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nic nalezy zdgjmowaé humusu w czasie intensywnych opadow 1
bezposrednio po nich, aby uniknac zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganiczaym.

6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.



8. PODSTAWA PLATNOSCE

Cena jednostki cbmiarowej

Cena I m2 wykonania robdt obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiczieniem na odklad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.
ustalonym w 5T,

ST-03- SPECYFIKACIE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT - KORYTO
WRAZ 7 PROVILOWANIEM § ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. Przedmiot STWIiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneg (STWIOR) sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
aruntowego. przy wykonaniu robot zwigzanych z projektem : ,,Polozenie nawierzchni emulsyjno ~
grysowej z uzupelnieniem podbudowy na drodze nr 33 w miejscowodci Jurki od km §+000,00 do
km 1+020,07 na dzialce nr 33 w m. Jurki”.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wylkonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzehni.

2. Materialy
Nie wystepuja,

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazal sig
mozliwoscig korzystania z nastepujgeego sprzetu:

-koparko-tadowarki,

-réwniarki

-walcow statycznych, wibracyinych lub phyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na whasciwosei gruntu podloza,

4. Wykonanie robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni,

Rodzaj sprzetu, a w szczegblnosci jego moc nalezy dostosowal do redzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto moina wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszezanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszezenia nie mnigjszego niz 1.

Wilgoinosé gruntu podioza podczas zageszezania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5. Kontrola jakosci robot

Szerokos$¢ koryla i profilowanege podioza nie moze réznic sie od szerokosci projektowaneg] ¢ wigcej
niz+10 emi-5 cm.

Nierdownosct podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg.

Nierownosci nie moga przekraczac 10 mn.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z
toterancia = 0,5%.



Roznice pomiedzy rzednymi wysokosSciowymi korvia lub wyprofilowanego podioza 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przckraczaé +1 cm, -2 em.

Wskaznik zageszezenia koryta | wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mmnigjszy od podanego w tablicy 1.

Jesdli jako kryterium dobrego zageszezenia stosuje sie pordwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to
wartosé stosunku widmego do pierwotnego moduht odkszialeenia, okreslonyeh zgodnie z norma BN-
04/8931-02 [3] nie powinna bye wigksza od 2.2

Wilgotno$é w czasie zageszezania nalezy bada¢ wedhlug PN-B-06714-17 [2Z]. Wilgotnos¢ gruntu
podioza powinna byé rdwna wilgotnosci optymalngj z tolerancja od  -20% do + 10%.

6. Obmiar robdt

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykenancge 1 odebranego koryta lub
wyprofilowanego 1 zageszezonego podioZa,

7. Odbiér robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projekiowa, ST i wymaganiami InZzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywiie.

8. Podstawa piatnoscei

Cena wykonania i m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunte na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,

zaggszezenie,

utrzymanic koryta tub pedioza,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych.

ST - 04 - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
PODBUDOWA Z MIESZANEK NIEZWIAZANYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem ninigjszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z mieszanek
niezwigzanych, w ramach projektu: ,,PoloZzenie nawierzchni emulsyjno — grysowej z uzupelnieniem
podbudowy na drodze nr 33 w miejscowosci Jurki od km 0+000,00 do km 1+020,07 na dzialce
nr 33 wm. Jurki”.
1.2, Zakres stosowania ST
ST iest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1,
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace robdt zwigzanyeh z wykonaniem
warstwy:
- podbudowa warstwa gdrna z sortowanego kwarcytu lub dolomitu ( kruszywo sortowane
famane} 0/31,5 nun, grubosé zgodna z dokumentacja projektows;
- umoenienie z kwarcytu fub dolomitu (kruszywo tamane mieszanka optymalna) 0/31,5 mm, o
grubosci zgodnej z dokumentacig projekiowa.
1.4. Okresienia podstawowe
1.4.1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym skfadzie ziarnowym,
ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podioza oraz warstw konstrukeji nawierzchni drogi.



1.4.2. Podbudowa pomocnicza ~ warstwa zapewnizjaca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy
zasadnicze] na warstwe podioza.
1.4.4. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z cobowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST - 00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4 craz WT-4 2010

Mieszanki niezwigzane do drog krajowych.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00 |, Wymagania ogélne™ pkt [.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Opgdlne wymagania dotyezace materialéw, ich pozyskiwania 1 skfadowania, podano w ST - 00
. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2, Wymagania wobec kruszyw
Kruszywa powinno spelniad wymagania okreslone w ponizszg] tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwiazanych do warstw pedbudowy
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W przypadku gdy wymaganie nic fest speladone. nalezy sprawdzad nirozoodpornosd

2.3, Wymagania wobec wody do zZraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalezy stosowad wode nie zawieraiacyg skladnikéw wplywajacych szkodliwie
na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zageszezenie mieszanki niezwiazanej.

2.4, Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Mieszanki kruszyw powinny byé tak produkowane i skladowane, aby wykazywaly zachowanie
jednakowych wihasciwoscei 1 spelnialy wlasciwoscei z tablicy 2. Wyprodukowane mieszanki powinny
by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowad sie rdwnomierna wilgotnoscig. Kruszywa powinny
odpowiada¢ wymaganiom tablicy 1. W mieszankach, ktére sa wyprodukowane z roznych kruszyw,
kazdy ze skladnikéw musi spelnia¢ wymagania z tablicy 1.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy
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##y Badanic wskainika piaskowego SE nalery wykonaé na micszance po pigciokrotnym zageszczeniu metody Proctora wg
PN-EN 13286-2[13]

2.5. Uziarnienic mieszanki niezwiazanej
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna zawiera¢ sie w obszarze miedzy krzywymi
granicznyini uziarnienia przedstawionymi narys. 9 w WT-4 2010 [17].
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Rys. 9. Mieszanka niezwiazana 0/31, 5 do warstw podoundowy-pomocnicze)

2.6. Zrédia materiakéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzié tylko ze Zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

Zrédia materialéw powinny byé wybrane przez Wykonawcee z wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem
robdt. Przyjmuje sig, ze materiat musi by¢ dostarczony de 30 dni przed rozpoczeciem robot.
Wykonawca powinien dostarczyé Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych tgcznie z projektowang
krzywa uziarnienia i reprezentatywne prabki materiatow.

Materialy z zaproponowanego przez Wykonawcee zrodia beda zaakceptowane do wbudowania prze
Inzyniera jezeli dostarczone przez Wykonawcee wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki
badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inzyniera wykazg zgodno$¢ cech materiatowych z
wymaganiami.

Zatwierdzanie zrodla materialow nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrédta beda przez
Inzyniera dopuszczone do whudowania. Materialy, ktore nie spehniaja wymagan zostana odrzucone.

3. SPRZET

3.1, Ogéne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne™ pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania stabilizacii mechaniczne] nalezy stosowac:

a) Mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w wrzgdzenia dozujace
wodge,

b) Réwniarki lub ukdadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

¢) Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W migjscach
trudnodostepnych powinny byé¢ stosowane zageszezarki pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. OQgolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00, Wymagania ogdine” pkt. 4.

4.2, Transport materialow

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w sposéb przeciwdziatajgey jego zanicezyszezeniu
i rozsegregowaniu, Ruch pojazddw po  wyprofilowanym podlozu  drogi powinien by tak
zorganizowany aby nie dopuscié do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelniaé¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezainych obciazenia osi i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogdine zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w 8T - 00, Wymagania ogdlne” pkt. 3.

5.2. Przvgotowanie podloia

Podloze pod podbudowy z mieszanck niezwigzanych powinno spelniaé wymagania ckreslone w
niniejszej ST - 00. ,Wymagania ogdlne™ i ST - 05 Warstwy odsgezajgce i odcinajace.

Jezell podloze wykazuje jakickolwiek wady to powinny byd one usunigte wedlug zasad
akceptowanych przez Inzyniera,

Warstwa powinna byd wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentaca
Projekiowa lub wedhug zalecen Inzyniera z toleranciamnd okreslonymi w ninigiszej ST.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstw powinny by¢ wezesnigj, odpowiednio
Zamocowane 1 uirzymywane w czasie robol przez Wykonawee. Rozmieszezenie palikdw lub szpilek
powinno umozliwiad naciagniecie sznurkdw lub Hnek do wytyezenia robdt 1 nte powinno by¢ wigksze,
nizco 10 m.

5.3, Wytwarzanie mieszapki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projekiowana krzywa uziarniema 1 wilgotnosct
optvmainej nalezy wytwarzaé w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych ofrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnoéci materialu nie dopuszeza sic
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszezegOinych frakeji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byé od razu fransportowana na migjsce whudowania w  sposob
przeciwdziatajacy segregacii i nadmiernemu wysychaniu.

5.4, Rozkladanie mieszanki krnszywa

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowel grubosei, takiej aby jej
ostateczna grubosé po zageszezeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynezo
uktadene} warstwy nie moze przekraczad 20 cm po zaggszezeniu, Warstwy kruszywa powinny byd
rozkladane w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Iezeli podbudowsa sklada sie z wigcej niz jednej warsiwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkdédw irzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie ukladania nastepne] warstwy moze nastapic po odbiorze poprzedniei warstwy przez
Inzyniera. Kruszywo w mmeiscach w ktdryeh widocznz jest jego segregacja powinno byé przed
zageszezeniem zastapione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5, Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniv warstwy nalezy przystapic do jej zagegszczenia przez
waltowanie. Walowanie powinno postepowad stopniowo od krawedzi do é$rodka podbudowy prazy
przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gorne] krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku
jednostronnym. Jakiekoiwiek nierownosei lub zaglebienia powstale w czasie zageszezania powinny
byé wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dedanie lub usunigcie materialu, az do
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcdéw podbudowa powmna by
Zageszezona  zageszezarkand  plytowymi,  malymi waleami  wibracyinymi  Iub  ubijakami
mechanicznymi.

Zaggseczenie podbudowy nalezy sprawdzac wedhig BN-77/8931-12[14] lub wyznaczy¢ z badan
metoda plyty dynamicznej (phyta o $rednicy 300mm). W przypadku kontroli zageszczania metoda
odcigzen phvtowych (VSS), badanie nalezy przeprowadzi¢ wg Instrulkceji Badant Podloza Gruntowego
Budowli Drogowych i Mastowych — zatgeznik 2, GDDP 1998 [18], nie rzadziej niz jak w tab.3 pkt 4,
lub wedlug zalecer Imzyniera. Zageszezenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika
odksztatcenia lo warstwy nie wigkszego od 2,2 1j. Eo/Ei<22

Wilgotnosé technologiczna podbudowy w czasie jej zageszezania powinna by¢ dostosowana do
metody zageszezeniai rodzaju  stosowanegoe sprzetu. Decydujaeym kryterium  jest mozliwosé
zageszezenia kruszywa potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci.

W przypadku uzycia sprzefu wibracyjnego zalecana jest wilgotnosé mniejsza od optymalne;, ustalona
na podstawie wstepnych prob na poletku doswiadezalnym.

Jezeli wilgotnos$é kruszywa przeznaczonego do zageszezenia jest wicksza o 1% od wilgotnosci
optvmalnej kruszywo nalezy przesuszy¢ w sposdb naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku
spoiw. Sposob osuszenia przewilgoconego kruszywa powinien by¢ zaakceptowany przez [nzyniera.
Iezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca sig zwigkszenie wilgotnoscl kruszywa przez zraszanie wods.



Sprawdzenie wilgotnosel kruszywa nalezy przeprowadzaé laboratoryjnie, z czgstotliwoscia okreslong
w punkcie 6.

5.6. Utrzvmante warstwy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej przez
ruch budowlany jak rownier wskutek oddziatywania czynnikdéw atmosferyeznyels, takich jak opady
deszczu, $niegu i mroz.

Wykonawca zobowiazany jest wstrzymad ruch budowlany po okresie intensywnych opaddw deszczu,
jezeli wystapi mozliwosd uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosct

Zasady ogdine kontroli jakosci robot podano w ST- 00. ,\Wymagania ogdlne™ p.6.

Producent powinien prowadzi¢ zakladowa kontrole produkeji (ZKP) opisang w zataczniki C do WT-4
2010 [17], aby zapewni¢, ze wyrdb spelnia wymagania pkt.2 niniejszej ST.

6.2. Badania przed przystapiepiem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonad badania kruszyw lub mieszanki
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi, wg zasad
okreslonych w p.2. w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obeimowal wszystkie
whasciwosci okreslone w p.2.

6.3. Badania w czasie rohot

6.3.1. Czestotliwosd badan

Czestotliwos¢ badan kontrelnych w czasie tobdt przy budowie warstwy z ulepszonego podioza lub
podbudowy z mieszanek niezwigzanych podano w ponizszej tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badaf przy budowie warstwy z mieszanek niezwigranych

Czestotliwodé badan
Lp. Wyszezegolnienie badarn Minimalna liczba badat na | Maksymalna  powierzchnia  podbudowy
dziennej dzialce roboczej | przypadajaca na jedno badanie (m*)
1 Uz‘mrmen’lf:: m.ieszank} 5 600
2 | Wilgotnoéé mieszanki
3 | Zaggszezanie warstwy 10 probek na 10000 m?
Badanie wlasciwoscl kruszywa e e e .
4 we tab. 112, pkt 2 dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazde) zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2. Probki nalezy
pobieraé w sposdb losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszezeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Noénos¢ i zageszezenie warstwy

Zageszczenie kazde] warstwy powimmo odbywaé si¢ az do osiggnigeia wymaganego wskaznika
odksztalcenia, wg Instrukcji Badai Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych —
zalacznik 2, GDDP 1998 [18], stosunck modutu odksztatcenia wtérnego Es, do pierwotnego Ei, mie
powinien byé wickszy niz 2,2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

6.3.4. Wlasciwosci kruszywa lub mieszanki

Badania kruszywa przed rozpoczeciem robdt powinny obejmowal ocene wszystkich wihasciwosci
okreslonych zgodnie z tablica 2.

Probki do badas pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawceeg w sposob losowy w obecnosci
[nzyniera,

6.4, Badania wykoenanej warstwy

Czestotliwoéé 1 zakres badain i pomiardw wykonanej warstwy podbudowy z mieszanek niezwigzanych
przedstawiono w ponizszej tablicy.

Tablica 4. Czestotliwosc i zakres badan 1 pomiardw wykonanej warstwy z mieszanek niezwiazanych



Lp. Wyszezegdlnienie badanh 1 pomiarow Minimalna czestotliwosd pomiarow
1 | SzerckoSE warstwy 10 razyna 1 km
2 1 Réwnose pedhunzna co 20 m lata
3 Rownosé poprzeczna razyna l km
4 | Spadki poprzeczne® 0 razyna l km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100m
6 | Ukszrattowanie asi w planie™ co 100m
Grubost warstwy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziafce roboczej
7 Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadzigj 117 raz na
2000 w?
g Noénosé podbudowy:
- modut odksztaleenia co naimnie] w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznyeh i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gléwaych tukéw poziomych.

6.4.1. Grubosé warstwy

Grubose warstwy nie moze sie rozmic od grubosel projekiowang] o wigcej niz:

- dia podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla pedbudowy pomocniczej 1 ulepszonego podioza £10%, -15%.

6.4.2. NoSnos¢ warstw

Przy poiniarze plyta VSS wykonana warstwa powinna spelnial nastepujgce wymagania dotyczgce
nosnosci:

E; =100 MPa i E;»180 MPa dla podbudowy pomocnicze; na drodze krajowe] 1 zatokach
autobusowych

£,
£y

=

I
b

E: 280 MPa i E;>140 MPa dla podbudowy pomocnicze] na drodze gminnej

R
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6.4.3. Pomiary cech geometrycznych warstwy

6.4.3.1. Rownost warstwy

Rownoscl podluzne warstwy nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowy zgodnie z norma BN-68/8931-G4 [15].
z czestotliwoscia podang w tablicy w p.6.4.

Réwnosei poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg z czestottiwoscig jak wyzej.

Nierdwnosci nie powinny przekraczaé 10 mm dla podbudowy zasadniczej oraz 20 mm dia podbudowy
pomocnicze] 1 ulepszonego pedloza .

6.4.3.2. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg metrowej taty i poziomicy z czgstotliwoscia podang w
tablicy w p. 6.4. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z telerancja +0,5
Yo.

6.4.3.3. Rzedne warstwy

Rzedne nalezy sprawdzac co 100 m.

Roznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +0 cm do -2 cm.
6.4.3.4. Uksztaltowanie osi warstwy

Uksztaltowanie osi nalezy sprawdzi¢é w punktach gldwnych trasy 1 innych dodatkowych,
rozmieszezonych nie rzadzie] niz co 100 m.

0§ warstwy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz 5 cm.
6.4.3.5. Szerokosé warstwy

Szerokosé nalezy sprawdzic co ngjmniej 10 razy na 1 km.

Szerokose podbudowy nie meze roznié si¢ od szerokosci projeklowane)j o wigcej niz 145 cm.

6.4.3.6. Grubos¢ warstwy



Grubosé nie powinna sie rozmié od podanej w projekcie o wigeey niz + 1 eni.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami

6.5.1, Niewlasciwe uziarnienie 1 wladciwoscel kruszywa

Wszystkie kruszywa nic spelniajace wymagan dotyczacych uziarnienia i wiasciwosci podanych w
odpowiednich punktach niniejszei specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajgee
tych wymagan zostaly wbhudowane to beds, na polecenie Inzyniera, wymienione przez Wykonaweg na
wladciwe, na koszt Wykonawey {bez jakichkolwiek dodatkowych kosztdw pomiesionych przez
Zamawiajacego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
p. 6.4.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoscl co najmniej 10 cm,
wyréwnanie 1powtdrnie zageszczone. Dodanie nowege materialu bez spulchnienia wykonaneg
warstwy jest niedopuszezalne. Jezeli szerokosé podbudowy jest muigjsza od szerokoscl projektowang
o wigee] niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom lezacym wyzei, to Wykonawea powinien na
wiasny koszt poszerzyé podbudowe przez spulchsienie warstwy na pefng grubosé, do polowy
szerokosci pasa ruchu, dotozyé materiatu 1 powtdrnie zagescic warstwe.

6.5.3. Niewladciwa grubosc

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia glebokodé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
whasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zageszczone.

7. OBMTAR ROBOT

7.1. Ggoélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podanc w ST - 00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy [m*] wykonanej warstwy z mieszanek niczwigzanych o
grubosciach okreslonych w Dokumentacii Projektowe]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdélne zasady odbioru robot

Qdbidr podbudowy dekonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
oraz na zasadach odbioru czesciowego i koncowego okreslonych w ST - 00, ,,Wymagania og6lne” pkt.
8.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowlazany jest do ich usunigcia na wlasny
koszt. Odbior jest moziiwy po spetnieniu wymagan okreslonyeh w punkeie 6. ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania | m* podbudewy z mieszanek niezwigzanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- przygotowanie podloza,

- dostarczenie materiatdw na mieisce whudowania,

- roztozenie kruszywa,

-zageszezenie warstw z zaklinowaniem,

-przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
«utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

16. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 13242:2004  Kruszywa do niezwiazanych 1 zwigzanych hydraulicznie materialdéw stosowanych
w ohiektach budowlanych 1 budewnictwie drogowym
PN-EN 933-1: 2000 Badania geometryczaych wiasciwoscl kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania
3. PN-EN933-4: 2008 Badania geometryeznych wihadciwodcl kruszyw. Czedé 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn.
Wskasnik ksztahu {oryg.)

[



4. PN-EN §33-5:2000 Badania geometryeznveh whasciwodel kruszyw. Oznaczanie procentowe] zawartosci
ziarn 0 powierzehniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw
grubych

5. PN-EN1087-1: 2000 Badania mechanicznych 1 fizyeznyeh whadciwodel kruszyw, Oznaczanie odpornosci na
Seicranie (mikro-Deval)

6. PN-EN 1097-2: 2010  Badarda mechanicznyeh @ fizyveznyeh wiasciwodel kruszyw. Czeéé 2@ Metody
oznaczania odpornodcl na rozdrabniame (orve. )

7. PN-EN 1097-6:2002  Badaniz mechanicznych 1 fizyveznyeh wiasciwoder kruszyw - Czesd 6: Oznaczanie
g¢stodel ziarn 1 nasiakliwodel

§  PN-EN1744-1: 2010 Badania chemicznych wiadeiweoscl kruszyw. Cze$¢ 10 Analiza chemicuna (oryg.)

G PN-EN 1744-3: 2004 Badania chemiczaych wlasciwose! kruszyw Czesé 30 Przygotowanie wyclggow przez
Wymywanie kruszyw

10, PN-EN 1367-1: 2007 Badaniz wiasciwodci cieplych 1 odpomodei kruszyw na dzialamie czynmikow
atmosferyeznych, Czesc 1) Oznaczanie mrozoodpomosci (oryg.)

11, PN-EN 1367-3: 2002 Badania whasciwosdei cieplnveh i odpomosei kruszyw na dzialanie cezynmkow
atmosferveznyeh Czosd 3: Badanie bazaltowe] zgorzeli stonecznej metoda gotowania

12, PN-EN 13283:2010  Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja (orvg.)

13, PN-EN 13286-2: 2010 Mieszanki niezwiazane 1 zwiazane hydraulicznic. Czes¢ 20 Metody badad
laboratoryjnych gestosei na sucho § zawariodel wody. Zageszezanie metods Proktora
{oryg.}

4. BN-77/8931-12 Oznaczanic wskaznika zageszozenia gruniw

I5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodel nawierzehni planografem ilata.

16. PN-5-02205:1998 Drogi samochedowe. Roboty ziemne., Wymagania 1 badania.

10.2. Inne dokumenty

17.WT -4 2010 Wymagania techniczne, Mieszanki niezwigzane do drég krajowych.

18. Instrukcia Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych 1 mostowyeh — zalgeznik 2, GDDP
1998

ST- 05 - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT -
POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE NAWIERZCHNI

i.Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace wykonania 1 odbioru robodt
zwigzanych z wykonywaniem podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzelni  dla realizacji
robot w ramach projektu: ,,Polozenie mawierzchni emulsyjno — grysowej z uzupelnieniem
podbudowy na drodze nr 33 w miejscowosci Jurki od km 0+000,00 do km 1+620,07 na dzialce
nr 33 w m. Jurki”,

Ustalenia zawarie w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z
wykonywaniem robot wymienionych powyzej.

1.2.Ckreélenia podstawowe

Powierzchniowe utrwalenie - powierzchniowy zabieg utrzymaniowy skladajacy si¢ z co najmnigj
jedne] warstwy lepiszeza i jednej warstwy kruszywa 1 spetniajace wymagania normy PN-EN 12271
LPowierzchniowe utrwalenie - Wymagania™

Podwojne powierzchniowe utrwalenie — powierzchniowy zabieg utrzymaniowy polegajgcy na
nastepujgcym po sobie wbudowaniu warstwy lepiszcza i pierwszej warstwy kruszywa, nastgpnie



whudowaniu drugiej warstwy lepiszcza i drugie) warstwy kruszywa. Druga warstwa kruszywa jest o
mniejszych wymiarach zigrn,

Lepiszeze — jest wyrobem asfaliowym, takim jak: emulsja asfaltowa, asfalt fluksowany, asfall
uplynniony lab asfalt drogowy. Kazdy z wyrobdw moze by¢ zmodyvfikowany polimerem.

Kationowa emulsja asfaltowa jest wyrobem skfadajgcym si¢ z zdyspergowanych w fazie wodnej
czgstek asfaltu, W sklad kationowe; emulsji  asfaltowej wchodza: asfalt drogowy, woda, $rodek
powierzchniowo-czyany (emuleator), regulator pH i inne dodatki. Do powierzchniowych utrwalen
stosowane sa kationowe emulsie asfaltowe o charakierze szybkorezpadowym, niemodyifikowane lub
modyfikowane polimerowo 1 spelniajace wymagania zawarte w zatgezniku krajowym NA do normy
PN-EN 13808 , Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady Klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych™

Kruszywo do posypywania

Kruszywo grebe catkowicie przekruszone Iub lamane o waskim zakresie uziarnienia, bez pylow,
spelniajace  wymagania normy PN-EN  [3043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1
powierzchniowych utrwalent  stosowanych na  drogach, lotniskach 1 innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu” 1 WT-1 2010 Tablica 26.

Pielegnacja odeinka — czynnosci majace na celu zapewnienie optymalnych warunkdw . dojrzewania”
zabiegu powierzehniowego uirwalenia, polegajgce na ograniczeniu predkosci ruchu przez okres okoto
dwéch tygodni wraz z oznakowaniem oraz na usunigeiu niezwigzanego kruszywa po tym okresie.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczgce kruszyw

Zgodnie z tabela 26 |, Wymagane wladciwosci kruszywa grubego do powierzchniowych utrwalen” z
Wymagan Technicznych WT-1  _Kruszywa do mieszanek mineralno —  asfaltowych 1
powicrzchniowych utrwalen na drogach krajowych”.



Fablica 26. Wymagane wiadciwosci kruszywa prubege do powierzehniowych utrwaleft

Wymagania w zaleznodci od kategori

Wlasetwosel kruszywa ruehu
KRI1+KR2 KR3+-KRs

Uriamignic wedlng PN-EB §33-1, kategoria nic nitsza nie: Ge90/207 GO0/ 107
Toderancin uzizmienia, odehylenia e wicksze niz wedlug kategorih: Gans Gasis
Zawartost pyldw wodlug PM-EN 933-1, kalegoria ric wylsza i A Jos
Kszlalt kroszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wediug PN-EN 933-4, kategoria nie wyrsza niz: Fhog Tnb $65 Flylub Sk,
Progeatowa zawarlost ziaren o powierzehni preckeaszone § lamanej w kmuszywie grabym weding PN-EN e o
933-5, kategoria nie sz niz; %n 1804
Odpornaté kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN 1097-2, badana na kruszywic o wyimiaze 1A IA

10754 | rozdziat 5; kategoria sie wyZsza niz: s o
Odparneéé na polerowanie kruszywa {badana ma nonmowef frakefi kiuszywa do smieszanki mineralno- PSy PSY

asfallawel} wedlog PH-ENM 1097-8, kategoria nie nirsya nid " e

Gestosé ziares wedtug PN-EN 10976, rozdzisl 7, § lub 9: deklarowana przez producenta

Nasigkliwogé wedlog PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

WAM Deklarowana

(Gestosé nasypowa wedlug normy PN-EN 1097-3:

deklarowana przez producenta

Mrozoodpormost weding PN-EN 1367-6 w 1% NaCl, kategoria nie wyZsza niz:

Frwer?

JZporzed sloneczit” Bazatlu wedlug PN-EN [367-3, wwymagana kategoria:

SByLa

Skind chemiczny - uproszedony opis pelrograficeny wedlag PN-EN 232-3:

dekiarowany przez producenta

Grube zanicczyszezenin lekkie wedbug PN-EM 1744-1 .14.2, kalegoria ni¢ wy#sza niz:

ity pe,1

Rozpad kezemisne dwewsptiowege w kiuszywic z  2uzla wielkepiecowego chlodzonego powictrzem
wedlp PH-EN 174441, p. 191

wynragana odpornosc

Rezpad zwiazkow zelaza w kruseywic 2 2azla wielkopiecowege chlodzencgn powiehzom wediug FN-EN

11441, . 192 wymagana odportosé
Lp 192

Slalodt objlodei kruszywa z 202la stlowniczepe wediug PRC-EN 174441, p. 19.3; kateporia nle wy2sza niz: V3,5

DD < 4

Skladowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skftadowiskach zlokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Kazdy rodzaj 1 frakcja kruszywa powinna by¢
sktadowana oddzielnie, na powierzchni utwardzonej, wolnej od zanieczyszezen, oddalone od drzew i
innych Zrddet zanieczyszczen. Kruszywo nie powinno byé sktadowane na poboczach iecz dowozone
odpowiednim $rodkiem transportu bezposrednio do zasobnika kombajnu drogowego.

.episzeza

Do powierzchmiowego utrwalenia nalezy zastosowad emulsje kationows  szybkorozpadows
modyfikowang C69 BP3 PU zgodnie 7 wymogami ,,Wymagania Techniczne WT-3 2009

~ Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych”. Musi by¢ objeta Certyfikatem Zakladowej
Kentroh Produkeji wydanym przez uprawniong jednostke.



Tablica 6. Wymagania dotyczace kationowych emulsii asfaltowych modyfikowanych
polimerami, stosowanych do powierzchniowych atrwalen

Ce9 BP3 PUIub | C65 BP3 PU lub

Wymagania Meroda badanis Jednostka Ces BP4 PU a5 BP4 PU
techniczne wedbug normy . Zakres . Zoakres
¢ ’ Klasa 1 Klasa -
wartosc wartoéct
3 150de 100 50 do 100
Indeks rozpadu PMAEN 13075-1 - tub Lub 3 lub
_ 4 70 do 130 70 do 130
Zawartos¢ lepiszeza | PN-EN 1428 %{m/m} 8 £7da 71 6 63 do 67
Czas wyplywu N B 140,
dia O 3 1o w 40°C PN-EN 12846 5 0 NPD 1 TRR
Crzas wyplywu TN 14 ) _ o
dla G 4 mn w 40°C PN-EN 12846 & 1 TBR 0 NPD
g?fj:fm TRSCC I PNCEN 1429 %m/m) | 3 0,2 3 0,2
Sﬂ:;fjﬁi;imgh PN-EN 1429 | %{m/m) | 4 <0,5 4 0,5
Sedymentacia PN-EN 12847 | %(m/m) | 1 TBR 1 TBR
PN-EN 13614 0% 1 TBR 1 THR
A A ot — pokryeia _
Adhezja ?Tygfi’,k 5 powierz- 3 z 90 3 z 90
zataczni chm

Whymagania techniczne dotyczace lepiszezy odzyskanych z kationowych emulsji astaltowych
przez odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penetracia w 25°C PN-EN 1426 0,1mm 4 2 150 4 <150
Temperatura PN-EN 1427 ‘C 4 > 43 4 > 43
micknienia

NawrGrSprAYSY | pN-EN 13398 % 4 2 50 4 > 50
w 25°C ' _ .

Emulsje nalezy przechowywaé w zamknietych zbiornikach z ograniczeniem dosigpu powietrza, bez
zanieczyszezen 1 pozostatosci innych rodzajéw emulsji. Zasobnik maszyny robocrze izolowany
termicznie z ukladem grzewczym 1 pomiarem temperatury. Zasobuik magazynowy (cysterna)
izolowany termicznie. Temperatura magazynowania- temperatura otoczenia i nie mniej niz 5°C.

3. SPRZET
Rodzaje sprzetu do wykonywania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia, powinien wykazal sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- szczotek mechanmcznych do ezyszezenia nawierzehni,

- skrapiarki lepiszcza i rozsypywarki kruszywa w zestawie typu kombajn,

- walcow drogowych — lekki walec ogumiony

Skrapiarka lepiszcza

Do skrapiania warstw nawierzehni nalezy uzywac skrapiarki wyposazone) w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzenie 1 regulowanie nastepujgcych parametrow:
temperatury, cis$nienia, cbrotoéw pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania sie
skrapiarki, ilosci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozkltadanie lepiszcza



z tolerancjg =10 % w stosunku do ilosci zatozone). Zbiornik na lepiszeze skrapiarki powinien
by¢ izolowany termicznie tak aby bylo mozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszeza,
Wykonawea powinmen posiadac¢ aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki, ktore nalezy
przedstawié Inzynicrowi do aprobaty.

Rozsypywarka kruszywa

Rozsypywarke kruszywa, wechodzgesg w sklad kombajnu, mozna uznac za przydamg do wykonywania
powierzchniowego uwirwalenia, jezell pomicrzone odchylenia ilosel dozowanego kruszywa nie roznig
sie od przewidvwanej ilosci wiece] niz 1 litr/m-.

Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa wykeonawcea uzyje walcow ogumionych wyposazonych w opony o
gladkim bieZzniku, ze stalym cisnieniem do 0,6 MPa i obciazeniem 15 kN na kolo lub walcow
statycznych w stalowych pancerzach, pod warunkiem, Ze nie beds powodowaly miazdZzenia ziaren
kruszywa.

4 TRANSPORY

Przewdz kruszywa moze hve realizowany dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem , Ze nie
doprowadzi do zanieczyszczenia kruszywa fub zmieszania z kiuszywem mnego rodzaju,

Transport lepiszeza cysternami samochodowymi lub w skrapiarkach. Zbiorniki magazynowe muszq
byc czyste bez zanieczyszczen 1 pozostafosct innych rodzajéw enulsyi niz przewidziana do robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Zalozenia ogdine

Przed przystgpieniem do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, nawierzchnie nalezy
wykonyweaé na przygotowane] podbudowie o odpowiednim profilu podluznym i poprzecznym oraz
oczyszezenym podiozu. Powierzchniowe utrwalenie pozwala na uszezelnienie istnicjgcei nawierzehmi,

Projektowanie powierzchniowego utrwalenia

Dobér tlose kruszywa 1 lepiszeza powinien by¢ dokonany wg dokumentacji projekiowey.
Przyczepnoié aktywna lepiszeza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego ufrwalenia mozna przystapic iylko wowcezas, gdy przyczepnosc
aktywna kruszywa do wybranego lepiszcza (emulsji) okreslona wg PN-84/B-06714/22 bedzie wicksza
od 85 %.

Warunki przystgpienia do robdt

Powigrzchniowe utrwalenie mozna wykonac w okresie do 10 wrzesnia 1 pod warunkiem, ze
temperatura otoczenia nie jest nizsza od +10°C. Nie dopuszeza si¢ wykonywania powierzchniowego
utrwalenia w czasie opadow atmosferycznych.

Oznakowanie rohdt

Roboty powinny byé oznakowane zgodnie z opracowanym projektem oznakowania. W okresie min.
18 godzin od chwili wykonama powierzchmiowego utrwalenmia Wykonawea ograniezy predkosé do 30
- 40 km/h.

Rozkladanie lepiszcza

Lepiszcze powinno byé rozkiadane réwnomierna warstwa w ilosci przewidziane] w projekcie.
Temperatura kationowej emulsji asfaltowe] powinna wynosi¢ 65 — 85°C. W przypadku temperatury
otoczenia powyze) 30 °C temperatura emulsji moze by< nizsza od zalecang] o okoto 10-20°C.

Reozkladane kruszywa
Kruszywo powinno by rozkiadane rownomierng warstwg w ilosci przewidzianej w projekcie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot powinna byé prowadzona wg zasad podanych w ST Wymagania ogdlne.

Oceny powicrzchniowego utrwalenia dokonuje Zamawiajacy wspdlnie z Wykonawcea metoda
wizualng zgodnie z norma PN-IEN 12272.2 Powierzchniowe utrwalenie -Melody badan - Czesc
2:Wizualna ocena defektow.



W Zadnym przyvpadku proceniowa wartos¢ ocenianych parametréw nie moZe by¢ wicksza od
usialonych wartosci zgodnie z norma PN-EN 12271 Tablica 2.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka cbmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m® (metr kwadratowy} wykonanego podwéinego powierzchniowego
utrwalenia.

8  ODBIORROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgadnie z umowa, STWIOR 1 wymogami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary § badania z
zachowaniem tolerancii, daty wyniki pozyivwne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki cbmiarowej
Cena wykonania 1 m’ (jednego metra kwadratowego) podwdjnego powicrzehniowego utrwalenia
nawierzchni obgpmuye:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- transport i skladowanie kruszyw,
- transport i sktadowanie emulsji,
- dostawe i prace sprzetu do robdt,
- przygotowanie powierzehni nawierzchn do wykonania powierzchniowsgo utrwalenia,
- prace projektowe przy ustaleniu ilosci materialow,
- podwdjne rozlozenie lepiszcza,
- podwdjne rozlozenie kruszywa,
- walowanie,
- oczyszezenie nawierzehni z innego kruszywa,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryinych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN.EN 12271 Powierzchniowe utrwalenie — Wymagania

PN-EN 12272-2 Powierzchniowe utrwalenie - Metody badan - Czes¢ 2: Wizuaina ocena
defektow.

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN-EN 13036-1 Cechy powierzchniowe nawierzehni drogowych 1 lotniskowych -~Metody badan -
Czescl: Pomiar glebokosel makrotekstury metoda objetosciows

PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaliowe — Zasady klasyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

Inne dokumenty

Wymagania techniczne — Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych 1 powierzchniowych
utrwalen na drogach publicznych (WT-1 Kruszywa 2010).



