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ST-00.00- Wymagania ogolne realizacji robot
1. Podstawa formalna wprowadzenia specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot stosuje sig, jako nieodtaczny element systemu
przetargowego dziatajacego w gospodarce rynkowej. W Polsce wymog stosowania specyfikacji
technicznych wynika z ustawy o zamowieniach publicznych (jednolity tekst w Dz. U. z 2013r.,
poz.907 z p. zm. art.17.1) oraz z Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w
sprawie warunkéw, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z
1999r., poz. 430, paragraf 142). Specyfikacje techniczne sa dokumentem zaréwno formalnym jak i
technicznym, okreslajacym obowiazki Zamawiajacego i Wykonawcy przy wykonaniu elementéw i
asortymentow robét. Stosowanie specyfikacji technicznych pozwala uscisli¢ i sprecyzowaé zakres
kazdej pozycji kosztorysu ofertowego, okreslajac niezb¢dne wymagania jakosciowe robot, przez co
zmniejsza sie ewentualne spory przy ich odbiorze.
2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWIiOR.
3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.
4. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego W ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe 0znaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.
5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczeg6élnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie Kkoszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.
6. Ochrona i utrzymanie robét.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.
7. Dokumenty budowy.
Dziennik budowy- jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego |
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.



Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
8. Odbior ostateczny robot.

Zasady ostatecznego odbioru robé6t. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego
wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie 0 tym fakcie
Inwestora.

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnoscCi Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i STWIOR.

W toku ostatecznego odbioru robdt, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie
odbiorow robét zanikajacych i ulggajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWIOR z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego rob6t Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona W trakcie realizacji umowy,

2. Recepty i ustalenia technologiczne,

3. Dziennik budowy i rejestry obmiaréw ( oryginaty),

W przypadku, gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy Komisja.

10. Przepisy zwiazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 stycznia 2002r. zmieniajace rozporzadzenie W
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.
U. z 2002r Nr 8 poz.71)

3. Rozporzadzenie Min. Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 31 sierpnia 1998r. W sprawie
systemOéw oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodno$ci oraz sposobu znakowania wyrobow
budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie.

4. Rozporzadzenie Min. Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 4 sierpnial998r. w sprawie
okre$lenia wykazu wyrobow niemajacych istotnego wplywu na spetnianie wymagan podstawowych
oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. nr 99,
poz. 637)

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r. w sprawie szczegdlowego zakresu i
formy planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151 poz. 1256)

6. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy ,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953).



7. Rozporzadzenie Min. Gospodarki , Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 28 sierpnia 2003r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Min. Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie przepisOw
bezpieczenstwa i higieny pracy. (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

ST-01.01 -SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT —-ROBOTY
POMIAROWE

1.0dtworzenie punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych i punktow
wysokosciowych,

b) wyznaczenie potozenia,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos§ciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkdéw Wykonawcy.

Punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych..

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) przy kazdym obiekcie
inzynierskim.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez

Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej.
ST- 01. 02- SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. Zakres robét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

2. Materialy

Zgodnie z kosztorysem.

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykaza¢ sig
mozliwosciag korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic¢
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych, ptyt wibracyjnych lub zaggszczarek.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport

Wykonawca ustala dobor srodkow transportu za zgoda Inspektora Nadzoru

5. Wykonanie roboét

Warunki przystapienia do robot



Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W
wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Rodzaj sprzgtu, a W szczeg6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢é oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. W zasadzie wymaga
sie jedynie, aby przy probie jezdzenia glgbokos$é pozostawionych §ladow po jezdzie byta nie wigksza
niz 3cm

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od - 20% do +10%.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

6. Kontrola jakosci robét

Badania w czasie robot

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rdéznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cmi -5 cm.

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata zgodnie z
norma BN- 68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 30 mm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i
nie powinny przekracza¢ 1%. Przyjmuje sie spadek od 0,3% do 0,6%, kopertowy.

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
ST-01.03- SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
WARSTWA ODSACZAJACA

1. Zakres robét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsaczajacej drenazowej z piasku i zwiru, thucznia.

2. Rodzaje materialow

Do wykonania warstwy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-8-11112 [8]:

- piaski,



-ZWiry,

-tluczen.

Inzynier moze dopuscic do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagania zostana okre$lone w SST.

Kruszywa powinny spetnia¢ nast¢pujace warunki:

Piasek stosowany powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

zwir 1 mieszanka powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Frakcja materialu powinna znalez¢ sie w przedziale 0,06-60mm. Udzial ziaren 0,063mm moze
wynosi¢ €O najwyzej 5%. Nalezy wykona¢ badania przepuszczalno$ci wody. Stosowany materiat
powinien mie¢ dobra przepuszczalno$¢ wody. Recepture mieszanki na warstwe drenazowa nalezy
przedstawic¢ Inzynierowi do akceptaciji.

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy drenazowej nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania powinno by¢ roéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. Sprzet

Wykonaweca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej (drenazowej) powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a)rowniarek lub uktadarek kruszywa,

b) rozsypywarek kruszywa,

¢) walcow statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

e) szczotek mechanicznych

f) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego dogeszczenia,

g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Transport

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. Wykonanie robét

Podtoze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okre$lone w ST 01.02. ,,Roboty ziemne” oraz ST-
02.03. ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.

Warstwa drenazowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu sprzetu z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubos¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej ( drenazowej) ze zwiru nalezy
przystapi¢ do jej zaggszczania. W zasadzie wymaga sie jedynie, aby przy probie jezdzenia glebokosé
pozostawionych $ladéw po jezdzie byta nie wigksza niz 2cm.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé
pasami podtuznymi cze$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Nierownosci lub zaglebienia
powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na bie_aco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, a_ do otrzymania réwnej powierzchni.

W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymieszac.
Budowe warstw nawierzchni trawiastych wykona¢ zgodnie z norma DIN 18035.

Nalezy wykona¢ osprzet boiska:

- osadzenie tulei do stupkow i stojakow oraz montaz bramek do pitki noznej (komplet).

Nalezy wykona¢ ogrodzenie wedtug dokumentacji:

- shupki obsadzi¢ na cokole betonowym,



- ogrodzenie z siatki ogrodzeniowej $limakowej z drutu ocynkowanego 50x50 mm 1,5mi 2,0 m

6. Kontrola jakosci robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Szerokos¢ warstwy nie moze sie roznic od szerokosci projektowanej o wigcej ni_ +10 cm, -5 cm.
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstwy drenazowej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, Nierownos$ci
nie moga przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i
tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Roznice pomigdzy rzednymi
wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm i -2 cm.
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm,
-2cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwdch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem
grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej
10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zageszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wihasny koszt. PO wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej (drenazowe;).

8. Odbidr robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej drenazowej obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

Wykonanie wedtug dokumentacji ogrodzenia i bramy z furtka.

ST - 01.04 -SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
WYKONANIE NAWIERZCHNI TRAWIASTEJ

1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiOR) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem i pielggnacja nawierzchni ptyty
boiska — warstwy gliniasto-préchniczej o grubosci 20cm z obsianiem trawa.

Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:

— wykonaniem i pielggnacja warstwy gliniasto-prochniczej o grubosci 20cm (wegetacyjnej) z
obsianiem trawa.

2. MATERIALY

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlaSciwo$ci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwdj.
Ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

— Ziemia gliniasto-prochnicza.

Nasiona traw najczesciej wystepuja W postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ 0znaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Nawozy mineralne powinny byé w
opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy



nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
Materiaty pomocnicze wspomagajace glebe (nawozy , piasek, kompost, torf).

3. Sprzet

Glebogryzarka przeciwbiezna (przesiewna)

Rozsypywarka

4. Transport

Transport materialtow do zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie
pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

5. Wykonanie robét

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni trawiastej boiska.

Przygotowanie gruntu pod wysiew traw powinno odby¢ sie po zakonczeniu prac budowlano-
montazowych, po wstepnej niwelacji i uporzadkowaniu terenu. Materiat roslinny zastosowany do
zadania powinien by¢ wysokiej jakosci.

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami i nasadzeniami sa nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana, o grubosci 15cm

— przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem - kolczatka lub
zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania i sadzenia- najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba _e SST
przewiduje inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze ST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréownania
i stworzenia dobrych warunkéw dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.

6. Kontrola jakosci robét

Kontrola w czasie wykonywania robdt polega na sprawdzeniu:

— 0CzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

— wymiany gleby jalowej na ziemie urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,

— ilosci rozrzuconego kompostu,

— prawidlowego uwatowania terenu,

— zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,

— gestosci zasiewu nasion,

— prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

— podlewania posadzonych roslin

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:

—m2 (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni trawiastej

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni trawiastej obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej,

— obsianie trawa,

— pielggnacje trawnikéw: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.



ST-01.05 - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKO NANIA I ODBIORU ROBOT —
WYPOSAZENIE

1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z montazem bramek do pitki noznej i montazu obiektow kontenerowych toy-toy.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

2. Materialy

Materiaty Wykonawcy do montazu po wykonaniu prac zwiagzanych z budowa boiska o nawierzchni
trawiastej.

- materialy do wykonania fundamentéw zwirowych pod obsadzenie bramek,

- obsadzenie tulei do bramek,

- bramki gotowe do pitki noznej

- kontenery toy-toy.

3.Wykonanie robét.

W zadnym wypadku nie nalezy pozostawi¢ niewykonczonych elementow mogacych stanowic
bezposrednie zagrozenie dla uzytkownika terenu.

4. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1szt. (sztuka) zamontowanego wyposazenia.

5. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania | szt. wyposazenia boiska obejmuje;

-wyznaczenie miejsc montazu

-montaz poszczego6lnych elementéw

ST-01.06 - SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKO NANIA I ODBIORU ROBOT -
WYKONANIE OGRODZENIA

1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem ogrodzenia.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

2. Materialy

Materiaty Wykonawcy do montazu po wykonaniu prac zwiazanych z budowa boiska o nawierzchni
trawiastej.

- materiaty do wykonania fundamentéw pod obsadzenie stupkow,

- stupki ogrodzeniowe,

- brama przesuwna z furtka

- siatka ogrodzeniowa slimakowa z drutu ocynkowanego

3.Wykonanie robot.

W zadnym wypadku nie nalezy pozostawi¢ niewykonczonych elementéw mogacych stanowic
bezposrednie zagrozenie dla uzytkownika terenu.

4. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1szt. (sztuka) zamontowanego wyposazenia, 1 m2 ogrodzenia z Siatki
metalowej ocynkowanej.

5. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania | szt. wyposazenia boiska obejmuje;

-wyznaczenie miejsc montazu

-montaz poszczegdlnych elementow,

Cena wykonania 1 m2 ogrodzenia z siatki metalowej
- obsadzenie stupkéw i montaz na nich siatki



