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1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg
wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robét zwigzanych z modernizacjq i
rozbudowg kottowni weglowe] w zakresie czesci technologicznej przy budynku
Urzedu Stanu Cywilnego w Pawonkowie.

1.2.Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3.Zakres rob 6t objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot
wymienionych w pkt. 1.1. a w tym:

-montaz urzgdzen kottowni

-wykonanie kanalizacji sciekowej w kottowni

-montaz kratek na kanatach nawiewnym i wywiewnym w kottowni,

-ptukanie i préba cisnieniowa instalacji,

-czyszczenie i malowanie przewodoéw,

-wykonanie izolacji cieplnej rurociagéw,

-opracowanie instrukcji obstugi kottowni.

1.4.0kreslenia podstawowe.

1.4.1.Kociot grzewczy — urzadzenie z komorg spalania przeznaczone do
wytworzenia pary lub podgrzania wody cieptem, wywigzujgcym sie w procesie
spalania paliwa

1.4.2.Komin — konstrukcja murowana, betonowa lub metalowa zawierajgca przewdéd
pionowy, stuzgca do odprowadzania spalin,

1.4.3.naczynie wzbiorcze - ci$nieniowe naczynie wyréwnawcze stuzace do
wyréwnania cisnienia w zamknietych instalacjach ogrzewczych lub chiodniczych
zmieniajgcego sie na skutek zmiany objetosci czynnika grzewczego lub chtodzacego
w funkcji temperatury w instalacji.

1.4.4.zawoér bezpieczenstwa — urzadzenie zabezpieczajace przed wzrostem
cisnienia w zamknietych systemach grzewczych.

1.4.5.podgrzewacz cieptej wody — urzadzenie przeznaczone do podgrzewania i
akumulacji cieptej wody uzytkowej do uzytku spozywczego i sanitarnego o
temperaturze 55°C z wymiennikiem z rury stalowej zwinietej spiralnie i wspawanej do
zbiornika.

1.4.6.pompa — urzadzenie przeznaczone do ttoczenia wody grzewczej z ,mokrym
» wirnikiem silnika i zintegrowang elektroniczng regulacjg wydajnosci.

14.7.zaw6r odcinajacy - stalowy zawor kulowy z korpusem spawanym i
odcinaniem przeptywu czynnika poprzez obrét o kat 90° wypolerowanej kuli ze stali
nierdzewnej.
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1.5.0g6Ilne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST Rozdziat 1 — ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

1.6.0g6lne wymagania

Ogdélne wymagania dotyczace materiatbw podano w SST Rozdziat 1
~Wymagania ogélne” w punkcie 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢é zaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

1.7.Wykaz zastosowanych materiatow:

- Kociot Eko Plus75

- Naczynie Reflex N140

- Naczynie wzbiorcze otwarte o poj.uzytkowej 32 I.i catkowitej 40 |
- Sprzegto hydrauliczne Meibes MH40
- Pompa tadujgca na kociot c.o.

- Wymiennik Vitotrans100

- Pompa tadujgca na wymiennik UPS32-30F
- Pompa obiegowa MAGNA 25-60

- Pompa obiegowa UPS 32-80

- Czujnik kontaktowy zasilania

- Stacja Epuro ES37+ filtr Epuroit d=25
- Pompa odwadniajgca

- Odmulacz

- Zawor bezpieczenstwa

- Rozdzielacz

- Mieszacz tréjdrogowy @25

- Mieszacz tr6jdrogowy @15

- Termometr tarczowy

- Odpowietrzniki automatyczne

- Termometry,

- Manometr

- Lampka sygnalizacyjna i buczek

- Studzienka z kregow beton

- Elektryczny podgrzewacz wody

- Czujnik zanurzeniowy temperatury

- Grzejnik Purmo

- Zawor termostatyczny grzejnikowy
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1.8.Sktadowanie materiatow

Rury powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zadaszonych (wiatach)
na stojakach.

Urzadzenia, armature, osprzet  przechowywaé¢é w  zamknietych
pomieszczeniach.

Farby antykorozyjne i materiaty termoizolacyjne przechowywac¢ w zamknietych
magazynach na regatach(paletach).

2.SPRZET
2.1.0g6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania
0go6lne” punkt 3.

2.2.Sprzet do rob6t przygotowawczych i montazowych.

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastepujgcy sprzet do
wykonania rob6t montazowych technologicznych kottowni:
—spawarka elektryczna wirujgca,
—samochdd dostawczy 0,9 t,
—samochdd skrzyniowy do 5 t.

Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg by¢é w peini sprawne i
dostosowane do technologii i warunkéw wykonywanych rob6t oraz wymogow
wynikajgcych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

3.TRANSPORT
3.1.0g6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w SST Rozdziat 1
~Wymagania ogélne” punkt 4.

3.2.Transport rur

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu wytacznie w potozeniu
poziomym.

Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone
przed przesuwaniem sie przez klinowanie lub w inny sposob. Rury w czasie
transportu nie powinny styka¢ sie z ostrymi przedmiotami mogacymi spowodowaé
uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac.
Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian
Srodka transportu o wiecej niz 1/3 srednicy zewnetrznej wyrobu.
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3.3.Transport urzadzen i armatury.

Urzadzenia technologiczne kotlowni powinny by¢é przewozone krytymi
Srodkami transportu . W czasie transportu powinny by¢é zamocowane na paletach i
zabezpieczone przed przesuwaniem .

Przy przetadunku zachowac¢ szczeg6lng ostroznosé.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1.0g6lne zasady wykonania robot.

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania
ogodlne” punkt 5.

4.2.Roboty demontazowe.

Roboty demontazowe obejmujg demontaz istniejgcych  urzadzen
technologicznych w kottowni, przewodow i armatury .

4.3.Roboty montazowe.

Wykonawca rozpocznie roboty remontowe od demontazu starego kotta
wegolowego, ktory przewiduje sie zlikwidowa¢.Nowy kociot bedzie zlokalizowany w
rozbudowanej czesci budynku w wydzielonym pomieszczeniu kottowni obok ktérego
bedzie znajdywaé sie pomieszczenie sktgdu opatu.Zuzel z kotta bedzie wstepnie
przechowuwany w wydzielonej wnece w zamknietym pojemniku.Kottowia ta bedzie
dostarcza¢ czynnika grzejnego woda o parametrach 80/60°C . Kottownia bedzie
zasila¢ dwa budynki :Urzad Stanu Cywilnego i Budynek Urzdu Gminy.Do Urzedu
Gminy ciepto dostarczane bedzie za pomocg podziemnej sieci c.o..Kociot
podfgczony bedzie do nowoprojektowanego komina za pomocg czopucha.W kottowni
nalezy wykonac wentylacje nawieno-wywiewna.

Po zmontowaniu instalacji technologicznej nalezy wykona¢ ptukanie i préby
cisnieniowe a nastepnie czyszczenie rurociggébw, malowanie oraz izolacje otulinami
termoizolacyjnymi.

5.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1.0g6lne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania ogo6lne”
punkt 5.

5.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera w
oparciu o normy.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac :

—zbadanie materiatow pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w dokumentaciji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,
—badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,
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—badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni
materiatow, ewentualnie innymi umownymi warunkami,

—proby cisnieniowe instalacji grzewcze;.

6.0BMIAR ROBOT
6.1.0g0lne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania ogélne”
punkt 7.

6.2.Jednostka obmiarowa

W przypadku instalacji technologicznych jednostkg obmiarowa jest ,m” (metr)
utozonej instalacji, natomiast w przypadku urzadzen technologicznych — sztuka
(komplet). Podobnie jest w przypadku instalacji demontowane;.

7.0DBIOR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST Rozdziat 1 ,Wymagania ogolne” punkt
8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

7.2.0dbiér koncowy.

Odbiorowi kohcowemu podlega:
—sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego kohcowego,
—badanie poprawnosci zmontowania instalacji technologicznej kottowni.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny byc¢ ujete w formie
protokotu, szczeg6towo oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez
nadzér techniczny oraz cztonkdéw komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznac
za doktadne, jezeli wszystkie wymagania zostaty spetnione.

Jezeli ktéres z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spetnione nalezy okresli¢ dalsze postepowanie.

8.PRZEPISY ZWIAZANE
8.1.Normy.

PN-89/B-10425 — Przewody dymowe , spalinowe i wentylacyjne .

Dz.U. Nr 75 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie .

Dz.U. Nr 15, poz. 92 Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska Zasob6w Naturalnych i Lesnictwa z dnia
12.03.1990 r. w sprawie ochrony powi etrza przed zanieczyszczeniem Gospodarki Przestrzenng i Budownictwa z
dnia 14.12.1994 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie .
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