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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (ST) sq wymagania ogdline dotyczace wykonania i odbioru robat
drogowych zwiazanych z zadaniem pn. : , Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Ko$midrach gm. Pawonkdw”.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczegélowe]j specyfikacii technicznej stosowanej przy
zlecaniu i realizacji robdt na drogach .

1.3. Zakres robét objetyeh ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspoélne dla robdt objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegéinych asortymentéw robot drogowych | mostowych. W
preypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentn robdt, ustalenia
dotycza rowniez dla 38T sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreflenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy caloéé techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czesc stanowigcq odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel),

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchn pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokomywanych odbioréw robét, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projekta, Wykonawea i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajicepo, o

ktérej wyzmaczenin poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
koniraktem.

1.4.6. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdaw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
w jego imienju w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, kidra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim lconstrukeji nawierzchni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akeeptowany przez Inzyniera/ICierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizgcy

do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow, Wpisy w ksinzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocenq jakosci materialdéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robat, zgodne z dokumentacjq projektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesps] warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obeigzen od ruchu na pedloze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchn,

a)Warstwa Scieralna - goéma warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b)Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sig migdzy warstwy scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprgzen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.



c)Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzgea do wyrdwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istnigjacej nawierzchni.
d)Podbudowa - dolna czgéé nawierzchni shizaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze skiadaé
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e}Podbudowa zasadnicza - gorna czesc podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac
sie z jednej lub dwdch warstw.

f)Podbudowa pomocnicza - dolna czeéé podbudowy spetniajaca, obok funkeji no$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacy lub
odcinajaca.

g)Warstwa mrozoochronna - warsiwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed skutkami dzialania mrozu.
h)Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych grunte do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

i)Warstwa odsaczajgca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszcezysnie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych
z nig urzadzen oraz drzew i krzewodw. Pas drogowy moze réwniez obejmowad teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chroniqeych ludzi i érodowisko przed uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszezenia wrzadzen organizacii i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.19. Podloze nawierzchni ~ grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosei przemarzania.

1.4.20. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;,

1.4.22. Przedsigwzigeie budowlane - kompleksowa realiiacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometryczmych trasy w planie i przekroju podiuinym) istniejacego
‘polaczenia. : )

1.4.23. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko Zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.24. Przetargowa dolumentacja projektowa - cze$é dokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiekt bedacego przedmiotem robot.

1.4.25. Przyczélek - skrajna podpora obiektn mostowego. Moze skladac¢ si¢ z pelnej Sciany, slupéw lub innych form
konstrukeyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.26. Rekuliywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzqce czesd terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigea odrgbng caloéé konstrukeyjna Ilub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu
robdt zwiazanych z budows, modemnizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej tub jej elementu,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawea jest cdpowiedzialny za jakosé wykonanych robdt, bezpieczenistwo wszelkich czynnodci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreflonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punktow giéwnych trasy ,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowe] 1 komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
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1.5.2. Zgodnosé robot z dokmmnentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekiu stanowiq czesé¢ nmowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawey tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczei w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzig o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbiefmosci, wymiary podane na pi$§mie sa wazniejsze od wymiardw okreslonych na podstawie
odezytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda uwazane za wartoéci docelowe, od kidrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreglonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza
- wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzoty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu
tolerancji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenn budowy
a)Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraltn az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spolecznoéei | innych.

W miejscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonaweca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w spostb nzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przezmaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez wumieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$é bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda uirzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacii robét,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
kontraktows.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:
ajutrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b)podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celn stosowanie sig do przepisdw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosei dla 0s6b lub débr publiczmych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
jego sposobu dzialania,
Stosujac sig do tych wymagan bedzie mial szezeg®iny wzglad na:
Dlokalizacjg baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
2)érodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
3)zanieczyszczeniem zhiornikdw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
4)zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
S)mozliwogécia powstania pozani.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawea bedzie przestrzepac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy latwopaine beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostegpem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacii
robot albo przez personel Wylkonawey, '



1.5.6. Materialy szkodliwe dia otoczenia

Materiaty, kiére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bed dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolijacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydang przez uprawniona jednostke,
Jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy, ktdre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakofczenin robét ich szkodliwoéé zanika
{np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organow administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencie tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie Jjak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robdt,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspblpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzehni ziemi i urzadzen podziemmnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposdb powadujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoécia.

Inzynier/Kierownik projektn bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca, a wiascicielami nieruchomosei i dotyczacych korzystania z wlasnosei i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazddw

Wykonawca bedzie stosowat sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projekiu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajgce
tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie esiowe nie beda dopuszezone
na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich
robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.9. Bezpieczeiistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rabot Wykonawca begdzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczerstwa i higieny pracy.

W szezegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiedniyg
odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i uirzymanie robst

Wykonawca bgdzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakoticzenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasn odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w

taki sposéb, aby budowla drogows lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznepgo.
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Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowier podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesienin do sprzetu, materialéw
lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolenn i inne odnosne dokumenty. Wszelkic straty, koszty
postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryie
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.12. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sq konkretne mormy i przepisy, kiére spelniaé maja
materialy, sprzet { inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania Iub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadiu
gdy powolane normy i przepisy sa pafstwowe lnb odnosz sig do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny Jub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rézmice pomigdzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca zobowigzany jest.do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
Zrédia w sposob ciagly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Maierialy nie odpowiadajjce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w
migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialéw do innych robdt, niz te dia ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniern/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigeiem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonaweca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu pdy beda one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/
Kierownika projekiu.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjseach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonaweg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzysinego wplywu na
jako$é wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadad
pod wzgledem typdw i ilodci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalef w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byd
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedgey wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowaosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.



Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniac Sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw WNOWY, ZOStang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, kidre nie wplyna niekorzystnie na
Jjakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okresionymi w dolcumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych
warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projekin, pod warunkiem przywrocenia stamu pierwolnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawey.

Wykonawea bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, nszkodzenia spowodowane
Jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projelcu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Biedy popehione przez Wykonawcg w wytyczenin i wyznaczaniu robét zostang, usunigte przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na
pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projekiu nie zwalnia
Wykonawey od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzncenia materialow i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materialéw, do$wiadczenia z przeszlosei, wyniki badai naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie. '

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okre§lonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ei rob6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozona Jjakosc robot.
Wykonawcea jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej 7 SST

Minimalne wymagania co do zakresu badai i ich czgstotliwo$¢ sq okreslone w SST, normach i wytycznych.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonaweca.

6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie

obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
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Przed przystapieniem do pomiaréw lub badai, Wykonawea powiadomi Inzyniera/ Kierownika projekm o rodzaju,
miejscu i terminie pomiary jub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuseié do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

1.certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, e zapewniono zgodnos$é z kryteriami technicznymi okreSlonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2.deklaracje zgodnosei hub certyiikat zgodnosci z:

—Polska Norma lub

—aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja
okreslong w pki 1

—1 ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sy wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiada¢ te dokumenty, okresiajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaii beds dostarczone przez Wykonawceg Inzynierowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dolkumentem prawnym cbowiaznjacym Zamawiajgcego i Wykonawee w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiaznjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budawy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, kiéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedq czytelne, dokonane trwala technika, w porzadlu-
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika bndowy protokoly i inne dolkumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawecy i Inzyniera/ Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

—datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

—datg nzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robdt,

~terminy rozpoczgcia i zakoniczenia poszezegdlnych elementdw robot,

~przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, olaesy i przyczyny przerw w robotach,

—uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

—daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—zptoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

—wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—zpodnosé rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowei,

—~dane dotyezace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

—dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

—dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badafi z podaniem, kto je
przeprowadzal,

~wyniki prob poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

—inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.



Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecess Wykonawcy robit.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycmego postgpu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksiazki
obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosei
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny byé udostepnione na kazde Zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

{4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a)pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b)protokoly przekazania terenu budowy,
c)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d)protokoly odbioru robot,
e)protokoly z narad i ustalen,
Dkorespondencie na budowie.

(3) Przechowywanie dolumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktdrepokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla InZyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do weladu
na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robat

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projeldowa i SST, w
Jjednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powizdomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie {opuszczenie} w ilodciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukeji
Inzyniera/I{ierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej plainosci na rzecz

Wykonawey lub w innym czasie okrelonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawee i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2, Zasady okreSlania iloSci robdt | materialow

BPhigosei i odleglodci pomiedzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzduz linii
osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objgtodci bedg wyliczone w m’® jako dlugosé
pomnozona przez Sredni przekroj.

1losei, kiore majq byé obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach,

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiart oraz nicodzowne obliczenia beds wykonane w sposab zrozumialy 1 jednoznaczny.



10 Wymagania ogdlne D-AM-00.00.00

Wymiary skomplikewanych powierzchni Iub objetoéci bedq uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie oddzielnego zalacmika do ksiazki
obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekhu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaleil odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajacych i vlegajacych zakryeiu,
blodbiorowi czesciowemu,
c)odbiorowi ostatecznemu,
d)odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbi6r robdt zanikajgcych i ulegajacych zakrycin

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakrychu,

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w czasie umozliwinjacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt,

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
cizgu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekn.

Jako§¢ i ilod¢ robdt ulegajacych zakryciu oceniz Inzynier/Iierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacia projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

Odbior czefciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego robét dokenuje
sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbi6r ostateczny robét
8.4.1. Zasady-odbiom ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i

wartosci.
Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce

wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbicr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projelcu zakoriczenia rob6t i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inzyniera/I(ierownika
projektn | Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacig, projektowa i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét nzupetiajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie cieralnej
lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakosé wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyietych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbicru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokol odbiorn ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzorn ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1.dolumentacje projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,

2.szezegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),



3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaly),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczei laboratoryjnych, zgodne z SST
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaiy zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST
7.geodezyjng inwentaryzacje powykonawezg robot 1 sieci nzbrojenia terenu,
8 kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub nzupehiajace beda zestawione wg wzorn nstalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbi6r pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistmialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie cceny wiznalnej obiektu z nwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny rabot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnodei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.

Dila pozycji kesztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartod¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, olkreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
~robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, g
~wartos¢ zuzytych materjalow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewenmalnych ubytkéw 1 transportu na teren
budowy,
—wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—koszty posdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—podatki obliczone zgodnie z cbowiazuiacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naleZzy wliczaé podatlu VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania egéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy 1 wymagan og6lnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrelone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoinione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obgjmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzpodnien wynikajacych z postgpu robét,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
{c)oplaty/dzierzawy terenu,
{d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukeje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, krawgznikow, barier, ozmakowarn i drenazu,
(fitymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie I usunigcie tymczasowych oznakowarn pionowych, poziomych, barier i Swiatel,
(b)utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazddw/przejazddw i organizacii rachu obejmuje:
(a)usuniecie wbudowanych materialdw i oznakowania,
{(doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami),

2.Zarzadzenie Ministra Infrastrukhury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1335).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi zmianami).



SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicmej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdw wysokosciowych dla zadania pn. : ,Przebudowa drogi gminnej
ulicy Stawowej w Kosmidrach gm. Pawonkdw™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegdlowe] specyfikacji techniczmej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizacji robdt na drodze gminnej.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi
czynnodciami umozliwiajgeymi i majgcymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektdw
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktdw wysokodciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktow wysokosciowych wehodzg:
a)sprawdzenie wyznaczenia sytnacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
bluzupehtienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyzmaczenie osi),
c)wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperdw roboczych),
dywyzaczenie przekrojéw poprzecznych,
e)zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb unlatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreglenia podstawowe
1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punlt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgee robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogéine wymﬁgania dotyczjce materialéw

Ogolne wymagania dotyczgqce materialdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do wirwalenia punktdw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugodci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedziwie pnnktdw zalamania trasy, powinny mieé
grednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowad paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe grednicy 5 mm i diugodci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mieé¢ dlugosé okolo 0,50 m i przeladj prostokatmy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgin
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktdw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujqcy sprzet:
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—teodolity lub tachimetry,
~niwelatory,
—~dalmierze,
~tyczki,
—laty,
—tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwaraniowaé uzyskanie
wymaganej dokladnodci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transporiu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzete i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy moima przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robot podano w QST 1-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
5.2. Zasady wykonywania prac pomisrowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK {od 1 do 7).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ cbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby pesiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wylkrytych w wytyczeniu punktc')w'

gléwnych trasy i (lub) reperdw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreflone w dokumentacji projektowej sa zgodne =z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sig od rzgdnych
okreslonych w dolumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostang wylkonane na koszt Zamawiajgcepo, Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce. ‘

Wszystkie roboty, kidre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez InZyniera,

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowizzkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokoS§ciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkdéw betonowych, & takze dowiazane do punkiéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglos$é pomiedzy punktami gléwnymi na odeinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.,

Maksymalna odlepglos$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowe] w terenie plaskim powinna wynosié 500
metrow, natomiast w terenie falisgym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwigzanyeh z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okredlad z taka dekladnoscia, aby éredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg podwdjng w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznacme
okreglenie nazwy reperu i jego rzednej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjngj, okredlone] w
dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach podrednich w odleglodel zaleinei od
charakterystyki terenu i nkszialtowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszezalne odchylenie sytacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla antostrad { drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drag,
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wéwezas, gdy Wykonawcea robdt zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogtine zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakodci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakofci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odiworzeniem frasy i punktéw wysckosciowych nalezy

prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,3,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady ocbmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa '

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czgiciq obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Opélne zasady odbioru robét
Ogpdlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 8.
8.2, Spos6b odbioru rob6t

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokdh: z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawea przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczgce podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczgee podstawy platmosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
—sprawdzenie wyznaczenia punktdw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
—uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
~wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Instrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2 Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4.Instrukcja techniczna G-2. Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5.Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW




1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiorn robét zwigzanych
z rozbidrka elementéw drog przy realizacji inwestycji pn. : ,Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Ko$midrach gm.
Pawonkow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdlowe]j specyfikacji technicznej (SST) stosowanej
przy zlecaniu i realizacji robot na drodze gminne; .

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbidrka:
—warstw nawierzehni i elementdw drogi,

1.4. Okyeflenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigznjacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogtine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczgce materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 2,

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbi6rki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbidrks elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez InZyniera:
—tadowarki,
—zrawie samochodowe,
—samochody cigzarowe,
-mioty pneumatyczne,
—pily mechaniczne,
—koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Opolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.



5.2, Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drdg obejmujg nsunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacja projektows, SST lub wskazanych przez Inzyniera,

Roboty rozbidrkowe mozma wykonywac mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbegdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnodcia Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w
SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST staja sic wlasnoscia Wykonawcy, powinny byé usuniete z terenu budowy.
Destrukt bitumiczny uzyskany z frezowania warstw bitumicznych stanowi wlasnosé Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakoéci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiare robdt
Ogélne zasady obmiarn robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrka elementdw drog jest:
~dla nawierzchni - m? {metr kwadratowy),
~dla element6w systemu odwodnienia, - m3 (metr szescienny), szt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Og6lne ustalenia dotyezgce podstawy platnofci
Opdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obhmiarowej ' '

Cena wykonania robét obejmnje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
~wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
—rozkucie i zerwanie nawierzchni,
—ew. przesortowanie materiatn uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej niycia, z ulozeniem na poboczu,
—zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
—wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b} dla rozbiorki elementdw systemu odwodnienia:
—odkopanie elementdw systemu odwodnienia wraz z wyjeciem 1 oczyszezeniem,
—~zerwarnie podsypki cementowo-piaskowe] i ew. faw,
~zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki,
—wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenn rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia



PN-D-96002
PN-H-74219

PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Tarcica lidciasta ogdlnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
ogolnego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na
gorgco

Gwoidzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem
gladkim, okraglym i kwadratowym

Owmaczenie wskaznika zapggszczenia gruntu.
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych
robét ziemnych dla zadania pn. : ,,Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Koémidrach gm. Pawonkow”.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegblowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy ziecaniu i realizacji robot na drodze gminnej,

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie modernizaci
drogi powiatowej i obejmuja;
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b} pozyskiwanie grunty z nkopu lub dokopu.

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w grancie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spehiajaca warunki statecznosci i odwodnienia,

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, kiéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glgbokosé wykopu - rézmica rzgdnej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp éredni - nasyp, kidrego wysokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokosé przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego g}@bokoéé jést mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, kt6rego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokosé przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej no§noéci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dhigotrwalym
osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkeie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie wykazujs zmian
objetosci ani nie rozpadajg sig pod dzialaniem wody destylowanej; majg wytrzymalo$é na $ciskanie R, ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrebie pasa robdt drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasém robét drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.16. Wskaznik zapeszezenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg, wzori:

gdzie;

M~ gestosc objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m’),

P~ maksymalna gestosé objetosciowa szkieletn gruntowego przy wilgotmosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988
[2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.17. Wskaznik rémoziarnistoSci - wielkosc charakteryzujaca zageszezalnosé gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:



D-02.00.00 Roboty ziemne 3

pdzie:
ds - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - drednica oczek sita, przez kidre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkosdé¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
gdzie:

E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-8-02205:1998 [41],
Ez: - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpow1edn1m1 polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERTALY (GRUNTY)

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materinléw

Ogdlne wymagania dotyczace materialoéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw
Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byé wywiezione poza teren budowy tylko
wiwczas, gdy stanowia nadmiar objetodci robét ziemnych .

Grunty i materialy nieprzydatne na budowie, powinny byé wywiezione przez Wykonawce na odklad.
Zapospodarowanie nadmiaru ziemi lezy w obowiazku Wykonawey i winno byé wkalkulowane w cene kontraktu,

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczepdlnienie | Jed- Grupy gnuntow
winsciwodci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe

1 |Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty |- piasek pylasty — malo wysadzinowe
— Zwir - zwietrzelina gliniasta” . - [~ glino piasz-  czysta zwiezla,
~ pospélka - rumosz gliniasty glina zwigzla, glina pylasta
~ piasek gruby L 2wir gliniasty zwigzla
— piasek éredni - pospdtka gliniasta il il piaszezys-ty, il pylasty
— piasek drobny bardzo wysadzinowe

- piasek glinjasty
—  pyl, pyl pinsz-czysty
— plina piasz- cazysto, glina,

— zuzel nierozpadowy

glina pylasta
— il warwowy
— 2 [Zawartosé czastek
7 0,075 mm %% <15 od 15 do 30 > 30
? 0,02 min <3 od 3 de 10 > 10
3 [Kapilarnosé bierna
Hy, m < 1,0 71,0 > 1,0
4 [Wskaznik

piaskawy WP > 35 od 25 do 35 <25




3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczacee sprzeiun
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rob6t ziemnych
Wykonawcea przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoicia korzystania z
nastgpujgcego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgamiarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta$mociagi itp.),
— sprzgtu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymaganin dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materiahi),
Jego objetosei, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegloéei transportu. Wydajnoéé érodkéw transpertowych powinna
byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (material).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robé6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Dokladnoéé wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie.osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powmny by¢ wigksze niz ? 10
cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cmi-3 cm.

Szerokosé gérmej powierzchni korpusu nie moze rézmié sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz ? 10 cm, a
krawgdzie korony drogi nie powinny mieé¢ wyraznych zalaman w planie.

5.3. Odwodnienin pﬂsa'robét ziemnych

Niezalemmie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projekiowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktére zapewnig
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem - i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robat
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. Nalezy uwzplednié ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania
gruntdéw oraz terminéw wykonywania innych robot na speinienie wymagan dotyczacych praw1d]0wagu odwodnienia
wykopu w czasie postepu robot ziemnych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosei z wymaganiami specyfikacii
okreslonymi w pkeie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegodlng uwage nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whadciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.2, Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkeie 6 OST D-02.01.01,
D-02.02.0] oraz D-02.03.01,

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusn ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badan i pomiaréw
1 |Pomiar szerokos$ci korpusu Pomiar tas$mg, szablonem, lata o dlupodci 3 m i
ziemnego oziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 |Pomiar szerokosci dna rowéw  prostych, w punktach gléwnych hiku, co 100 m na jukacl
p.R 7100 m co 50 m na lukach o R < 100 m

3 |Pomiar rzednych powierzchni  pbraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
Korpusu ziemnego '

4 |Pomiar réwneécei powierzchni
korpusu
5 [Pomiar  spadku  podiuznegoPomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m

powierzchni  korpusu  ub d]’ldorazwpunktach Wﬁ_tp!iW}’Ch
rowu

6 [Badanie zaggszczenia gruntu Wskaénik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej

warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000
n’ warstwy

6.3.2. Szerokosc korpuse ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz ? 10 cm.

6.3.3. Szerokodc dna rowow
Szerokos¢ dna rowSw nie moze rozmic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz ? 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzg¢dne korony korpusu ziemnego nie moga réznic sig od rzednych projektowanych o wigeej niz -3 ¢m lub +1 em.
6.3.5. Rownosé korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.
6.3.6. Spadek podhumy korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunlu do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.



6.3.7. Zaggszezenie gruntn

Wskadnik zapgszezenia gruntu okveslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgedny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla kidrych nie mozna okreslié wskainika zageszczenia nalezy
akreslié wskaznik odksztalcenia Iy, zgodnie z norma PN-5-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi roboiami
Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang

odrzocone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarowa jest nY’ (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podane w OST D-02.01.01, pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

010.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane, Okreglenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane, Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-IS010318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu  odksztalcenia
nawierzchni podamych i podioza przez obeigZzenie piyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zageszczenia gruntn

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998,

12. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pdsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002,
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WYKONANIFE. WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych dla zadania pn. : , Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Kogémidrach gm. Pawonkéw”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczma (ST) stanowi podstawg opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowane]j przy zlecaniu i realizacji rob6t na drodze gminnej.

1.3. Zakres robét objetyeh ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie modernizacji
drogi powiatowej i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreflenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystgpujacy w pedlozu wykopu jest grntem rodzimym, ktéry bedzie stanowil podloze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pblsztywnych [12] powinien charakteryzowaé sie
grupa nosnosci Gy. Zastosowano dodatkowa warstwe stabilizacji cementem ~ pospolka o Rm=5MPa.

3. SPRZET
Opolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzet okreglono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4, TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w OST D-02.00.01 plkt 5. :

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznogé w calym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopn, ich podcigcia lub innyeh odstgpstw od
dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawea powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydameosei do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad.

5.2. Wymagania dotyezjce zageszezenia i no§noSci gruntu

Zaggszczenie gnntu w wykopach  powinno speliné wymagania, dotyczace minimalnej wartodci wskaznika
zageszcezenia (I.), podanego w tablicy 1.
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Roboty ziemne

Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robéi ziemnych

Minimalna wartoscé I, dla;
Strefa autostrad innych drog
korpusu idrég kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
(Gdrna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
tot 0d 9

Na g‘]gbuko_s.m Ot’i _9 do 30 cm od| 1,00 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spehniajqa wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed ulozeniem
konstrukeji nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru
wtérnego modutu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubodé warstwy gruntu {nadkladu) powyzej
rzgdnych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwily przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn

wykonujacych te czynnoé¢ budowlana. Moze odbywaé sig jedynie sporadyezny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzei powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunléw
obcigza Wylconawee robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6ine znsady kontroli jakoéci robst
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-02,00.01 pkt 6.
6.2. Konirola wykonania wykopdw

Kontrola wykonania wykop6éw polega na sprawdzenin zgodnosci z wymaganiami okre$lonymi w dokumentacii
projektowej 1 SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a) spostb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ICh zakonczeniu,
d) dokladnosé wykonania wykopdw (usytuowanie i wykoriczenie),
e) zaggszczenie gormej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan olaeslonych w pkeie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogilne zasady ocbmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podane w OST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Opolne zasady odbioru robét podano w OST D-02.00.01 pkt 8.



9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnoéci
Ogélne vstalenia dotyczace podsiawy plamosci podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2, Cena jeduostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykop6w w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszezenie, zaladunek,
przewiezienie i wyladunel,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
~ profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zapgszozenie powierzehni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badar laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urabku na odidadzie,
— wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wylkonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego pod warstwy

konstrukeyjne nawierzchni jezdni dla zadania pn. : ,Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Kosmidrach gm.
Pawonkdw™.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szezegolowej specyfikacii technicanej (SST).
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni drogi gminnej.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:
—rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
~walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekarzysinege wplywu na wlasciwosci gruntu podioza,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczyce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 .+ Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapié do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni, Wezedniejsze przystapienie do wykonania
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koryta oraz profilowania i zageszezania podloza,jest mozliwe wylacznie za zpgoda Inzyniera, w korzysmych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podioZu nie moze edbywad sig ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byé wezedniej przypotowane.

Paliki lub szpitki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi . Rozmieszezenie palikéw lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10
metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokost nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byt odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
InZzyniera,

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 3.4.

5.4. Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg nzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilewania, Wykonawea powinien spulchnié¢ podioze na glebokost zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy
grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gomej strefy korpusy, w ilodci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokodciowych i zaggscié warstwe do uzyskania wartogci wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. )

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszezania. Zageszezanie podloza nalezy
kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podioza (1,)

Minimalna wartosé 1, dla;
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekgpresowych Ruch ciezki Rucll‘mniejszy
‘ i bardzo eiezki od ciezkiepo
Gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrolg zaggszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych, Nalezy okresli¢ pierwotny i wtémy
modul odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtémego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie
powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnosé gruntu podioza podczas zaggszezania powinna by¢ réwna wilgotmosci optymalne]j z tolerancjy od
-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloZa

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczenin powinne by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zageszezeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do wkladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera,

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
moina przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentvalnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawey, to naprawe wykona on na wlasny koszt,
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbline zasady kontroli jako$ci robét
Ogoine zasady kontroli jakoéei robdt podance w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czgstotliwo$E oraz zakres badaii i pomiardw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwnsé
i pomiardw badas i pomiarow
1 | Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 1 Réwnosc podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Rdwnosc poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 7 10razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autosirad

5 |Rz kodci .
edne wysokolciowe 1 drég ekspresowych, co 100 m dla pozestatych drég

6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osl jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie 7 i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zaggszezenie, wilgomosé |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m®

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukszialtowania osi w planie nalezy
- | wykonaé w punktach gléwnych ukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze r6zmié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 em i -5 cm.

6.2,3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nierownoéci podhuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04
[4]. .

Nierdwnos$ci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowq lata.

Nieréwnosci nie moga przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa 2 tolerancia + 0,5%.
6.2.5, qudne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Ukszialtowanie osi w planie

O$f w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drdg
ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zaggszczenie koryta {profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci moduléw odksztalcenia, to wartodé stosunku
wiomego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé
wieksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ w czasie zapgszezania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu podloza powinna byé
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od  -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w QST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIGR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 1D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta abejmmje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
~zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,
—profilowanie dna koryta lub podioza,
—zaggszczenie,
—utrzymanie koryta lub podioza, .
—przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgoinosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutn  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie piyta

4, BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwnosci  nawierzchni
planografem i latg.

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbiorn robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie dla zadania pn. : ,Przebudowa drogi
gminnej ulicy Stawowej w Ko$midrach gm. Pawonkow®.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegblowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizacji robdt na drodze gminnej.

1.3. Zakres robét objgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg ST
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgomosei kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pazostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicanie,

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robé6t
Ogélne wymapgania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogéine™ pkt 1.5.

2. MATERTALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z lauszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziamnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedhig PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy lazywymi
granicznymi pé! dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metods stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczg (gérng warsiwg) lub podbudowe Jjednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiepa¢ od dolnej lkrzywej pranicznej uziarnienia
do goémej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwickszego ziama kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. | :

2.3.2, Wlasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spemia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane Fusel
Lp. Wyszczegolnienie noluralne e Badania
wiadciwosci Podbudowa wedlug
zusad- | pomoc- | zasad- | pomac- | zasad- | pomoc-
nicza | niczn | niczs | nicza | nicz nicza
1 Pawartod¢ zinrn mniejszych nijod 2 do| od2 [od2Zde| od2 [od2do| od2 PN-B-06714
1,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 10 do 12 -15 [3]
2 Fawartosé nadziamn, PN-B-06714
0 (m/m), nie wiecej niz 3 10 5 10 5 10 «15[3]
3 Fawartosé zinrn nicforemnych PN-B-06714
Ye(m/m), nic wiece niz 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 FZawaortosé zanieczyszezen
prganicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 FN-B-04481 [1]
wiecej niz
3 Wskaznik pinskowy po pigcio]
krotnym zngeszczeniu metody pd 30 doyod 36 do pd 30 daod 30 do . _ BN-64/893 ¢
ub [1 g PN-B-04481, % 0 10 o -01(26]
6 [ciernlno$é w  bebnie Los
Angeles




h} sciernlnesé calkowita  pof
pelne] liczhie obrotow, nig
wvigce niz 35 45 35 30 40 50
b) scieralnosi¢ czesciown po 1/5] PN-B-06714
peinej liczby obrotéw, nig 42 [12]}
wviecej niz 30 40 30 35 30 35

7 WNasigkliwosé, %(m/m), nig _ PN-B-06714
viecej niz 25 4 3 3 6 8 -18 [61

8 pMrozoodpomosé, ubytek masy . PN-B-D6714
po 25 cyklach zamrnza- 5 10 5 10 3 10 -19 7]
nig, %(m/m), nie wigcej nit

? Rozpad krzemianowy i zela- PI\LE {]16 07:'114
Zawy ]qﬂmie, % (]Tllm), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
vigee] niz -39 011

10 Eowarto$é zwigzkdw siarki w
brzeliczenin na SO, %(m/m)] 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
hie wigcej niz 28 (9]

Il [Wskaznik nosnosei way mied
zunki  kruszyws, %,  nig

nicjszy niz

) przy znggszezeniu Is | 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-5-06102
) przy zageszezeniu [s 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczqce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet de wykonania robét

Wykonawea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza€ sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b} rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanld, -
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyczmych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transporiu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podloze pod podbudowe powinno spelniaé wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszezeniem podloza™ i OST D-02.00.00 , Roboty ziemnea™.



Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek grmntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié¢ wzorem:

£t s {1
w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziam gruntu podioza, w milimetrach.

Jezell warunek (1) nie moze byc¢ spelniony, nalezy na podlozu wlozyé warstwe odcinajaca lub odpowiednio
dobrang geowléknine. Ochronne wiasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z
warnnku:

12 @

w ktdrym:

dsa - wymiar boku oczka sita, przez ktare przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Os - umowna $rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji grantu zatrzymujaca sie na geowldkninie w
ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametiu Ogp powinna byé podawana przez producenta geowldkniny.

5.3. Wbudowywanie i zaggszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubosé po zaggszezeniu byla réwna grubodci projektowansj. Grubo$é pojedynczo ukladane] warstwy nie moze
przekraczaé 20 cm po zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposcb zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokoéciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z wigeej niz jednej warstwy kruszywa, to
kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnod¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszezania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okre$lonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
0suszony przez mnieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgomosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona olreslong iloscia wody i réwnomiemnie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgonos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjgtemn poziomowi
wskainika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, 1p. 11. .

5.4. Utrzymanie podbudowy

.Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotows podbudowg do mchu budowlanepo, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakesci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystypieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania

robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowad
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badai podano w tablicy 2.



Tablica 2. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestoiliwos¢ badan

Minimalna liczh Munksymalna
inimalna liczbn {0 e o cpnin

Lp. Wyszczegdlinienie badat b;‘d,‘“;‘ na dfe“"'?j hodbudowy przy-
ZILICE TOROCZE]  badaisen na jedno
badenie (m*)

1 [Uziarnienie mieszanki

2 |Wilgotmosé mieszanki 2 600

3 [Zageszczenie warstwy 10 prébekna 10000 m*

dla kazdej partii kruszywa i przy

. e o 29
4 |Badanie wlaciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2,3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienje mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pebiera¢ w
sposob losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badaf powinny byé na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$é mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgomosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda I), z tolerancia +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreslic wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zaggeszcezenie kazde] warstwy powinno odbywac sig az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zapeszezenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedhig BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzglgdu na gruboziamiste kruszywo, kontrole zaggszezenia nalezy oprzec¢ na metodzie
obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zaleceni Inzyniera.’

Zaggszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtdémego
modwu E; do pierwotnego moduhi odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy. '
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6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawee w sposob losowy w obecnoéei Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych pedbudowy podano w tablicy 3.



Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwosé pomiardéw
1 @Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km
3 [Réwnoié poprzeczna 10 razy na 1 kan
4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 [Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m
7 {Grubesé podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m®

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz nd

2000 m*
8 [Nosnosé podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmmiej w dwdch przekrojach na kazdd
1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych hikéw
poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rdznié sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawginikéw szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej
0 co najmniej 25 cm lub o warto§é wskazana w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownoéc podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnoici poprzeczme podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczagd:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancia + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Rémice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1em, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Gruboé¢ podbudowy nie moze si¢ romic od grubosci projektowanej o wiecej niz:



- dla podbudowy zasadnicze] % 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -13%.

6.4.8. Nosnosc¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o) Wskamik L. X Miﬂirnahly deLlI deSZta}—
wskazniku |zageszczenia Ig Mﬂksmﬂl;t}?.{ u}gl@me SPIeZYSte | cenia mierzony plyta o Srednicy
W TliE nie pod kalem, mn 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % ~ od pierwszego od drugiepo
o 40 kN S0KN obeigZenia E, obcigZenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogédlne zasady obmiaru robét podanc w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty umaje si¢ za zgodne z dokumentacia projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyezqce podstawy platnoSei
Ogédlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w OST 1D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostli obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m’ podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

T



[

PN-B-04481
PN-B-06714-12

3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16, PN-B-11113
17. PN-B-i15701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-8-06102
22. PN-5-96023
23. PN-5-96033
24. BN-B8/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12
10.2. Inpe dokumenty
3L

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatuych i pélsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaczanie
zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Omaczanie skiadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgomosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpomnosci
metods bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartodci siarki
metodg bromowa
Kiuszywa  mineralne.
krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Omaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

zawartosci

Oznaczanie  zawartosci

Badania. QOznaczanie

rozpadu

Kruszywa mineralne.
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa paturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytkn. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosei

Kruszywo do betonu lekkiepo

Wapno

Materialy budowlane, Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia

Xroszywa lamane do nawierzchni

kamiennego

Popiocly lotme

Cement, Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Xruszywo kamienne lamane do

nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moduln odksztalcenia
nawierzchni pedatnych i podloza przez obceigzenie plyta

Drogi  samochodowe. Pomiar rownesci  nawierzchni
planografem i fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugied podatnych ugigciomierzem
belkowym
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntn



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA 7 KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla zadania pn. :
»Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Kosmidrach gm. Pawonkaw”,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizacji rob6t na drodze gminne;,

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte s w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszezonej mieszanki,
ktdra stanowi warstwe nong nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Opélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczyce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn
Zzwirn wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczefi obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla material6w
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
lruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiadciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogoine™ pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 3,

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
Opdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2,

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie i zaggszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkiadania i zaggszezania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinne odpowiadaé wymaganiom okredlonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robdt
Ogdlne zasady kentroli jakodci robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami QST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw., Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czegstotliwosé oraz zakres badan i pomiardw kontro]nych w czasie robét podane w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z lauszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometryeznych podbudowy
Czestotliwosc oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-04.04.00 _ Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (melr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z lauszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robdt podanc w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kauszyw. Wymagania ogélne” plt 8.




9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczyce podstawy plainosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- omakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozloZenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 10.



SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D - 08.01.01

KRAWEZNIKI BETONOWE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sgq wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzamych
z ustawieniem krawgimikéw betonowych dla zadania pn. : ,Przebudowa drogi gminnej ulicy Stawowej w Ko$midrach gm.
Pawonkow™,

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST).
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z ustawieniem krawgznikow:
—betonowych na lawie betonowej z oporem,

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2, Pozostale okreélenia podstawowe sy zgodne z obowigznjacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogllne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw _
Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podanoc w OST D-M-00.00.00

»wWymagania ogdlne™ pkt 2,

2.2. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sa:

—krawezniki betonowe,
—piasek na podsypke i do zapraw,
~cement do podsypki i zapraw,
~woda,
—materialy do wykonania lawy pod krawezniki.

2.3. Kraweinili betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztalt i wymiary
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary krawgznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary krawginikéw, cm
krawgznika | krawgznika 1 b h c d :
20 30 min. 3 min. 12
u 100 15 max. 7 max. 5 1.0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweimikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchylka, mm
wymiar Gatunek 1 Gatunek 2
I 08§ 012
b, h o3 a3




2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny byé bez rys, peknieé i ubytkéw betonu, o fakmrze z formy Iub
zatartej, Krawedzie elementdw powinny byé réwne i proste.

2.4. Materialy na podsypke

Piasck na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe] powinien byé cementem portlandzkim klasy nie mniejszej
niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].
: Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materialy na lawy

Do wykonania law pod krawezniki nalezy stosowac, dla:

a)lawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2], ktérego skiadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom
punktu 2.4.4,

3. SPRZET

3.1. Ogéblne wymagania dotyczace sprzein
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sig rgcznie przy zastosowaniu:
—betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
—wibratordw plytowych, ubijakow reczaych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczjce transportu
Ogolne wymagania dotyczacee transportu podano w OST 13-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBUT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod lawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokodci dna wykopu ew.,
konstrukeji szalunku,

Wskasnik zapgszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wediug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie law
Wykonanie law powinno byc¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa
Lawy beionowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sig bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac
szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje sig w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy
czym nalezy stosowad co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie kraweZnikdw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraweinikow



Swiatlo (odleglosé gorej powierzchni krawemika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej.

Zewngirzna Sciana krawgznika od strony chodnika powinna byé po ustawienin krawgznika obsypana piaskiem, Zwirem,
thiczniem lub migjscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawgznikéw powinno byé zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie krawgimikéw na fawie betonowej

Ustawianie krawginikéw na lawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubodei 3 do 5 cm po zageszezeniu.

5.4.4. Wypehianie spoin

Spoiny krawginikéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypehié zwirem, piaskiem lub
zapraws cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawegznikéw zapraws cementowo-piaskows
stosuje si¢ wylacznie do krawgimikdw ustawionych na lawie betonowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6ne zasady kontroli jako§ci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét
6.2.1. Badania kraweznikow

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu .

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Naleizy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.
6.3.2. Sprawdzenie law

Przy wykonywaniu law badaniu podlegaja:
a)Zgodno&¢ profiln podluznego gérnej powierzchni law z dokumentacja projektowa.
Profil pediuzny gémej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszezalne odchylenia moga
wynosié¢ 0 1 cm na kazde 100 m lawy.
b) Wymiary law.
Wymiary law naleiy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancie wymiarow
WYNOSZza;
- dla wysokosci O 10% wysokodei projektowane,
- dla szerokosci O 10% szerokosci projektowane].
¢) Rownoéé gomej powierzehni law.
Réwnosé gérnej powierzchni lawy sprawdza sig przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m lawy, trzymetrowej
Iaty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnia lawy i przylozona latg nie moze przekraczaé 1 cm,
d) Zageszezenie faw.,
Zageszezenie law bada sig w dwoch przeloojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie mogg wykazywac §ladu
urzadzenia zaggszczajacego. _
Lawy z ucznia, badane préba wyjecia poszezegélnych ziam thicznia, nie powinny pozwalaé na wyjgcie ziarna z lawy.
e) Odchylenie linii law od projektowanego kierunku. -
Dopuszezalne odchylenie linii Jaw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé (J 2 cm na kazde 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie vstawienia kraweznikow

Przy ustawianin krawginikow nalezy sprawdzaé:
a)dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi O 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,
b)dopuszczalne odchylenie niwelety gomej plaszezyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi [ 1 cm na kazde
100 m ustawionego kraweznika,



c)réwnosé gomej powierzchni kraweenikow, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde 100 m kraweginika,
trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gorna powierzchnig kraweznika i przylozong lata nie moze przekraczac 1 cm,
d)dokiadnosé wypelnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na pelng glgbokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogélne zasady obmiaru robdt pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlca obmiarowa jest m (metr) ustawionepo kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Og6lne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbioru robdt podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8,
8.2. Odbibr robét zanikajacych i ulegajgeych zakryein

Odbiorowi robét zanikajacych i nlegajgcych zakryciu podlegaja:
—wykonanie koryta pod lawe,
—wykonanie lawy,
—wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdblne ustalenia dotyczgee podstawy platnoéei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéei pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej '

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
—wykonanie koryta pod lawe,
—ew. wykonanie szalunku,
—wykonanie lawy,
—wykonanie podsypki,
~ustawienie kraweinikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
—wypelnienie spoin krawginikéw zaprawa,
—ew. zalanie spoin masg zalewowa,
—zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika grantem i ubicie,
—przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-060530 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
peometrycznych
7. PN-B-11111 Kroszywa mineralne. Kruszywa natwralne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni

drogowych



5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Progi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania
i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulie, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza
chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki vliczne. Warunki technicme ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
1.Katalog powtarzalnych elementdw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.



