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WYKAZ SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D-M-00.00.00 — Wymagania ogdlne.

D-01.01.01 — Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

D-02.00.01 - Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

D-02.01.01 — Wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

D-04.01.01 — Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza.

D-04.05.04 — Podbudowy i stabilizacje na bazie mieszaniny popiolowo — zuzlowe;.
D-04.04.00 - Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne,

D>-04.04.02 — Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

A

D-03.02.01 — Kanalizacja deszczowa.

10. D-08.01.01 — Krawezniki betonowe.

11. D-08.03.01 — Betonowe obrzeza chodnikowe.

12. D-04.03.01 - Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych.

13. D-04.07.01a - Podbudowa z betonu asfaltowego wg WT-11 WT-2 z 2010r.

14, D-05.03.05b — Nawierzchnia z betonu asfaliowego. Warstwa wigzaca wg WT-1 1 WT-2 z
2010r.

15. D-05.03.05a — Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa $cieralna wg WTI-1 i WT-2 z
2010r.

16. D-05.03.23 —~ Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych zwigzanych z zadaniem pn. : ,,Przebudowa drogi dojazdowe]j do budynku przedszkola w Pawonkowie™.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczepolowej specyfikacji technicznej stosowanej przy
zlecaniu i realizacji robét na drodze wewnetrzne] dojazdowej.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robét objetych ogélnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortyment6éw robét drogowych i mostowych. W

przypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentn robét, ustalenia
dotycza rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreflenia podstawowe ‘
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy roznmieé w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - abiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$é techniczno-uzytkowa (droga) albo
Jjego czesé stanowigea odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postaju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, shuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiordw robdt, przekazywania
poleceti i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robsét i administrowanie
kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi 1 skarpami rowdw.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.13, Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14, Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obeiazen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu,

a)Warstwa Scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddzialywanin ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.



b)Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sig migdzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze rozloZenie
napregzeit w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c)Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sluzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.
d)Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na podicze. Podbudowa moze skladac
sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e)Podbudowa zasadnicza ~ gorna czeéé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzehni. Moze ona skiadaé
sig z jednej lub dwdch warstw.

f)Podbudowa pomocnicza - dolna czgic podbudowy speliajaca, obok funkeji nodnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody, mrozu i przentkaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacy lub
odcinajacy. '

g)Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h)Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezgcej powyzej.

iyWarstwa odsaczajaca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych
z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - czgsc korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzgdzen organizacji i
bezpieczeiistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.20. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacia nowego polgczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (Zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym) istniejacego
polaczenia. .

1.4.23. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przemmaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrdwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowej, kiora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.25. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadad sie z pelnej sciany, slupéw lub innych form
konstrukeyjnych, np. skrzyn, komdr.

1.4.26. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czeg$¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - czes$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
robot zwiazanych z budows, medernizacja/ przebudowa, utrzymaniem craz ochrong budowli drogowej lub jej elementu,

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody wiyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreflonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystlimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennikiem budowy oraz dwa egzemplarze
dolaumentacji projektowej i komplet SST,
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1.5.2. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez
InZyniera/Kierownika projektu stanowia czg§¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontrakiowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek. ‘

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sq wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odezytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektows i SST.

Dane okreflone w dokumentacji projekiowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od kidrych
dopuszczaine sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialdéw i elementéw budowli musza
wykazywaé¢ zgodnosSc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu
tolerancii.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a)Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot,

Wykonaweca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymeczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnaly i zmaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne érodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchn, Wykonawca ogredzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznalkuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budewy nie podlega odrebnej zaplacie i prayjmuje sie, Zze jest wiaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdét

Wykonawea ma obowigzek zmac i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego,

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:
ajutrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b)podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé uszkodzef lub uciazliwoéci dla 0s6b lub débr publicznych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie
jego sposobu dzialania.

Stosujgc sig do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
lokalizacjg baz, warsztatéw, magazyndw, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,
2)srodki ostroznosei i zabezpieczenia przed:
3)zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
4)zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
5)mozliwoscig powstania pozaru,

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;,

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beds skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawey.




1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszeza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wiszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniona jednostkg,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na Srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzepania wymagar technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymad zgodg na uzycie tych materialéw od wiasciwych
organdéw administracji panstwowe;j, .

Jezeli Wykonawea uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wlascicielami tych urzadzed potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows dla wszelkiego rodzaju robat,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzendia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricéw. Wykonawcea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawcyg a wiadcicielami nieruchomodei i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projeliu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beds one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatéw i wyposaZenia na i z terenu robdt. Wykonawea uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace
tych warunkdw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beds dopuszezone
na $wiezo ukoficzony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich
robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.9, Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagar sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i edpowiednig
odziez dla ochrony Zycia { zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie 1 sa vwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robat

Wykonawca bgdzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy 1 wrzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczeeia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera/lierownika projektu.

Wykonawea bedzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.
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Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba uirzymanie, to na polecenie InZyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie paZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pemi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnodnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzety, materialéw
lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.12. Réwnowamosc norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére speliaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beds obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku
gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konlkretmego kraju Iub regionu, moga byé réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERTALY

2.1. Zrédla nzyskania materialdw

Wrykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
Zrodla w sposdb ciaply spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ziozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartoSciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projekin.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigeiem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/
Kierownika projekiu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystmego wplywu na
jakosé wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertqa Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleii w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetn powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zpodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektn kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.



Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektne zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakosé wykonywanych robdét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okresionymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach InZyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych
warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami SST, projektem organizacji
robdt opracowanym przez Wykonaweg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot,

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Blgdy popelnione przez Wykonaweg w wytyczenin i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaZe sig skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
piSmie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub..wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projekiu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosé. '

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lnb odrzucenia materialow i elementéw robot bedq
oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, deswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentac]i projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé s okreslone w SST, normach i wytycznych.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2, Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w 58T, stosowaé moima wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badai, Wykonaweca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projekiu.
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6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materialy, kidre posiadaja;

I.certyfikat na znak bezpieczedstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,

2.deldaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

—Polska Norma lub

—aprobaty techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja
okreslona w pkt 1

-1 ktére spelniaja wymogi SST,

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednozmaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beds dostarczone przez Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi
projektu,

Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spelniajg tych wymagaii beds odrzucone.

6.8. Dokumenty badowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresn gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigznjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczefstwa ludzi i
nienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.,
Kazdy zapis w dziennikn budowy bedzie opatrzony daty jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
—datg przekazania Wykonawcy terenu budowy, _
—date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
—date nzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projekiu progranu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
—terminy rozpoczecia i zakoniczenia poszezegdlnych elementéw robot,
—przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
~uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
—daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
—zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordw
robot,
—wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
—stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt pedlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwigzku z warunkami kiimatycznymi,
—zgodnosé rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
—dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
—dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
—dane dotyczace jakoSci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kio je
przeprowadzal,
—wyniki préb poszezegdlnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzaf,
—inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecefi Wykonawcy robét.



(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badafi Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakodci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny byé udostgpnione na kazde Zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu. .

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace dokumenty:
a)zgloszenie realizacii robot,
b)protokoly przekazania terenu budowy,
cumowy cywilno-prawne z oscbami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d)protokoty odbioru robét,
e)protokoly z narad i ustales,
fikorespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym,

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiarn robét

. Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie,
Obmiaru robat dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiar, co najmnigj na 3 dni przed tym terminem,

T7.2. Zasady okreélania iloSci robdt i materinléw

Dlugoscei i edleglosci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe].
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugo$é pomnozona
przez sredni przekrdj.

Nosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami S8T.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbicrem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania,

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw rob6t

W zaleznosci od ustalert odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakrycin,
b)odbiorowi czesciowemu,
c)odbiorowi ostatecznemu,
d)odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakrycia

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin polega na finalnej ocenie ilogci 1 jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakrycin bedzie dokonany w czasie umeozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robét.



10 Wymagania ogolne D-M-00.00.00

8.3. Odbib6r czgSciowy

(Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci { jakosci wykonanych czedei robét. Odbioru czesciowego robdt dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robbt
8.4.1. Zasady odbicru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakoriczenie robét oraz potowos¢ do odbioru ostatecznego begdzie stwierdzona przez Wykonawceg
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboly dokona ich oceny jakedciowe] na podstawie przediozonych
dokumentoéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wiznalnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa 1
SST.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczepdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgceil, oceniajac pomniejszong wartosc
wykonywanych robét w stosunku de wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2, Dolumenty do odbjoru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzorn ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1.dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,
2.szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technelogiczne,
4.dzienniki budowy (oryginaly),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST
7.geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci nzbrojenia terenn,
8 kopie mapy zasadnicze] powstalej w wyniku peodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, pdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dekumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Qdbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu. '

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. '

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreélone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:
—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,



—wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—podatki obliczone zgodnie z obowigznjacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okredlone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektn organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu rohot,
{(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
{c)oplaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
{e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan { drenazu,
(Htymeczasowa przebudowe nrzadzen obeych.,
Koszt utrzymania objazddw/przejazdéw i organizacji rachu obejmuje:
(a)oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier i §wiatel,
(butrzymanie plynnoéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U, Nr 89, poz. 414 z pdZniejszymi zmianami).

2.7arzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, paz. 60 z péZniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysckosciowych dla zadania pn. : ,,Przebudowa drogi dojazdowej
do budynku przedszkola w Pawonkowie”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja technicrma (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowane] przy zlecaniu i realizacji robdt na drodze wewnetrznej.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczyg zasad prowadzenia robét zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami urnozliwiajacymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z adtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjoego 1 wysokodciowego punktow ghéwnych osi trasy i punkiow wysokosciowych,
byuzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi},
c)wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
¢)zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia pedstawowe
1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkoWe_ oraz poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczyce robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania egdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci oketo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktdw zalamania trasy, powinny miec
§rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugosdc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetn

Ogodine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
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—teodolity lub tachimetry,
—niwelatory,
—dalmierze,
—tyczki,
—taty, -
—tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosdciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane] doldadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyezzce transportu
QOgolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw '

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mona przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu,
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast peinformowaé Inzyniera o wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gldéwnych trasy 1 (Jub) reperéw roboczych.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projekiowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu, Jezeli Wykonawca stwierdzi, ie rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sie od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaitowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenn podanych w dokumentacji projektowej 1 rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce,

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dia prawidlowej realizacji robdt naleza do obowiazkow
‘Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub shipkdéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robdt
ziemnych. Maksymalna odleglod¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przelraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysckosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegiosé migdzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié 500
metrdw, natormniast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jege konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyréwnaniu byl
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafnstwowe]j albo innej osnowy geodezyjnej, okreélonsj w
dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wieksze niz 3 em dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszezonych poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jakoSci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymapania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzié wedlug og6lnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytyeznyeh GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiarn robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czgScia obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robdt
Odbidr rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokéin z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyezace podstawy platnoSei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoécei podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt chejmuje:
—sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
—uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych,
—wyzmaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac peodezyjnych.

2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4 Instrukecia techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyina, GUGIK 1983.

5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 15979,

6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OG?LNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

_ Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych
robét ziemnych dla zadania pn. : , Przebudowa drogi dojazdowej do budynku przedszkola w Pawonkowie™.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja technicma (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdolowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizaci robét na drodze wewnetrzne;j.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie modemnizacji
drogi powiatowej i obejmuja;
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie Jub z gruntu naturalnego Iub z gruntu antropogenicznego
spelniajgea warunki statecznosci i odwodnienia,

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

1.4.3. Wysokosé nasypu lub glgbokos¢ wykopu - réinica rzednej terenu i rzgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykapu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp Sredni - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokosc przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop fredni - wykop, kidrego gleboko$é jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, kidrego gleboko$é przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grmunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy sig znaczmym i dlugotrwalym
osiadaniem pod obcigZeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.12 jako prunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie wykazujg zmian
objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalosé na dciskanie R, ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia frodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, pelozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, poloZone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lTub skiadowania {(odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasg drogowa.

1.4.16. WskaZnik zageszezenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzonu

gdzie:

P - gestosE objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m™),

pu - maksymalna gestodc objetosciowa szkieletu grmtowego przy wilgotmosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988
[2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m*).

1.4.17. WskaZnik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszezalno$é gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
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gdzie:
deo - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
die - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$é charakieryzujgea stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:
gdzie:

E; - modul odksztaleenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badane] warstwy zgodnie z PN-8-02205:1998 [4],
E: - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-02203:1998 [4].

1.4.19. Pozostate olaeslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1, Opélne wymagania dotyezgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, pedano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Podzial gruntéw
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawceg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydame do budowy nasypdéw moga byé wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robdt ziemnych .

Grunty i materialy nieprzydatne na budowie, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawee na odkiad.
Zagospodarowanie nadmiaru ziemi lezy w obowiazlcu Wykenawey i winno by¢ wkalkulowane w ceng kontraktu.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowodci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszezegblnienie | Jed- Grupy gruntéw
whaseiwosei nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 [Rodzaj gruntu —  TUMOSZ — piasek pylasty ~malo wysadzinowe
niegliniast — Zwietrzelina — glina piasz- czysta
y gliniasta zvyigz]a, glina zwigzla,
— swir —  rumosz gliniasty o glfnu pylasta z'wmzla
— pospétka —  2wir gliniasty - L]’ it piaszezys-ty, il pylasty
. = —  bardzo wysadzinowe
— piasek gruby - pospolka piasek gliniasty
— piasek sredni gliniasta L oyl py! piasz-caysty
— piasek drobny L plina piasz- czystn, gling, glina
- Zuzel pylnsta
nierozpad - it warwowy
owy
— 2 [Zawartos¢ czastek
7 0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
7 0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 |Kapilarnoé¢ bierng
Hiw m <1,0 71,0 >1,0
4  Wskanik
piaskowy WP >335 od 25 do 33 <25




3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Opdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawea przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sic mozliwodeig korzystania z
nastepujacego sprzem do:
~ odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszezania gruntdw (spycharki, =zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
— sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport gruntéw

Wybdr érodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materiahu},
jego objetosei, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajno$é srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i whudowania gruntu {materiahu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2, Dokladno$¢ wykonania wykop6w i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz ? 10
cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cmi -3 cm.

Szerokos¢ gomnej powierzchni korpusu nie moze réznié sig od szerckosci projektowanej o wigeej niz 7 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemdéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji

projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktdre zapewnig

odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed

- przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopéw 1 nasypdw, aby
powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

5.4, Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robdt
ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku pednoszenia sig niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadac przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnoscei i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindw wykonywania innych robét na spelnienie wymagaf dotyczacych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postgpu robot ziemnych. '
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robéi
Ogo6ine zasady kontroli jakodci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wylkonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnodci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczepdlng uwage nalezy zwrdcié na:
- wladciwe ujecie 1 odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkdw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania rob6t okre§lono w pkeie 6 OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3, Badania do odbioru korpusa ziemnego
6.3.1. Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwosé oraz zakres badan 1 pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badari i pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
1 [Pomiar szerckosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, lata o dhugosei 3 m i
Fiemnego oziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 |Pomiar szerokosel dnarowéw  prostych, w punktach gléwnych huku, co 100 m nd

tukach o R ? 100 m co 50 m na lukach o R < 100 m
3 |Pomiar rzgdnych powierzchni oraz w miejscach, ktdre budza watpliwogei

korpusu ziemnego

4  [Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu .
5 [Pomiar  spadkun  podlumegoPomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m|

pD\ViG[’ZChﬂi [\'.OI'})LISU lub dna oraz w punktach wa_tpﬁ“rych
Frowu

6 [PBrdanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okreslaé dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000
m” warstwy

6.3.2. Szerokosc¢ kerpusu ziemnego
Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigeej niz 7 10 cm.

6.3.3. Szerokosc dna rowew
Szerokoé¢ dna rowdw nie moze rdznic sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz ? 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic si¢ od rzednych projektowanych o wigeej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Rownosc korony korpusu
Nierdwnosei powierzehni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie mogg przekraczaé 3 em.
6.3.6. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna roww, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.



6.3.7. Zapeszczenie gruntu

Wskaznik zageszezenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktorych nie moma okresli¢c wskainika zaggszczenia nalezy
okreslié wskaznik odksztalcenia In, zgodnie z normag PN-S-02205:1998 [4].

76.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymapad zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie InZyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady ocbmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Obmiar robbt ziemnych

Jednostka obmiarows jest m® {metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podano w OST D-02.01.01, pkt 9.

-10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernegj
4. PN-5-02205:1598 Drogi samochodowe, Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

10. Wrykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,

11. Instrukcja badan podloza gruntowege budowli drogowych 1 mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997,

13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002,
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SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D -02.01.01

~ WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbiorn wykopéw w
gruntach nieskalistych dla zadania pn. : ,,Przebudowa drogi dojazdowej do budynku przedszkolz w Pawonkowie”,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja technicma (ST) stanowi podstawe opracowania szczegélowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowane]j przy zlecaniu i realizacji robdt na drodze wewnetrznej.

1.3. Zakres robit objetyeh ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie modernizacji
drogi powiatowej i obejmuja wykenanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4, Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robbt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5,

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, kidry bedzie stanowil podloze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12] powinien charakteryzowad sig
grupa noSnosci Gy.  Zastosowano dodatkows warstwe stabilizacji mieszanka cemento-popiolowo-zuzlowa o
Rm=1,5-2,5MPa.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzet okyeslono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogdlne zasady prowadzenia robét podano w OST D-02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos$¢ w calym okresic prowadzenia robét, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich pedcigeia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce,

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposdb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajgey ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatme do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednic wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad.

5.2. Wymagania dotyczgce zageszezenin i noSnoSci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalne] wartosci wskaznika
zaggszczenia (I,), pedanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartosc I, dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu idrog kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na g%qboko_sm 051 29 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robdt ziemnych

Jezeli grimty rodzime w wykopach nie spelniajg wymapanego wskaZnika zageszezenia, to przed ulozemiem
konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié do wartosci 1., podanych w tablicy 1.

Dodatkowo mozna sprawdzié noénosé warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
wtdrnego modutu odksztalcenia E,; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanege po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nadkladu) powyzej
rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnosé budowlang. Moze odbywad sig jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktére nie spowodujg
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzert powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkdéw
obciaza Wykonawee robdt ziemnych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogédlne zasady kontroli jako$ei rob6t
Ogolne zasady kontroli jakogci robdt podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnodci z wymaganlalm okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolnq uwage nalezy zwrocic na:
a) sposdb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wilasciwosci,
b) zapewnienie statecznodci skarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robdt 1 po ich zakonczeniu,
d) dokiadno$¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoiiczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkeie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-02.00.01 plt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarnwej

Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspejenie, przemieszczenie, zaladunek,
przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowtw, skarp,
— zapeszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiardw i badarn laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
-~ rozplantowanie urobku na odidadzie,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisdw zwiazanych podane w OST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem Kkoryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowege pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni jezdni dla zadania pn. : ,Przebudowa drogi dojazdowej do budynku przedszkola w
Pawonkowie”.

1.2, Zakres stosowania 8T
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegolowej specyfikacii technicznej (SST).
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni drogi wewngtrznej.

1.4. Okreflenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podane w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIAYY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu ‘
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania koryta i1 profilowania podioza powinien wykazaé¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu;
~rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; InZzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny;
—walcdw statycznych, wibracyjnych Iub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiadciwosci gruntu podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.
4,2, Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgéIne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do rebdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wylkonania
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koryta oraz profilowania i zaggszezania podloza,jest mozliwe wylgcznie za zgoda InZyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podioiu nie moze odbywac sig ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegiych do osi drogi . Rozmieszezenie palikéw lub
szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10
metrégw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdinosci jego moc nalezy dostosowad do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto moina wykonywaé recznie, gdy jego szerokosfé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakyesie.

Grnunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszezanie podloia

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalety sprawdzié, czy istmiejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 3
cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zaniZenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy
grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gémej strefy korpusu, w ilodei koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do wzyskania wartodei wskaznika zageszezenia, okreSlonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowac rdwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jege zaggszezania. Zapggszezanie podloza nalezy
kontynuowaé do osiagnigcia wskaZnika zaggszczenia nie mnigjszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8531-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podloza (I,) -

Minimalna warto$é I; dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki Ruch mniejszy
'P P WY i bordzo ciezki od cigzkiepo
Gadrna warstwa 0 grubosci 20 cm 1,03 1,00 . 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od ‘
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszezenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzed na metodzie obciazed plytowych. Nalezy okreslic pierwomy i wtdrny
modu! odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego medutu odksztalcenia nie
powinien przekraczaé 2,2. '

Wilgotnoéé gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczenin powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawey, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zagsady kontroli jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1. CzestotliwosE oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badeft i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwodé oraz zakres badasi i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwosé
i pomiarow badar i pomiardw
1 | Szerokos¢ koryta 10 razyna 1 km
2 | Réwnosc podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razyna 1 km
4 | Spadki poprzeczne ” 10 razyna 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawegdziach dla autostrad
planie 7 i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

5 | Rzedne wysokodciowe

7 Zapeszezenie, wilgotmosé |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
' gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztahowania osi w plame nalezy
wykona¢ w punktach pgléwnych hikéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)
. Szerokos$c koryta i profilowanego podioza nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz+10 cm i -5 cm.
6.2.3. Réwnosc koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podluzne koryta i prefilowanego podloza nalezy mierzyé 4-metrowa lata zgodme z normg BN-68/8931-04
41

Nieréwnodci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg.

Nieréwnogci nie moga przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacia projektowa z tolerancjg + 0,5%.
6.2.5. Rzgdne wysckosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokodciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostalych dréog.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszezenia koryta 1 wyprofilowanepo poedloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kayterium dobrego zapeszczenia stosuje sig porownanie wartosei moduléw odksztalcenia, to wartos$é stosunku
wtormego do pierwomego modulu odksztalcenia, ckreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé
wigksza od 2,2,
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Wilgotnos¢ w czasie zaggszezania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgomoesé gruntu podloza powinna byé
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjs od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* {metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
QOgdlne zasady odbioru robét pedano w QST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Og6lne nstalenia dotyczace podstawy platnodei
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
—zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,
—profilowanie dna koryta lub podloza,
—zapgszczenie, o .
~utrzymanie koryta lub podloza,
~przeprowadzenie pomiaréw i badan laberatoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 ' Grunty budowlane. Badania probek grontu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduly odkszialcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i lata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specylikacji technicznej sa wymagania dotyczice wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
wzmocnicnia podloza za pomocy stabilizacji z mieszaniny popiolowo- Zuzlowo- cementowej zwanej dalej Ekostabilizacia dla
zadania pn. : ,,Przebudowa drogi dojazdowej do budynku przedszkola w Pawonkowie™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowisznjacq podsiawe opracowania szezegolowej specyfikacji lechnicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drodze wewngtranej.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Ekostabilizacja — jedna lub dwie warstwy zaggszczonef mieszaniny, ktéra po stwardnieniu poprawia wlasciwosci
fizykochemiczne oraz nosne podlozn, sluzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu po drodze a jej wytrzymatosé po 28 dniach
wiazania wynosi w zaleznosci od klasy Ekostabilizacii od 0,5 do 2,5 MPa oraz Ekopodbudowy od 2,5- 5,0 Mpa zpodnic z
wymaganiami okreslonymi w normie PN-5-96(12

1.3.2. Grunt stabilizowany wielkopiccowym Zuzlem granulowanym - mieszanka uzlowo-gruntowa zaggszczona i stwardniala w
wyniku ukonczenia procesu winzania wiclkopiecowego zuzla granulowanego.

1.3.3. Stabilizacja gruntu lub kruszywa wielkopiecowym zuzlem granulowanym - proces technologiczny pelegajacy na zmieszaniu
rozdrobnionego gruntu lub kruszywa z optymalng iloscin wielkopiecowego zuzla granulowanego, aktywizatora i wody oraz
zageszezenin wytworzone] mieszanki.

1.3.4. Pozosiale okreslenia sa zgedne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w 8T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Surowce do produkeji stabilizacji i podbudowy.

Gléwnym surowcem ekostabilizacji jest mieszanina popiolowo-zuzlowa pochodzaca z elekirocieptowni, zgromadzona
na suchym skladowisku nadpoziomowym. Charakieryzuje sig ona wlasnym potencjalem zestalajacym i wlasnosciami wiazacymi,
co przy okreslonych mozliwosciach wykorzystanin ma decydujaca rolg. Podstawowe parametry mieszaniny popiolowo-zuzlowej

-przedstawia tabela nr 2.

Whnsnodci zestalnjgce popiolo-zuzli polegajn w istocie na ich wiasciwosciach pucolanowych, Podezas zageszezania tej
mieszaniny z cementem przy udziale wody w okreslonej ilosci zachodzg reakeje pomiedzy mineralami krzemianowymi
(pucolanami) a zwigzkami wapnia. Popioly i zuzle sg z natury materialami o charakterze alkalicznym, zwigzanym z zawartodcig
zwigzkow wapna. Pod tym wzgledem sg one podobne do tradycyjnych spoiw, czyli cementu 1 wapna, dlatego tez oddziatywanie na
srodowisko i uwarunkowania BHP s takie same jak przy stosowaniu tradycyjnych spoiw budowlamych.

Tabela 2, Zestawienie cech fizykochemicznych mieszaniny popiolowo-zuzlowe] ze skladowiska elekirocieplowni

Lp. Cecha ‘Wynik badania
1. Wskaznik piaskowy, Wp 28-30
2. Wilgotnodé naturalna, % 25-33
3. Wilgotnodé optymalna, % 32,5
4, Kapilarnosé bierna, m 1.0
5. Wsknznik CBR, % 15-125
f. Straty prazenia, %o 8,%

7 Odczyn pH >8

8, Si0,, % 43,7
AlLO;, % 235
Fe.Cy, %o 842
Ca0, % 336
Mg0, % 1,96
Na,0, % 0,93
505, % 0,5-0.9
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2.2. Stabilizacje na bazie mieszaniny popioclowo-zuzlowej

Wymagane wytrzymalosci na iciskanie Ekostabilizacji oraz wymagane wskainiki mrozoodpomosei probek w zalermosci od
rodzaju warstwy w konstrukeji nawierzchni drogowej podane w tablicy nr 3 zgodnie z PN-8-96012

Tablica nr 3.
Lp. Rodzaj warstwy Wytrzymalo§é na  $ciskanie prébek nasyconych Wspolezynnik
w konstrukceji nawierzchni drogowej | wodg (MPa) mrozoodpornosci
R7 R28 (k)
1. Podbudowa zasadnicza nawierzchni Od1,6do32,2 0d 2,5do 5,0 0,7

drogowe]j obcigzonej ruchem kategorii
KRI Iub podbudowa pomocnicza
nawierzchni  drogowej  obciazone)
ruchem kategorii KR od 2do 6

2, Goma  czeSé  warstwy  ulepszonego 0d1,0do 1,6 0d1,5do2,5 0,6
podioZa pruntowege co najmniej 10cm
w przypadku budowy nawierzchni drég
obeigzonych ruchem kategorii KRS i
KR8 lub porna cze$é  warstwy
ulepszenia slabepo podioza z gruntéw
watpliwych oraz wysadzinowych

3. Dolna czgs¢ warstwy ulepszonego - 0d0,5do 1,5 0,6
podloza  gruntowego w  przypadku
posadowienia konstrukcji nawierzchni
na podlomn z pruntdéw wrazliwych na
dzialanie mrozu i wody (watpliwych i
wysadzinowych)

2.3. Woda
‘Woda stosowana do stabilizacji i ewentualnie do pielegnacji powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250, Bez badaii
mozna stosowac wode wodocingowa, :
Gléwng podstawg prawng aplikacji ~Ekostabilizacji do  warstw nawierzchni  drogowych  jest
Dziennik Ustaw nr 43. Rozporzedzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej nr 430 z dnia 2 marca 1999r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne.
2.4. Wzmocnienie podloia Ekostabilizacjg

‘Wzmocnienie podloza przy vzyciu Ekostabilizacii (schemat nr 1.).

na podlozu o grupie nosnogci G2: 10 cm Ekostabilizacji 1,5-2,5 MPa
na podlozu o grupie nosnosci G3: 15 cm Ekostabilizacji 1,5-2,5 MPa

Nr 1. Schemat wzmocnienia podioza

WZMOCNIENIE 25 cm

WIZIMOCNIENIE 15c¢m

WZMOCNIENIE 10 cm

PODLOZE G2 PODLOZE G3 PODLOZE G4

3. SPRZET

Da rozgarniania i wsiepnego rozprowadzania wilgotnych mieszanek dostarczonych samochodami samowyladowczymi
stosuje sig sprzet; spycharki, rdwniarki, rozdcielacze, koparko-ladowarki z szerokim lemieszem, Do zapeszczenia zasadniczepo i
koncowego stosuje sig sprzgt cigzki w postaci walcow wibracyjnych, ogumionych oraz rgeznych cigzkich plyt wibrocyjnych. W
przypadku koniecznofci plelggnacji przesuszonej warstwy stosuje sig zraszarki. Przed wyjnzdem pojazdéw z terenu budowy
konieczne jest umycie k6! przed wyjazdem na drogi publiczne.
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4, TRANSPORT

Gotowa wilgotna mieszanka popiclowo-zuzlowo (Ekostabilizacja) przewozona samochodami samowyladowczymi
powinna by¢ zabezpieczona przed nadmiernym przesuszaniem lub opadami atmosferycznymi plandekami lub Zaluzjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Material nalezy ukladaé¢ mechanicznie. Grubodé uldadane] warstwy powinne byé take, ahy zapewnié uzyskanie
wymaganegj grubosci warstwy po zaggszezeniu. Zaggszozenie i profilowanie mieszanki powinno by¢ zakoriczone w dniu jej
przywiezienia na budowe. Nalezy wykonaé wstgpne zaggszczenie sprzgtem lekkim a nastgpnie zasadnicze zaggszezenie sprzgtem
cigzkim; walce wibracyjne (2-3 przejazdy) lub ciezkie plyty wibracyjne (4 przejazdy).

Nie nalezy pozostawia€ nieznggszezonej warstwy Ekostabilizacji, na dziefi nastepny.

Konieczne jest zabezpieczenie gomej powierzehni mieszanki przed dzialaniem warunkéw atmosferycznych. W
przypadku diugotrwalych opadéw atmosferycznych nalezy przerwad ukiadnie lub ukladanie, gdy wilgownodé przekroczy optymalng
o 5%. Wzowienie ukladania lub zageszczania moze mie¢ miejsce po ustaniu opadéw i przeschnigeiu warstwy do wilgotnosci
zhlizonej do optymalnej. Skiad mieszanki dobrany jest w wytwérni i zapewnia jej jednorodnodé, dlatego nie wolno mieszaé
mieszanki na miejscu z gruntem, piaskiem, wapnem, cementem fub popiolem lotnym,

Specfalng uwage nalezy poswigei¢ zoggszezaniu mieszanki w sgsiedztwie spoin roboczych podiuinych i poprzecznych
oraz wszelkich urzadzen obeych. Wszelkie migjsea ludne, rozsegregowane, spekane podezas zapeszezania lub w inny sposdb
wadliwe, musza byé naprawione przez zerwanie wadliwej warstwy na pelng jej grubosé, a nastgpnie whudowanie nowej mieszanki
o odpowiednim skiadzie i wilgotnosci.

Po zakoiiczeniu prac nn na dzialce roboczej, nalezy zndbad o jej pielggnacig ekostabilizacji poprzez;
- zraszanie woda,

- preykrycie warstwy piasku lub mieszanki kamiennej,

- przykrycie geowldkning nasgezong wodg lub folig budowlang,

5.2. Warunk: przystgpienia do robdt

Mieszaning popiolowo-zuzlowa nie moze byé wbudowywana pdy podloze jest zamarznigte oraz podczas silnych opadow
atmosferycznych, Nie nalezy rozpoczynaé ukladania mieszanin popiolowo-zuzlowych jezeli prognozy meteorologiczne wskazuja
na mozliwy spadek temperatury ponizej 0°C w czasie najblizszych 3 dni.

UWAGA! NAJCZESCIE] SPOTYKANE BLEDY NA BUDOWACH:

- niewlasciwa wilgotnosé mieszanki ( doprowadzenie na budowie do jej przesuszenia lub przewilgocenia),

- ukladanie zbyt grubych warstw, co uniemozliwia prawidlowe zaggszezenie,

- pozostawianie niezaggszczonej mieszanki na nastgpny dzien,

- uzycie do zageszezenia nieprawidlowego sprzetu (zbyt slabe ubijarki, powodujace tylko powierzchowne zaggszczenie).

5.3. Skiad mieszaniny popiolowe-zuzlowej

Ekostabilizacja moze byé wytwarzana wylgcznie przy zastosowaniu technelogii mieszania w wytwdrniach stacjonarnych.
Mieszanki zgodnie z recepturami IBDIM oraz PWR powinny byé przygotowywane na wezle sterowanym komputerowo,
posindajacym system pomiaru wilgotnosci skladnikéw mieszanki oraz wyrobow gotowych. Dozowanie skladnikéw powinno
odbywaé sig w systemie wagowym. Dodatki ulepszajace powinny byé dozowane w miarg potrzeb i ustalefi laboratoryjnych.

5.4. GruboSE warstwy
Grubosé warstwy Ekostabilizacji powinna by¢ zgedna z dokumentacja projektows,
5,5. Spoiny robocze

W miarg mozliwosci nalezy unikaé podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej szerokoscei.
Jesli jest to nicmozliwe, przy nowej wykonywane] warstwie, przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowa krawegdz
istniejacego pasa odceigé recznie lub mechanicznie § zwilzyé woda, Jezeli w nizej polozonegj warstwie podbudowy wystepuja spoiny
robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyZej powinny by¢ wzgledem nich przesunigte o co najmniej 50cm.

5.6. Ruch technologiczny

Nie dopuszcza sig prowndzenia ruchu technologicamego cigzkiego na ekostabilizacji do czasu osiggnigcia edpowiedniej
wytrzymalosei. Jezeli jednak taka koniccznosé nastapi, nalezy unikaé gwaltownych ruchow pojazdow, skrgcania kol w miejscu
gdyz moze wplynaf to na zniszczenie gdrnej warstwy dojrzewajacej jeszcze mieszaniny., W celu uniknigcia usterek nalezy ulozy¢
warstwe ochronna, np. mieszanke kamienng grubosci 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogélne zasady kontroli jakoSci robé6t, badania i pomiaréw przedstawiono w tabeli 41 5.
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Tabela nr 4. Czestotliwose badan i pomiardw

Czestotliwosé badag

Minimalna liczba | Maksymalna  powierzchnia
Lp. | Wyszczegolnienie badan badai na dziennej | podbudowy lub nlepszonego
dzialce roboczej | podioZa przypadajaca na jedno
badsnie
1 Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwem
3 Rozdrobnienie gruntu (tylko dla gruntéw spoistych) 2 600 m2
4 Zageszezenie warstwy
5 Grubosé stabilizacii lub podbudowy 3 400 m2
6 | Wytrzymalose na sciskanie
7 i 28-dniowa przy stabilizacji cementem i wapnem 6 prébek
14 t 42-dniowa przy stabilizacjach i podbudowach z 400 m2
mieszanek popiolowo-zuzlowo-cementowych 6 probek
7 Mrozoodpormasé przy projektowaniu
i w przypadkach watpliwych
| Badanie spoiw:
8 cementu, przy projektowaniu skladu mieszanki i przy kazdej
mieszaniny popiolowo-zuzlowej zmianie
9 Badanie wody dla kazdepo watpliwego Zridla
10 | Badanie wlasciwosei gruntu lub kruszywa dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju
: gruntu lub kruszywa
11 | Wskaznik nodnogei CBR w przypadkach watpliwych i na zlecenie Inzyniera

Tabela nr 5. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw dotyczaeych cech geometrycznych Ekostabilizacji

Wyszezegolnienie

betonu pop-zuz

Lp. badar Minimalna czgstotiiwose badai
i pomiardw i pomiardw
1. Szerokosc 10 razy na 1 km
2, Réwnosé podhuima w sposdb ciagly planografem albo co 20 m lata na kazdym
pasie ruchu
3. Raéwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
5. Rzedne wysokosciowe co 100 m
6. Uksztaitowanie osi w planie *)
7. Grubosé Ekostabilizacji, Ekopodbudowy i Chudego

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

*) Dodntkowe pominry spadkdw poprzecznych i ukszinltowania osi w planie nalezy wykonné w punktach pléwnych ukéw poziomych,

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robét ;

- jednostka obmiaru powierzehni stabilizowanej o zadanej gruboséci - [m?]

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Rodzaje odbioréw robit

W zaleinosci od ustaleni odpowiednich SS8T, roboty podlegaja nast@puj geym etapom odbioru:
a) odbiorowi robat zamka_] gcych i ulegajacych zakryciu,
b) edbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaws platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong

dla danej pozycji kosztorysu.

10, przepisy zwigzane

Normy i przepisy zwigzane podano ponizej;

PN-B-04300
PN-B-044381
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37
PN-B-06714-38
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-19701

PN-B-30020
PN-B-32250
PN-C-84038
PN-C-84127
PN-5-06103:1997
PN-5-02205:1998
PN-§-02201:1998
PN-8-96011
PN-5-96012

PN-5-96013:1997
PN-58-96035
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-05

BN-73/8931-10

BN-77/8931-12
BN-71/8933-10

PN-88/B-04481:1988

PN-EN-450:1998

Akty prawne

Dziennik Ustaw nr 43. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej nr 430 z dnia 2 marca 1999y, w sprawie

Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. QOznaczanie skiadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosc] zanieczyszezen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartofci siarki metoda
bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu wapniowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie fcieralnosci w begbnie Los
Anpeles

Cement. Cement powszechnege uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnodci

Wapno )

Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

Wodorotlenek sodowy techniczny '

Chlorek wapniowy techniczny

Drogi samochedowe. Podbudowa z betonu popialowego

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Drogi samochodewe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy, ckreslenia

Drogi samochodowe. Stabilizacja gruntéw wapnem do celéw drogowych
Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu
stabilizowanego cementem

Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu

Drogi samochodowe. Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika piaskowego

Drogi samochodowe. Ozaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatmych i podloza przez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata
Drogi sameochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako
podloza nawierzchni podatnych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika aktywnosci pucolanowej
popiotéw lotnych z wegla kamiennego

Oznaczanie wskaznika zaggszezenia gruntu

Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntéw stabilizowanych aktywnymi
popiciami lomymi.

Grunty budowlane. Bodania probek,

Popidl Lotny do betonu

warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne,




Podbudowy i stabilizacje na bazie mieszaniny pupiolowo-zuzlowej; Ekostabilizacja

Katalog Typowych Nawierzchni Podatnych [ Pélsztywnych. GDDP, Warszawa 1997,

Ogdinopolski Katalog Kruszyw, poz. nr 54, IBDIM Zmigrod 1997r.

Badania i ocena przydatnosci popiotdw z Elektrocieplowni Wroclaw w budownictwie drogowym. Prof. dr hab. inz. Antoni Szydle,
Raport PWR nr SPR 5/2001.

Ocena przydatnesei popiotozuzli z Elektrocieplowni Wroclaw do budowy drég. inz. Wieslaw Tokaj, IBDIM, Warszawa 2001r,
Ocena wynikéw badan promieniotwérezosci naturalnej mieszaniny popiolowo-zuzlowe]j ze skladowiska Elekirocieplowni
Wroclaw. Energopomiar, Gliwice 2001r.

Ocena przydainogei mieszaniny popiolowo-zuzlows] ze skladowiska Elekirocieplowni Wroclaw do budowy waldw
przeciwpowodziowych. Prof. dr hab, Waldemar Mioduszewski, IMUZ- Falenty 2000r.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj (ST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie dla zadania pn. : ,,Przebudowa drogi
dojazdowej do budynku przedszkola w Pawonkowie™.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizacji robét na drodze wewngtrznej.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgomosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegolnych rodzajéw
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kauszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robdt
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania oglne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczgce materialéw

Ogtlne wymagania dotyczace materiaiéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbndow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanepo mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wylconywane metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kuszywo na podbudowg zasadnicza (gorng warstwe) lub pedbudowe jednowarstwowa
1-3 . kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolna warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej graniczmej uziarnienia
do gdrnej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najw1qkszego ziamma lauszywa nie moze
przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukiadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelniaé¢ wymagania ckreslone w tablicy 1,
Tablica 1,
Wymagania
Kruszywa Kruszywa lamane Fusel
Lp. Wyszezegdlnienie naturzine e Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zosnd- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
niczn | nicza | mieza | nicza | nicza nicza
1 [Fawarto$¢ ziam mniejszych nifjod2de| od2 {od2de| od2 |od2do| od2 PN-B-06714
1,075 mm, % (m/m} 10 do 12 10 do 12 10 do 12 -15[3]
2 Pawartodd nadziama, PN-B-06714
P4 (m/m), nie wiecej niz 3 10 5 10 3 10 -15 [3]
3 Eawartos¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
Pa(m/m), nie wiecej niz 33 45 35 40 ” ” -16 [
4  [Enwarto§é zanicczyszezen
preanicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz
5 |[Wskaznik pinsko o piecio-
rotmym m‘;@mz‘:ﬁiup mqu hd 30 dofod 30 dojod 30 delod 30 do|  _ ) BN-64/8931
Jub IT wp PN-B-04481., % n 70 1w -01126]
6 [Scieralnos¢é w bebnie Lo
lAngeles 5]




h} sdcieralnosé  calkowitn  po
pelngj liczbie obroidw, nig
wigcej niz 33 45 35 50 40 a0
b) scieralnosé czesciown po 1/5 PN-B-06714
pelnej liczby obrotéw, nig 42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nnsinkliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
hwieeej niz 23 4 3 5 6 8 -1R f61

B Mrozoodpornosé, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zumraza- 5 i0 5 10 5 10 -1917]
hia, %{m/m), nie wiecej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- -37110]
eowy Igcznie, % (m/m), nig - - - - 1 3 PN-B-06714
Wi!}CEj niz -39 [11]

10 PZawnrtosé zwinzkow siarki w
preeliczenin na SO, %(m/m)] 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
hie wiecej niz -2819]

11  |Wskoznik nosnodci wye mied
kzanki  kruszywa, 9%, nig
mniejszy niz:
) przy zageszezenin I; 1 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-5-06102
b) przy zogeszczeniu Is 4 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyezgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyezace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wylkaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewmc
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b} réwniarek albo ukladarek do rozidadania mieszanki,
¢) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dost@pnych
powinny by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechanicznie lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kruszywa moima przewozic dowolnymi Srodkami tramsportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogobine zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
5.2. Przygotowanie podloia

Podloze ped podbudowg powinno spelniaé wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniern podioza™ i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne™.



Podbudowa powinna by¢ ulozona na podloiu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Ls 4]
w ktorym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speiniony, nalezy na podloim ulozyé warstwe odcinajaca lub odpowiednio
dobrang peowlokning. Ochronne wlasciwoici geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sig z
warunku;

t 1,2 ()

w ktorym:

ds - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy - umowna Srednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca sig na geowlékninie w
ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Oy powinna byé podawana przez producenta geowldkniny.

5.3. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byla réwna grubodci projektowanej. Grubos$é pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zaggszcezenin. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposéb zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to
kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczgeie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi€ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera,

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslone;
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostad
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie, Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nogei podbudowy we tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogfilne 2zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawié¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wiasciwosci okrelone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosc oraz zakres badan podano w tablicy 2.



Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
Maksymalna
powierzchnin
podbudowy prey-
podajgen na jedno
badanie (m?)

Minimalna liczbr
badan na dzienngj
dzinice roboczej

Lp. Wyszczegdlnienie badarn

1 [Uziarnienie mieszanki

ta

Wilgotnosé mieszanki 2 600

3 [Zaggszczenie warstwy 10 probekna 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i przy

. e .
4 [Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zpodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraé w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badai powinny by¢ na biezgco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgomos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedhug proby Proctora, zgodnie
Z PN-B-04481 [1] (metoda IT), z tolerancja -+10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sig az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zaggszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie
obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecer Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek widrnego
modutu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kaidej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.
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6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badar pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposdb losowy w obecnosei Inzyniera,

6.4, Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.



Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badad i pomiardw Minimalna czestotliwosé pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na | km
3 |Réwnosc poprzeczoa 10 razy na | km
4  Spadki poprzeczne® 10 razy na | km
5 [Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 [Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m
7 [Gruboéé podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczei)
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?
8 [Nosnosé podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gléwnych lukéw
poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikow szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej
0 co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentac]i projektowe;j.

6.4.3. Réwnosé podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i hukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rémmic od grubosei projektowanej o wiecej niz:



- dla podbudowy zasadniczej * 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

— modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa -
zkruszywa o| Wskaznik L ) Minimalny modut odksztal-
wskamiku |zageszczenia Ig Maksymalne' ugigeie Sprezyste (cenia mierzony pyta o érednicy
Wooe niE nie pod kolem, mm 30 cm, MPa
mnigjszym | mniejszy niz
nii, 04 40 kN 50 kN od pienvszepo od drugiego
obecigzenia E, obeigZenin B,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdine zasady obmiarn robét
Ogtlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarows jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbidm robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogébine ustalenia dotycziyce podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Zekres czynnosci objgtych cena jednostkows 1 m* podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w ST:

1D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy



—
'

PN-B-04481

2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4, PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9, PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20, PN-B-32250
21. PN-8-06102
22, PN-5-56023
23, PN-S8-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty

31.

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,

Grunty budowlane, Badania probek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zanieczyszczen obeych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarmn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowsg
Kmszywa  mineralne,
krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie scieralnosci w
bebnie Los Angeles

Znzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
dropowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

zawartosci

Ozmaczanie zawartosci

Badania.  Oznaczanie rozpadu

Kruszywa mineraine.
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Kruszywa lamane do nawierzchni

Popioly lotne :
Cement. Transport i przechowywanie
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne Jlamane do

nawierzchni drogowych _

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe, Oznaczanie modufu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta

Drogi  samochodowe. Pomiar réwnosci  nawierzchni
planografem i taty

Drogi samechodowe. Pomiar ugieé podatnych ugigciomierzem

belkowym
Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbior: rob6t
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla zadania pn. :
~Przebudowa drogi dojazdowej do budynku przedszkola w Pawonkowie™.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczeg6lowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej przy zlecaniu i realizacji robot na drodze wewnegtrznej.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sg w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 1.3.

1.4, Okreflenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna Iub wiecej warstw zageszczone] mieszanki,
ktora stanowi warstwe noéna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Opgélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczice materialéw

Ogolne - wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje m-aterialdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn
zwirn wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa -

Uziamnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1,

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania
ogodlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST 1-04.04.00 . ,Pedbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™” pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogoine zasady wykonania robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.2. Wyiwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

5.3. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
‘Wymagania ogdlne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie pedbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako§ci robdt
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwos¢ oraz zakres badarn i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometryeznyeh podbudowy
Czestotliwo$c oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady ebmiara robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m*® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.



9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyezace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pamiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
~ zaggszczenie rozlozone] mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 10.




