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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog i1 ulic w ramach przebudowy
nawierzchni gruntowej ulicy Koficowej w Pawonkowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Rob6t wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmuja rozbiorke:
- elementow odwodnienia ($cianki czotowe 1 rury betonowe),

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednio
Polskimi Normami 1 okre§leniami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodno$¢

z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ 1 warunkami
okreslonymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”, p. 3.
3.2.  Dla wszystkich rozbiorek nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:

- sprz¢t pomiarowy,
- koparki,
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- fadowarki,

- dzwigi,

- spycharki,

- zageszczarki,
- Sprzgt reczny.

3.3. Do rozbidrki nawierzchni bitumicznej nalezy stosowac nastgpujacy sprzgt:
- pita spalinowa,

- cysterna z woda,

- miot pneumatyczny ze sprezarka lub mtot spalinowy,

- osprzet dtubakowy do koparki.

3.4. Do rozbiorki przepustow, nawierzchni z kostki betonowej oraz innych elementow
z prefabrykatéw (kraweznik, obrzeze, korytka betonowe 1 $Scieki skarpowe) nalezy uzy¢
nastgpujacego sprzgtu:

- spre¢zarka spalinowa z mtotem pneumatycznym lub mlot spalinowy,

- pita spalinowa,

- koparka,

- dzwig,

- spycharka.

4. TRANSPORT

Gruz z nawierzchni, prefabrykaty, elementy barier i oznakowania sa wiasnoscia (lub
beda dysponowane przez) Zamawiajacego i powinny by¢ usunigte z placu budowy srodkami
transportu wymienionymi ponizej, w miejsce przez niego wskazane. Czg$¢ materialdéw moze
by¢ uzyta do ewentualnego ponownego wykorzystania po uzgodnieniu z Zamawiajacym.

Srodki transportu:

- samochody samowytadowcze,
- samochody skrzyniowe,
- samochody dostawcze,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
5.2. Wykonanie Robét rozbiorkowych
Roboty rozbidérkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3. zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST Ilub

wskazanych przez Kierownika Projektu.

Decyzje o ewentualnym zakwalifikowania materialu z rozbiorki do ponownego
wbudowania podejmuje Kierownik Projektu.
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Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania uszkodzeh. Materiaty uzyskane z rozbidorek Wykonawca powinien
przewiez¢ na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypehi¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do
uzyskania wskaznika zageszczenia [.>0,97.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub
tadowarki. W trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowiazek biezacego utrzymania drog
dojazdowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Robot
rozbiorkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak réwniez sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
powinno spetnia¢ odpowiednio wymagania okreslone w odpowiednich ST.

Odbioru wykonanych Robot rozbiérkowych dokonuje Kierownik Projektu na budowie
na zasadach okreslonych w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogoélne” jak dla Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru Rob6t dokonuje si¢ na budowie.
Jednostka obmiaru Robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drog 1 mostow jest dla
rozbiorki:
- nawierzchni— metr kwadratowy (m?),
- kraweznika betonowego 20 x 30cm — metr (m),
- obrzeza betonowego 8 x30cm — metr (m),

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru wykonywanych Robot rozbiérkowych dokonuje Kierownik Projektu na
budowie na zasadach okreslonych w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” jak dla Robodt
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATONSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowa okreslona w p. 7
wg dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkich niezbgdnych czynno$ci majacych
na celu zrealizowanie Robdt okreslonych w Dokumentacji Projektowej. W szczegolnosci
zakresu Robot powinien obejmowaé wszystkie roboty niezb¢dne do prawidtowego wykonania

zakresu przewidzianego w dokumentacji Projektowej, lacznie z Robotami, ktore nie zostaty
zinwentaryzowane i nie zostaly ujete w przedmiarze Robot.
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W szczegolnosci w zakres Robot wehodza:

9.1. Dla wszystkich rozbiorek

- wyznaczenie Robot w terenie,

- zaladunek i odwo6z na wysypisko lub sktadowisko,

- koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekultywacji,

- koszty biezacego oczyszczania nawierzchni drég dojazdowych do wysypiska lub
sktadowiska,

- wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiardéw, badan i sprawdzen,

- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie,

- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu z zaggszczeniem gruntu,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza SST
zgodnie z Dokumentacja Projektowa

9.2. Dlarozbiorek nawierzchni bitumicznych:

- cigcie krawedzi pita spalinowa,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ewentualne powtdrne wyrownanie krawedzi w wypadku jej uszkodzenia,
- rozebranie nawierzchni z ulozeniem w stosy.

9.3. Dla rozbiorki elementow =z prefabrykatow (krawgznikéw, obrzezy, korytek
betonowych, nawierzchni z kostki betonowe;j):

- odkopanie krawegznikow, obrzezy i innych prefabrykatow wraz z wyjgciem i1 oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo — piaskowej 1 ew. taw,

- utozenie prefabrykatow w stosy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U. Nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.
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