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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-00. WYMAGANIA OGOLNE



0. Specyfikacja Techniczna ST-00 - Wymagania ogolne.
0.1. Wstep.

0.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00

Specyfikacje Techniczne ST-00 zawigrajformacje oraz wymagania wspolne dotycz
ce wykonania i odbioru Robét, ktore rmdjy¢ zrealizowane w ramach Inwestycji pod nazw
.Budowa tranzytowej sieci wodagjowej, obudowy studni gbinowej wraz z instalagjtechno-
logii uzdatniania wody dla budynkwietlicy wiejskiej w Grudzy ,,.

0.1.2. Przedmiot i cel inwestycji.

Przedmiotem inwestycji jest zasilanie w wagvietlicy wiejskiej w Grudzy, gm. Mirsk.
Inwestycja ma na celu elimingcpbecnych brakow wody w okresach szczytowych pobard-
pewniajcej pokrycie prognozowanego zapotrzebowania orafdowanie jej jakaei do obowd-
zujacych przepisow.

W zakres inwestycji wchodzbeda nasgpujace prace:
- wykonanie obudowy studni wierconej zlokalizowanajdziatce nr 272 w Grudzy,
- budow tranzytowej sieci wodoggowej i kabla energetycznego nN,
- budow instalacji uzdatniania wody.

0.1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacje Techniczne naleodczytywd i rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych, w pkt. 0.1.2 jakogz Dokumentacji Przetargowej i Kontraktowe;.

0.1.4. Zakres Robot objetych Specyfikacjami Technicznymi.

1. Wymagania ogolne nakgrozumie i stosowé w powigzaniu z niej wymienionymi Specyfika-
cjami Technicznymi:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-00. Wymagania ogoine

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01. Roboty ziemne

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02. Ruragii i kanaty miédzyobiektowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-03. Roboty technologiez- pompownia drugiego stopnia.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-04.- Roboty elektryczne.



2. W r@&nych miejscach Specyfikacji Technicznych podanednaniki do stosowanych norm
i standardéw. Przywotane normy i standardy winng togtktowane jako integralnagg Specy-
fikacji Technicznych i czytane w pmizeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktorychvey-
mienione. Zaktada gj iz Wykonawca doktadnie zaznajom¢ s ich zawartécia i wymagania-
mi. Zastosowaniedala miaty ostatnie wydania norm i standardow wedhamstna 30 dni przed
daty zamknecia przetargu, o ile wyfamie nie stwierdzono inaczej. Gdziekolwiek wemija
odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest staste odpowiednich norm krajow Unii
Europejskiej w zakresie przyym przez polskie prawodawstwo.

Roboty naley wykonywa w bezpieczny sposobgisle w zgodzie z obowrzujgcymi re-
gulacjami, normami, standardami i wymaganiami élloreymi w Specyfikacjach Technicznych.

0.1.5. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione pepokrelenia naley rozumie w
kazdym przypadku nagtujaco:

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykongywapowaniona do kierowania Ro-
botami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohktta

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez IngmelNadzoru, stiyce do
przeprowadzania wszelkich badiaprob zwihzanych z realizagjKontraktu oraz ocenjakosci
Materiatéw i Robat,

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niegine do wykonywania Robot zgodnie z Doku-
mentacy Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane prrspektora Nadzo-
ru,

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgldra autorem Dokumentacji Projekto-
wej,

Wyceniony Przedmiar Robot- Przedmiar Robét wyceniony przez Wykonawdstanowscy
czes¢ jego Oferty.

0.2. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za ich zgoddaz
Dokumentacja Projektayy Specyfikacj Techniczi i Poleceniami Inspektora Nadzoru.

0.2.1. Przekazanie Placu Budowy.

W terminie ktéry zostat okény w Umowie Warunkow Kontraktu, Zamawiey przekae
Wykonawcy:
- Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgedig@mi prawnymi i administracyjnymi, ktére
s niezlzdne dla Robot,
- lokalizacg i wspotrzdne pastwowe giownych punktow,
- Dziennik Budowy i Ksige Obmiaru,
- Dokumentagj Projektovy (Projekt Budowlany) i Specyfikacje Techniczne.



0.2.2. Dokumentacja Projektowa.

W Dokumentacji Przetargowej zawartg @pisy i rysunki, stanowce integralp czes¢
Dokumentacji Projektowej (Projektu Budowlanego).
Opisy rysunki pozwalgjna okrélenie lokalizacji, zakresu i charakteru Robot.

0.2.3. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Po przyznaniu Kontraktu, Wykonawca otrzyma od Zarapwego 2 egzemplarze Do-
kumentacji Projektowej (Projekt Budowlany) na Rgbobjete Kontraktem. W okresie przygo-
towywaniaofert petna Dokumentacja Projektowa znajduedd wghdu w siedzibie Zama-
wiajgcego —Urzd Miasta i Gminy Mirsk ; Plac Woldoi 39 .

0.2.4. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca spordzi dokumentagj powykonawcg, w tym dokumentagjgeodezyjno-
wykonawcz, dla zrealizowanych Rob6t - zgodnie z obgamigcymi przepisami, umdiwiajaca
naniesienie zmian na maasadnicg, do ewidencji gruntéw i budynkdéw i ewidencji sieci
uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej w dpascgeodezyja inwentaryzagj powyko-
nawcz. Koszt tej dokumentacji nalg uwzgkdni¢c w cenach jednostkowych Robot.

Wykonawca dostarczy instrukcje obstugi i dokumegtaechniczno-ruchow dla do-
starczanych przez niego gdzex oraz systeméw technologicznych i AKP. Koszt tekutoen-
tacji naleey uwzgkdni¢ w cenach jednostkowych Robot.

0.2.5. Zgodnos$¢ Rob6t z Dokumentacijg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznstatozone Wykonawcy przez
Zamawiagcego g istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wygenie zawarte w jed-
nym z tych dokumentow jest tak samaogidice, jak gdyby wyspowato ono we wszystkich
dokumentach.

W przypadku rozbienosci, wymiary okrélone liczly s3 wazniejsze od wymiaroéw okre-
slonych wedtug skali rysunku.

Wykonawca nie moe wykorzysta na sw korzys¢ jakichkolwiek bkdow lub brakéw w
Dokumentacji Projektowej lub w Specyfikacjach Teclznych, a o ich wykryciu winien bez-
zwtocznie powiadondi Inspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o dokonaiezhgdnych zmian
lub uzupetnié.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiawipny by zgodne z planem sy-
tuacyjnym, rysunkami, projektami obiektéwzimierskich i wymaganiami materiatowymi,
okreslonymi w Dokumentaciji Przetargowej oraz w Specydjkah Technicznych.

Cechy Materiatéw i elementéw Robo6t powinnyébjednorodne i wykazywa bliska
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami albo z waroiami srednimi okrglonego przedziatu
tolerancji. Przedziat tolerancji przyjmujecsiv celu uwzgédnienia przypadkowych, nieznacz-
nych odchylé od wartgci docelowych, jakie g nieuniknione w praktyce. W przypadku, gdy
Roboty lub Materiaty nie ¢ola w petni zgodne z DokumentacProjektowg lub Specyfikagj
Techniczn i bedzie to miato wptyw na niezadowadaj jakos¢ Robot, to takie Materiatydola
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt Wylamya



0.2.6. Zabezpieczenie Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Bydowez
caly okres realizacji kontraktu, od Daty Rozpgra & do Czasu Wykonania i Przeja Robot.
Na czas wykonywania Robot Wykonawca ma olaaek wykona lub dostarcz§ tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie, takie jak ptoty, zapory, znaki. Wszystkie zpalapory i uradzenia
zabezpieczafe powinny by zatwierdzone przez upow@onego Inspektora Nadzoru przed ich
ustawieniem. Koszt zabezpieczenia Placu Budowyzgpalevzgkdni¢c w cenach jednostkowych
Robat.

0.2.7. Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dostarczy i zainstalwjeniejscach uzgod-
nionych z Zamawiagym, tablice informacyjne zgodnie z wymaganiamivikraBudowlanego.
Kazda z tych tablic &dzie podawata podstawowe informacje o budowiescTmeformacji po-
winna by zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Koszt ta@imsania i utrzymania tablic
informacyjnych jest uwzgtniony w cenach jednostkowych Robét. Tablice infacyine leda
utrzymywane przez Wykonaw@rzez caty okres realizacji Robot w dobrym stanie.

0.2.8. Ochrona srodowiska podczas wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowkek zng wszystkie przepisy dotygze ochronyrodowiska na-
turalnego i stosowaje w czasie prowadzenia Robot. W szczegdndVykonawca zapewni
spetnienie nagpujacych warunkow:

a)- miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i dvwamwretrzne leda tak wybrane, aby nie po-
wodowaly zniszcziew srodowisku naturalnym,
b)- zostan podgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw wodnych i ciekOwapyt, paliwem, olejami, materia-

tami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi toksygzmi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mazliwoscig powstania pgaru.

C) praca sprtu wywanego podczas realizacji Rob6t niglhe powodowé zanieczyszczew
srodowisku naturalnym poza Placem Budowy.

d) optaty i ewentualne kary za przekroczenie wdakealizacji Rob6t norm, okdlenych w
odpowiednich przepisach dotyez/ch ochronyrodowiska obegjza Wykonawe.

0.2.9. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegat przepisy ochrony przecivgyowej.
Na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiyich, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i Spezie, Wykonawca édzie utrzymywat sprawny spgiz przeciwpaarowy,
wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty fatwiogaleda sktadowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami orazdy zabezpieczone przed dgstm o0so6b trzecich. Wykonaw-
ca lzdzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowaoe&apem wywotanym w efekcie rea-
lizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.



0.2.10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwahg szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza gido wycia Materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym, ni dopuszczalne.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do Robot bda mialy swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniarjednostl, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywa-
nia tych materiatow ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie wykonywarthét, a po za-
konczeniu Robot ich szkodlivéé zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafjatechnologicznych wbudowania. zé wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na wycie tych materiatdbw od wéaiwych or-
ganéw administracji psstwowe;.

0.2.11. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podczas realizacji Robét Wykonawcedbie przestrzegat wszystkich przepisow doty-
czacych bezpieczestwa i higieny pracy, w tym Rozpadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003r. w sprawie bezpieézéna i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wide
nych (Dz. U. 03.47.401). W szczeg&nbWykonawca ma obowkek zadbé& o zdrowie i bez-
pieczéstwo swych pracownikow i zapewniviasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.
Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie guizenia zabezpieczgje oraz sprg i odpowiedna
odziez dla ochrony 0séb zatrudnionych na Placu Budowy dia zapewnienia bezpied=twa
publicznego. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowied stanie urgdzenia socjalne dla
personelu pracagego na Placu Budowy. Uznaje,ste wszelkie koszty zwrzane z wypetnie-
niem wymaga okreslonych powyej 3 uwzgkdnione przez Wykonawcw cenach jednostko-
wych Robat.

0.2.12. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca jest zobowtany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemitan
snaci publicznej oraz/lub prywatne;.

J&li w zwigzku z zaniedbaniem, niewsl@wym prowadzeniem Robot lub brakiem ko-
niecznych dziala ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiasciopu-
blicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgmwia-
sna¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wiasm@owinien by nie gorszy ni przed powsta-
niem uszkodzenia.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe udgce wartd¢ archeologiczy,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz widdreserwatorskie i przerwie Roboty do
czasu otrzymania dalszej decyzji.

Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obshagej uradzenia i instalacje pod-
ziemne i naziemne o prowadzonych robotach i spoyeopkzeprowadzenie przez te instytucje
wszelkich niezbdnych adaptacji i innych koniecznych robot wgile Placu Budowy w mo
liwie najkrotszym czasie, nie diszym jednak ri w czasie przewidzianym w programie Robot.
Wykonawca okae wspoétpra¢ i utatwi przeprowadzenie wymienionych robot.
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Zaktada sj, ze Wykonawca zapoznatest zakresem robot wymienionych powey i ze
planupc swoje Roboty uwzgtnit ich przeprowadzenie. W zyaku z tym roboty te, przepro-
wadzone w zakresie i w terminie ustalonym przedpsahiem Kontraktu, nie magoy¢ pod-
stawg do zmiany terminu realizacji Kontraktu.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia isgeiggh instalacji i/lub urgdzea pod-
ziemnych lub nadziemnych, Wykonawca natychmiastipdami o tym fakcie odpowiedsi
instytucg uzytkujaca lub bedaca wiascicielem tych instalacji i/lub ugdzen, a take Zamawiaj-
cego. Wykonawca duizie wspétpracowat w usugtiu powstatej awarii z odpowiednimi st
bami specjalistycznymi.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub sdzen podziemnych lub nadziemnych nie
wykazanych na planach i rysunkach dostarczonychdiNglwcy przez Zamawiggego i powsta-
te bez winy lub zaniedbania Wykonawcy, zosgtasungte na koszt Zamawiggego. W pozo-
statych przypadkach koszt naprawy uszkadaiechza Wykonawe.

0.2.13. Opieka nad Robotami.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za opieknad Robotami i za wszystkie Materiaty i
Sprzt uzywany do Robdét. Jeli Wykonawca zaniedba utrzymanie Robét lub ichmaetu w
zadawalajcym stanie, to na Polecenie Zamawaajgo rozpocznie on roboty utrzymaniowe nie
pozniej, niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia; w przegmv razie Inspektor Nadzoru
moze natychmiast zatrzymdoboty.

W okresie od przekazania Placu Budowy do RcajRobot Wykonawca odpowiada za
wiasciwe utrzymanie znakow geodezyjnych. Uszkodzone 4alszczone znaki Wykonawca
naprawi lub odtworzy na wiasny koszt.

0.2.14 Przestrzeganie prawa.

Wykonawca obowgzany jest znawszystkie ustawy i rozpogdzenia wtadz centralnych
i wkadz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcj@omytyczne, ktére w jakikolwiek sposol s
Zwigzane z realizagjRobo6t lub mog wpltywat na Roboty. W czasie prowadzenia Robot Wy-
konawca powinien przestrzegaszystkich regulacji i stosowaie do nich.

0.2.15. Prawa patentowe

Jezeli od Wykonawcy wymaga @ilub tez uzna on za konieczne albo uzasadniong; u
cia rozwizania projektowego, ugdzenia, materiatu lub metody, ktorg chronione patentem
lub innym prawem wiasrici, to Wykonawca powinien spefnwszystkie wymagania okilene
prawem, dotycgce zasad zastosowania chronionego rgzania, urzdzenia, materiatu lub
metody. Wymagania okine powyej powinny by spetnione przez Wykonaw@rzed przy-
stgpieniem do robét, w ktérych magastosowanie chronione rozwania, uragdzenia, materiaty
lub metody. Wykonawca powinien poinformofvdamawiajcego o uzyskaniu wymaganych
uzgodnié i akceptacji, a w razie potrzeby przedstawh kopie. Jeeli niedotrzymanie wyma-
gan dotyczcych praw patentowych spowoduje rastwa finansowe lub prawne, to w caido
obciaza one Wykonawe.
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0.3. Materiaty.

0.3.1. Wymagania ogolne.

Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawrzy wykonywaniu Roboét winny:

- by¢ nowe i nieagywane,

- odpowiadé@ wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w niregjsh Specyfika-
cjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowejzomanych nie wymienionych, ale
obowigzujagcych norm i przepiséw,

dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikatrpieez@éstwa.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zmane z dostarczeniem Materiatow do Robot.

0.3.2. Zrddta uzyskiwania Materiatow.

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzyistanjakichkolwiek Materiatow
przeznaczonych do Robot, Wykonawca przedstawi deiealzenia szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania titateriatow
oraz odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych i probki. Zatwierdzenie partii Magtow
z danegazrodia nie oznacza automatycznego zatwierdzenia stisei Materiatdw z tegaro-
dta. Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae Mate-
rialy uzyskane z dopuszczonegoddta spetnigg w sposob eiglty wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pgpu Robat.

0.3.3. Pozyskiwanie Materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskania pozuade wiacicieli i odnagnych wtadz na po-
zyskanie Materiatdbw z jakichkolwiekrodel miejscowych, veczapc w to zrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczy wymagane dokumenty przed przyse-
niem do eksploatacji tycarodet. Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia rapprbada te-
renowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie met@dvydobycia i selekcji.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakacio-
wych wszystkich Materiatow, aytych do realizacji Robdét.

0.3.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z
Placu Budowy bdz ztozone we wskazanym przez Zamaw@ggo miejscu. Feli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy nazycie tych Materiatdw do innych Robotznie, dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych Materiatéw zostgmizewartéciowany przez Zamawigiego.
Kazdy element Roboét, w ktérym znajdugic nie zbadane dulz nie zaakceptowane Materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego odrzuceniem i niezaptaceniem pale
NoSCI.
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0.3.5. Przechowywanie i skladowanie Materiatow.

Wykonawca zapewni, aby Materiaty sktadowane tymeoeas(do czasu ichaycia dla
wykonywanych Robot) bylty zabezpieczone przed zaygarzeniem, zachowaty gvjakosc i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Zamawigego.

Miejsca czasowego skiadowaniedh zlokalizowane w olgbie Placu Budowy w miej-
scach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub pdaeeRh Budowy - w miejscach zorgani-
zowanych przez Wykonawd przez niego optaconych. Po zakaeniu Robdt miejsca tymcza-
sowego skfadowania materiatoveda doprowadzone przez Wykonagvclo ich pierwotnego
stanu w sposob zaakceptowany przez Zamaeegp.

0.3.6. Wariantowe stosowanie Materiatow.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techne przewiduw maozliwosé za-
stosowania w wykonywanych Robotach wariantowegaapd Materiatu, to Wykonawca po-
wiadomi Zamawiajcego 0 swym zamiarze co najmniej 3 tygodnie przadieam wariantowe-
go rodzaju Materiatu, albo w okresie gzym, jgli to bedzie konieczne dla prowadzenia bada
przez Zamawiajcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj Materialtumaze by p&zniej zmie-
niony bez zgody Zamawiggego.

0.4. Sprzet.

Wykonawca jest zobowkany do aywania tylko takiego Spezu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdow i jakéci wska-
zaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Rroge Zapewnienia Jaka (PZJ) lub
projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przama@wiajcego; w przypadku braku usta-
len w powyzszych dokumentach, Sgtzwinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Zama-
wiajacego.

Liczba i wydajné¢ Sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robét zgodnie z za-
sadami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjachchnicznych i wskazaniach
Zamawiagcego i w terminie przewidzianym Umaw

Sprzt, bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot, dolzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawdapmu kopie dokumentow potwierdzeych dopusz-
czenie sprau do wytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane psaapi.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techne przewidu mazliwosé
uzycia sprztu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Whdwca powiadomi Za-
mawiapcego 0 swoim zamiarze wyboru takiego sfuwzco najmniej 3 tygodnie przed jegoyu
ciem. Wybrany i zaakceptowany sgirnie mae by pazniej zmieniony bez zgody Zamawiaj
cego.

Sprzt, maszyny i urgdzenia, ktére nie gwaranugachowania warunkéw Kontraktu,
zostan przez Zamawiacego zdyskwalifikowane i nieckda dopuszczone do Robat.
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0.5. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére
nie wptyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych Robét i na wdaiwosci przewa.onych Ma-
teriatdw. Liczbasrodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjackchnicznych i wskazaniach Zama-
wiajacego oraz w terminie przewidzianym Kontraktem. Piaghu na drogach publicznych po-
jazdy keda spetnig wszelkie wymagania dotysee przepisow ruchu drogowedsrodki trans-
portu, ktére nie odpowiadajvarunkom Umowy, &da na polecenie Zamawigjego usunrite z
Placu Budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Placu Budowy.

0.6. Wykonanie robat.

0.6.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralvaz za jaké¢ zastosowanych
Materiatow i wykonywanych Rob6t zgodnie z postarewiami Warunkéw Kontraktu.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiaramdednymi okrélonymi w Do-
kumentacji Projektowej lub przekazanymi nénpie przez Zamawiagego.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczeniu Robot zostapoprawione, j@i wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wystkprzez Zamawiagego nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadngt.

Decyzje Zamawiagcego dotyczce akceptaciji 1z odrzucenia Materiatow i/lub elemen-
téw Robo6t lgdg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakibigkumentacji Projek-
towej i Specyfikacjach Technicznych, a 2zakw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bada i obserwacji podczas produkcji i prob Mate-
riatdw, dawiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaage
na rozwaamn kweste.

Polecenia Zamawiggego lgdg wykonywane po ich otrzymaniu przez Wykongwie
pdzniej niz w terminie wyznaczonym przezzyniera, pod grgba zatrzymania Robot. Skutki
finansowe z tego tytutucbizie ponosit Wykonawca.

0.6.2. Kontrola jakosci robot.

0.6.2.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ).

1. Do obowyzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Za-
mawiapcego programu zapewnienia jdko(PZJ) dla Robadt, w ktérym zaprezentuje on zamie-
rzony sposob wykonywania Robot, aliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantu-
jace wykonanie Robot zgodnie z Dokumendajojektovs, Specyfikacjami Technicznymi oraz
Poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zarapoggo.
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2. Program zapewnienia jada bedzie zawiera:

a) czs$¢ 0golm podajica:
- organizagj wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadRobot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét i adp8HP,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robdt,
- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalos wykonywa-
nych Robot,
- wyposaenia w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie baad,
- sposoOb oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapiséw pomiaréw, a
takze wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesi@rologicznym, pro-
ponowany sposob i forgrprzekazywania tych informacji Zamawjeggo.

b) cz$¢ szczegotow, podajica dla kazdego rodzaju Robot:

- wykaz maszyn i ugdzen na budowie z ich parametrami technicznymi orazagel i
ilos¢ srodkéw transportu i ugdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przeuth wiasciwosci podczas trans-
portu,

- sposob i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legali-

zacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow wayt

rzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych ehtéwe Robot,

- sposoOb pogpowania z Materiatami i Robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

0.6.2.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robo6t d¢uizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggna¢ zatazong jakos¢ Robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglontrok jakosci Robét i jakdci Materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, ohggey personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenia i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badi&laterialdw oraz
Robat.

Wykonawca bhdzie przeprowadzat pomiary i badania MateriatbwzdRobot z czsto-
tliwoscig zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami kontrakto-
wymi. Wykonawca dostarczy Zamawjaggoswiadectwa,ze wszystkie urgdzenia i spret ba-
dawczy posiadajwazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm i wytycznych okilajg-
cych procedury bada

Inspektor Nadzorudalzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje acjakolwiek
niedocagnieciach uradzea, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychli Jeedoci-
gniecia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Zamawiagcego na-
tychmiast wstrzyma aycie badanych Materiatéw i dofei je do uycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy Wykonawcy zostarusunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia ja-
kos¢ tych materiatdw.

Wszystkie koszty, zwzane z organizowaniem i prowadzeniem aganosi Wykonawca.
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0.6.2.3.. Atesty jakosci Materiatéw i Sprzetu.

W przypadku Materiatow, dla ktérych atestyvsymagane Specyfikacjami Techniczny-
mi, kazda partia tych Materiatdbw dostarczona do Robgizie posiadata atest oktajacy w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe winny posiaélaertyfikaty wydane przez producenta, poparte
wynikami przeprowadzonych przez niego haddopie tych wynikow bda dostarczone przez
Wykonawe Zamawiagcemu.

Inspektor Nadzoru me dopuci¢ do wycia Materiaty posiadage atest, stwierdzggy
ich petry zgodnd¢ z warunkami kontraktu. Materialy posiagizg atesty, a uggzenia - wane
legalizacje, mog by¢ badane w dowolnym czasie.slieostanie stwierdzona niezgodidach
wiasciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi, wéwczas takietdiaty lub uradzenia zostan
odrzucone.

0.6.3. Dokumenty budowy.

0.6.3.1. Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaigzujagcym Zamawigg-
cego i Wykonawe i winien byt prowadzony od dnia Rozpagia Robot do kaca Okresu
Gwarancyjnego (Okresu Odpowiedzialopza Usterki). Odpowiedzialdé za prowadzenie
Dziennika Budowy spoczywa na Kierowniku budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigaco i bedg dotyczyty przebiegu
Robdt, stanu bezpieazstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i adstracyjnych na
Placu Budowy.

Kazdy wpis do Dziennika Budowyehzie opatrzony dat podpisem osoby, ktéra doko-
nata wpisu z podaniem jej imienia i nazwiska or@nswiska stabowego. Wpisy &da czytel-
ne, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyelda oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Zamawiggego.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngi:
- Dat przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
- Dak przekazania Wykonawcy Dokumentacji Projektowej,
- Dak akceptacji przez kyniera programu zapewnienia j@koi harmonogramu Robdét,
- Terminy rozpocgcia i ukaiczenia poszczegoélnych elementow Robot.
- Przebieg Robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w Ro-
botach, uwagi i polecenia Zamavgeggo,
- Daty i przyczyny wstrzymania Robdt,
- Zgloszenia i daty odbiorow Robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, odbioréw ezciowych
(jesli takie beda wystpowa?) i koncowych,
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- Warunki atmosferyczne, przerwy lub ograniczenipracy spowodowanegzpogod,
- Zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projekto-
Wej,
- Dane dotycgce czynnéci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykoania Ro-
bot,
- Dat dotyczce bezpiecaestwa i ochrony Robat,
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- Dane dotyczce jakaci Materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przewadzonych bada
Z podaniem kto je przeprowadzat,
- Inne istotne informacje o przebiegu Robdt.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowgdd
przedizone Zamawiajcemu i do ustosunkowaniagsiDecyzje Zamawiaggego wpisane do
Dziennika Budowy muszby¢ podpisane przez Wykonawe zaznaczeniem ich przga lub
zajgciem stanowiska. Wpis dokonany przez Projektant@gle Zamawiajcego do zajcia sta-
nowiska. Projektant nie jest stepKontraktu i nie ma uprawnbedo wydawania poleéeWyko-
nawcy.

0.6.3.2. Ksiega Obmiaréw.

Ksiega Obmiaréw stanowi dokument ugtisviajacy rozliczenie faktycznych ikzi wy-
konanych Robo6t. Obmiary wykonanych Robét przeprasast w sposéb aglty, w jednost-
kach przygtych w Wycenionym Przedmiarze Robot i wpisuje sageKsigi Obmiardow.

0.6.3.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, certyfikaty materiatowerzeczenia o jak@i materiatow, re-
ceptury, kontrolne wyniki bada itp. beda gromadzone w sposéb okleny w programie za-
pewnienia jakéci. Dokumenty te stanowibeda zahczniki doSwiadectwa Przegia Robot.

0.6.3.4. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsi oprocz wymienionych powgj - nasg¢pujace do-
kumenty:
- pozwolenie na realizagcjnwestycji,
- protokoty przekazania Placu Budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- Swiadectwa Przegia Robot,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondencja na budowie.

0.6.3.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy nay przechowywa na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Inspektor Nadzorgdbie miat stalty dogp do wszystkich dokumentow bu-
dowy. Naley udostpnia¢ Zamawiajcemu na jegayczenie

W przypadku zagircia jakiegokolwiek dokumentu budowy najego natychmiast od-
tworzy¢ w formie przewidzianej prawem.
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0.7. Obmiar robot.

0.7.1. Ogolne zasady Obmiaru Robat.

1. Obmiar Robét ddzie okrélat faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z iokntacy
Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach dkvaych w Wycenionym
Przedmiarze Robdt.

2. Obmiar Robét dokonywanytizie zgodnie z KlauzglWarunkéw Kontraktu.

3. Wyniki obmiaru leda wpisane do Ksigi Obmiarow.

4. Jakikolwiek bdd lub przeoczenie w ifgiach podanych w Przedmiarze Robo6t lub Specyfika-
cjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obgzku ukaiczenia wszystkich Robét. &ly
zostan poprawione wedtug pisemnych instrukcji Zamawgago.

5. Obmiar wykonywanych Robékdizie przeprowadzany z gztotliwoscia wynikajaca z ptat-
nosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w Umowie lub uzgodnionym przez
Wykonawe i Zamawiajcego.

0.7.2. Zasady okreslania ilosci Robé6t i Materiatow.

Ditugasci i odlegtasci migdzy okrglonymi punktami skrajnymi d¢dla obmierzane pozio-
mo wzdh linii osiowej, szerokéci - po prostej prostopadtej do osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wilgiwe dla danych Robo6t nie poddego inaczej, to
objetosci beda wyliczane w i - jako diugé¢é pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzane wagowo,¢la wazone w tonach lub kilogramach -
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéedg wykonywane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny. Obmiary skomplikowanydwierzchni lub olgjtosci bedg uzupet-
niane odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ¢€kgie Obmiaréw. W razie braku miejsca w
Ksiedze, szkice te dulg dolgczone w formie odibnego zajcznika do Ksigi. Wzor takiego za-
tacznika lzdzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

0.7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Urzadzenia i spret pomiarowy do obmiaru Robét wymagajkceptacji Zamawiagego
przed ich ayciem. Urzdzenia i sprgt pomiarowy leda dostarczone przez WykonagvdBeda
one posiadawazne swiadectwa atestacji. Ugdzenia i sprgt pomiarowy lgda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie technicznym przez caty okres zaa)i Robot.

0.7.4. Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzania pomiarow.

Obmiary lkezda przeprowadzane przedesziowym lub kaicowym Przejciem Robot, a
takze w przypadku wygpowania dhiszych przerw w prowadzeniu Robét i/lub zmianie Wyko
nawcy Robot.

Obmiary Rob6t zanikagych keda przeprowadzane w czasie wykonywania tych Robot.

Obmiary Robaot ulegagych zakryciu bda przeprowadzane przed ich zakryciem.
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0.8. Odbiér robot.

0.8.1. Rodzaje odbiorow.

W zaleznoéci od ustalé w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, Rolmiyle-
gaja nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawego przy udziale Wyko-
nawcy:

- odbior Robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu,

- przegcie odcinka lub/i cakxi Robdét (wystawieni®wiadectwa Przefia Robot odpo-

wiednio dla odcinka lub cadoi Robot),

- odbidr ostateczny (ostateczne zatwierdzenie RebdtstawienieSwiadectwa Wypet-

nienia Gwaranciji.

0.8.2. Odbidér Rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu dokonywanyekzie zgodnie Warun-
kami Umowy.

0.8.3. Swiadectwo Przejecia Robot.

Swiadectwo Przegia Robot bdzie wystawione zgodnie Warunkami Umowy.

0.8.4. Dokumenty Przejecia Robot.

Dokumentem stwierdzagym dokonanie Przegia Roboét jest Protokét Odbioru Robot
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Dla celow Przejcia Robot Wykonawca jest zoba@any przygotowanastpujace dokumenty:
- Dokumentagj Projektowg z naniesionymi zmianami, w tym dokumentageodezyjn
umazliwiaj gcg naniesienie zmian na mapasadnicg, do ewidencji gruntéw i budynkoéw
I ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapoyvstatej w oparciu o geodezygjn
inwentaryzagj powykonawcsi,
-Specyfikacje Techniczne,
- uwagi i Polecenia Zamawiggego (Inspektora nadzoru), zwlaszcza przy odbi®ae
b6t zanikageych i ulegajcych zakryciu oraz udokumentowanie wykonania tyaleas,
- receptury i ustalenia technologiczne,
- Dziennik Budowy i Ks¢ge Obmiardw,
- atesty jakéciowe wbudowanych Materiatow,
- opinig technologiczn sporadzomy na podstawie wszystkich wynikow badapomia-
row zahczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgode Specyfikacjami
Technicznymi i programem zapewnienia jgtiQ
- sprawozdanie techniczne,
- instrukcje konserwacji i obstugi dla dostarczamyezdzen technologicznych,
- inne dokumenty wymagane przez Zamagaeago.
Sprawozdanie techniczne zawietgdzie:
- zakres i lokalizagjwykonanych Robdét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokunmgntrojektowej przekazanej przez
Zamawiajcego,
- uwagi dotycace warunkow realizacji Robot,
- Dat Rozpocecia i Dat Ukonczenia Robot.
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0.8.5. Odbidr ostateczny - Swiadectwo Wypetnienia Gwarancji.

Swiadectwo Wypetnienia Gwarancji wystawione zgodni&lauzuh Warunkéw Kon-
traktu kedzie rozumiane jako ostateczne zatwierdzenie Robdbior ostateczny.

Ostateczne zatwierdzenie Robot po wymgciu Okresu Gwarancji (okresu odpowie-
dzialndici za usterki) nagpi po usunjciu wszystkich usterek odnotowanych Swiadectwie
Przegcia oraz tych, ktére wyspity w Okresie Gwarancji.

Ostateczne zatwierdzenie Robétbie dokonane na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad omowionych poiey.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01. ROBOTY ZIEMNE
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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01. Roboty ziemne.

1.1. Wstep.

1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotyece wykonania i
odbioru robot ziemnych przy wykonywaniu wykopow teaenie dziatek 272, 373 ,376, 265 w
Grudzy, dla potrzeb:

- wykonania obudowy studni wierconej zlokalizowanajdziatce nr 272 we wsi Grudza,
- budowe tranzytowej sieci wodoggowej i kabla elektrycznego nN.

1.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktrpezetargowy i kontraktowy
przy Robotach wymienionych w punkcie 0.1.2.

1.1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyazykonania robo6t ziemnych przy wykonywa-
niu wykopow i uksztattowaniu terenu w gruncie osypek, podsypek i obsypek gruntem z
urobku i/lub dowiezionym, w warunkach gruntowychdpaych niej:
Zakres robot stanowiroboty ziemne przy fundamentowaniu i posadowiemastpujacych
obiektow:

- studni ugciowej,

- tranzytowej sieci wodoggowej,

- kabli zasilagco-sterowniczych.

1.1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczegjzgodne z Dokumentag]
Projektowg oraz zawartymi w ST-00.

1.2. Wymagania dotyczgce robot.
1.2.1. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Rob6t oraz za ich zgodaa
Dokumentagj Projektows, Specyfikacy Techniczig i Poleceniami Zamawiggego (Inspektora
Nadzoru). Ogoélne wymagania podano w ST-00.

1.3. Materialy.

- grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktad,
- grunt wydobyty z wykopow i sktadowany poza Placeud®wy,
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- gruntyzwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spolzeuPBudowy, na podsypkob-
sypke, podiaza.
Do wykonywania robot stosowanateriaty odpowiadage wymogom normy BN-72/8932-01.

1.4. Sprzet.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych rohak i
tez przy wykonywaniu czynniei pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadun-
ku materiatow, sprtu itp. Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzyskéa akceptagj
Zamawiajcego (Inspektora Nadzoru).

Przy robotach ziemnych w pofli istniepcych uradzen podziemnych, prace nale
wykonywa recznie.

Wymagany spra:
- koparki,
- spycharki,
- niwelator, walce, ubijaki, wibratory wghne,
- inny sprzt, odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przenaaiapcego (Inspektora Nadzo-
ru).

1.5. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére
nie wptyrg niekorzystnie na jakéé wykonywanych robot.

Na srodkach transportu przewone materiaty powinny ld#yzabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwar.c
Zgodna¢ z ST-00 Wymagania ogolne oraz z Dokument#&tjojektovs wymagana édzie, w
zakresie robot obfych niniejsa specyfikacy, od wymienionych potgj srodkdéw transportu:

- samochody skrzyniowe,
- samochody samowytadowcze.
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1.6. Wykonanie robét.

1.6.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kovykonania robot oraz za ich zgodaa@ Do-
kumentacj projektows, Specyfikaci Techniczig i Poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne
zasady wykonania robot ziemnych podano w ST-00 ,\Ayamia ogolne”.

Wymagania te doty@znastpujacego zakresu robot ziemnych:

- roboty przygotowawcze (zapoznani€e giplanami sytuacyjno-wysokciowymi, wymiarami
istniejgcych budowli, wytyczenie i trwate oznaczenie rok@mnych, przygotowanie terenu,
zabezpieczenie istnigjych przewodow podziemnych),

- odspojenie i odktad urobku, wywéz nadmiaru grunfpplacu budowy na miejsce uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru

- zakup, przyw0z ziemi na wymignobsypk i podsypk

- przygotowanie podia

- zasypka i zagszczenie gruntu, obsypka

1.6.2. Warunki szczegolne wykonania Robot

1.6.2.1. Roboty przygotowawcze.

Projektowane obiekty powinny Byznaczone w terenie przez geegdetprawnieniami.
Osie naley wyznaczy w sposob trwaty i widoczny, z zaeniem cagow reperow roboczych.
Na kazdym prostym odcinku nakg utrwalic co najmniej 3 punkty.

Przed przysipieniem do robot ziemnych naleprzygotowé urzadzenie odwadniage,
zabezpieczare wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowyngruntowymi. Urz-
dzenia odprowadzgge wod nalezy kontrolowa i konserwowa przez caty czas trwania robot.
Przed przysipieniem do robét ziemnych nalezlokalizowa& wystepujace uzbrojenie podziem-
ne.

1.6.2.2. Wykopy probne.

Inspektor Nadzoru nmi® zaradzi¢c wykonanie wykopéw prébnych w celu odsteria
istniejgcych podziemnych instalacji doprowadgajch media lub z innych przyczyn.zéé nie
zostanie ustalone inaczej, wykopy probne hale zwyklych warunkach prowadzrecznie.

Raport na gimie lub szkic spordzony z wykorzystaniem danych uzyskanych na pod-
stawie kadego wykopu prébnego powinien zastazekazany do uzgodnienia przez Inspektora
Nadzoru. Pozwoli to na okiienie rodzaju warstwy powierzchniowej, jej stargicbokasci pod
poziomem terenu oraz wszelkich innych zzeinych z tym informacji. Wykopu nie wolno za-
sypywa do czasu przekazania Inspektorowi Nadzoru i uzgoda wyzej wymienionego rapor-
tu lub szkicu.

1.6.2.3. Odspojenie i odktad urobku.

Odspojenie gruntu w wykopie, mechaniczne lgbzne, padczone z zastosowaniem
urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku.

W obrbie rzutow korony drzew obejmygych swoim zaggiem wykop roboty ziemne
mog by¢ wykonywane wyjcznie gcznie, ze szczegélnym zwréceniem uwagi na zachawvani
systemow korzeniowych istnigjych drzew.

Dno wykopu powinno by rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewasta-
lonym w Dokumentacji Projektowe]j. Odktad urobku poren byt wykonywany tylko po jednej
stronie wykopu w odlegkzi co najmniej 1,0 m od krayizi klina odtamu.
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Wszystkie napotkane przewody podziemne na traskomgwanego wykopu krzyjace
sie lub biegrce réwnolegle z wykopem, powinny byabezpieczone przed uszkodzeniem, a w
razie potrzeby podwieszone w sposob zapeweyarh eksploatagj

1.6.2.4. Obudowa Scian i umocnienie wykopow.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektorowi Mmd szczegbtowy opis propo-
nowanych metod zabezpieczenia wykopdw na czas budapewniaicy bezpieczistwo pra-
cy i ochror wykonywanych robét. Pionowe odcindgiany wykopu nalgy zabezpieczy przed
osuwaniem si gruntu szalunkami. Przy wykonywaniu robét nied@uaalne jest naruszenie
gruntu wokot istnigjcych przewoddw i obiektow.

1.6.2.5. Podioze.

Podtaze naturalne powinno stanatwnienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wil-
gotnaici 0 wytrzymatdci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480.

Grubas¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@ przed naruszeniem struktury grun-
tu powinna wynosi 0,2 m.

Tolerancja rzdnych dna wykopu nie powinna przekracza3 cm dla gruntow zwi
ztych,+ 5 cm dla gruntow wymagajych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szeokavyko-
pu wynosi + 5 cm.

1.6.2.6. Zasypka i zageszczenie gruntu.

Uzyty materiat i sposéb zasypania wykopow nie powirspowodowéa uszkodzenia za-
sypanych obiektéw oraz izolacji wodoszczelnej otiiek Grubd¢ warstwy ochronnej zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powioy zgodna z wytycznymi Dokumenta-
cji Projektowej.

Zasypanie ostateczne wykopow rmglevykona warstwami o grubkei dostosowanej do
przyjetej metody zagszczania przy zachowaniu wymagédotyczcych zagszczania gruntow.

1.6.2.7. Wykonywanie rob6t ziemnych pod obiekty kubaturowe.

Wykopy pod obiekty kubaturowe wykonywanetoda warstwow(podtuzng) warstwami
o niewielkiej grubéci i duzej powierzchni. Profilowania skarp i nadawania invpidtowych
ksztattow naley dokonywa bezpdrednio po przéciu maszyn.

Po wykonaniu wykopu szerokoprzestrzennego jakoscate jego dnie wykonawyko-
py pod stopy i fawy fundamentowe, a wydapgtnich ziemie rozplantowa zag:scic.
Wykopy fundamentowe natg wykonywa: do gkbokasci 0,1 - 0,2 m mniejszej od gdokdici
projektowanej, a naghnie pogtbia¢ bezpdrednio przed utzeniem fundamentu.

1.6.2.8. Wykonywanie robot ziemnych pod rurociggi i kable elektryczne.

Roboty ziemne pod rurcg@i nalery wykonywa: zgodnie z norm PN-B-10736 Roboty
ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodgwych i kanalizacyjnych. Warunki technicz-
ne wykonania.

Wykopy pod rurocigi nalezy wykonywa& do gkbokasci 0,1 - 0,2 m mniejszej od pro-
jektowanej, a nagpnie pogtbia¢ bezpdrednio przed ulzeniem rurocigu. Minimalna szero-
kos¢ wykopu wswietle obudowysciany wykopu powinna kiydostosowana dérednicy prze-
wodu. Przy montau przewodu na powierzchni terenu i opuszczaniuctagagoéw do wykopu,
szerokd¢ wykopu nie mae by zmniejszona.

25



Wszystkie napotkane przewody podziemne na traskomgwanego wykopu krzyjace
sie lub biegrce réwnolegle z wykopem, powinny byabezpieczone przed uszkodzeniem, a w
razie potrzeby podwieszone w sposob zapeweyarh eksploatagj

Odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno przekracza+/- 5 cm. Po wykonaniu wykopu lub w czasie jegkaryywania, naley
w obecndci Inspektora Nadzoru sprawdziczy charakter gruntu spetnia wymagania dla posa-
dowienia rurocigu.

Zasypka ruroagigu do wysokéci 30 cm ponad wierzch rury powinien odpowiéaey-
maganiom projektowym, wg PN-B-03020. Grunt terzenby¢ niespoistym gruntem rodzimym
lub dostarczonym z zewtiz, nie zawierajcego ostrych przedmiotow i ziaren statychekwi
szych jak 20 mm.

Przy wykonywaniu robét ziemnych pod kable - szeidékaykopu w dnie powinna iy
odpowiednia do iléci uktadanych kabli zgodnie z nogni nie maze byt mniejsza 0,4 m. Gt
bokas¢ wykopu pod kable powinna byaka, aby gérna powierzchnia rury ostonowej (cialk
uktadanych w rurach ostonowych) do powierzchni guume byta mniejsza »ni0,7 m, w przy-
padku gdy kable przebieggpod drog - 1,0 m.

Wykonawca ma obowrzek udokumentowa Inspektorowi Nadzoru wiaiwe zagsz-
czenie gruntu zasypki przez wykonanie hiadaotechnicznych terenowych i laboratoryjnych.
Procedura badapowinna by przez Wykonawg przedstawiona Inspektorowi Nadzoru do za-
akceptowania najgiej 7 dni przed rozpogziem robét.

1.7. Kontrola jakosci robot.

1.7.1. Ogdblne wymagania
Ogodlne wymagania dotygee prowadzenia Robot podano w ST-00.

1.7.2. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru.

Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca winien wykaérizadania mage na celu:
- zakwalifikowanie gruntéw do odpowiednich kategori
- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,
- okreslenie stanu terenu,
- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robo6t winna obejmogva
- sprawdzenie kdnych zataonych taw celowniczych w nagzaniu do podanych na Placu Bu-
dowy statych punktow niwelacyjnych z doktadoi odczytu do | mm,
- sprawdzenie metod wykonywania wykopow, badan@haaania warunkow bezpieamtwa
pracy, badanie zabezpieczenia wykopow przed zatenied;,
- badanie prawidtowdzi podtaza naturalnego, w tym gtdéwnie jego nienarusz&tnowilgotno-
§ci i zgodndci z okr&lonym w dokumentacii,
- badanie i pomiary szeroém, grubaci i zag:szczenia wykonanego podky
- badanie w zakresie zgodiwdoz Dokumentagj Projektovs i warunkami okrgonymi w odpo-
wiednich normach przedmiotowych,
- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenuzeapbadanie wskaikow zagszczenia
poszczegolnych jego warstw.
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1.8. Obmiar rob6t.

1.8.1. Ogolne zasady obmiaru Robdét.
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w ST-00.

1.8.2 . Jednostki obmiaru.

Jednostl obmiarow rob6t ziemnych jest frodspojonego i wydobytego gruntu (wyko-
py) lub dowiezionego i nasypanego z odpowiedninegacgeniem gruntu (nasypy) z doktadno-
scig do | n?, m? - uktadania i zagszczania podsypki (z doktadsuis do 1,0 nf).

1.9. Odbior robot.

1.9.1. Ogdlne zasady odbioru Robat.
Ogodlne zasady odbioru Roboét podano w ST-00.

1.9.2. Warunki szczegotowe.
Sprawdzenie jaké@i wykonanych robét obejmuje oaen
- prawidtowego wytyczenia trasy ruragu i tyczenia obiektow;
- badania stopnia zesgczania warstw ochronnych i zasypek;
- w trakcie wykonywania robo6t ziemnych - zgodéiavykonania z zaprojektowanymi osiami
gtéwnymi, rzdnymi posadowienia z Dokumentaéjrojektovs;
- przeditaenie Inspektorowi Nadzoru wszystkich aprobat matewych i deklaracji ich zgod-
NosCi.

1.10. Przepisy zwigzane.

Roboty ledg wykonywane w sposéb bezpieczigisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) i przepisami obowrujacymi w Polsce.

Normy;
- PN-B-12095:1997 Urgdzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i bad@rzy od-

biorze.

- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. O#lenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

- PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia odstaajsymbole literowe i jednostki miar.
- PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

- PN-88/B-04481.Grunty budowlane. Badania probeintyr.

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wysnagogolne.

- PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie kdiddbliczenia statyczne i projekto-
wanie.

- PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte pitzewodow wodoagowych i kanali-
zacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02 SIEC WODOCI AGOWA
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2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02. Sie¢ wodociggowa.

2.1. Wstep.

2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne,j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznemg/magania dotyece wykonania i
odbioru sieci tranzytowej wodaggjowej od u¢cia do budynkiéwietlicy wiejskiej.

2.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako doktrpezetargowy i kontraktowy
przy Robotach wymienionych w punkcie 0.1.2.

2.1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyomykonania ruroeigdw cknieniowych oraz
kanatow grawitacyjnych, przy zachowaniu rasijagcych uwag:
- wykopy dla sieci bdacych przedmiotem niniejszej Specyfikacjetgg 3 w ST-01 ROBOTY
ZIEMNE,
- krzyzujace s¢ z wykonywanymi wykopami rury i kable nalezabezpieczy podwieszajc je
(ujete jest to w ST-01 - ROBOTY ZIEMNE).
- rurochgi nalezy oznaczy tasma sygnalizacyjs,

W zakres roboét giych niniejsa Specyfikacj Techniczig wchodz:

1. Rurocigi cisnieniowe.

Przewody nalgy uktada& na podsypce z piasku min. 0,10 lub 0,15 m (p@szaxeniu),
w wypadku gruntéw kamienistych lub nawierzchniowyé&todsypk nalezry dobrze zaggci¢
ubijakami.

2.1.4. Okreslenia podstawowe.

Okredlenia podane w niniejsze] Specyfikacji Techniczegjzgodne z Dokumentag]
Projektowg oraz ST-00.

2.2. Wymagania dotyczgce robot.
2.2.1. Ogolne wymagania dotyczgce Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania Robo6t oraz za ich zgodaa

Dokumentagj Projektova, Specyfikaci Techniczi i Poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne
wymagania podano w ST-00.
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2.3. Materiaty.

Wymagania dotyece Materiatow

Stosowane Materialy: rury, armatura, studnie itpisep mie¢ atesty fabryczne, certyfi-
katy. Rurocagi i armatura wodoggowa musz mie¢ atest higieniczny dopuszcgay dany ma-
teriat do kontaktu z wagddo picia.

Przewody wodogigowe , podchlorynu sodu

Rurochgi wodocigowe z PE , rurogg podchlorynu sodu z PE oraz wodmowe ci-
$nieniowe z PE,gczone metogl zgrzewania lub elektroopora@wpolczenia z armatgro przy-
taczach kotnierzowych wykoraza pomog tulei PE do zicz i kotnierzy lignych.

Zasuwy do zgrzewania; cechy techniczne:
- cisnienie nominalne PN 1,0, gtadki przelot bez gnigzackkouszczelniajcy klin pokryty
elastomerem, materiaty dopuszczone do kontaktudg\widna, korpus i pokrywa wykonane z
zeliwa sferoidalnego, wrzeciono wykonane ze stairdiewnej 1.4021 (lub réwnoumej),
uszczelnienia zapewnigje dtugoletni eksploatagj, sruby faczace pokrywe z korpusem
wpuszczone i zabezpieczone maalewowy, kotnierze zwymiarowane zgodnie z PN-EN1092-
2. Obudowy teleskopowe- zgodnie z projektem budowlarskrzynki uliczne do zasuw- zgod-
nie z projektem budowlanym. Wykaz materiatdw zawgst w dokumentacji technicznej.

2.4. Sprzet.

Sprzt odpowiadajcy pod wzgédem typdw i ildci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspekt@dziru.

2.5. Transport.

Samochody skrzyniowe i inngodki transportu - odpowiadgje pod wzgidem typdw i ilgci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robadkceptowanym przez Inspektora Nad-
zoru.

2.6. Wykonanie robat.

2.6.1. Wymagania ogolne.

Wymagania dotycgce prowadzenia Robot podano w ST-00.
2.6.2. Wymagania szczegoétowe dotyczgce prowadzenia Robot.
2.6.2.1. Rurociggi cisnieniowe, rurociggi grawitacyjne z PE.

Przewdd powinien ki tak utazony na podtau naturalnym, aby opierat¢sina nim
wzdtuz catej dtugdci, co najmniej na 1/3wego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszcze-
goblne odcinki rur powinny ky unieruchomione przez obsypanie piaskiendrgpaku dtugdci
rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienitagiehia. Padczenia zgrzewane wykonywav
wykopie lub na powierzchni terenu. Préby szczéthevykonywa odcinkami zgodnie z PN-
70/B-70715. Po zakmzeniu montau i zasypce , ruroggi nalezy przeptuka i podda dezyn-
fekcji wg Zaradzenia MZIiOS z dnia 31.05.1977.
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2.7. Kontrola jakosci robot.
2.7.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotygee prowadzenia Robét podano w ST-00

2.7.2. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jak@iowe] kedzie zgodné&t wykonanych Robot i zytych Mate-
riatdbw z Dokumentagj Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inspe&t
Nadzoru.

W ramach kontroli jakeci nalezy:

- poddé& rurochgi probie na szczeliso,

- sprawdz¢ usytuowanie armatury, wdzen, sprawdzt zgodnd¢ z Dokumentag Projektowvy,
sprawdz¢ podparcia, podwieszenia armatury, ruggow,

- sprawdzt szczelnéc instalacji,

- sprawdzt¢ szczelné¢ zamykania zasuw, zaworow.

2.8. Obmiar robot.

2.8.1. Ogolne zasady obmiaru Robdét.
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w ST-00

2.8.2. Jednostki obmiaru.

Jednostlk obmiaru Robot jest: mb - dla wonych rur, z doktadnieia do 0,1 m, i sztuki -
dla zainstalowanego wyposia, armatury.

2.9. Odbior robot.
2.9.1. Ogolne zasady odbioru Roboét.
Ogodlne zasady odbioru Roboét podano w ST-00.

2.9.2. Warunki szczeg6towe odbioru Robat.

Odbiér techniczny nagpuje po zakaczeniu montau rurochgoéw i przeprowadzeniu
bada. Nalery sprawdz:
- zgodnd¢ wykonania z DokumentagcProjektowy i zapisami w Dzienniku Budowy,
- uzycie wiaciwych Materiatow oraz dokumenty dotyee jakaci tych Materiatow,
- prawidtowa¢ zamontowania i dziatania armatury,
- prawidtowa¢ wykonania rurogigéw i ich pohczen,
- prawidtowa¢ wykonania izolacji,
- szczelné&¢ catego przewodu.

W trakcie odbioru naley:
- sprawdz¢ zgodnd¢ wymaga projektowych, przy uwzgbtnieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikagym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz innych dolemdw
dotyczcych jakaci Materiatow uytych do Robdét, wynikow pomiardw i baftla
- sprawdz¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji ylamawczej, sprawdziw
Dzienniku Budowy realizagjwpiséw dotyczcych Robot, dokortaszczegotowych ogtizin
robot.
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2.10. Przepisy zwigzane.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru rugg@w z tworzyw sztucznych”,

Warunki wykonania i odbioru robét budowlano-mamtaych tom Il. Inst. sanit. i przemystowe.
- Katalog rur z tworzyw sztucznych.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane, badanie prélehtg.

- PN-68/B/-06050 Roboty ziemne budowlane.

- BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wykopy pod przewaadochgowe i kanalizacyjne.

- PN-80/H-74051 Whazy studzienek.

- BN-76/8971-06 Prefabrykaty budowlane z betonu.

- PN-77/H-04419 Proby szczeku.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04. ROBOTY ELEKTRYCZNE

33



4.1 WSTEP

4.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyymagania dotycge wykonania robot
elektrycznych przy realizacji inwestygfProjekt zasilania budynku $wietlicy w wode

w m. Grudza gm. Mirsk”.

4.1.2 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyagkonania robot zwizanych z budow
instalacji elektrycznych dla stacji uzdatniania wodijecia wody wraz ze zbiornikami . Ustale-
nia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia roboét elektrycznych na terenie stacji
uzdatniania wody i gria wody.

Zakres robot:

» wykonanie linii kablowych nN 0,4 kV,

* monta rozdzielnic,

* monta instalacji sitowych, sterowniczych, gniazd wtycakah,

* wykonanie robo6t kablowych zewmznych do uj¢ gtebinowych,

* wykonanie badaodbiorczych.

4.1.3 Roboty towarzysgce

Przy realizacji niezidne kpdzie wykonanie robét dodatkowych:

* wykopy ziemne,

e przygotowaniu podiza,

4.1.4 Okrellenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujgcymi odpowiednimi normami. Prze-
pisami Budowy Urzdzen Elektroenergetycznych i ST " Wymagania ogéine”.

4.1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrié z Dokumentag
Projektovg, ST i poleceniami liyniera kontraktu.

4.2 MATERIALY

W materiatach podano typy udzen i materialtdw wyfcznie w celu okrdenia parametrow
technicznych urgdzen. Wykonawca mge zastosow@urzadzenia i materiaty

o charakterystykach nie gorszycl podane jako przyktadowe.

4.3 SPRET

Sprzt budowlany powinien odpowiadg@od wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym pipeyniera.
4.4 TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robot mdxy¢ przewaone dowolnymgrodkami trans-
portu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dieriakéw dtugich nalgy stosowa przy-
czepy dhdycowe, a materiaty wysokie nalezabezpieczyw czasie transportu przed przewro-
ceniem oraz przesuwanieme¢lBy z kablami natey przetaczé zgodnie z kierunkiem strzafki
na tabliczce &bna. Unika transportu kabli w temperaturzezsizej od-15°C. w czasie transpor-
tu i przechowywania materiatéw elektroenergetychnyalery zachowa wymagania wynikay
ce ze specjalnych wdaiwosci tych uradzen, zastrzeonych przez producenta.
4.5 WYKONANIE ROBOT
4.5.1 Ogolne warunki wykonania robét
4.5.2. Posczenia elektryczne przewodow

» powierzchnie stykagych sé elementéw toréw pdowych oraz przektadek i podktadek

metalowych, przewodzych pad, powinny by doktadnie oczyszczone i wygtadzone.
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4.5.3.

zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewqabkiryte powtolg metalowg ognio-
wa lub galwaniczp nalezy tylko zmywa odczynnikami chemicznymi i szlifowaass
polersk.
powierzchnie zestykOw naig zabezpieczy/ przed korozj wazelirg bezkwasowy
sruby, naketki i podkfadki stalowe powinny l&ypokryte galwanicznie warsgameta-
liczng
pofaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zadecaykonywa za pomog
spawania. Wszelkie pgizenia elektryczne w ziemi nalezabezpieczyprzed koroz,
np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owiie t&ma.
Poiczenia elektryczne kabli i przewodow
zyly jednodrutowe mogmie¢ zakmczenia:
— proste, nie wymagage obrobki po zdgiu izolacji, przyhczane do zaciskéw
srubowych;
— oczkowe, dla przewoddéw pegizanych podrube lub wkret; oczko osrednicy
wewretrznej wickszej ok. 0,5 mm oérednicy gwintu naley wyginac w prawo;
- sprasowane kaezyt przystosowane do pagtizania podrube z kaicowky ka-
blowa, koncéwke taczy sk z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie
z koncdwkg kablowg do lutowania.
zyty wielodrutowe mog mie¢ zakaczenia:
proste lub oczkowe, stosowane do przewodow miegeigre kaicem prostym lub ocz-
kiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie aakenia dopuszczagsiylko
w przypadku, gdy zaciski nie pozwajaja zastosowanie koowki lub tulejki;
z koncowka kablowg podhczane podrube ; koncoOwke montuje s przez prasowanie,
lutowanie , lub spawanie;
z tulejka (koncOwka rurkowg) umocowan przez zaprasowanie

4.5.4.8ruby i wkr ety w pofaczeniach

Sruby i wkrety do lczenia szyn oraz przewoddéw powinny tiiaka dtugas¢, aby po skeceniu
pofaczenia wystawaty co najmniej na wysek@-6 zwojow. Nie dotyczy térub dostarczanych
przez wytwoére wraz z aparatem, i zostanie zachowana wysakasruby ok. 2-3 mm, wysta-
jacej poza nakitke

4.5.5.

Przyhczanie do gniazd bezpiecznikowych, oprawswietleniowych itp.

w gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowagxanalery polaczyc z szyn
gniazda §rubg stykowy), a przewod zabezpieczany z gwintem

w oprawach éwietleniowych i podobnym ospgzie przewdd fazowy lub "+" natg ta-
czy¢ ze stykiem wewgtrznym, a przewod neutralny lub "-" z gwintem (opka)

. Prace spawalnicze

prace spawalnicze naleprowadzé tak, aby nie zanieczgi¢ elementéw izolacyjnych,
aparatow i przewodow odpryskami roztopionego metalu

prace spawalnicze nakewykonywa w odlegtdci bezpiecznej od aparatow i gdzen
zawierajcych olej lub odpowiednio zabezpiecag urzdzenia i aparaty.

. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i oSpgzu

Przed przysipieniem do montau rozdzielnic nalgy sprawdzt poprawné¢ wykonania
kanatow kablowych, przepustéw szynowych, wypoziormoie ram nénych pod roz-
dzielnicami.

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadznalezy zgodnie z odpowiednimi instruk-
cjami montau tych uradzen.

Kable naley uktada w sposob zapewnigy szybk ich identyfikacg i tatwy dostp.
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* Odgatzienia od szyn gtéwnych i pagizenia szyn do aparatow nie powinny powodo-
wat niedopuszczalnych nagdw i napgzen.
* Dla podhczenia szyn i kabli naky stosowé standardoweéruby z gwintem metrycznym
I z tbem széciokatnym

* Najmniejsze dopuszczalne ogsy izolacyjne nalgy zachowa zgodnie z przepisami
4.5.8. Préby montaowe
Po zakaczeniu rob6t elektrycznych w obiekcie, przed ichiodem, Wykonawca zobowdany
jest do przeprowadzenia tzw. préb mawotaych, tj. technicznego sprawdzenia j&kiovykona-
nych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych pomiargwdbnym uruchomieniem poszczegol-
nych linii, instalacji, rozdzielnic, ugzlze.
4.5.9. Uwagi do realizacji robot
Wszystkie prace natg wykona zgodnie z obowgizujgcymi przepisami budowy i eksploatacji
urzadzen elektrycznych.
Po wykonaniu robot naky pomiarowo sprawdziskuteczné¢ ochrony od porzen.
Na wszystkich kablach wonych w kanalizacji kablowej oraz w ziemi naleatazy¢ oznacz-
niki kablowe.
4.5.10 Warunki szczegbtowe
4.5.11. Uktadanie kabli
Kable uktadéa w ziemi, w rowach kablowych. W rowach kablowyclblaukiad& na gkboko-
$ci 0,7 m na podsypce z piasku 0,1 m. Przy ukladaaalhowa 3% zapas. Utmone kable zasy-
pac warstwg piasku 0,1 m, warstywziemi rodzimej, przykrg folia koloru niebieskiego a na-
stepnie zasypapozostad ziemy rodzimg.
Przegcia pod drogami jezdnymi wykotav rurach ostonowych wzmacnianych idoymi na
gtebokadsci 1,2 m. Przy wprowadzeniu do rozdzielnic pozostaz@apasy 1,5 m. Po uteniu
w rowie, przed zasypaniem wykan@awentaryzagj geodezyjn.
4.5.12. Rozdzielnica
Rozdzielnie¢ wykona jako przyécienna w obudowie o stopniu ochrony IP54 i zamoatow
w budynku stacji uzdatniania wody.
4.5.13. Instalacja sitowa, sterownicza,saietleniowa, gniazd wtyczkowych
Przewody w gtdbwnych ggach utay¢ w korytkach kablowych mocowanych édany lub kon-
strukgciji.
Podegcia do odbiornikow zainstalowanych przy goizeniach wykonaw rurkach RL 22mm w
kolorze biatym.
Podejcia do gniazd wtyczkowych i watznikbw montowanych ngianach wykonana
uchwytach.
Dla wszystkich urzdzen przewiduje si:

» Zabezpieczenia zwarciowe i przg@niowe.

» Zabezpieczenia przeciw wilgotfmowe dla silnikdw pracdiych w zanurzeniu.

» Sterowanie automatyczne

* Mozliwos¢ przegcia na zadczenie gczne.

» Sygnalizag} optyczmy pracy i awarii.
Wytaczenie p.po.
Pompa gibinowa: sterowanie za pompczujnika poziomu w zbiorniku wody surowej; sucho-
bieg realizowany za goednictwem sond konduktometrycznych w studgbgtowej.
4.5.14. Instalacja padczar wyréwnawczych
W budynku stacji uzdatniania wody ul@ szyre wyrbwnawca na wspornikach ngcianie.
Szyre pomalowa w paski koloru zielonegozéttego. Podiczenia wyréwnawcze elementéw
metalowych wykonalinkami.
4.5.15. Ochrona od poraen i uziemienia
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Ochrona podstawowa przed dotykiem bezednim lgdzie zapewniona przez izolaazyn-
nych czsci przewoddw i urgdzea elektrycznych. Ochrandodatkovy w projektowanej sieci nn
stanowé bedzie system szybkiego samoczynnegogegnia zasilania w przypadku zwar
migdzy czscig czynry a czscig przewodzca dostpng lub przewodem ochronnym zgodnie
z PN-IEC 60364-4-41:2000, Instalacje elektrycznebiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa — Ochrona przeciwpameniowa . Jako dodatkogvochrore prze-
ciwporazeniowg przewidziano szybkie samoczynne go#enie realizowane przy pomocy wy-
tacznikdw instalacyjnych i wyglcznikéw r&znicowo—pgdowych. W obwodach zasilania odbior-
nikdw i obwodach gniazd wtyczkowych zastoséwaytaczniki réznicowo — pgdowe
0 prdzie wyzwalania 30mA. Instalacyvykona w uktadzie TNS. Do studni ghinowej wyko-
nat pofgczenie bednatkFeZn 25x4mm?2 i zak@zy¢ go miejscow szyrg wyrownawca. Od
szyny wyrownawczej wykortgpofaczenia linkg LYgzo 6mm2 do wszystkich metalowych ele-
mentow
w studni.
4.6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT
4.6.1 Ogllne zasady
Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznyduliegay sprawdzeniu w zakresie :
* zgodndci z dokumentagji przepisami
e poprawnego monta
e kompletndci wyposaenia
e poprawndci oznaczenia
e braku widocznych uszkodie
* nalezytego stanu izolacji
» skutecznéci ochrony od porzen
4.6.2 Kontrola w trakcie montazu
Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektraggtgczne powinny posiadatest fa-
bryczny lubswiadectwo jakéci wydane przez producenta.
Kontrola i badania w trakcie robét
» sprawdzenie i badania kabli po gémiu, przed zasypaniem,
» sprawdzenie przepustéw kablowych, przed zasypaniem
e pomiary geodezyjne przed zasypaniem.
e uziemienia ochronne przed zasypaniem,
» sprawdzenie kanalizacji kablowej i studzienek przasypaniem
4.6.3 Badania i pomiary pomontaowe
Po zakaczeniu robot naley wykona: proby pomontzowe i naley sprawdz:
» badania kabli elektroenergetycznych na rezysgamojacji, zachowania ggtosci zyt
roboczych, a tale zgodnéci faz,
e pomiary rezystancji uziomow,
e pomiary skuteczrii ochrony od porzen
e prawidtowd¢ montau urzdzen.
4.7 OBMIAR ROBOT
Obmiar Rob6t polega na okteniu faktycznego zakresu wykonanych Robét orazapadrze-
czywistych ilgci uzytych materiatdw. Obmiar Robét obejmuje Robotyetdumowy oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane,ykidkonieczné¢ wykonania uzgodniona
bedzie w trakcie trwania Robot, pogdizy Wykonawg, a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.
Jednostlk obmiarowy jest:
a) dla przewododw i linii kablowych - 1 m
b) dla ospretu i urzadzea - 1 kpl./1szt.
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4.8 ODBIOR ROBOT
Wykonawca jest zobowzany wykona na

swoj koszt wszystkie niegine pomiary

i sprawdzenia wykonanych Robét elektrycznych.

Odbiér Rob6t mee nasipic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadgam prob,
pomiarow i inspekcji, jak rowniewykonania prac zgodnie z DokumentgByojektovs, ST

I poleceniami layniera/Inspektora Nadzoru, a t&kodpowiednimi normami i przepisami.
Do odbioru nalgy przedstawd atesty stosowanych waze.

4.9 PRZEPISY ZWIAZANE

Numer normy polskiej
i odpowiadajacej jej normy europej-
skiej i miedzynarodowej

Tytut normy

PN-IEC 60038/1999
PN-IEC 6000028

Napiecia znormalizowane IEC.

PN-EN 61293:2000
IDT EN 61293:1994
IDT IEC 1293:1994

Znakowanie urgdzen elektrycznych danymi znamio
nowymi dotycacymi zasilania elektrycznego. Wy-
magania bezpiecastwa.

PN-IEC 60364-5-56:1999
IDT IEC 364-5-56:1980+AMD1:1998

bor i wybor wyposazenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczéstwa.

PN-IEC 60364-6-61:2000
IDT IEC 60364-6-
61:1986+AMD1:1993+AMD2:1997

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704:1999
IDT IEC 60364-7-704:1989+AMD1:199

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
OWymagania dotycgee specjalnych instalacji lub lok
lizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-E-04700:1998
Zmiany
PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elek-
troenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pd
montaowych bada odbiorczych

PN-91/E-0510
IDT IEC 449:1973

Zakresy nagiciowe instalacji elektrycznych
w obiektach budowlanych

PN-90/E-05029
IDT IEC 757:1983

Kod do oznaczania barw

PN-92/E-05031
IDT IEC 536:1976

Klasyfikacja uradzen elektrycznych
i elektronicznych z punktu widzenia ochrony przed
porazeniem pgdem elektrycznym

PN-E-05032:1994
IDT IEC 1140:1992

Ochrona przed pozaniem pgdem elektrycznym.
Wspolne aspekty instalacji i wdzen.

PN-92/E-08106
IDT EN 60529:1991
IDT IEC 529:1989

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod

PN-88/E-08501
Poprawki Bl 2/90 poz. 9.
Zmiany Bl 5/92 poz. 22.

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigcze
stwa.

PN-93/N-50191
EQV IEC 50 (191):1990

Stownik terminologiczny elektryki. Niezawodég
jakos¢ ustugi.

PN-E-05033:1994
IDT IEC 1200-52:1993

wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie

PN-E-01002:1997

Stownik terminologiczny elektryKable i przewody

PN-92/E-01200.03

Symbole graficzne stosowane wrsatech. Przewo
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Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i monta

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Do-
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IDT IEC 617-3:1983

dy i ospet taczeniowy.

PN-91/E-04160.00

Przewody elektryczne. Metody haBastanowienid
ogolne.

PN-90/E-05023
IDT IEC 446:1989

Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycz-
nych barwami lub cyframi.

PN-70/E-79100

Zmiany Bl 9/71 poz.113

Bl 6/75 poz. 56, Bl 5/76 poz. 45,
Bl 11-12/77 poz. 96.

Przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywar
i transport.

e

PN-87/E-90050
Zmiany Bl 1/90 poz. 1, Bl 9/91 poz. 59.

nia do uktadania na state. Og6lne wymagania
i badania.

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznac

ze-

PN-87/E-90070
Zmiany Bl 7/93 poz. 48

Elektroenergetyczne przewody wyprowadzeniowe
maszyn i aparatow elektrycznych. Wymagania
i badania.

do

PN-91/E-90100
Poprawki Bl 4/92 poz. 19,
Zmiany PN-E-90100/A1:1996

nia do odbiornikdw ruchomych i przesmych. Ogolne
wymagania i badania.

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznac

ze-

D

PN-76/E-90250

Zmiany Bl 12/86 poz.95,
Bl 7/88 poz. 83
PN-76/E-90250/Az3:1999

Kable elektroenergetyczne o izolacji i powtoce me
lowej na napjcie znamionowe nie przekraczeg
23/40 kV. Ogdélne wymagania i badania.

[a

PN-76/E-90251
Zmiany BI 8-9/84 poz. 59,
Bl 7/88 poz.83

Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowe;j

napkecie znamionowe nie przekraczeg 23/40 kV

i powtoce metalowej. Kable o powtoce otowianej na

PN-76/E-90300

Zasgpiona czsciowo przez PN-93/E-
90400 w czsci dotyczcej kabli o izolacii
I powtoce polwinitowej, na nagtie zna-
mionowe nie przekraczgie 3,6/6 kV
Zmiany BI 3/80 poz. 13,

Bl 8/81 poz. 71, Bl 9/83 poz. 57,

Bl 5/84 poz. 25, Bl 10/84 poz. 73,

Bl 11-12/85 poz. 93, Bl 1/86 poz. 1,

Bl 7/88 poz. 83.

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o i70l3
z tworzyw termoplastycznych, na nege znamio-
nowe nie przekraczgje 18/30 kV Ogodlne wymaga-
nia i badania.

PN-IEC 309-1+AC:1996
IDT IEC 309-1:1998+AC:1992

Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemy-
stowych. Wymagania ogolne.

PN-83/E-93152
Poprawki Bl 3/84 poz. 12, Bl 6/84 poz.

L aczniki instalacyjne powszechnegaytku. taczniki
38odtynkowe do 16 A, 250 V

PN-90/E-06401.01

Elektroenergetyczne i sygnalizeziipie kablowe.
Osprzt do kabli o nagiciu znamionowym nie prze-
kraczajcym 30 kV. Postanowienia ogolne.

PN-91/E-02551

Ospet linii napowietrznych i stacji. Terminologia.

PN-76/E-05125
Zmiana Bl 1-2/79 poz. 2,
B14/81 poz.29.

Projektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN-90/E-06401.02

Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli
0 napeciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV
Polczenia i zakaczeniazyt.

PN-90/E-06401.03

Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli
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0 napéciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV
Mufy przelotowe na napcie nie przekraczage 0,6/1
kV.

PN-90/E-06401.04

Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli
0 napéciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV
Mufy przelotowe na napcie powyej 0,6/1 kV.

PN-90/E-06401.05

Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli
0 napeciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV
Glowice wretrzowe na nagcie powyej 0,6/1 kV.

PN-90/E-06401.06

Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli
0 napéciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV
Glowice napowietrzne na ngpie powyej 0,6/1 kV.

PN-EN 50014 + AC:1997
IDT EN 50014:1992 +AC:1993

Urzadzenia elektryczne w przestrzeniach zagnych
wybuchem. Wymagania ogolne.

PN-EN 50018:2000

Urrdlzenia elektryczne w przestrzeniach zagnych
wybuchem. Ostony ognioszczelne "d”.

PN-EN 50019:2000

Urrdlzenia elektryczne w przestrzeniach zagnych
wybuchem. Budowa wzmocniona "e”.

PN-EN 50020:2000

Urrdlzenia elektryczne w przestrzeniach zagnych

wybuchem. Wykonanie iskrobezpieczne "i".

PN-87/E-08111

Elektryczne wdzenia przeciwwybuchowe. Uyz
dzenia hermetyzowane myagolacyjm. Klasyfikacja,
wymagania i metody bada

PN-90/E-08117

Elektryczne wdzenia przeciwwybuchowe. Opraw;
oswietleniowe. Wymagania i badania.

PN-IEC 674-1:1998
IDT IEC 674-1:1980

Folie z tworzyw sztucznych do celdw elektrycznych.

Terminologia i wymagania ogolne.

=

PN-IEC 61024-1-1:2001
IDT IEC 61024-1-1:1993

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zas:
0golne. Wybér pozioméw ochrony dla gdze pio-
runochronnych.

ady

PN-IEC 61312-1:2001
IDT IEC 61312-1:1995

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromag
tycznym. Zasady ogolne.

PN-E-79100:2001

Kable i przewody elektryczne. Pakuw, przecho-
wywanie i transport.

PN-E-90500-1:2001
IDT HD 21.1 S3:1997

Przewody o izolacji polwinylowej na nagie zna-
mionowe nie przekraczgie 450/750 V. Wymagania
ogolne.

PN-86/E-05003.01
Poprawki Bl 2/91 poz. 9.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wyn
gania ogolne.

PN-86/E-05003.02

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Och
na podstawowa.

fO-

PN-89/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Och
na obostrzona.

fO-

PN-92/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Och
na specjalna.

ro-

PN-86/E-08120

Elektryczne przydy pomiarowe. Wymagania
i badania dotycge bezpieczestwa.

PN-80/C-89205

Rury z nieplastyfikowanego polichlokkinylu
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| Zmiany Bl 1/90 poz. 1. |

Prawo Energetyczne wraz z rozpgatzeniami wykonawczymi.
Instrukcje stosowania materiatbw wydane przez Rrenta.

UWAGA:

Brak przywotania jakiejkolwiek obowi azujacego dla w/w robot przepisu prawa lub normy
nie zwalnia wykonawcy z obowizku jej stosowania przy realizacji robot.
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