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1. Wstep
1.1.  Podstawa opracowania specyfikacji.

Umowa nr 29/2012 z dnia 15.05.2012 r., zawarta z Gmina Mirsk.

1.2.  Zakres specyfikacji.

Specyfikacja zawiera ogdlne dane o inwestycji, ogdlne zasady prowadzenia robdt oraz
specyfikacje szczegdtowe dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z budowa
przylacza SN 1i stacji transformatorowej dla Stacji Uzdatniania Wody w Krobicy.

2. INFORMACJE O INWESTYCJI.
2.1. Inwestor.

Gmina Mirsk
P1. Wolnosci 39
59-630 Mirsk

2.2. Nazwa inwestycji.

Niniejsza specyfikacja dotyczy nastepujacej inwestycji: ,,Budowa przytacza SN i stacji
transformatorowej dla Stacji Uzdatniania Wody w Krobicy™.

2.3.  Zakres inwestycji.

Podane ponizej typy kabli, przewoddéw oraz osprzgtu instalacyjnego sa przyktadowe.
Inwestor winien zada¢ od Wykonawcy robdt zastosowania materialow jak w projekcie lub
rownowaznych.

Kabel XRUHAKXS 1x50mm” (dtugo$é kabla 309m)

Kabel YAKXS 5x35 mm’ (dtugos¢ kabla 31m)

Rura ostonowa DVK 160 — dlugos¢ 78m

Rura ostonowa DVK 75 — dlugo$¢ 24m

Rura ostonowa BE 110 — dtugo$¢ 2,5m

Stacja transformatorowa kpl. typu STSKpo 20/250 10,5/12E z transformatorem
63kVA 20/0,4kV — 1 kpl.

Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 50x3 mm — dlugo$ci 254 m

Zacisk odgat¢Zzny SPIN383 — 3 szt.

Ograniczniki przepig¢ typu ASM 24N-DD — 3 szt.

Konstrukcja EMs-1 wraz z elementem mocowania ogranicznikow Eos-3 — 1 kpl.
Zestaw do wykonania glowic napowietrznych typu THP-N-CXd1 35-150 (S) — 1 kpl.
Tasma stalowa COT37.1 z klamerka COT36 — 15 kpl.

Uchwyt dystansowy SO-79.5 — 12 szt.

Tasma oznaczeniowa do kabli, czerwona, grubosci 0,4 mm — dlugosci 78 m

Tasma oznaczeniowa do kabli, niebieska, grubosci 0,4 mm — dtugosci 24 m

(I I Wy iy Wy

ocooooo0oo00o




SPECYFIKACJA TECHNICZNA

CZESC 11

OGOLNA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA (OST)




SPIS TRESCI

1. Wstep

1.1.Przedmiot OST

1.2. Zakres stosowania OST

1.3. Zakres rob6t objetych OST

1.4. Okres$lenia podstawowe i skroty
1.5.Ogbdlne wymagania dotyczace robot

2. Materialy

2.1.7Zrédha uzyskania materiatow
2.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
2.3.Przechowywanie i sktadowanie materiatlow
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
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6.5. Certyfikaty 1 deklaracje
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych, ktére zostana wykonane przy budowie
przylacza SN i stacji transformatorowej dla Stacji Uzdatniania Wody w Krobicy.

1.2.  Zakres stosowania OST.

Ogolna specyfikacja techniczna omawia og6lne zagadnienia techniczne zwiazane
z realizacja inwestycji 1 stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
oraz realizacji robot.

1.3.  Zakres robot objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla
wszystkich robot przewidzianych przy budowie przylacza SN i stacji transformatorowe;j dla
Stacji Uzdatniania Wody w Krobicy.

1.4. Okreslenia podstawowe i skroty:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Inzynier/Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem

1.4.4. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.5. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena
jakosci materiatlow oraz robot.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacja projektowa i1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.8. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez InZyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy.




1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg§¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.11. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosé¢
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spenienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.12. OST — og6lna specyfikacja techniczna
1.4.13. SST — szczegdtowa specyfikacja techniczna
1.4.14. bhp — bezpieczenstwo 1 higiena pracy

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera:
— projekt budowlany z uzgodnieniami i pozwoleniem,
— przedmiar robot,
— kosztorys inwestorski.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarOw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.




Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”).

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w OST, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem =zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
1 postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $§wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
InZyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce¢ w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne §rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznoscei i innych.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bgdzie zatwierdzona przez




Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spolecznej i1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie mial szczegdlny wzglad na:
1. lokalizacje¢ bazy i magazynu,
2. srodki ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdOw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydana
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na Srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pyliste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materialdow od wilasciwych
organ6w administracji panstwowej.
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Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bgdacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera 1 wiladze lokalne
o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz begdzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na  powierzchni  ziemi 1  urzadzen  podziemnych  wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca przed przystapieniem do robdt sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia BIOZ w oparciu o informacj¢ zamieszczona w Dokumentacji Projektowej 1 zgodnie
z obowiazujacymi przepisami.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publiczne go.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie 1 sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona 1 utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i1 za wszelkie materialy
1 urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bgdzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla Iub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane
z robotami, 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1.  Zrodla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegélowe informacije
dotyczace proponowanego zroédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robodt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem
1 niezaplaceniem.

2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bgda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i
wiasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obregbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
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3.  SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, programem zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

S. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, programem zapewnienia jakos$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.
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Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu roboOt zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materialow i1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji
1 przy badaniach materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
InZyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci bgdzie zawierac:
a) czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do badania linii kablowych.

b) czgs$¢ szczegbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatlow,

— sposOb zabezpieczenia 1 ochrony ladunkow przed utrata ich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i procedurg pomiaréw i badan,

— sposoOb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosSci roboét.

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg robdt i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli InZynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materialbw oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
o rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty zbadan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhg
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisoOw 1 dokumentoéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
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— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 1 ktore spetniaja wymogi

SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy begdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezpos$rednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i1 inne dokumenty begda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i InZzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczeg6lnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

16



Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy begda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiardw.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) + (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e) protokoty odbioru robot,
f) protokoly z narad i ustalen,
g) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT.
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.
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7.2.  Zasady okreslania iloSci robot i materialow.

Dlugosci i odleglo$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi begda
obmierzone poziomo wzdhiz linii osiowe;.

Jesli SST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w caltym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci  bgda uzupeiione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.  ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robdt.

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robét zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbior robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie InZzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbiodr czgsciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakofczenia robot i przyjgcia dokumentdéw, o ktdrych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowe;j
na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych  zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupeniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.

uzupekniajace lub zamienne),

recepty 1 ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST
iew. PZJ,

7. opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, os$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglegdem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupethiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PEATNOSCL
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac¢
wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
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— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagah warunkow umowy 1 wymagan ogolnych
zawartych w OST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazddéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi 1 wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, Dbarier,
oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

2. Ustawa z dnia 10 maja 2007 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz niektérych
innych ustaw (Dz. U. Nr 99, poz. 665).

3. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690 z pdZniejszymi zmianami).

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. U. 01.62.627).
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6.

7.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlanych (Dz. U. z dnia 19 marca 2003 r.).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji

dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. z dnia 10 lipca 2003 r.).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowego

zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz. 1133 z pdzniejszymi
zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
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1. WSTEP
1.1.Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajgacego

Budowa przylacza SN 1 stacji transformatorowej dla Stacji Uzdatniania Wody w
Krobicy

1.2.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem linii kablowych $redniego 1
niskiego napigcia oraz montazem stupowej stacji transformatorowe;.

1.3.Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktdérych istnieje pewno$¢, ze
podstawowe wymagania bgda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z
do$wiadczenia oraz uznanych regut 1 zasad sztuki budowlane;.

1.4. Przedmiot i zakres robodt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad wykonywania i odbioru robot
zwiazanych z:
- wykonaniem elektroenergetycznych linii kablowych
- montazem we¢ztow kablowych

SST dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie robdt zwiazanych z:

- kompletacja wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac

- wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podloza
(w szczegdInosci roboty murarskie, $lusarsko-spawalnicze, montaz elementéw osprzgtu
instalacyjnego itp.)

- ulozeniem wszystkich materialow w sposob 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja
techniczna

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich elementow,
kabli 1 przewodow wyznaczonych w dokumentacji

- przeprowadzeniem wymaganych prob 1 badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujacymi montowany element sieci elektrycznej i telekomunikacyjne;j.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zesp6l cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakosci,
wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa,
symboliki, znakow i sposobow oznaczania, metod badan i prob oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu
oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.
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Deklaracja zgodno$ci — dokument w formie os$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okre§lonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla danego materiatu lub wyrobu

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniona jednostk¢ badajaca
(certyfikujaca), stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Czg$¢ czynna — przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w skfad instalacji
elektrycznej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze
by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN
nie sg czescia czynng)

Polaczenia wyréwnawcze — elektryczne potaczenie cze$ci przewodzacych dostgpnych lub
obcych w celu wyro6wnania potencjatow.

Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulsow elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zesp6t materiatdw dodatkowych,

stosowanych przy uktadaniu przewodow, ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku

awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciagow rownoleglych

przewodow itp.

Grupy materialow stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow :

- przepusty kablowe i ostony krawgdzi,

- rury instalacyjne,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncowki kablowe, zaciski i konektory

- pozostaly osprzgt (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe, dlawnice,
zkaczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.)

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztalcania, przesylania, rozdziatu lub wykorzystania
energii elektrycznej

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (Swiatlo, cieplo, energi¢ mechaniczna itp.)

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Oprawa o$wietleniowa (elektryczna) — kompletne urzadzenie stuzace do przymocowania i
pofaczenia z instalacja elektryczna jednego lub kilku zrédet swiatta, ochrony zrodet $wiatla
przed wptywami zewnetrznymi 1 ochrony srodowiska przed szkodliwym dziataniem zrédet
Swiatla a takze do uzyskania odpowiednich parametrow $wietlnych (bryfa fotometryczna,
luminancja), utatwia wlasciwe umiejscowienie i bezpieczna wymiang zrodet swiatla, tworzy
estetyczne formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sa
ostony lub elementy ukierunkowania zrodet $wiatta w formie : klosza, odbly$nika, rastra,
abazuru.
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Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003 , umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ cial statych,
wnikaniem cieczy (szczegodlnie wody) i1 gazow, a ktora zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwod instalacji elektrycznej — zespot elementdéw potaczonych posrednio lub bezposrednio
ze zrodlem energii elektrycznej za pomoca chroniacego przed przetgzeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio polaczonych przewodow elektrycznych. W sktad
obwodu wchodza przewody pod napigciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia
zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze, i sygnalizacyjne,
zwiazane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Ziemia odniesienia — miejsce, w ktorym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej roznicy
potencjalow pomigdzy dwoma dowolnymi punktami.

Przewéd uziemiajacy — przewodnik laczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony
poza ziemia lub izolowany od ziemi i wody, jesli si¢ w tym Srodowisku znajduje.

Uziemienie — zespot srodkow 1 urzadzen shuzacych polaczeniu przewodzacej czgsci z ziemia
poprzez odpowiednia instalacje.

Moze wystgpowac jako uziemienie:

— ochronne (nie nalezace do obwodu elektrycznego podczas normalnej pracy)

lub

— robocze (nalezace do obwodu elektrycznego, zapewniajace normalng pracg).

Uziom — przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni
styku w celu zapewnienia dobrego polaczenia elektrycznego.

Moze wystepowac jako:

— naturalny (wykonany w innym celu, a uzywany do uziemienia),

— sztuczny (wykonany w celu uziemienia),

— sterujgcy (wykonany w celu ksztaltowania zadanego rozktadu potencjatow).

Jako podstawe przyjmuje si¢ wykorzystanie uziomow naturalnych, jednak w przypadku braku
mozliwos$ci lub niecoptacalnos$ci ich zastosowania, wykonuje si¢ uziomy sztuczne.

Materialy stosowane na uziomy sztuczne:

- Stal ocynkowana na goraco oraz pokryta miedzia galwanicznie lub platerowana

- Miedz gota a takze pokryta cyna lub ocynkowana

Zwody — gbérna czg$¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do przechwytywania
uderzenia pioruna.

Jako zwody, ze wzgledow ekonomicznych i zgodnie z zaleceniami normy, wykorzystuje si¢ metalowe
lub zelbetowe elementy dachu (szczegdlnie te, ktore wystaja ponad dach).

Rodzaje zwodow:

— Zwody naturalne — zewngtrzne lub wewngtrzne metalowe pokrycia i1 konstrukcje nosne
dachow, a ich zastosowanie dotyczy wszystkich rodzajow ochrony obiektow (podstawowe;,
obostrzonej i specjalnej). Wykorzystanie elementéw dachu jako zwody naturalne jest mozliwe
jesli spelnione sa dodatkowe warunki:

1. grubos¢ blachy elementu musi by¢ wieksza od 0,5 mm dla stali, cynku i miedzi oraz 1 mm
dla aluminium

2. krople metalu wytopione przez piorun nie mogq przedostac sie do wnetrza budynku,

— Zwody sztuczne — wykonywane w przypadku braku mozliwos$ci zastosowania elementow
dachu jako zwody naturalne, ze wzgledu na konstrukcje dachu lub koniecznosci spelienia
warunkow dodatkowych. Zwody montowane bezposrednio na obiekcie okresla si¢ jako
nieizolowane, natomiast montowane obok lub nad obiektem nazywa si¢ izolowanym.
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Rozréznia si¢ zwody poziome (niskie, podwyzszone i1 wysokie) oraz pionowe. Ochrong
odgromowa z zastosowaniem zwodow poziomych niskich lub podwyzszonych nazwano
ochrong klatkowa, natomiast z zastosowaniem zwoddéw pionowych lub poziomych wysokich
nazwano ochrona strefowa. Ochrona strefowa wymaga takiego dobrania wysokos$ci montazu
zwodow, aby caly chroniony obiekt znalazt si¢ w strefie ochronnej (wyznaczonej przez zwod
1jego kat ochronny).

Przygotowanie podloza — zespot czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu

instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i

przewodéw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z

dokumentacja.

Do prac przygotowawczych tu zalicza si¢ :

- wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

- kucie bruzd i wnek,

- osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montaz uchwytoéw do rur i przewodow,

- montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych,
szynoprzewodow

- montaz korytek, drabinek, listew 1 rur instalacyjnych,

- oczyszczenie podloza — przygotowanie do klejenia.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonywania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych
Dokumentacjg robdt montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia :

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegblowego zakresu 1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robdt
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowe go

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot (obligatoryjne w przypadku zamowien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegoétowego zakresu i1 formy dokumentacji projektowe;j,
specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robdét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjne;j
oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa z dnia 16.04.2004 r. o
wyrobach budowlanych, karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczace
stosowania wyrobow

- protokoly odbioréw czgéciowych, koncowych oraz robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu z zalaczonymi protokotami z badan kontrolnych

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3 pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia
07.07.1994 r.)

Montaz elementow instalacji elektrycznej nalezy wykona¢ na podstawie dokumentacji
projektowej 1 SST wykonania i odbioru rob6t montazowych, opracowanych dla konkretnego
przedmiotu zamowienia.
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1.8.Nazwy i kody:
Grupy robot, klasy robot lub kategorie robot

45231400-9  Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45232221-7  Podstacje transformatorowe

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
Wszelkie nazwy wlasne produktoéw i1 materialow przywotane w specyfikacji stuza
ustaleniu pozadanego standardu wykonania 1 okre$lenia wilasciwosci 1 wymogoéw
technicznych zalozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.
Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwiazan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow
pod warunkiem:
- spehiania tych samych wlasciwosci technicznych,
- przedstawienia zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

2.1.0go6lne wymagania dotyczace wlasciwosci materialéw, ich pozyskiwania i
skladowania podano w ST ,, Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 2

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii
elektrycznej w obiektach budowlanych nalezy stosowa¢ przewody, kable, osprzgt oraz
aparaturg i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu 1 stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub
jego upowazniony przedstawiciel :

— dokonal oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego
systemu oceny zgodnosci,

— wydal deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak : zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisje
Elektrotechniczna (IEC) 1 wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepisOw bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds.
Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzgtu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi
przepisami,

— wydat deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regulami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

— wydal o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacja
projektowa, sporzadzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod
warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i
uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen
elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2.Rodzaje materialow
Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).
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2.2.1. Kable i przewody

Zaleca sig, aby kable energetyczne posiadaty atesty i byly wykonane wg norm PN-HD
603 S1:2002(U), IEC 60502-1 oraz wg normy zgodnej z norma ZN-TF-500 (kable $redniego
napigcia).

Jako materialy przewodzace mozna stosowa¢ miedz i aluminium, liczba zyt: 1, 2, 3, 4,
5. Napigcia znamionowe wynosi 0,6/1 kV oraz 12/20kV.

Jako materiatly przewodzace mozna stosowa¢ miedz i aluminium, przy czym dla
przekroju zyt do 10 mm? nalezy stosowa¢ obowiazkowo przewody miedziane.

2.2.2. Osprzct instalacyjny do kabli

Rury ostonowe DVK 160, DVK 75 i BE 110 — wykonane z polietylenu wysokiej ggstosci
PEHD, posiadaja aprobate techniczna AT/2007-03-2242 wydana przez Instytut Badawczy
Drog 1 Mostow. Rury te =zaprojektowane sa do budowy nowych kablowych linii
elektroenergetycznych w miejscach o duzych obciazeniach (pod drogami, ulicami i
torowiskami) — rury DVK oraz w przestrzeniach otwartych (rury BE).

2.2.3. Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wiazkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodow — klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gldwnie z tworzyw sztucznych
(niektoére elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materialow dobrze przewodzacych
prad elektryczny jak aluminium, miedz, mosiadz, montowane poprzez zaciskanie, skrg¢canie
lub lutowanie; ich zastosowanie utatwia podiaczanie i umozliwia wielokrotne odlaczanie i
przytaczanie przewoddéw do instalacji bez konieczno$ci kazdorazowego przygotowania
koncow przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomoca oston izolacyjnych.

Pozostaly osprzet — ulatwia montaz 1 zwigksza bezpieczenstwo obstugi; wyr6zni¢ mozna
kilka grup materialdw: oznaczniki przewodow, dlawnice, zlaczki i szyny, zaciski ochronne
itp.

2.2.4. Shupowa stacja transfor matorowa

Stupowa stacja transformatorowa winna by¢ wykonana zgodnie z albumami typizacyjnymi
Energolinii Poznan: EN 101, EN-102 1997, zatwierdzonymi do stosowania przez Polskie
Towarzystwo Przesyhlu i Rozdzialu Energii Elektrycznej, oraz obowigzujacymi normami: PN-
EN 50522 i PN-EN 61936-1.

Stacje wykonac i wyposazy¢ zgodnie ze schematem.

2.2.5. Uziom stacji transformatorowej
Roboczy i ochronny — montowany zgodnie z projektem zagospodarowania terenu. Uziomy
zaprojektowano z bednarki stalowej ocynkowanej FeZn fi 50x3 mm.

Unika¢ ukladania uzioméw pod warstwa nie przepuszczajaca wody np. asfalt, glina,
beton.
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2.2.6. Ograniczniki przepigc¢

Ograniczniki przepie¢ typu ASM 24N-DD posiadaja obudowe wykonang z silikonu i
przystosowane sa do pracy na zewnatrz. Posiadaja wysoki stopien ochrony, duza stabilno$¢
parametrow elektrycznych, duza zdolno$¢ pochfaniania energii, bardzo dobre wiasciwosci
hydrofobowe 1 wysoka wytrzymato$¢ mechaniczna.

Ograniczniki przepig¢ winny speinia¢ wymagania normy PN-EN 60099-4:2009/
A2:2009.

2.2.7. Glowice kablowe

Zastosowa¢ termokurczliwe glowice kablowe napowietrzne do kabli 1-zylowych o
ekranowanej izolacji z tworzyw sztucznych z zyla powrotna z drutéw typu THP-N-20-CXd1
35-150 (S). Glowice musza by¢ odporne na dziatanie promieniowania UV oraz zapobiegaé
powstawaniu wytadowan §lizgowych.

Glowice powinny mie¢ pozytywna oceng techniczng wydana przez Instytut Energetyki
na zgodno$¢ z wymaganymi normami PN-90/E-06401 i PN-PH 629.1 .

2.2.8. Specyfikacja materialowa

Kabel XRUHAKXS 1x50mm? (dtugo$é kabla 309m)

Kabel YAKXS 5x35 mm? (dugo$¢ kabla 31m)

Rura ostonowa DVK 160 — dlugos¢ 78m

Rura ostonowa DVK 75 — dlugos¢ 24m

Rura ostonowa BE 110 — dlugos¢ 2,5m

Stacja transformatorowa kpl. typu STSKpo 20/250 10,5/12E z transformatorem
63kVA 20/0,4kV — 1 kpl.

Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 50x3 mm — dlugos$ci 254 m

Zacisk odgatezny SPIN383 — 3 szt.

Ograniczniki przepig¢ typu ASM 24N-DD — 3 szt.

Konstrukcja EMs-1 wraz z elementem mocowania ogranicznikow Eos-3 — 1 kpl.
Zestaw do wykonania glowic napowietrznych typu THP-N-CXd1 35-150 (S) — 1 kpl.
Tasma stalowa COT37.1 z klamerka COT36 — 15 kpl.

Uchwyt dystansowy SO-79.5 — 12 szt.

Tasma oznaczeniowa do kabli, czerwona, grubosci 0,4 mm — dlugosci 78 m

Tasma oznaczeniowa do kabli, niebieska, grubosci 0,4 mm — dtugosci 24 m

ooCcdo0oo
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2.3. Warunki przyjecia na budowe materialéw do rob6t montazowych
Wyroby do robot montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastgpujace warunki:
— sg zgodne z ich wyszczegodlnieniem 1 charakterystyka podana w dokumentacji projektowe;j i
specyfikacji technicznej (szczegétowej) SST,
— sq wlasciwie oznakowane i opakowane,
— spetniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
— producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow
rowniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robdt montazowych — wyrobow i1 materiatow
nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatdéw 1 wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.
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2.4. Warunki przechowywania materialdw do montazu instalacji elektrycznych

Wszystkie materialy pakowane powinny by¢ przechowywane 1 magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegolnosci kable i przewody nalezy przechowywaé na begbnach (oznaczenie
»B”’) lub w krazkach (oznaczenie ,,K”), konce przewodow producent zabezpiecza przed
przedostawaniem si¢ wilgoci do wewnatrz i wyprowadza poza opakowanie dla ulatwienia
kontroli parametrow (ciaglos¢ zyl, przekroj).

Pozostaly sprzet, osprzet 1 oprawy oswietleniowe wraz z osprz¢tem pomocniczym
nalezy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych.
Szczegodlnie nalezy chroni¢ przed wplywami atmosferycznymi: deszczem, mrozem oraz
zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobdéw opakowanych powinno
by¢ suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 3

Prace mozna wykonywaé przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.

Sprzet przewidziany do wykonania nizej wymienionych robot:

- ciagnik kotowy 18-22kW
- ciagnik siodlowy z naczepa
- koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego 0,15m3
- podno$nik montazowy PMH samochodowy
- przyczepa do przewozenia kabli
- samochdd dostawczy do 0,9t
- zuraw samochodowy do 4t

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogoélne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 4

4.2. Transport materialow

Podczas transportu materiatow ze skladu przyobiektowego na obiekt nalezy zachowaé
ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatéw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajace
wykonywanie transportu wynosza dla bgbnow: — 15°C 1 — 5°C dla krazkow, ze wzgledu na
mozliwo$¢ uszkodzenia izolacji.

Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 5
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja
techniczna 1 umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i jakos¢ wykonanych robot.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz
poleceniami inspektora nadzoru.
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5.2. Roboty ziemne (CPV 45112100-6)

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek
sprawdzenia zgodnos$ci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkéw gruntowych.

Roboty ziemne wykonywac¢ recznie.

Wykop rowu kablowego powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub
wskazaniami Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ skfadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposdb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych,
nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym latwy odplyw wody
poza teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm 1
zaggszczaé ubijakami rgeznymi lub zaggszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,85 . Zaggszczenie nalezy wykona¢ w taki sposob, aby nie spowodowac
uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Uziomy (CPV 45231400-9)

Uziomy zaprojektowano z bednarki stalowej ocynkowanej FeZn fi 50x3 mm.
Bednarke¢ uktada¢ na glgbokosci 0,6m. Sumaryczna rezystancja uktadu uzioméw nie moze
przekracza¢ 1,41Q.

5.4. Montaz kabli elektroenergetycznych (CPV 45231400-9)

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne.
Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z norma. Kable powinny by¢ ukladane w sposob
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozciaganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Kabel
mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 15-krotna zewngtrzna jego $rednica.

Bezposrednio w gruncie, na glgbokosciach okreslonych w projekcie, ulozy¢ rury
ostonowe, w ktore nalezy wciagna¢ kable. W odleglosci 0,25m nad rurami ostonowymi
nalezy ulozy¢ taSmy oznaczeniowe.

Kable ufozone w ziemi na calej swej dlugosci powinny posiadaé oznaczniki
identyfikacyjne.

Przy shupie 1 stacji transformatorowej zaleca si¢ pozostawienie 2-metrowych zapasow
eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowych nalezy wykona¢ pomiary odbiorcze przewidziane w
normach.

5.5. Montaz stacji transformatorowej (CPV 45232221-7)

Stacje ustawi¢ w wykopie zgodnie z opisem technicznym oraz DTR producenta stacji.
Zamontowac transformator oraz przytaczy¢ uziomy.

Pod transformatorem wykona¢ podsypke zwirowa.
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5.6. Montaz ogranicznikow przepie¢ i glowic kablowych na istniejacym shupie
(CPV 45232221-7)

Na istniejacym shupie zamontowaé konstrukcj¢ EMs-1 oraz element mocowania
ogranicznikow przepige¢ Eos-3, do ktorego zamocowaé ograniczniki przepigé. Ograniczniki
przepig¢ potaczy¢ z przewodami linii napowietrznej za pomoca zaciskow.

Kabel na stupie mocowa¢ na uchwytach. W dolnym odcinek kabel utozy¢ w rurze
ostonowej. Kabel zakonczy¢ glowica napowietrzna, zgodnie z DTR producenta, i
przymocowac do ogranicznikow przepigc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakosci robdot podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7 pkt 6

6.2. Szczegolowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli zawarty jest w normie
N SEP-E-004 .

6.3. Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin

czesciowych i koncowych polegajacych na kontroli:

— zgodnos$ci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— zgodnosci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

— stanu kanalow i listew kablowych, kabli i przewodow, osprzetu instalacyjnego do kabli i
przewodow, stanu 1 kompletnosci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatow,

— sprawdzenie ciaglosci wszelkich przewodow wystgpujacych w danej instalacji,

— poprawnos$ci wykonania i zabezpieczenia polaczen Srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

— poprawnosci wykonania montazu sprzgtu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikdéw energii
elektrycznej,

— poprawnosci zamontowania 1 dokonanej kompletacji opraw oswietleniowych,

— pomiarach rezystancji izolacji,

— poprawnos$ci  wykonania 1  zabezpieczenia  polaczen  $Srubowych instalacji
piorunochronnych i uziemien, potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

— pomiarach rezystancji instalacji lub jej elementéw, zgodnie z zasadami przeprowadzania
badan.

6.4.Zasady post¢gpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materialy nie spehiajace
wymagan zostaly wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za
niemajaca zasadniczego wptywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji i1 ustali¢ zakres i
wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1.0g0lIne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV
45000000-7, pkt 7
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7.2.Szczegélowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji
elektrycznej
Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji i tak:
— dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,
— dla kabli 1 przewodow: m,
— dla opraw o$wietleniowych: szt., kpl.,
— dla urzadzen 1 odbiornikow energii elektrycznej: szt., kpl.
— dla uzioméw: m

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV
45000000-7, pkt 8

8.2.Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych
8.2.1. Odbior migdzyoperacyjny
Odbiér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot
majacych wptyw na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:
— wykonanie wykopow pod kable i latarnie,
— instalacja, ktorej pelne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robot przez inne
branze lub odwrotnie, gdy prace innych branz wymagaja zakonczenia robdt instalacji
elektrycznej np. zasilanie pomp.

8.2.2. Odbiodr czegsciowy
Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czg$ciowe robot zanikajacych oraz
elementow urzadzen, ktore ulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace),
uniemozliwiajac oceng prawidlowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.
Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$§¢ montazu oraz zgodnos$¢ z
obowiazujacymi przepisami i projektem:
— wydzielonych odcinkéw linii kablowych,
— opraw os$wietleniowych,
— szafek oswietleniowych.

8.2.3. Odbiodr koncowy

Odbior koncowy stanowi ostateczna oceng rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci 1 zgodnosci z dokumentacja projektowa. Odbior
ten przeprowadza komisja powolana przez zamawiajacego, na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady 1 terminy powotywania komisji oraz czas jej dzialania powinna okresla¢
umowa.

Wykonawca robdt obowiazany jest przedtozy¢ komisji nastgpujace dokumenty:
— dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania
robot,
— szczegdlowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robot,
— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych
materiatow 1 wyrobow budowlanych,
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— protokoty odbioréw czgsciowych,
— karty techniczne wyrobdéw lub instrukcje producentéw dotyczace zastosowanych
materialow.

W toku odbioru komisja obowiazana jest zapoznaé si¢ przedlozonymi dokumentami,
przeprowadzi¢ badania zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6.3. niniejszej ST, porownac
je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jako$ci wykonanych robot nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi
urzadzen zasilajacych.

Zakres badan instalacji elektrycznych obejmuje sprawdzenie:

— dla napig¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,

— dla napie¢ powyzej 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzenie oznaczenia
kabla, ciaglosci zyt i zgodnosci faz, proba napigciowa kabla. Badania napigciem probierczym
wykonuje sig tylko jeden raz.

Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a
dostarczone przez wykonawce dokumenty sa kompletne i prawidlowe pod wzgledem
merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byl negatywny, roboty nie powinny by¢ odebrane.
W takim przypadku nalezy wybra¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:

— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usuna¢ niezgodnosci instalacji z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej 1
przedstawi¢ je ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwalo$ci
instalacji, zamawiajacy moze wyrazi¢ zgod¢ na dokonanie odbioru koncowego z
jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,

— w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwiazania wykonawca zobowiazany jest
do usunigcia wadliwie wykonanych robdt, wykonac¢ je ponownie i powtdrnie zglosi¢ do
odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentow odbiér moze by¢ dokonany po ich
uzupehieniu.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego instalacji oraz
dofaczy¢ metryke, zawierajaca dane o obiekcie budowlanym i opis wraz ze schematami.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
9.1.0golIne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania
ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt 9

9.2.Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robdt montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjne go.

Podstawg rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi
warto$¢ tych robot obliczona na podstawie:
— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych 1 ilosci robdt

zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elektrycznych lub kwoty ryczaltowe
obejmujace roboty instalacyjne uwzgledniaja réwniez :
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— przy gotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie do stanowiska robocze go materialow, narzedzi i sprz¢tu,
— obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie robdt na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),
— usunigcie wad 1 usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,
— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
— usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materialdbw w sposdb podany w specyfikacji
technicznej szczegdtowej,
— likwidacje stanowiska robocze go.
W kwotach ryczaltowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i1 pracy
rusztowan niezbednych do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1.Normy

N SEP-E-001

Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa.

N SEP-E-004

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-IEC 60898:2000

Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji
domowych i podobnych.

PN-EN 50146:2007

Opaski przewodow do instalacji elektrycznych.

PN-EN 60445:2002

Zasady podstawowe i1 bezpieczenstwa przy wspotdzialaniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i1 zakonczen zyt przewodow
oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446-2004

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.

PN-EN 60529-2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2006

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukfadach niskiego napigcia. Czg$¢ 1: Zasady,
wymagania i badania.

PN-EN 60898-1:2007

Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetgezeniowych instalacji
domowych i podobnych. Czg$¢ 1: Wylaczniki do obwoddw pradu przemiennego.
PN-E-04700:1998

Urzadzenia 1 uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia 1 uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Azl).

PN-E-93207:1998

Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne 1 ptytki odgalezne na napigcie do 750 V
do przewoddéw o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999

Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne 1 ptytki odgalezne na napigcie do 750 V
do przewodoéw o przekrojach do 50 mm2. Wymagania 1 badania (Zmiana Azl).
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PN-E-05029:1990

Kod do oznaczania barw.

PN-EN 50164-1:2002 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Czg$¢ 1. Wymagania stawiane elementom
potaczeniowym.

PN-EN 50164-2:2003 (U)

Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Czg$¢ 2. Wymagania dotyczace przewodow i
uziomow.

10.2.Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozn. zmianami).

— Ustawa z dnia 10 maja 2007 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz niektorych
innych ustaw (Dz. U. Nr 99, poz. 665)

10.3.Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z
pOzniejszymi zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

10.4.Inne dokumenty i instrukcje

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, czes¢ 4)
Arkady, Warszawa 1990 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych. Wymagania ogélne. Kod
CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.
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INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA

I OCHRONY ZDROWIA
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SPIS TRESCI

Informacje ogolne

Wykaz istniejacych obiektow budowlanych

Elementy zagospodarowania terenu mogace stanowi¢ zagrozenie
Przewidywane zagrozenia

Sposob prowadzenia instruktazu

Srodki techniczne zapobiegajace zagrozeniom
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1.INFORMACJE OGOLNE

Przy wykonywaniu robdt budowlanych ich wykonawca zobowiazany jest do
przestrzegania obowiazujacych przepisow w zakresie BHP.

Podstawowym aktem prawnym obowiazujacym w zakresie BHP jest ustawa Kodeks
Pracy z dnia 26.06.1974 r. z pdZniejszymi zmianami.

Sprawy bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach elektrycznych szczegdélowo
reguluje rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach elektrycznych powinni mie¢ $wiadectwa
kwalifikacyijne D 1 E (w zakresie dozoru 1 eksploatacji instalacji i urzadzen
elektroenergetycznych), zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Gospodarki 1 Polityki
Spotecznej z dnia 28.04.2003 r.

2.WYKAZ ISTNIEJACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH

W poblizu budowy linii kablowych wystepuja :
e sie¢ kanalizacyjna
e sie¢ wodociggowa
e siec energetyczna
Réwnoczesnie do placu budowy przylegaja ogrodzenia oraz budynki. Szczegdlowa
inwentaryzacj¢ budowli zawiera projekt zagospodarowania terenu.

3.ELEMENTY ZAGOSPODAROWANIA TERENU MOGACE STANOWIC
ZAGROZENIE

Zasadniczymi elementami zagospodarowania terenu, mogacymi stanowi¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, sa wystepujace sieci podziemne — zwlaszcza energetyczna nn
1 oraz napowietrzna sie¢ energetyczna SN. Zagrozenie to wystepuje przy wykonywaniu robot
ziemnych oraz stawianiu stacji transformatorowej 1 montazu osprzgtu na istniejacym stupie
linii 20k'V, gdzie istnieje ryzyko uszkodzenia tych sieci.

Nie mozna wykluczy¢ znacznie plytszego niz winno to by¢ wykonane posadowienia
sieci podziemnych.

4.PRZEWIDYWANE ZAGROZENIA

e Porazenie pradem elektrycznym z linii napowietrznej SN i oraz linii kablowe;j
nn.

e Potracenie przez przejezdzajace samochody.

e Zagrozenie z uwagi na kolizje z sieciami podziemnymi. Zagrozenie to
wystepuje zwlaszcza przy wykonywaniu robot ziemnych, gdzie istnieje ryzyko
uszkodzenia tych sieci.

e Wibracje — przy pracy zaggszczarkami.

e Ruch o0séb postronnych podczas prowadzenia robot.
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5.SPOSOB PROWADZENIA INSTRUKTAZU

Instruktaz wstgpny — przed przystapieniem do robot obejmujacy charakterystyke

wystepujacych na budowie zagrozen oraz sposobdw przeciwdziatania zagrozeniom.

pracy.

Instruktaz stanowiskowy — na stanowisku pracy obejmujacy BHP na stanowisku

6.SRODKI TECHNICZNE ZAPOBIEGAJACE ZAGROZENIOM

1.

Roboty w obszarach kolizji z sieciami podziemnymi wykonywac¢ pod nadzorem
administratorow tych sieci z zachowaniem warunkéw podanych w uzgodnieniach
branzowych, @ w  tym  postgpowania w  razie stwierdzenia  sieci
niezinwentaryzowanych lub uszkodzenia sieci.

Roboty w obszarach zblizonych do napowietrznych sieci elektroenergetycznych
wykonywa¢ ze szczegdlng ostroznos$cia, z zachowaniem minimalnych bezpiecznych
odleglosci sprzetu i materiatow od tych sieci.

. Uzywa¢ wylacznie maszyn 1 urzadzen oraz S$rodkéw transportu sprawnych.

Sprawno$¢ maszyn kontrolowa¢ codziennie przed przystapieniem do robot.

Uzywaé $rodko6w ochrony osobistej zgodnie z wymaganiami stanowiskowymi
(kamizelki, buty, kaski, pasy itp.).

Wilasciwe ogrodzenie placu budowy uniemozliwiajace dostgp os6b postronnych na
plac budowy. Wykona¢ oznakowanie obszaru robot zgodnie z projektem organizacji
ruchu (patrz oddzielne opracowanie).

Zapewnienie na budowie S$rodkéw tacznosci telefonicznej, sprzetu p-poz oraz
apteczki pierwszej pomocy.
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