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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - 0golna specyfikacja techniczna
SST - szczegobtowa specyfikacja
techniczna
GDDP 1-d. Generalna Dyrekcja Drog
> Publicznyc

GDDKIA 1- Generalna Dyrekcja Drog
Krajowych i Autostrad
IBDIM - Instytut Baéwczy Drog
I Mostow
PZJ - program zapewnienia jaka
bhp - bezpieczastwo i higiena pracy
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OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

©CoNo~wNhE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania ogolne datygace wykonania
i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olx@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokoniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagh
krajowych i wojewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadatjskich i gminnych.
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1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne, wspoéine dla robdtedypgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mZ8DDKIA (d. GDDP) dla poszczegdlnych
asortymentow rob6t drogowych i mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione porej okreilenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catGé¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cgs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmwygzet).

1.4.2 Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Dhugos¢ mostu - odlegté miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w 0si jezdnigdnee;.

1.4.4 Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lubopwpojazddw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu

1.4.5 Droga tymczasowa (morrawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu pojazdow
obstugugcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywmizeana do usugcia po jego
zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obggmijacymi przepisami, stanowcy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaro&olicznaici zachodacych w toku
wykonywania robot.

1.4.7.Estakada - obiekttudowany nad przeszkgterenow dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowar robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag#z wykopu, ktéra jest ograniczona korotirogi i skarpami
rowow.

1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektadzdru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylicgze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez Zamawgapo,
niezlezdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwhzanych z ocenjakasci materiatdow
oraz robot.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovns
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.

1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.19.Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw ghcych do przejmowania i rozktadania open
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwaicieralna - grna warstwa nawierzchni poddana be&rednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wkaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca
lepsze rozteenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazstia do wyrownania nierowsoi podbudowy lub profilu
istniefacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolnagé& nawierzchni staca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - géreé&qzodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngépodbudowy spetniagca, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiaa.
Moze zawieréa warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwéare§ gitbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchnegrz
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingga - warstwa stosowana w celu uniefiwaienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

i) Warstwa ogszapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedosgtej sk
do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowartgpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budow

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgod&é- zgodnaé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowyz@modwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wgdzer chroniacych ludzi isrodowisko przed ugrliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta
jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy, gy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.27.Podlae ulepszone - gorna wans podiaa, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecpraakazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydazgtaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.30.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nhowegagaania drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw gdoyoenych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkajiobudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypampksu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.32.Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
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1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogy itp.

1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowaesézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevkktada sic z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.36.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37.Rozpktosé teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), prezsta mostowego.

1.4.38.Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegdamicdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadék) osi podhinej, obejmuje catkowitszerokaéé
konstrukcyjm, ustroju niogcego.

1.4.39.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradéochodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvogjo
I ruchu pieszego.

1.4.42 Wiadukt - obiekt zbudowany nad likolejowa lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43.Zadanie budowlane - ¢& przedstiwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjma,
lub technologiczag, zdol do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkgihniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegé na wykonywaniu robét zwzanych z budow modernizagj,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adrsiracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gtébwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa
komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaéd@a ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy
i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowastzie zawierdé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsydanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwaditiajpcym podziat na dokumentagprojektows:

— Zamawiagcego,

— sporadzory przez Wykonawg.
1.5.3. Zgodndé¢ robat z dokumentaciy projektowsg i SST
Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartci docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Przebudowa drogi o nr ewid. 345 ,dojazd do p6l” w mNiegocin, gmina Lipowiec Kdécielny, w km. 0+033+0+708 (dt. 675mb)



W przypadku, gdy materiaty lub rotyonie bxda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST
i wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztaugkvcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizapych i remontowych
(,pod ruchem”).

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkoweudwnty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @mnpojednym z nich
sa obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimientacji.

W przypadku rozbiaosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczaew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadaninspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmia
I poprawek.

W przypadku rozbiaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone maleheda zgodne z dokumentacprojektowg i SST.
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieydw sposob okgtony

w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji koktia az do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektordatiizoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu

I zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robot projekt
organizacji ruchu powinien KByaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6ot Wykonawca dostareajnstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewnigjc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocariav dziea i w nocy tych zapo6r i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczge kxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umeesge, w miejscach i ikeziach okreélonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryos¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzort
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podbelgdonejzaptacie i przyjmuje gj ze jest whczony
W cere umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charaktee inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientemaealizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstalujedbie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie innerodki

niezledne do ochrony rob6t, wygody spoteczeia innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inspektor Nadzoru oraz przez umiesrez& miejscach i iléciach okrglonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryos¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzort
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podbelgdonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony

W Cerg Umowry.
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1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie:sio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodze lub
uciagzliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactobiych, mieszkalnych i magazynach

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa

i zabezpieczone przed dgsém o0sbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaararem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty aprobag techniczia wydary przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &pkaczeniu robot

ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiizyj powinien
otrzym& zgod: na wycie tych materiatébw od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami,

a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wiacicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyemnstalacji

i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzean podziemnych na terenie
budowy i powiadomi Inspekbra Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozgoigzrobot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wtadze orad4ie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez
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jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzeiemi i urzdzear podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagegjo.

1.5.9. Ograniczenie obazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na é przy transporcie materiatbw

i wypos&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidab zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposohgty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powagta nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycarych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiz

i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej

nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | wdzenia uywane

do robo6t od daty rozpoeeia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia zZ@daenia

przez Inspektora Nadzoru).

Wykonaweca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonanmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublementy byly w zadowalkgym stanie

przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraingjscowe

oraz inne przepisy i wytyczne, ktérgs jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposéb
ciagty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjawkopie zezwolg i inne
odnasne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sitaeg informacje dotyece proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéuw i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty

z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty uzyskane

z dopuszczonegaodta w sposdb goty spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiekzrodet miejscowych vgczapc w tozrodta wskazane przez Zamawiigg¢go
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i jest zobowdzany dostarczylnspektor Nadzoruowi wymagane dokumenty przedaozgiem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych

oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektordvedzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakagciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robaot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektoraziagd Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszémegne w dokumentach
umowy.

Eksploatacja&rddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi

na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoreh sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Prébki materiatdow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aavosci.

Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni, keda zachowane

nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzorudalzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoruduzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytwdrni, gdzie
odbywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realiaacjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadiv.

ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzegli.Idspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na

uzycie tych materiatébw do innych robétzrie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychermatow

zostanie przewarfciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw

wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdygola one potrzebne

do rdo6t, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniechomeaty swoj jakosé i whasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terelmadowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawe;.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigdmozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju

materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinspektora Nadzoru o swoim zamiarze co

najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dezym, jeli b¢dzie to wymagane dla batla

prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybranykezaptowany rodzaj materiatu nie sedby¢ pazniej

zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

Przebudowa drogi o nr ewid. 345 ,dojazd do p6l” w mNiegocin, gmina Lipowiec Kdécielny, w km. 0+033+0+708 (dt. 675mb)



3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofeg
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprZamawiajcego i Inspektora Nadzoru; w przypadku
braku ustalgé w takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iiképe Nadzoru w terminie przewidzianym umpw
Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowséci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogrpdowiska i przepisami dotygazymi
jego wytkowania.

Wykonawca detarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow petdzajcych dopuszczenie spita
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos$¢ wariantowego gycia spratu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektdadzoru o swoim zamiarze wyboru

i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprgtu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora Nadzoru,

nie maze by pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostam przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i m@uakszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu dnzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami giareymi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iképe Nadzoru, w terminie przewidzianym umpw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyece przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gagi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych ofein na osie mogby¢ dopuszczone
przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywré@stanu pierwotnegazytkowanych odcinkow drég
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoétinie z umoworaz za jaké& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodéia dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniami InspektNadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsoi
wszystkich elementéw robagodnie z wymiarami i gdnymi okre&lonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na fmie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorama wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialsoi za ich dokladn&.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdvdt kda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umaoiumentacji projektowej i w SST, a tak

w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwdgl wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kwestk.
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Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nigodzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tyfodunosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeci

Do obowihzkdéw Wykorawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamae&gjo

i Inspektora Nadzoru programu zapewnienia §ak(PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtieijwykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyzep
Zamawiajcego i Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

a) cz3$¢ 0g0lm opisupca:

— organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

—wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jg@ko terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robat,

— system (sposoéb i procegluproponowanej kontroli i sterowania jak wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@¢cowadzenie badd,

— sposo6b oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ildg¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposotb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przexdhuth wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedgmpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie uggdzei, itp.) prowadzonych podczas dosteateriatow, wytwarzania mieszanek
I wykonywania poszczegolnych elementéw robat,

— sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong,
jakosé robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakaci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezledne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora¢ad mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia zapewnigjca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tkneslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom
norm okrélajacych procedury bada
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Inspektor Nadzorudalzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor Nadzorudalzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietgnicciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutebod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynmigeie do robét badanych materiatow i dégile do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakébtych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem laaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystgnych metod pobierania probek, opartych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inspektor Nadzorudalzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqanzez Wykonawge
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko

w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawday.

Pojemniki do pobierania probekdas dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonado badéa wykonywanych przez Inspektora Nadzoxuald
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweypty przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiaminmor W przypadku,

gdy normy nie obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongsomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pgmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami aaghk najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaetitug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraoowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst go dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatouréadta ich wytwarzania i zapewniona medaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robét prowadzonego przez Wykonayc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamyaikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc
Inspektor Nadzoru mi@ pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor
Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezabemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badia albo oprze giwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i robot z dokumentagjprojektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtarhy
lub dodatkowych badiai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru me dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieadm#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentow technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:
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— Polsky Normg lub
— aprobad techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikach okreslong w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumentywg/magane przez SST, 4da partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez
Wykonawe; Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaomaazujacym Zamawiggcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaica okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ®taska staebowego. Zapisy ¢rla czytelne, dokonane
trwafa technilg, w porazdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgd®rta oznaczone kolejnym numerem ganika
I opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Zamawagpgo i Inspektora Nadzoru programu zapewnieniasaKeZJ)
i harmonogramdéw robot,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudrici | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot pegapcych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z grmiém, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstdprzedtazone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikatydWVykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru do ustosunkowania.si

Projektant nie jest jednak steponmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

Przebudowa drogi o nr ewid. 345 ,dojazd do p6l” w mNiegocin, gmina Lipowiec Kdécielny, w km. 0+033+0+708 (dt. 675mb)



(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadzavsigposob ciglty w jednostkach przyfych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodnci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robo6t. Winny lgy
udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondene¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dagvgl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowg
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaiéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztoécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwc

i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrdélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyniida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jesli SST wihaiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢lda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
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Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb agty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robotlkee
w przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbeda wykonane w sposdb zrozumiaty

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W raraku miejsca szkice madpy¢ dofaczone

w formie oddzielnego za¢znika do rejestru obmiarow, ktérego wzoér zostazigodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbior robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogres¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru i innigagtawiciele Zamawiagego.

Gotowai¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiéditie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwyd powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstalwleimentow
zawierajcych komplet wynikow badealaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogia

w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robot dokonujeivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartdsci.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@@go wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartdsci.

Przebudowa drogi o nr ewid. 345 ,dojazd do p6l” w mNiegocin, gmina Lipowiec Kdécielny, w km. 0+033+0+708 (dt. 675mb)



Catkowite zakaczenie robot oraz gotowé®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmm@m na gimie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zalzenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzna&ponez Zamawiagego w obecnii Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie
przedizonych dokumentéw, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét
z dokumentagj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robét uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysdaia ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka@¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentac
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokot odbioru ostatecznego

robo6t sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakmmentéw umowy i ew. uzupetnige
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ewentualnie PZJ,

6.deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnsci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ewentigaln
PZJ,

7. opinie technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zaiczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ4,P

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego ngdapgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuyk&®dawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresi@rancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednostk obmiarove
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatndgci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynngei,
wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartas¢ zuzytych maeriatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,néwanych ubytkow
i transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaahu obejmuije:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem dladizodpowiednimi instytucjami projektu organizacj
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczehkigmn projektu Inspektorowi Nadzoru
I wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnveynikajacych z posipu robaot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukag} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowa
I drenau,
(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo budowlane.

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacw sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej.

3. Ustawa o drogach publicznych.
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. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE

©CoNokrwWN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)sgwymagania dotyee wykonania
i odbioru robét zwqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokasciowych.
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i utiba

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrggowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzete o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseégowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrarepgrzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy

I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nayestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiaokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarsbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mié& srednicg: od 0,15 do 0,20 m i diugébod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m

i dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiagej nawierzchni bolce stalowe

srednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

, Swiadki” powinny mig dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nasgpujacy sprzit:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— faty,

— tasmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialty do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®@,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizack i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niegdne do szczegotowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaqtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkicheach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia si¢ od rzdnych okrglonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiad@mitym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno lkdyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora
Nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekt@dzNru, zostanwykonane na koszt
Zamawiapcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadannaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeaiza Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektoad2dru.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone
w 0znaczenia okigjace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacagoowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@sekonieczne do dalszego prowadzen
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdi&igtowej realizacji rob6t nala do obowizkdw
Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow

wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azaklowgzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegéqpomiedzy punktami gtownymi
na odcinkach prostych nie m@przekracza500 m.
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Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej,
a talkze przy kadym obiekcie Inspektor Nadzoruskim.

Maksymalna odlegk# miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeslgocze naley zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane

i jednoznaczne okfkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o0 dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej

nie maze by wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych3utm dla pozostatych drog.

Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow

na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumenigajojektova

oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzefatro

i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora dladz

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gkebszych nk 1 metr.

Odlegtas¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt& ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagcprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyssgiowych naley
prowadz¢ wedtug ogolinych zasad oktenych w instrukcjach wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robo6t

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaroéw geodezyjnych lub protokodtu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Noohkow
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -04.01.01, D - 04.02.01
DOLNE WARSTWY PODBUDOW

SPIS SPECYFIKACJI:

D-04.01.01 — KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

D-04.02.01 - WARSTWY OD3,CZAJACE | ODCINAJ ACE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

SPIS TRBCI:

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoblnej specyfikacjntécznej (SST) gwymagania dotyee wykonania
i odbioru robét zwqzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieragszczaniem podia
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyesmtigako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot nebdach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafoa konstrukcji nawierzchni.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaragoéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoruzeno
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionyn
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygin.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.0042.02, D-04.03.01
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robo6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i 2agczenia podta
bezpdrednio przed rozpogeziem rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wiejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podiea jest maliwe wytacznie za
zgody Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach aterysznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwgzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmiespalikdw lub szpilek powinno umliwiaé
nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghsich nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc nakey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robot o matymema&r Sposob wykonania musiclmaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtis¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yatub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniegce radne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychgdnych podtea. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wasze ni projektowane r@ne podiea.

Jezeli powyzszy warunk nie jest spetniony i wyspuja zanizenia poziomu w podial przewidzianym

do profilowania, Wykonawca powinien spulcpiodiaze na gébokas¢ zaakceptowamnprzez Inspektora
Nadzoru, dowig¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w dto
koniecznej do uzyskania wymaganychdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiaa naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przezekigpa Nadzoru.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podica naley
kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy keifvisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ls)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
Cigzki od ckzkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm og

powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowedtug BN-64/8931-02 [3].

Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracz,?2.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej

z tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno @yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa

w robotach i Wykonaweca nie przypt natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praetozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&olajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualalecz wykonanie niezlalnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@sgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta

i wyprofilowanego pocia

Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rbwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzdne wysokéciowe

6

7 Zageszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok&¢ koryta (profilowanego podtaza)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10cmi-5cm.

6.2.3. ROwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaici podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierownaici nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spalki poprzeczne koryta i profilowanego pozopowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z tolerancy + 0,5%.

6.2.5. R2dne wysokdciowe

Rdéznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz#&l cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulgeeij niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podipa)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pode&okrelony wg BN-77/8931-12 [5]

nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia,

to wartag¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztgc@kre&lonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywi¢ksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania naley badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich

w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie

i powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest

niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST | wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA P+ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxmeaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
— profilowanie dna koryta lub podita,

— zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotneci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenhoawierzchni planografem i at
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

SPIS TREBCI:

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoblnej specyfikacjntécznej (SST) swymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw eggapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestgako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych

z wykonaniem warstw odszapcych i odcinggcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej,

w przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nie ulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania aowl pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gizmpcych %:

—  piaski,

—  zwir i mieszanka,

—  geowlokniny,

a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:

—  miat (kamienny).
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2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spetnianas¢pujace warunki:
a) szczelnéxi, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinajcej lub odsczapcej
dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtaa.

Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na twaesodcinagce).

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:
d
Uu=—2>5
le

gdzie:

U - wskanik roznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagsdapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycrhcych i odcinagcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy
PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtdkniny

Geowtdkniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiadaaprobat
technicza wydam przez uprawniopjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyoziscej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaisyykonawca
robét powinien zabezpiec&kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmymi materiatami
kamiennymi. Podize w miejscu skladowania powinnodsdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2. Sktadowanie geowtoknin

Geowldkniny przeznaczone na warstwy ggdspca lub odcinajca nalezy przechowywa w opakowaniach
wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchychritylewanych.

3. SPRZAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odciragjej lub odgczapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek,

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagadalne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtoknin

Geowltokniny mog by¢ transportowane dowolnyrdrodkami transportu pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanartechnicza,

— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesieceast w czasie przewozu,

— ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i nadmienrggrzaniem,

— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamgztzami oraz przedmiotami mygmymi przebé lub
rozcig¢ geowtokniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposob unlisviajacy jednoznaczne stwierdzenig jest to

materiat do wykonania warstwy agzapcej lub odcinajcej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”

oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwy odcinagjca i odgczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich zgodnie
z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach rownolegtych do osi drogi,

lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektocdzbia.

Rozmieszczenie palikbdw lub szpilek powinno wtiwia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gretioprzy wyciu réwniarki,

z zachowaniem wymaganych spadkowedrzych wysokéciowych. Grubeéc¢ roztazonej warstwy lanego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu oagni¢to grubaé projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoeamarstwy odgczapcej lub odcinajcej

0 grubaci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa natevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie
uktadania kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez Inspektora Nadzoru warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podianymi czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwnaici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyrownywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odaczapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugB?04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinajca,

uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol

zag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut

odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6].sbtwek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatceni

nie powinien przekracza,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotngci optymalnej z tolerangj

od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci

optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadkuy, wigotnas¢

kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscig wody

i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej nai3 dn

przed rozpoagziem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,

— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej glabpo
zag:szczeniu,

— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatdw oraz spitu, jakie keda stosowane do

wykonywania warstwy odcinagej i odsaczapcej ha budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed weniem nasjpnej warstwy powinny by

utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazeplezace]

warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaivivyniki tych bada Inspektor Nadzoruowi. Badania te powinny obejméwa
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy cajgtej i odgczapcej powinny posiadaaprobat
techniczia, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy
odsiczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej

i odcinagej
Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
badai i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

5 | Rzdne wysokeciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztatowanie osi w planie| co 25 m w osi jezdni i na jej kraaziach dla autostrad i
’ drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

8 | Zagszczenie, wilgotrig w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2. Szerok&¢ warstwy
Szerokad¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwnaici podtwzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgaczapcej naley mierzye
4 metrowy tata.

Nieréwnaici nie mog, przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigagj i odsczapcej na prostych i tukach powinny bygodne
z dokumentagj projektows z tolerangj + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Rd&znice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 3 cm

dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by/zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranc;j

+1cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naley mierzye
taczm grubaci¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spuwhnienie warstwy na gbokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem

o odpowiednich wigciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghiu tych robét nagpi ponowny pomiar

i ocena grubsci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: gioréwnanie wartei modutdéw

odksztatcenia, to waréé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie
z normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywvicksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnos¢ kruszywa powinna lyréwna wilgotndéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich  w p.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie dehkgikasci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST | wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA P+t ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsgczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kegcznej,

— wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagzszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtéknin obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,

— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technajzn

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndgci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabydt@ru z zastosowaniem geotekstyliow, IBDIM,
Warszawa 1986.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

NAWIERZCHNIE

SPIS SPECYFIKACJI:

D-05.01.03 — NAWIERZCHNIA ZWIROWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.01.03
NAWIERZCHNIA ZWIROWA

SPIS TRBCI:
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4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecanej (OST) 8 wymagania dotycice wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchniirowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda drogach krajowych i
wojewaddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem nawierzchrmwirowej.
Nawierzchn¢ zwirowa mozna wykonywag na drogach obgtonych ruchem bardzo lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywija w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchn¢ zwirowa mozna wykonywé jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadaa:
— podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,
— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmvegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny agegarstwowo,
— warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podtem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigragstosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nierdwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp.
nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa lialwirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieglsmych, ktérej warstwa
scieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganoigoine” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfrkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poader OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesgawinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnigmaanych na rys. 1. Sktad ramowy
uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@awymagania normy PN-B-11111
[2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskiaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszankizarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynoésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.
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Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej raasizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
K OdCZ(tak . dnaW|erichn|a| b warstwa dolna nawierzchn
wadratowyc jednowarstwowa u . dwuwarstwowej
h sita warstwa gorna nawierzchriji
dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
Frakcje
kamiensta, Zwirowa Piaskowa
0 Y 100
= 0 \ \1 % g’
1N \ :
32 20 80
QU S
S 30 70 %
" N
o Q
.e 50 50 N
g \ 3
g 60 08
o L
Y \ N
70 30 <
80 20
90 10
100 © Y
I & ¢ ¥ N S S

Przeswity oczek kwadratoyych w mm <

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszamaiowych
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchnwirowej powinien wykazéasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru
— spycharek, rowniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdhnia, rozktadania,
profilowania,
— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bromalerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
— przewanych zbiornikbw na wagldo zwilkzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
— walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkhkéch i srednich,
— walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyerce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadymewysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podtae gruntowe pod nawierzckniwirowa powinno spetni@wymagania okrdone w OST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podtae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmpegpozez utaenie
warstwy odgczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczalda wigkszym od 8 m/dog wedtug zasad
okreslonych w OST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapcej podiae gruntowe mezna ulepsz§ stabilizupc je wapnem, cementem
lub popiotami lotnymi z wgla brunatnego wedtug zasad ckoaych w OST D-04.05.00 ,,Podbudowy i
ulepszone podi@ z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwamiltaulicznymi”.

Grubai¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata okiona w dokumentacji projektowej,
powinna wynosi 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarkwirowe;j
Projekt sktadu mieszanki powiniendbgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c¢) wilgotnos¢ optymalm mieszanki okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z ngrigN-B-04481
[1].
5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotycice wykonania odcinka probnego podano w OST D-08M,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu
rowniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy mieszanki powinnadiaka, aby po jej zagzczeniu osgnicto
grubas¢ projektowan, tj.:
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a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazde] warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od
10 do 16 cm.

Mieszanka po rozteniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powirmzpoczgé sie od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Zagszczenie naley kontynuowa do osagnigcia
wskaznika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy ni@feskralony, do osigniccia
wskaznika zagszczenia nie mniejszegaz,98 zagszczenia maksymalnego, okienego wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna lkdyréwna wilgotndci optymalne;.
W przypadku gdy wilgotn&® mieszanki jest wysza o wgcej niz 2% od wilgotnéci optymalnej, mieszagk
nalezy osuszy w sposob zaakceptowany przezyiniera, a w przypadku gdy jestzaza o wecej niz 2% -
zwilzy¢ okreslong iloscia wody. Wilgotng¢ mazna badé dowolmg metod (zaleca si piknometr polowy
lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kalda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy
5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipyelegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nadg dba, aby byta ona stale wilgotna, zrasiajp wody ze zbiornikdw
przewanych.

Nawierzchnia powinna ldyréwnomiernie zapedzana (dogszczana) przez samochody na catej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zalecagprzektadanie ruchu namde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajice s¢ wklesnigcia po okresie piegnacji wyrownuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomoaskardéw. Wczesne wyréwnanie wiie¢ zapobiega powstawaniu
wybojow. Jeeli mimo tych zabiegow twoszsie wyboje, uszkodzone miejsca najavycia¢ pionowo i
usuryé, dosypa swiezej mieszankiwirowej, wyprofilowa i zag:sci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym
ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegodlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ badai i pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukpw

1 | Uksztattowanie osi w planie .
poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwnd¢ podhizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Rébwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktgch
5 | Spadki poprzeczne g+év5)nych tukéw poziomych P
6 | Szerokéc¢ 10 pomiar6éw na 1 km
7 | Grubg¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni
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6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokeéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych niepowinno by wieksze
niz+1 cmi-3 cm.

6.3.4.RO6wWNG¢ nawierzchni

Nieréwndci podiwzne nawierzchni naky mierzy¢ tata 4-metrows, zgodnie z normm BN-68/893104 [5].
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierdwngci nawierzchni nie powinny przekragzab mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i ‘iukgobwinny by zgodne 2z dokumentacj projektovg
z tolerancy + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mie r@nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubag¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkow kontrolnych w polowie sZex@i nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nayeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréniu zgodngci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentagprojektows.

Pochylenie niwelety dna rowow najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkéw projektowanych nigipao by wieksze nk + 0,1%, przy zachowaniu
zgodndci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nagbad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyne maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypaded na jedno badanie powinna wyro800 nf. Kontrok zag:szczenia
nawierzchni mena wykonyw& dowolrg metod,.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmvirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie 1 zagzczenie ze skropieniem wpd podiaza gruntowego
lub warstwy odsczapce,
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarikvirowej,
— wyrownanie do wymaganego profilu,
— zag:szczenie poszczegolnych warstw,
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— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek tgrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo
nawierzchni drogowycH.wir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo
nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wak&a
piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwéaonawierzchni
planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.
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