PRZEDMIAR ROBOT
Przebudowa drogi Nr ewid. 345 - ""dojazd
do pol wm. Niegocin, gmina Lipowiec
Ko$ cielny

Lp

Opis, lokalizacja i wyliczenia

Jm.

Tlosci
skladow

Razem

2

DZIAL I: PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe

Roboty pomiarowe przy wyznaczaniu trasy i punktow wysokosciowych w terenie. Trasa drog
w terenie rowninnym.
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DIAL II: ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WNZOS ZENIA KOMPLETNYCH
OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB ICH CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE
INZYNIERII LADOWEJ

Roboty wzakresie kons truowania, fundamentowania ulic

Profilowanie i zaggszczanie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonywane
mechanicznie przy uzyciu rowniarki samojezdnej i walca wibracyjnego.
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Mechaniczne wykonanie i zaggszczanie warstwy odsaczajacej z piasku na calej szerokos$ci
,grubos¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm.
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Wykonanie nawierzchni zwirowej zkruszywa naturalnego 0/31,5mm stabilizowanego
mechanicznie, kruszywo roz$cielane mechanicznie grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 20 cm.
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