Przebudowa ul. A. Mickiewiczastdzyowania z ul. M.C. Sktodowskiej do ronda im. Lecha Kislkdggo w Léajsku

D.00.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
| PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszeppecyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru RobétBudowlanych (STWIORB) &
wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zywianych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustéw przy
wykonywaniu robét budowlanych w ramach projeluzebudowa ul. A. Mickiewicza od skrzyzowania z ul. M.C.
Sklodowskiej do ronda im. Lecha Kaczyiskiego w Lezajsku”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna (STWIORB) jest steana jako dokument kontraktowy przy realizacji Biob
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robdt gmanych z rozbidrk

- kraweznikéw betonowych,

- nawierzchni z kostki betonowej,

- chodnikéw z kostki betonowej,

- obrzezy betonowych,

- nawierzchni mineralno-asfaltowej,

- podbudowy z kruszywa tamanego i naturalnego,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okfienia podstawowegszgodne z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 yagania ogdélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycce Robot
OgobIne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00

+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Grunt do zasypania dotéw
Do zasypania dotdéw po elementach aglazy¢ grunt przydatnym do budowy nasypoéw.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgee spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Typ sprztu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiérki. Wylyraprzt powinien uzyské&akceptagj Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagajéliee” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny odwéz matesialgruzu z rozbiérki zgodnie z ustaleniami pknibiejszej ST.
Srodki transportowe naty dostosowéa do rodzaju przewinych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og0Ine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M-@0®, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw ulic, obejmuisunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabny
pkt 1.3, zgodnie z dokumentagyrojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.

Roboty rozbhiérkowe maa wykonywé mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinnyhysuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtagie wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stsig wlasnaciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw drogajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumengacj
projektovwsg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmalery
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Wszystkie pozostate doty nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzagjo terenu i
zagsci¢ zgodnie z wymaganiami ollenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”, wskak zag:szczenia Is do
gtebokasci 20 cm powinien b§> 1,0.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetiych elementach nawierzchni, ogrofizgowinno
spetnid odpowiednie wymagania olglene w ST D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M-00@(/@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy rob6t zwazanych z rozbiérkelementéw ulic i ogrodzgjest:

-1 m2 (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchnghuaowy, chodnika,
— 1 m (metr) rozebrania kraanika, obrzea,

Jednostlk obmiarowy przy transporcie materiatu z rozbioérek jest:

- 1m3 (metr sz&ienny) materiat z rozbiérki: nawierzchni, podbugopwehodnikow, krawznika,
obrzea, ,

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiérki krawznikow i obrzey:
- oznakowanie terenu robdét,
- roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementowoabiorki,
— odkopanie krawznikdw, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbiorki;
— koszty utylizacji materiatdw z rozbiérki,
— opftat za przygcie gruzu na wysypisko.
— koszty zapewnienia niegiinych czynnikéw produkciji.

b) dla rozhiérki chodnikow:
- oznakowanie terenu robdét,
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementowodbidrki,
— reczne wygcie kostki brukowej, ptyt chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazycia, z ut@zeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbiorki;
— koszty utylizacji materiatdw z rozbiérki,
— opflat za przygcie gruzu na wysypisko.
— koszty zapewnienia niegiinych czynnikéw produkciji.

¢) dlarozbiérki warstw nawierzchni:

Cena jednostkowa rozebrania 1 m2 warstw nawierzalwzglkdnia:

- oznakowanie terenu robdét,

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzcliniakzbiorki,

- rozkucie i rozebranie podbudowy, nawierzchniZéwanie) na petngtebokasé,

- zaladunek i wywdz materiatéw z rozbiérki pozagibbudowy,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét,

- sktadowanie uzyskanego z rozbiorki destruktu mypadku nawierzchni bitumicznych,
— koszty utylizacji materiatéw z rozbiorki,

— opfat za przygcie gruzu na wysypisko.

- koszty zapewnienia niegtinych czynnikow produkcji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®gania i badania.

2. Dz.U.Nr 62, poz. 628) Ustawa z dnia 27.04.20rawo ochronyrodowiska

3. Dz.U.Nr1 poz. 1206) Rozpadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu
odpadow

4. Dz.U.Nr 152, poz. 1735) Rozpadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzaju
odpadow lub ich iléci, ktérych nie ma obowkku prowadzenia ewidencji odpadéw,
oraz kategorii matych §rednich przedsbiorstw, ktére mog prowadzé uproszczon
ewidencg¢ odpadow

5. Dz.U. Nr 74, poz. 686) Rozpadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy mjd
odpadow, ktore posiadacz odpaddéw zmoprzekazywéa osobom fizycznym lub
jednostkom organizacyjnym, niedycymi przedsibiorcami, do wykorzystania na ich
wlasne potrzeby

6. Dz.U.Nr 100, poz. 1085) Ustawa z dnia 27.0712@0wprowadzeniu ustawy — prawo ochrofrpdowiska,
ustawy o odpadach oraz zmianie niektérych ustaw

7. Dz.U.Nr 63, poz. 639) Ustawa z dnia 11.05.2001 o obowjzkach przedgbiorcow w zakresie
gospodarowania niektorymi odpadami oraz o oplaciedykcyjnej i opftacie
depozytowej

8. Dz.U.Nr132, poz. 622) Ustawa z dnia 13.09.10%6utrzymaniu czystai i porzzdku w gminach

9. Dz.U. Nr 47, poz. 401) Rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych
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