Rozbudowa skrzyzowania ul. Mickiewicza i ul. Sw. Jana z Dukli na skrzyzowanie typu rondo w Lezajsku

D.00.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STW i ORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technigziiéykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STW i ORB)
wymagania dotyce wykonania i odbioru robo6t zga@anych z odtworzeniem osi trasy drogowej i punktow
wysokaciowych w terenie réwninnym wykonywanych w ramachojektu ,Rozbudowa skrzyzowania ul.
Mickiewicza i ul. Sw. Jana z Dukli na skrzyzowanie typu rondo w Lezajsku”.

1.2. Zakres stosowania STW i ORB

Specyfikacja Techniczna (STWIORB) jest stosowaako j dokument kontraktowy przy realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych STW i ORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zw@nych z wszystkimi
czynndciami umaliwiaj gcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe) .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodz:

- zalazenie sytuacyjnej i wysokeiowej osnowy realizacyjnej,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow gtéwnych osi trasy oraz obiektow tayazcych,

- wyznaczenie granic pasa drogowego (po upraworeaansé decyzji ZnRID),

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wazzenie o0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie i uzgodnienie z tacielami nieruchomgxi zjazdéw do przylegtych nieruchort

- przeniesienie punktéw osnowy geodezyjnej, poejanwvysokaciowej, kolidugcych z rozbudowdrogi poza granig
robot ziemnych,

- okazanie granic wigicielom nieruchomsxi przylegajcych do pasa drogowego,

- opracowanie operatu technicznego dla pasa dragmwe

- zastabilizowanie granic pasa drogowego betonovprmktami granicznymi z krzgm na gérnej poziomégiance,

h) geodezyjne wznowienie punktéw granicznych mhsgowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowess zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.1

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyzz rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy riglstosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow riglestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadgjj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do utrwalania punktéw osnowy geodezyjnejena stosowd materialy zgodne z wytycznymi technicznymi

osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— odbiorniki GNSS,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboyrujacymi instrukcjami technicznymi i wytycznymi
technicznymi érodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawiergje wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy.

W oparciu o materialy dostarczone przez @aimgcego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niegine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #éig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez iyniera, zostan wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bagzupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Przed rozpoeeziem robdt Wykonawca zglosi prace do $eisego Powiatowego @odka Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficznej, a ngshie pobierze dane osnowy geodezyjnej oraz graieicuchomdci objetych
inwestycp. Wykonawca uzgodni z wdaiwym Geodes Powiatowym sposéb odtworzenia, po zad@eniu inwestycji,
zniszczonej lub uszkodzonej osnowy geodezyjnej gmajficej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze
prowadzenia robét.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdéavidiowe] realizacji rob6t natg do obowjzkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osay i punktéw wysokaciowych
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Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, prziyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, pmmych poza granicroboét
ziemnych. Maksymalna odlegibpomicdzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metrow.

Repery robocze najezatazry¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshacze nalgy zatlazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezylriera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingévowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projktowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumenggjojektows oraz w miejscach wymaggajych uzupeienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachaggtbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopoéw gbszych ni 1 metr.
Odlegtdi¢ miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovej.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Do sprawdzenia prawidto$ed pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilgkazugce pochylenie
skarp. Skarpowniki naky ustawig w miejscach wskazanych przezyniera.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wykonawca w ramach ceny kontraktowej uedgl geodezyjne wyznaczenie granic pasa drogowegp. D
stabilizacji granic pasa drogowego nglerzy¢ pali drewnianych. Utrwaleniu podlegayvszystkie punkty zatamania
granic pasa drogowego oraz dodatkowo punkty nan&ech prostych , nie wiej niz co 100 m.

Z chwil, gdy decyzja ZRID stanie¢sbstateczna, natg zastabilizowa stale punktu zatamania pasa drogowego
betonowymi punktami granicznymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) wyznaczonej sytuacyjnie i wysésiowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00Wymagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtoéwnych osi tramynktow wysokéciowych

— Wwyznaczenie granic pasa drogowego,

- zalazenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- inwentaryzacja robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu,

— przeniesienie istniggych punktéw osnowy geodezyjnej poza granice pasgyosvego wraz z odtworzeniem
wysokaciowym, obliczeniem wspéterinych i opracowaniem kameralnym osnowy geodezyjnej,

— wyznaczenie i uzgodnienie z acielami nieruchomgi zjazdéw do przylegtych nieruchorm,

— trwate zastabilizowanie w terenie punktéw graniedngrazswiadkéw pasa drogowego,

- wykonanie operatu technicznego dla pasa drogowego,

- iinne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykamye prac geodezyjnych

2. Instrukcje techniczne i wytyczne techniczéedkdéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficzr@j3. Geodezyjna
obstuga inwestyciji,

3. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z4miejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawadgeyjne i
kartograficzne.
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