Rozbudowa skrzyzowania ul. Mickiewicza i ul. Sw. Jana z Dukli na skrzyzowanie typu rondo w Lezajsku

D.00.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.03. ROZBIORKA OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszeppecyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru RobétBudowlanych (STWIORB) &
wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zywanych z rozbiork obiektéw budowlanych , ktére zostan
wykonane w ramach realizacji inwestycji pod nazwRozbudowa skrzyzowania ul. Mickiewicza i ul. Sw. Jana z
Dukli na skrzyzowanie typu rondo w Lezajsku”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna (STWIORB) jest st@ana jako dokument kontraktowy przy realizacji Bib

wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Rob6t gmanych z rozbidrk
- budynku mieszkalnego, drewnianego,

- budynku inwentarskiego murowanego z cegty.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okfienia podstawowegszgodne z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 yagania ogdélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycce Robot
Ogo6lne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Grunt do zasypania dotéw

Do zasypania dotéw po elementach aglazy¢ grunt przydatnym do budowy nasypoéw.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgee spratu
OgobIne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do robdt zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych

Do wykonania robét zezanych z wyburzeniem obiektow budowlanych malstosowa:
- spycharki,
- tadowarki,
- dwigi,
- samochody ¢tarowe,
- mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny spdo wyburzé.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagajéliee” pkt
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiaty z rozbiorki mma przewozi dowolnymisrodkami transportu. Wybd&rodka transportu zatg od
odlegtaci i warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og0Ine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M-@0®, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obiektéw budowlanych naie@rowadzt zgodnie z dokumentacja projektpwV [przypadku
natrafienia podczas prac rozbiérkowych na niezinamsmowane sieci, d1lz urzzdzenia nalgy wstrzyma& prace i
bezzwlocznie powiadorilnzyniera w celu podicia odpowiednich dziafa

Dokumentacja projektowa nie zawiera széimgej inwentaryzacji obiektow przewidzianych dozhbabdrki.
Inzynier maze polecté Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktoregdrie przewidziany odzysk materiatow.

Obiekty przewidziane do rozbiérki, wykoean elementéw nmidiwych do wykorzystania powinny Byusuwane
bez powodowania zinych uszkodae O ile uzyskane elementy nie staie wlkasnagciag Wykonawcy, powinien on
przewiezé je na miejsce wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) po usustiych obiektach budowlanych lub ich elementach, dmage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacprojektowg beds wykonywane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doly, w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nale wypeinic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami ollenymi w STWiORB
D.02.00.00. ,Roboty ziemne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zagospodanie/utylizacg materiatbw 2z rozbiérek zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami. Utylizacja materiatdbw z rozbiérkialeey w catgci do Wykonawcy. Wykonawca
zobowgzany jest do wywiezienia poza teren budowy na piavmnkcjonujce place sktadowe lub/i wysypiska lub
przekae firmie specjalistycznej, zajmygej sk utylizacg odpaddéw przemystowych. Kda forma sktadowania lub/i
utylizacji materiatbw z rozbiérki wymaga bedzie uzyskania stosownego potwierdzenia tego fak€oszty
zagospodarowania/utylizacji olgaja Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtriausunécia resztek budynkéw, gruzu, kamieni,
metalu oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia eléwamizewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypetnigiego ewentualne doty po usetyich budynkach powinno spetidiadpowiednie
wymagania okrdone w ST D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M-00@(/@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovs rob6t jest mk.b. wyburzonych obiektéw budowlanych danego rjudza

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- oznakowanie terenu robdét,
- roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementowoabiorki,
— rozebranie i wyburzenie obiektow,
- odkopanie i wydobycie fundamentéw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- zasypanie dotéw wraz zgggczeniem do uzyskania odpowiedniego stopnia IBM«gy7/8931-12.
— koszty utylizacji materiatdw z rozbiérki,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robot,.
— koszty zapewnienia niegiinych czynnikéw produkciji.
— koszty utylizacji materiatdw z rozbiérki,
— opflat za przygcie gruzu na wysypisko.
— koszty zapewnienia niegiinych czynnikéw produkciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskka zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 rsprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlany@h, U. 2003 r nr 47, poz. 401.

3. Instrukcja oznakowania robot prowadzny pasie drogowym. Zgdznik do zargdzenia Ministra
Transportu i gospodarki Morskiej orazé&p Wewretrznych nr 184 z dn. 1990 r.
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