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S-00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja Techniczna budowy sieci wodociggowej

z przytaczami i sieci kanalizacji sanitarnej z przylaczami przy ul. Brzozy i ul. Katy w
Lezajsku.

1.1. Okreslenia podstawowe

p—
V' pacy
_——

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych, wymienione ponizej okreslenia, nalezy rozumieé w
kazdym przypadku nastepujaco:

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujagcymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzef i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce. upowazniona do Kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego. niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badai i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatéw oraz robét.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$é wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowa¢é
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca
Jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcey przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy. '

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji technicznej.

. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do

przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji

zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga. kolej, rurociag itp.

- Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej. ktora wskazuje

lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigeia budowlanego. stanowiaca odrebna calosé

konstrukeyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spehienia przewidywanych
funkgji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli lub jej elementu.
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DOKUMENTACIJA PROJEKTOWA
Dokumentacja projektowa w dokumentach przetargowych.

Dokumentacja Projektowa przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawey Inzynier przekaze dwa komplety dokumentacji na roboty objete Kontraktem. Petna
dokumentacja w okresie przygotowania oferty bedzie znajdowaé sie do wgladu w siedzibie
Zamawiajacego.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i Specyfikacje Techniczne

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby
Jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacjach Technicznych bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub
Specyfikacjami Technicznymi i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie
materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

WYMAGANIA ORGANIZACYINE

3.1. Lokalizacja biura
Wykonawca powinien zabezpieczy¢:
0O biuro dla Wykonawcy budowy,
0 magazyn Wykonawey - miejsce sktadowania materiatow,
a tereny dla sktadowania urobku.
Do obowigzkow Wykonawcey nalezy zapewnienie warunkéw sanitarnych dla pracujacych ludzi,
w postaci dostgpu do wody pitnej i ustawienia toalet chemicznych.

Wykonaweca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu Budowy oraz
Robot w okresie trwania realizacji az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.
Wykonawca stworzy warunki bezpiecznej pracy i pobytu o0séb wykonujacych czynnosci
zwigzane z budowa i nienaruszalnosé ich mienia, a takze zabezpieczy Teren Budowy przed
dostgpem 0sob nieupowaznionych.

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednig jednostka zarzadu drog projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
placu budowy na czas realizacji Robot. W razie potrzeby i w zaleznosci od postepu robot
Wykonawca uaktualni projekt.

W czasie wykonywania Robdét Wykonawca dostarczy, zainstaluje oraz bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace tj. barierki, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pieszych i samochodow Wykonawca zapewni réwniez
odpowiednig i staty widoczno$¢ (zarobwno w porze dnia i nocy) dla tych barierek i znakow, dla
ktorych jest to niezbedne jesli chodzi o bezpieczenstwo.

Wszystkie urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.
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Wszystkie koszty zwiazane z zabezpieczeniem Terenu Budowy i zajeciem pasa drogowego
zawarte sa w Cenie Kontraktowej.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawea jest zobowigzany powiadomié wszystkie zainteresowane
strony o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym terminie ich zakonczenia. Wykonawca
Jest zobowigzany do przestrzegania warunkéw wydanych przez jednostki uzgadniajace,
opiniujace oraz wlascicieli terenow, na ktorych prowadzone beda prace.

Tablica informacyjna
Wykonawca dostarczy i postawic tablicg informacyjna budowy, ktora powinna spetniaé wymogi
Prawa Budowlanego.

Przepisy bezpieczenstwa

Podczas realizacji Robdot  Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow  dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szezegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby
personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczefistwa publicznego. Koszty zwigzane z zapewnieniem i utrzymaniem
bezpieczenstwa terenu budowy przyjmuje sig, ze zostalty uwzglednione w cenie kontraktowej.

Ochrona $rodowiska
W czasie prowadzenia robot Wykonawea ma obowiazek stosowac wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego
Wykonawca powinien zapewni¢, ze zadna substancja, $§mieci czy zanieczyszczone plyny nie beda
sktadowane czy odprowadzane do $rodowiska stosujac si¢ odpowiednio do ustawy o odpadach
wraz z pdzniejszymi zmianami (Dz.U. nr 62 z 2001r. poz 4525).
W okresie trwania budowy i wykonczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) stosowac si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokdt Terenu
Budowy oraz unika¢ szkody i niedogodnosci w stosunku do osob lub mienia publicznego tj.
zanieczyszczenie, hatas powstatych przy réznych metodach wykonawstwa
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
QO Lokalizacj¢ zaplecza, warsztatow, magazynéw, skladowisk, wykopéw i drog
dojazdowych.
O Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow
wodnych pyfami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami
i gazami, mozliwos$cig powstania pozaru.
Q Przy prowadzeniu robot w poblizu drzew i krzewdw przestrzeganie zasad zawartych
w ustawie Prawo ochrony srodowiska wraz z pozniejszymi zmianami (Dz.U. nr 62 z
2001r poz. 627)

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawea bedzie przestrzegad przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywad sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy. Materialy tatwopalne powinny by¢ przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi oraz z dala od o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

W szczegdlnosci zabrania sig;

Palenia tytoniu z wylaczeniem miejsc do tego wyznaczonych.

Wszystkie Roboty zwigzane z uzyciem otwartego ognia sg mozliwe po warunkiem:

Usunigcia wokoét obiektu materialow palnych,
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Palenie ognia nie moze by¢ wykonywane w odleglosci blizszej niz 6 m od stojacych drzew,
a wysokos¢ ptomienia nie moze przekraczac 2m,

Posiadania sprzetu tacznosci (telefon, radiotelefon),

Posiadania sprzetu do gaszenia pozarow (gasnica pianowa, 2 szpadle).

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawea zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzefh w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowiazany jest umiescié¢ w swoim
harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktore majg by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ochrona Robot

Wykonawca bedzie odpowiedziainy za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do Rob6t od Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Przejecia Robot przez
Inzyniera oraz bedzie utrzymywaé Roboty do tego czasu. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposoéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas. do
momentu wydania Swiadectwa Przejecia.

Inzynier moze wstrzymac roboty i podjac¢ jakiekolwiek dziatanie, ktére uwaza za niezbedne, jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowad sig¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatlow i wyposazenia na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowyeh wagowo tadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe
nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Placu Budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera,

Badania geologiczno- inzynierskie

Uwaza sig¢, ze Wykonawca upewnit si¢ w stopniu wystarczajacym co do warunkéw gruntowych,
a w szczegolnosci co do poziomu wody gruntowe;j..

Bedace w dyspozycji Zamawiajacego badania geologiczno - inzynierskie zostang udostepnione
do wgladu. Wykonawca whasnym staraniem i kosztem usci$li informacje n/t warunkow
gruntowo-wodnych w stopniu koniecznym dla zapewnienia wysokiej jakosci robot i ich
bezpieczenstwa.
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Wykonawca wykona w miarg potrzeb stosowne drogi gruntowe aby zapewni¢ dostgp do
wszystkich robot przez caly czas ich trwania. Drogi te beda odpowiednio zabezpieczone przed ich
niewlasciwym uzyciem przez postronne osoby.

Wykonawcea jest zobowigzany do zapoznania si¢ z Prawem Polskim i innymi przepisami wladz
centralnych i lokalnych oraz z przepisami statutowymi i wytycznymi, ktére s w jakikolwiek
sposdb powiazane z Robotami. Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tego prawa, przepisow, zasad i wytycznych w trakcie realizacji Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegal prawa do patentow i bedzie w pelni odpowiedzialny za
spetnianie wszelkich wymagan prawnych w stosunku do uzywanych opatentowanych urzadzen
lub metod oraz stale bedzie informowal Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
pozwolen i innych stosownych dokumentow.

4. MATERIALY

4.1.

4.2.

4.3.

Zrédta pozyskiwania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robét,
Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowicdnie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie przez Inzyniera pewnych materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zradta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawea zobowiazany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniaja  wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postegpu Robat.

Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolei od wiascicieli i odnoénych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodta,

Wykonawcea przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowana przez siecbie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynajem. licencje, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéow do Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Placu Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopow w obrgbie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione
w Kontrakcie.

Eksploatacja 7zrédet materiatow bedzie zgodna =z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Jakos¢ materialow

Wszystkie materiaty dostarczone do wbudowania powinny by¢ nowe, wysokiej jakosci i starannie
wykonane. Powinny by¢ zakupione tylko od zatwierdzonych dostawcow, ktérzy powinni byé
zdolni zademonstrowac¢ stosownos¢ danego produktu poprzez referencje do podobnych
zastosowarn, oraz ze jest on wlasciwy do uzycia zgodnego z intencja przedstawiong w
specyfikacji.

Materialy i produkty powinny posiada¢ certyfikaty potwierdzajace ich zgodno$é z odpowiednimi
specyfikacjami narodowych lub migdzynarodowych organizacji normujacych.
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Zatwierdzanie materialow i urzadzen

Wykonawca powinien dostarczyé Przedstawicielowi Inzyniera pelna informacje na temat
wszelkich materiatow i produktow.

Przed ziozeniem jakicgokolwiek zaméwienia na materiaty lub produkty, Wykonawca powinien
zlozy¢ wniosek o Zatwierdzenie. Podane w nim informacje powinny by¢ jednoznaczne i starannie
podane w standardowej formie uzgodnionej uprzednio z Przedstawicielem Inzyniera.

Sktadowanie materiatéw

Wykonawcea zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do Robot, byly zabezpieczone przed zniszezeniem, zachowaly swoja jakosé i wlasciwosei i byly
dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca tymezasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy i konstrukeje nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Placu Budowy. badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jedli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét. niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow i konstrukeji zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko. liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacq brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagai technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organéw
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, aich uzycie spowodowalo jakickolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli  Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materialdbw w wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

5. SPRZET

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzyty do Robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Planie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalefi w wyzej
wymienionych dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
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Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Specyfikacji Technicznej. dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie igotowoéci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawcea dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania jakosci i warunkow
wyszezegolnionych w Kontrakeie. zostanie przez Inzyniera zdyskwalifikowanie i nie dopuszczone
do Robat.

6. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i wiasciwosei przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Specyfikacji Technicznej, dokumentacji projektowej i wskazaniach InZyniera,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
o ruchu drogowym.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z
Placu Budowy.

Wykonawcea bedzie na wiasny koszt utrzymywa¢ w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do
Placu Budowy.

Wykonawea ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem Wymogow
bezpieczenstwa. Srodki transportowe powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie
parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w  odniesieniu  do gabarytow
i obcigzenia na o$. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania
wymienionych powyzej warunkow obcigzaja Wykonawce,

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ Robot i dostarczy Inzynierowi do zatwierdzenia
szezegoly swojego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja Projektowa. Specyfikacja Techniczna oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci zawieraé bedzie:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

O organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robdt,

O organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

o BHP,

0 wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

0 wykaz osob odpowiedzialnych za jakosé i terminowo$é wykonania poszezegdlnych
elementow Robot,

3 system (sposob i procedurg) proponowanej, kontroli sterowania jakoscia wykonywanych
Robot,

O wykaz urzadzen stosowanych do kontroli i badan (opis laboratorium, ktore bedzie

wykonywato te ustugi),
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O metode i system przechowywania wynikow badaii laboratoryjnych, protokoty z pomiaréw,
regulacje mechanizmow kontroli i korekt uzytych w procesie technologicznym oraz
proponowany sposob i forma prezentacji tych informacji dla Inzyniera,

b) czgs¢ szczegotowq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:
Q  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

O rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku.

O metodg magazynowania materiatow,

O sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

Q  sposob i procedurg badan prowadzonych podczas dostaw materiatow,

Q sposob i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegblnych

elementow Robot,
Q  sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom,

7.2. Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli Robot begdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robot. Wykonawca odpowiedzialny jest za petna kontrole Robét i jakosci
materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw
oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badafi  w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonania Jjest zadowalajacy.
Wykonawcea bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoseia
zapewniajacq stwierdzenie, ze Roboty wykonano z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
Projektowej i specyfikacjach Technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier
okresli jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie Robét zgodnie z warunkami
Kontraktu.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazne legalizacje. zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badar.

Inzynier bedzie miat wstep do laboratoriow Wykonawcey w celu przeprowadzenia kontroli.
Inzynier poinformuje pisemnic Wykonaweg o jakichkolwiek wadach w zwiazku z laboratorium,
Jjego wyposazeniem, technikami lub metodami badan. W przypadku gdy Inzynier jest zdania, ze
te wady moga mie¢ wplyw na doktadnosé badan, moze on odmoéwi¢ uzycia do Robét materiatow,
ktore sa badane dopoki procedury badan nie zostana skorygowane, a akceptacja materialdéw
ustalona.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materiatéw ponosi
Wykonaweca,

7.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéow,
ktére budza watpliwosé co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonaweg usunigte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda, dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawee do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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7.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej,
stosowac mozna polskie wytyczne, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

7.5. Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i Robét z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawey, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badan. albo oprze si¢ wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty badarn
i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7.6. Atesty jakosci materialow i urzadzen
Przed wykonaniem badan jakosci materialow i konstrukcji przez Wykonawce, Inzynier moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnosé
z warunkami podanymi w Specyfikacjach Technicznych.
W przypadku materiatow. dla ktorych atesty sq wymagane przez Specyfikacje Techniczne, kazda
partia dostarczona do Robot bedzie posiadaé atest.
Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.
Materialy i konstrukcje posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga byé badane
w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnosé ich wlasciwosci ze Specyfikacjami
Technicznymi to takie materialy i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

8. DOKUMENTY BUDOWY

8.1. Ksigga obmiaru
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego

zelementow Robot.  Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sic w  sposdb  ciagly,
w jednostkach przyjetych w Przedmiarze Robot z pézniejszym zapisem w Ksiedze Obmiaru.

8.2. Dokumenty laboratoryjne
Atesty materialow, orzeczenia o jakosci materiatow. recepty robocze i kontrolne wyniki badarn
Wykonawey gromadzone beda w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zalacznik do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde Zyczenie
Inzyniera

8.3. Pozostale dokumenty budowy:.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢. oprécz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:
O pozwolenie na budowe,
a  protokoty przekazania Terenu budowy,
O umowy cywilno-prawne,
Q protokoly odbioru Robot,
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0 protokoly z narad i ustalen,
0 korespondencja.

8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Jakiekolwiek zaginione dokumenty zostang natychmiast zastapione zgodnie z odpowiednimi
wymogami prawnymi. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

9. OBMIAR ROBOT

9.1.0golne zasady obmiaru Robdt
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi. w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.
Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukoficzenia
wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

10. ODBIOR ROBOT

10.1.  Rodzaje odbiorow Robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru. dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawey:

G odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

0 odbior czgsciowy.

0O odbior koncowy,

0O odbior ostateczny.

10.2. Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot. ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.
Odbioru Robot dokonuje Inzynier.
Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do Dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciqgu trzech dni od daty zgloszenia.
Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja budowlang i specyfikacjami technicznymi.

10.3.  Odbidr czgsciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych Robét Odbioru czesciowego
Robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

10.4.  Odbiér koncowy Robaot
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci | wartosci.
Catkowite zakoinczenic Robdt oraz gotowoéé do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawee wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
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fakcie Inzyniera.

Odbiér koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoscei Inzyniera i
Wykonawcey.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupeiniajacych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych. komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje. ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszezegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pomniejszona wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

10.4.01.Dokumenty do odbioru koncowego Robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego Robét jest protokét odbioru
koficowego Robat sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koicowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowaé nastepujace dokumenty:

@ Dokumentacje¢ Projektowg z naniesionymi zmianami,

0 Powykonawczg dokumentacje geodezyjna wykonanych Robot,

O Specyfikacje Techniczne,

O uwagi i zalecenia Inzynicra, szczegolnie z odbioru Robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz dokumentacje potwierdzajaca wykonanie zalecen Inzyniera,

0 Technologiczne wskazania i ustalenia,

Q Dzienniki budowy i Ksiegi Obmiaru,

@  wyniki pomiaréw kontrolnych, badan laboratoryjnych,

O atesty wbudowanych materialéw,

Q ocena technologiczna sporzadzona na bazie wszystkich wynikow badan i obmiarow

zgodnie z Programem Zapewnienia Jakosci i Specyfikacjami Technicznymi,
O raport techniczny,
a inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

10.5.  Odbior ostateczny
Odbior ostateczny polega na ocenic wykonanych robdét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych  przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S—010

WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
ORAZ

WYKONANIE WYKOPOW, ICH UMOCNIENIE,
ODWODNIENIE [ ZASYP
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1. S-010 WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja techniczna budowy sieci wodociggowe;]
z przytaczami i sieci kanalizacji sanitarnej z przylaczami przy ul. Brzozy i ul. Katy w
Lezajsku.

2. S-010 WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

2.1. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej S.00.00 “Wymagania ogdlne”.

2.2. Ogblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robot
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikaeji Technicznej §-00.00. “Wymagania
Ogolne".

2.3. MATERIALY

Materiatami  stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktow

wysokosciowyeh wg zasad niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa:

O Paliki drewniane o srednicy 15-20 ¢cm i dlugosei 1,5-1,7 m oraz o srednicy 5-8 cm i dlugosci
0,3 m,

Q Stupki betonowe o dtugosci 0,5 m i przekrdj prostokatny.

2.4. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania
Ogodlne".

Roboty zwigzane z oznaczaniem glownych elementdw trasy oraz roboczych punktéw
wysokosciowych beda wykonywane re¢eznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow trasy wykonywane bedg specjalistycznym
sprzgtem geodezyjnym. przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry, dalmierze,
tyczki, taty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

2.5. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00.
“Wymagania Ogolne".

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ dostarczane przy uzyciu
jakiegokolwiek srodka transportu.



SPECYFIKACIE TECHNICZE

2.6. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robdt
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST S-.00.00. “Wymagania Ogdlne".

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowacé w terenie punkty glowne osi trasy oraz
punkty wysokosciowe (repery robocze).

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera. W oparciu o materialy
dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szezegotowego wytyczenia Robot.

Wyznaczenie punktow na osi

Tyczenie osi rurociggdéw. drogowej i trasy kabli oraz obiektow budowlanych (komoér) nalezy
wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowsg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢
przesunigte wigeej niz 5 cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscig do | em w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;j.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych
Punkty wysokosciowe nalezy wyznacza¢ w punktach charakterystycznych okreslonych
w dokumentacji projektowej . a takze obok kazdego projektowanego obiektu (np. przepustu).
Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
okreslac z doktadnoscig do 0.5 cm.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
O wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw,
O wyznaczenie rzednych rurociggow,
O wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypéw i wykopéw w przekrojach
poprzecznych.
Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego wykonania robot.

2.7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogblne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej $-00.00. “Wymagania
Ogolne™.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukejach 1 wytycznych GUGIK.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:
O o$ drogi. rurociggu i tras¢ kabli nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i
krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,
0 robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na cale] dlugosci
budowanego odcinka.

2.8. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét geodezyjnych jest | km wyznaczonej i zastabilizowanej trasy.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania Ogélne™.
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2.9. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania Ogdlne”.
Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej. ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

2.10. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace platnosei podano w Specyfikacji  Technicznej $-00.00.
“Wymagania Ogdlne™.

Cena wykonania robot obejmuje:
0 wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wykonanie pomiaréw biezacych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
Q wykonanie mapy powykonawczej.

0o D

Platnos¢ za | km nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych
lub protokotu kontroli geodezyjnej.

2.11. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
Instrukcja techniczna 0-1.  Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
(GUKIK). Warszawa 1979,
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokasciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacvjne, GUGIK 1983.
Odpowiednie normy Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

3. S-010 WYKONANIE WYKOPOW, ICH UMOCNIENIE, ODWODNIENIE [ ZASYP
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji stanowia wytyczne wykonania wykopdw w gruntach
kategorii [-1V przy sieci kanalizacji i obejmuja:
0 Mechaniczne lub reczne wykonywanie wykopow wraz z ich umocnieniem
i odwodnieniem
0 Mechaniczne lub reczne zasypanie wykopow wraz z ich zageszczeniem,
0 Mechaniczne lub rgczne rozplanowanie.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Speeyfikacji Technicznej S.00.00 “Wymagania ogolne™.

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ robot
z Dokumentacja Projektowa. ST i poleceniami Inzyniera.

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania
Ogolne".

3.1. MATERIALY
Nie wystepuija.
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3.2. SPRZET

3.3.

Ogolne wymagania dotvezgce sprzetu podano w Specyfikacji Techniczne) S-00.00. “Wymagania
Ogolne".

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow ich odwodnieniem, umocnieniem i zasypaniem
wraz zagegszezeniem prowadzone beda recznie i mechanicznie przy uzyciu sprzetu mechanicznego
do robot ziemnych zaakceptowanego przez Inzyniera.

TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w  Specyfikacji Technicznej S-00.00.
“Wymagania Ogolne".

Transport gruntu odbywac sig bedzie dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu.

3.4. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST 5-.00.00. “Wymagania Ogdlne".

Wykonywanie i umocnienie wykopow.

Wykonanie wykopow moze nastapic po wykonaniu robot przygotowawczych zgodnie ze
Specyfikacja Techniczng 5-01.00.

Wykonywanie wykopoéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety, aby
umozliwi¢ odptyw wod z wykopu. Wody opadowe nalezy odprowadzié poza teren robot.
Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu, z pozostawieniem
pasa szerokosci co najmniej 1 m dla komunikacji. W przypadku braku mozliwosci sktadowania
wzdtuz wykopu grunt powinien zosta¢ wywieziony na odktad staty. Wykopy nalezy wykona¢ o
scianach pionowych z obudowa. Do obudowy wykopow uzywaé szalunkow plytowych
przestrzennych typu boks rozpieranych hydraulicznie lub mechanicznie lub lekkich stalowych
profili pionowych —wyprasek. Przy duzych glebokosciach przy pracach wiaczeniowych na
istniejacych kanalach stosowac sciany szczelne zabijane wykonane z grodzic stalowych. Mozna
nie wykonywac obudowy wykopu tylko w gruntach suchych, gdy nie wystepuja wody gruntowe,
gdy teren nie jest obciazony wzdluz krawedzi wykopu. Dopuszczalne glgbokosci wykopow
nieumocnionych wynosza odpowiednio: w gruntach skalistych litych — 4,0 m, w gruntach bardzo
spoistych zwartych — 2,0 m, w pozostatych gruntach 1,0m. Pochylenie skarp wykopéw nie moze
sig rozni¢ od projektowanych pochvlen wigeej niz 10%. Szerokos¢ wykopu nie powinna sig
rozni¢ od projektowanych wigeej niz 5 cm. Spadek dna wykopéw powinien byé zgodny z
zaprojektowanym z dokladnoscia do 0.05%. Odchylenie rzednych koryta gruntowego od
rz¢dnych projektowanych nie powinno by¢ wigksze od 1 cm.

Grunt z wykopu po zbadaniu przez Laboratorium i akceptacji Inzyniera uzyty zostanie do
zasypania wykopow i wykonania nasypow.

Na trasach ukladanych rurociagdéw stwierdzono wystepowanie wod gruntowych. Przy wycenie
nalezy uwzgledni¢ odwodnienie wykopdw. Projekt odwodnienia wykopow wykona Wykonawca.
Odwodnienie prowadzi¢ za pomoca iglofiltrdw i studni glebinowych oraz ewentualnie drenazu.
Woda z odwodnienia wykopow bedzie odprowadzana do jakiegokolwiek cieku po uprzednim
uzyskaniu przez Wykonawce wszystkich koniecznych akceptacji Inzyniera.

Zasypanie wykopow w strefie obsypki rury.

Strefa obsypki rury obejmuje odeinek wykopu od rzednej gory podioza do wysokosci 30cm
ponad lico gory rury. Zasypanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami kolejno zaggszezonymi..
Materiatem obsypki moze by¢ wylacznie grunt mineralny bez grud i kamieni, drobno i
srednioziarnisty. Nalezy stosowa¢ wylacznie rodzime grunty o symbolach: Z, Po, Pr, Ps, Pd oraz
ewentualnie Zg, Pog. wediug PN-86/B-0248 (grunty grupy G1 i ewentualnie G2 wediug ATV-
A127). Zageszczenie w strefie obsypki nalezy prowadzi¢ warstwami 20-30cm za pomoca
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3.5.

3.6.

wylacznie zageszezarek typu lekkiego Sa to maszyny wibracyjne do wagi 60kg (ubijarki) lub
plyty wibracyjne do 100kg. Stopien zageszczenia w strefie obsypki musi wynosié¢ 1s>0.95.
Obsypke nalezy uklada¢ symetrycznie po obu stronach rury zwracaja szczegdlng uwage na jej
staranne zaggszczenic wo strefie podparcia rury. W trakcie zageszczania nalezy zachowywaé
nalezyta starannoS¢ aby nie nastapito przemieszezenie lub podniesienie rury.

Wykonanie zasypki wykopu,

Zasypka jest odcinek wykopu od rzednej gory obsypki do rzednej terenu.. Zasypke nalezy
wykona¢ gruntem rodzimym zageszczajac go rowniez warstwami. Stopien zageszczenia w tej
strefie musi wynosi¢ 1s=0.90 w przypadku ukladania rurociagéw w terenach zielonych, a w
przypadku ukfadania rurociagéw w ulicach zasypke nalezy zagesci¢ do 1s>0.95, a ostatnig jej
warstwg o grubosci okolo 0.5m do Is>1.0. Zageszczarki typu cigzkiego lub walce wibracyjne
mozna uzywac dopiero od warstwy powyzej Im powyzej lica rury. Obudowe wykopu nalezy
usuwaé wylacznie w trakcie jego zasypywania i zageszczania zwracajac szczegdlng uwage na
nienaruszenie stopnia zageszezenia w strefie podloza i obsypki rury.

Na trasach ukiadanych rurociagéw stwierdzono wystgpowanie wod gruntowych. Przy wycenie
nalezy uwzglednic odwodnienie wykopow. Projekt odwodnienia wykopéw wykona wykonawea.
Odwodnienie prowadzi¢ za pomocy iglofiltrow i studni glebinowych oraz ewentualnie drenazu.
Woda z odwodnienia wykopéw bedzie odprowadzana do jakiegokolwiek cieku po uprzednim
uzyskaniu przez Wykonawce wszystkich koniecznych akceptacji Inzyniera.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania
Ogolne”.

Badania w czasie prowadzenia robot polegaja na sprawdzeniu przez Inzyniera na biezaco, w miare
postgpu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce materialéw i zgodnos$ci wykonywanych
robét ziemnych z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami niniejszej specyfikaciji.
Kontrola jakosci robét powinna obejmowa¢ miedzy innymi:

0  wykonanic wykopow pod wzgledem materialéw i elementow obudowy,
odwodnienia wykopow
zabezpicczenie wykopow przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych,
zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,
sprawdzenie metod wykonania wykopow,
sprawdzenic metod i stopnia zageszezenia obsypki rury i zasypki wykopu .
Po wykonaniu wykopoéw nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu, zageszczenia
i wykonczenia odpowiada on wymaganiom przedmiotowej specyfikacji oraz czy dokladnosé
wykonania nie przekracza tolerancji podanych w specyfikacjach Technicznych lub odpowiednich
normach.

DoppopDo

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest:

m’ wykonanego wykopu zgodnie z Dokumentacja Projektows i pomiarem w terenie.
m’ wykonanej obsypki rurociqggow.

m® wykonanej zasypki rurociggow i komor

Obmiary beda wykonywane w nastgpujacy sposob:
0 dla wykopow liniowych
V=LxBxT
gdzie: L. — dlugos¢ rurociagu
B — szerokos¢ wykopu = zewnetrzna srednica rurociggu + 2 x 0,5 m
T — glebokosc¢ wykopu-dét podtoza rurociagu
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Q przy wykonywaniu wykopow pod obickty (komory)

V=LxBxT

gdzie:

L — dtugosc komory + 2 x 1.0 m
B — szerokos¢ komory + 2 x 1,0 m
T — glebokosé wykopu (dno fundamentu)

Q dla wykonanej obsypki przewodow rurowych
V=LxBxH-V,
gdzie: [.-dlugosc rurociagu

B- szerokos¢ wykopu
H- grubosc obsypki
V,—objetos¢ rurociagu liczona po srednicy zewngtrznej

QO dla wykonanej zasypki przewodow rurowych

V=LxBxH,

Gdzie: L-dlugosé rurociagu

B- szerokos¢ wykopu
H - grubosc¢ zasypki

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania Ogdlne”.

3.7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej $-00.00. “Wymagania Ogdlne”.
Odbioru nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10736

3.8. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-86/B-02480
PN-B-04481
PN-B-04493
PN-B-10736

PN-§-02205
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

ATV-A127
BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni odatnych
i padtoza przez obciazenie plyta.

Obliczenia konstrukeji przewodéw kanalizacyjnych

Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruntu.

Odpowiednie normy Krajow UE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S-020

BUDOWY SIECI WODOCIAGOWE]
ORAZ SIECI KANALIZACH SANITARNE] WRAZ 7 PRZYLACZAMI
NA TERENIE POLOZONYM PRZY UL. BRZOZY I UL. KATY W LEZAJSKU

PRZEBIEGAJACEJ PRZEZ DZ. NR:

438/2,439, 442, 443/2. 443/6, 443/12, 444/2, 44474, 445/1, 445/2, 446/1, 446/9, 446/1 0, 449, 599/21,
3709/1, 3720, 3727/1. 3727/2, 3756/3. 3757/5, 3759/1, 3759/8. 3759/9, 3759/14, 3759/15, 3759/16,
3760/8,3760/9. 3784/5, 3784/7. 3784/15. 3787, 3788/1, 3794, 3796, 3799. 3800, 3801/1, 3801/2,
3802, 3848/4. 3848/6. 3849/2. 3849/6. 3849/7. 3849/8. 3851/1, 3856/2. 3870/3. 3870/5. 3870/6,

3871/2,3872/5, 6540. 6541

BRANZA SANITARNA
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1. §-020 WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja Techniczna budowy sieci wodociagowej
z przylaczami i sieci kanalizacji sanitarnej z przytaczami przy ul. Brzozy i ul. Katy w Lezajsku.

Zakres robot objetych ST
Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja techniczna budowy sieci wodociggowe;j
z przylaczami i sieci kanalizacji sanitarnej z przylaczami przy ul. Brzozy i ul. Katy w Lezajsku.

ZAKRES ROBOT

Zaprojektowano:
o sie¢ wodociggowy

-zrur PE 110 PN1O - 1791.0 m
o sie¢ kanalizacji sanitarne;
- kanaty z rur PCV 200 - 1386,5m
- kanaty z rur PCV 160 - 190,5 m
- studnie rewizyjne - 51 kpl.
- studnia rozprezna - 1 kpl.
- pompownia $ciekow - 1 kpl.

- rurociag tloczny PE9O -PN10 - [74.0m

2.S-020 MATERIALY

SIEC WODOCIAGOWA

Wiaczenie sieci wodociagowej zaprojektowano do istniejacej sieci wodociggowej 980
na dziafce nr 6541.
Zaprojektowano:
- sie¢ wodociggowa 7 rur PE 1 10: - 0 dlugosci 1791,0m
- Zasuwy sieciowe

Gtowne rurociagi zasilajacy PE 110 — PN10 przebiegaja przez dziatki prywatne w celu
umozliwienia zasilania budynkow, ktore zlokalizowane beda w tym rejonie.
Sie¢ wodociggowa nalezy wykona¢ z rur i ksztaltek PE 110 — PN10 taczonych przez zgrzewanie.
Uzbrojenie sieci wodociggowej:
- zasuwy sieciowe Hawle” - 14 szt

Nalezy stosowa¢ zasuwy bezdlawikowe, z elastycznym zamknigciem. epoksydowane lub emaliowane
od wewnatrz i malowane proszkowo od zewnatrz np. firmy Hawle.

Skrzynki zeliwne zasuw i hydrantow montowaé na pierécieniach betonowych o grubosei 10 cm

i srednicy wiekszej 0 30 cm od srednicy skrzynek.

Wbudowana armature na sieci wodociggowej nalezy trwale oznakowaé zgodnie z PN-86/B-09700.
Glebokos¢ uktadania wodociagu od powierzchni terenu do géry przewodu powinna wynosié 1,60 m w
strefie 0 hy = 1.0m (h; - glebokos¢ przemarzania gruntow).

Przylacza wodociagowe do budynkéw mieszkalnych wykonaé z rur PE40 PN10. Podtaczenia
do budynku nalezy prowadzi¢ ze spadkiem w kierunku przewodu zasilajacego w celu umozliwienia
odwodnienia instalacji wewnetrznej.

Po przeprowadzeniu przewodu, otwor trzeba uszezelnié¢ sznurem smotowanym oraz od strony
zewngtrznej i wewngtrznej, pokry¢ zaprawa cementowy.
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OZNAKOWANIE TRASY SIECI WODOCIAGOWEJ
Trase wodociagu nalezy oznaczy¢ tasma lokalizacyjna koloru bialo-niebieskiego z wtopiong
wkladka metalowa umozliwiajgea wykrywanie wodociggu w ziemi.
Tasme prowadzic¢ 30cm nad gorg rury i wyprowadzic do skrzynek zasuw.

BADANIA | PROBY SZCZELNOSCI

Sie¢ wodociagowa musi by¢ poddana nastgpujacym proébom i badaniom:
e Zgodnos¢ wykonania z projektem

e Prawidlowosc¢ utozenia przewodow

e Szczelnos¢ przewodow.

ZASYPYWANIE WYKOPOW
Zasypanic rurociggu do wysokosci 0.3m ponad gore rury nalezy wykonywac piaskiem
drobnoziarnistym zageszczanym warstwami o grubosci 15-20cm. Stopien zaggszczenia na
odcinkach biegnacych pod ulicami powinien wynosi¢ 95%, natomiast dla odcinkéw biegnacych
pod chodnikami 90%.
Wykop nalezy zasypywaé symetrycznie po obu stronach rury zaggszczanymi warstwami grubosci
15-20cm.

KANALIZACJA SANITARNA

Wiaczenie kanalizacji sanitarnej zaprojektowano do istniejacej kanalizacji sanitarne;j.

Cze$¢ dolna studni powinna posiada¢ wyprofilowana kinete o wysokosci 1/1 oraz
krocéce polaczeniowe 7 uszezelkami do polaczenia z kanatem istniejgcym 1 projektowanym.
Potaczenie dolnej czg¢sci » kominem wlazowym za pomoca uszczelek.

Kanalizacje wykona¢ w systemie szczelnym dla wéd infiltracyjnych i przypadkowych
zrur PCV 2001 PCV 160.

UZBROIJENIE SIECI KANALIZACYIJNE]

Dla przedmiotowego kolektora sanitarnego zaprojektowano studnie przelotowe,
studnie na zalamaniach kanalu oraz studnie potgczeniowe.

Studnie DN 1000 wykona¢ z wodoszezelnego betonu klasy minimum B45
nasigkliwosc: mniejszej niz 4% z dodatkiem cementu siarczanoodpornego dla $ciekdéw o
stopnid agresywnosci XA2 zgodnie z PN-EN 206-1.

Na studniach montowa¢ wlazy D400 w ulicach i D250 w terenach zielonych w
wykonaniu
z uszezelkami zgodne 7 PN 124, Pod studnie rewizyjne nalezy wykona¢ podbudowe
piaskowo-zwirowa o granulacji 2-10mm i grubosci 0.30m zageszczong warstwami grubosci
0.15m do 95%.

BADANIA | PROBY SZCZELNOSCI

Kanat musi by¢ poddany nastgpujgcym probom i badaniom:
o Zgodnos$¢ wykonania 7 projektem
o Prawidlowos¢ utozenia przewodow
o Prawidlowos¢ montazu studni rewizyjnych
o Szczelnosé studni rewizyjnych oraz kanahu.
Wymagania dotyczgce badan szczelnosci przewodow okresla norma PN-92/B-10735.
Wyniki przeprowadzonych prob i badan winny by¢ potwierdzone wpisem w dzienniku
budowy i1 podpisanc przez czlonkow komisji przeprowadzajacej badania.
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Zaprojektowano sie¢ kanalizacji sanitarnej:

Kanat z rur PCV200 - [.=-1386.5m

Kanat z rur PCV160 -~ 1.=190.5m

Projektowane studnie rewizyjne S1kpl.

Studnia rozprezna 1 kpl.

Pompownia sciekow z przytgczem kablowym 1 kpl.
Rurociag ttoczny PE90O ~PN10 — L=174.00m

O 0 00 O0O0

2. PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW SOCJALNO-BYTOWYCH

Rurocigg ttoczny sciekow sanitarnych PEHD PN10 PE9S0.

Rzedna terenu w migjscu usytuowania pompowni : Rt=188,10
Dlugos¢ rurociagu tlocznego 174.00 m
[los¢ pomp 1+1

Opis przepompowni i jej wymaganego wyposazenia:

Zbiornik przepompowni z polimerobetonu

Dwie pompy wirowe odsrodkowe zatapialne, rozdrabniajgce montowane na kolanie ttocznym
z zestawem do montazu stacjonarnego o uktadzie pracy 1+1;

Stopy sprzggajace:

Orurowanie wewngtrz pompowni ze stali co najmniej OH18N9:

Armatur¢ odcinajacg — zwrotna: zasuwy nozowe, zawory zwrotne kulowe;

Prowadnice rurowe wraz z clementami mocowania dolnego i gérnego ze stali co najmniej
OH18N9;

Przepusty dla przewodow:

Elementy zlaczne ze stali kwasoodpornej co najmniej OH18NO;

Deflektor na rurociagu doptywowym ze stali kwasoodpornej co najmniej OHI18N9;

Wiaz zeliwny DN 800 z 2 ryglami t uszczelka zgodny z PN-EN 124;

Drabinka ztazowa ze stali kwasoodporne] co najmniej OH18NO;

Eancuchy do podnoszenia pomp i podestu ze stali co najmniej 0H18N9:;

Podest ze stali kwasoodpornej co najmniej OH18N9:

Wentylacja grawitacyjna nawiewno wywiewna z stali kwasoodpornej co najmniej OHI18N9;
Wszystkie polaczenia srubowe wewnatrz pompowni wykonane ze stali kwasoodpornej co
najmniej 0H18NO9:

Panel sterujgco - zasilajgcy w obudowie z tworzywa lub stali kwasoodpornej umozliwiajace)
bezposredni montaz na pokrywie lub na osobnym fundamencie.

Pompownia bedzie usytuowana na plycie betonowej wykonanej z betonu B20 o wymiarach
2.0x2.0x0.4 i przymocowana do niej za pomocg kotew

Opis panelu sterowniczego dla pompy:

Wiacznik glowny:

Przelacznik zasilania — sie¢ agregat pradotworczy:
Wylacznik roznicowo-pradowy:

Przelacznik rodzaju sterowania:

Czujnik kolejnosci i asymetrii faz zasilajacych:

23
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Licznik czasu pracy pompy:

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe pompy;

Zabezpieczenie przed przepicciem;

Zabezpieczenie przed suchobiegiem:

Gniazdo 220V i 24V i 380V-16A do awaryjnego zasilania z agregatu pradotworczego;

Szafa ogrzewana z termoregulatorem;

Swietlny zewnetrzny sygnal alarmowy:

Sterownik zapewniajacy niejednoczesnosé rozruchu i wylaczenia pomp oraz przemiennosci
pracy pomp;

Sterowanie pracg pomp (3 poziomy) za pomoca ceramiczne sondy hydrostatycznej oraz 2
ptywakow do sygnalizacji stanow awaryjnych (gérny i dolny):

Sonda umieszczona w rurze ostonowej celem uniknigcia wptywu turbulencji $ciekéw:
Przetwornik poziomu;

Sygnalizacja otwarcia drzwiczek:

Akumulatory do awaryjnego dzialania sygnalizacji w razie zaniku napiecia:

Sygnalizacja maksymalnego poziomu i suchobiegu;

Sygnalizacja awarii pomp:

Radiotransmiter kompatybilny z istniejacym oprogramowaniem bazowym ARICOM V1.1
firmy ,,Muel” Warszawa cksploatowany przez Zamawiajacego;

Antena kierunkowa.

3.8-020 SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej S-00.00. “Wymagania
Ogodlne".
Wykonawea moze uzy¢ tylko sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do uzyskania akceptacji
sprzetu. Wykonawcea powinien przedstawi¢ dane techniczne, a w przypadkach jakichkolwiek
watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracje pracy. na wlasny koszt.

4. 8§-020 TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w  Specyfikacji Technicznej S-00.00.
“Wymagania Ogolne".
Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem
w czasic ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegaé przepisow obowiazujacych w
publicznym transporcie drogowym i kolowym. Wyladunek rur z tworzyw sztucznych w wiazkach
wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widtami lub dzwigu z belka uniemozliwiajaca
zaciskanie si¢ zawiesi na wigzce.
Studnie - transport powinien odbywa¢ si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania. Podnoszenie i opuszczanie studni nalezy wykonywaé za pomoca
minimum trzech lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.
Ksztaltki - przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera dla
danego asortvmentu materiatu
Pojazdy stuzqce do transportu powinny spelnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport powinien zapewniac :
0O stabilnosé pozveji zaladowanych materialéw,
0 kontrolg zatadunku i wyladunku.
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5.8-020 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne warunki wykonania robot podano w ST S-.00.00. “Wymagania Ogolne".

5.2 Przygotowanie podioza
Rury nalezy uklada¢ na podbudowie piaskowej o_grubosci 0,2 m, zaggszczanej warstwami do
[s>0,95 z wyprofilowaniem umozliwiajacym uzyskanie kata podparcia 20=90°. Podbudowa
winna by¢ ukladana na nienaruszonej warstwie gruntu rodzimego lub w przypadku jego
przekopania na zaggszczonej do 1s>0.95 warstwie gruntu.

5.3 Montaz rur

Montaz rur wykonywac na podlozu zgodnie z wytycznymi okreslonymi przez producenta
rur.

5.4.Roboty montazowe rurocigeédw pod przeszkodami i na skrzyzowaniu z istniejacym uzbrojeniem
podziemnym.

SIEC TELETECHNICZNA
L . 5 N
Skrzyzowania projektowanej si
zabezpieczy¢ przez montaz na kablach rue

SIEC ENERGETYCZNA

Skrzyzowania projektowanego kanatu z kablami energetycznymi nalezy zabezpieczy¢
przez montaz na kablach rur ochronnych AT10PS-DWUDZ. Prace w poblizu kabli
energetycznych wykonaé recznie w uzgodnieniu z RE Lezajsk. Skrzyzowania przed zasypaniem
zglosié¢ do odbioru technicznego w RE Lezajsk.

SIEC GAZOWA

- w miejscach skrzyzowan z istnigjacymi przylaczami gazowym}'/f wbudowanymi rurami
ochronnymi nalezy zachowa¢ minialng odleglos¢ w pionie 040 m

- w przypadku braku rur ochronn¥ch na gazociagach, /jezeli zajdzie koniecznos¢
przebudowy sieci gazowej nalezy przewidzie¢ rury ochropne

- montowa¢ rury ochronne PEL -~ SDRI11. SRDR17.6 /

- w celu zminimalizowania czasu wylaczenia gazu {a]ez)f W pierwszym etapie robot
wykona¢ montaz i wlaczenie przebudowywanego Odceinka, w drugim natomiast dokonaé
demontazu istniejacego. przebudowywanego odginka gazociggu.

Skrzyzowanie oraz kolizje gazociggu z kanalizatja sanitarng nalezy zabezpieczy¢ rurg
oslonowg na gazociggu. Nalezy wykona¢ mo yntaz rury gstonowej z wymiana odcinka rury
przewodowej z rur PE SDR1118DR17.6.

Do przebudowy odcinkow gazocigou nalezy zastosbwaé rury z polietylenu duzej
gestosci oznaczonego PE z surowca S(L@'poszcregu SDR11 i SDR 17,6 zgodnie z PGNIG,
ZN-G-3150 ,.Gazociagi - rury polictylenowe-wymagania i badanta” oraz  ZN-G-3001, ZN-
G-3002, ZN-G-3003, ZN-G-3004. Prut lokalizacyjny nalezy zakonezy¢ zgodnie z punktem
2.2 normy ZN-G-3001 ,.Gamciqgi’./ Oznakowanie trasy gazociagu. Wymagania ogélne.”

F




SPECYFIKACIJE TECHNICZLE

Zgodnie z pismem KOZG Tarnow PS/17/23/91 z 1891-06-27 do przebudowy gazociggow
zastosowac polaczeniesrur PE. w zakresie srednic Dz 25 - Dz 50 mm wilacznie technologia
zgrzewania clektr(mpord\%;o przy zastosowaniu/ksztahek mufowych.

Do potaczenia rur\PE 2z rurami staldwymi czy armaturg stalowa moga stuzyé
al posiadajace pozytywng opini¢ Instytutu
kowie.

polaczenia wtryskowe nie\m\zlaczne PE-
Gorictwa Naftowego i Gazowhjs;va w K

Na odcinku w  rurze Xﬂ‘éionowej nie moze  wystepowaé laczenie rur
kanalizacyjnych oraz rur ochronnyeh nie mozna lokalizowa¢ na zalamaniach kanalizacji

\

sanitarnej. P 4
Odlegtos¢ pionowa miged7y gazociagiem. a rurg ostonowg na kanale musi wynosié
minimum 0,10 m. \

N
Roboty nalezy wykonywaé fz.’g/;,{odnie z normg PN:-91/M.-34501 - “Skrzyzowania gazociagow z
przeszkodami terenowym 7.
Przy skrzyzowaniu si?;i” gazowych z wodociggami\nalezy zachowa¢ odleglos¢ pionowa co
najmniej 0,15 m. miepZac od zewngetrznej powierzehni‘'wodociagu.
Roboty ziemne w r‘m’i‘)nic skrzyzowania nalezy wykonywa¢ sprzetem recznym.

6. S-020 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w S- 00.00 "Wymagania ogélne".
Kontroli podlega sposéb wykonania robot. prawidlowosé transportu i sktadowania materiatow.
Badania prowadzone beda zgodnie z norma PN-B-10725, PN-B-10728. BN-83/8836-02.

6.1 Badanie materialow uzytych do budowy rurociagow.

Badanie to nastgpuje poprzez pordwnanie cech materialéw z wymaganiami dokumentacji
projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w pkt. 10 niniejszej ST.

7.8-020 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru wykonanej sieci wodociggowej uwzglednione elementy skladowe robét
obmierzane wg ponizszych jednostek:

o m- podioze,

O m - rurociag,

a kpl. —armatura.

Q m — proba szezelnosei.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w §-00.00 "Wymagania ogdlne",

8.S-020 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w S-00.00 "Wymagania ogdlne".

Odbiorom robot podlegaja wszystkie operacje zwigzane z montazem rurociagdw i uzbrojenia
rurociggu. Odbioru dokonuje InZynier na podstawie zgloszenia Wykonawcy.

Czynnos¢ odbioru winna by¢ wykonana i udokumentowana odpowiednim protokétem zgodnie z
przyjetymi w S-00.00. zasadami.

Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po rocznej eksploatacji rurociagow.

Uprawnienia z tytulu rekojmi za wady fizyczne wygasaja po uptywie 3 lat.
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9. 8-020 PRZEPISY ZWIAZANFE

Normy
PN-B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna.

Oznaczenia graficzne
-PN—Bw%——-———Weekmiagi—mtzewedy—z@wn@trzn@:—,Wymagan-iai badania.
PN-86/B-09700—Fablice—-orientacyjne—do— oznaczania——uzbrojenia—na——przewodach

wodeciagowych
PN-1S0 4064-3————Pomiary-ebjetesei—wody—na przewodach.-Wodomierze do-wody--pitnej—

#nner-Metody-badan-i-wyposazenie

PN-B-02424 Rurociagi. Ksztaltki. Wymagania i metody badan

PN-M-74001 Armatura przemystowa. Wymagania i badania

PN-B-H0728———Studzienkiwodociggowe.

PN-87/B-011070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

PN-ENV 1046 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych - Systemy poza

konstrukcjami budynkow do przesytania wody lub $ciekéw - Praktyka
instalowania pod ziemia i nad ziemia.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-EN 752-2:2000  Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.

PN-EN 206-1 Beton. Czese 11 Wymagania whasciwoscei, produkeja i zgodno$é.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-EN 598 Rury. ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich polaczenia
do odprowadzania sciekow. Wymagania i metody badan.

PN-EN 1401 Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z PVC-U do
odwadniania i kanalizacji.

EN-1610 Wytyerne techniczne realizacji instalacji i kanatow éciekowych,

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni do
ruchu pieszego i kolowego. Zasada konstrukcji, badanie typu,
oznakowanie, sterowanie jakoscia.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Instrukcje stosowania materialow przez producentow
Odpowiednie normy Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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. WYMAGANE PARAMETRY
PRZEPOMPOWNII SCIEKOW W MIEJSCOWOSCI LEZAJSK, UL. KATY

PARAMETRY POMPOWNI:
® Zadana wydajnos¢ pompowni Q=4,01/s, Hp=~53m
Srednica zbiornika Dn=1 200 mm
Rurociag tloczny PEHD PN10 90x79,2 SDR17
dhugosé rurociggu ttocznego L = 174,5 m

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI MA ZAWIERAC:

L. Zbiornik wykonany z polimerobetonu
Grubos¢ scianek zbiornika ma wynosic¢
- dla DN 1200 mm - nie mnigj niz 50 mm.
Komore studzienki o przekroju kolowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu. Dla
uzyskania wigkszej wysokosci komory rury sg taczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane musza by¢ z nienasyconej Zywicy
poliestrowej, bez cementu i wody. Zastosowany material to polimerobeton (skrét PRC od
»polyeser resin concrete™). Bardzo dobra przyczepnosé zywicy do kruszyw daje wewnetrzne
polaczenie i pozwala uzyskaé wysoka wytrzymato$é na $ciskanie i zginanie przy matych
grubosciach scianek i tym samym zredukowanym ciezarze elementéw. Przeklada sie to na
mniejsze koszty transportu oraz montazu. Wyroby z polimerobetonu s3 odporne na agresywne
grunty, scieki oraz gazy i tym samym nie ulegaja korozji, pod wplywem kwasu siarkowego,
powstalego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujgcego w kanatach
i zbiornikach $ciekowych",

Podloze do osadzenia zbiornika powinno by¢ o grubosci odpowiedniej dla danych warunkéw
gruntowych, moze by¢ wykonane z betonu.

Wyposazenie zbiornika ma zawiera¢:
® podest obstugowy — stal nierdzewna

tancuch do podestu — stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi - stal nierdzewna

porgcz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna

wiaz wejsciowy kopertowy — stal nierdzewna

kominek wentylacyjny — stal nierdzewna/PVC — szt. | (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 2 biofiltrem — stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)

skosy technologiczne

belka wsporcza — stal nierdzewna

spos6b zamontowania pomp — na nierdzewnych prowadnicach sztywnych, (rurowych),

podwieszonych nierdzewnym laficuchem z samoczynnym polaczeniem pompy

z przewodem tlocznym za pomocy sprzegla

® pomiar poziomu $ciekéw i sterowanie (awaryjne): wylgczniki plywakowe (dla potrzeb
zainstalowania plywakéw nalezy zabudowa¢ lancuch ze stalj nierdzewnej
z obcigznikiem o masie okoto 5 kg, do ktérego beda przymocowane za pomocg obejm
sondy ptywakowe. Regulacja sygnalizacji poziomu odbywa si¢ poprzez zmiane
wysokosci montazu sond na laticuchu,

® Zasuwy odcinajace z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przediuzenie trzpienia
(przegubowy) ze stali nierdzewnej — szt. 2 (dla kazdej z pomp), (zamykanie i otwieranie
W $wietle wlazu, obshiga z poziomu terenu)

..'...‘..
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zawory zwrotne kulowe kolanowe DN80 — szt. 2 (dla kazdej z pomp) — zeliwo
przewody tloczne DN80 — stal nierdzewna

polaczenia kolnierzowe nierdzewne

elementy zlaczne - stal nierdzewna

potaczenie z rurociggiem PE ttocznym wewnatrz zbiornika za pomocy ztaczki STAL/PE
nasada T-52 z pokrywa + zawér kulowy 27 - szt. 1

polaczenie pionéw tlocznych ksztaltkami niskooporowymi (tréjnik ortowy) — nie

dopuszcza sig zastosowania polaczeri spawanych pod katem prostym

2. Pompy rodzaj — pompy fekaliowe do przepompowywania cigzkich frakcji oraz materiatow
wioknistych, zatapialne 400 V, ~1,3 kW- szt. 2, rodzaj wirnika - otwarty typu Vortex lub
dwutopatkowy z mozliwoscia osiowego przemieszczania si¢ 0 podwyzszonej odpornosci na

zatykanie.

(Istniejgce pompownie $ciekdw na terenie miasta Lezajska wyposazone sa w pompy Flygt)

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujgcej ukladu dwupompowego w
oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS.
a) Obudowa rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej:

wykonana z poliestru wzmocnionego wiéknem szklanym o stopniu ochrony
min. IP 66, wspétezynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR,
odporna na promieniowanie UV
wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego odporne na
promieniowanie UV, na ktérych sg zainstalowane:
o kontrolki:

=  poprawnosci zasilania,

" awarii ogolne;j,

®  awaril pompy nr 1,

= awarii pompy nr 2,

"  pracy pompy nr 1,

"  pracy pompy nr2;
o wylgcznik gléwny zasilania z ostona stykéw,
o przelgeznik trybu pracy pomp (Reczna — 0 — Automatyczna) — dla kazdej

Z pomp
o przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
© amperomierz - pomiar pradu silnika (kazdej z pomp)
o stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu)
o wymiarach minimum: 800 (wysokos¢) x 600 (szerokos¢) x 300 (glebokosd),
wyposazona w plytg montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2 mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
posadowiona na cokole, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy sterowniczej, cokot odporny na
promieniowanie UV

b) Urzadzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS - posiadajacy co najmniej wyposazenie
wymienione w punkcie d), wspélpracujacy z istniejacym systemem
monitoringu

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uklad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przekiadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
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wylgeznik réznicowopragdowy czteropolowy chroniacy wszystkie obwody
odbiorcze

gniazdo serwisowe 230V wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo -
pradowym klasy B16

oswietlenie wewnetrzne szafki

wylacznik  silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed
przecigzeniem i zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

dla pomp 0 mocy <5,0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC min. 2A wraz z ukladem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu
dzwigkowego i optycznego

wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej
sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym
0-4m H>O wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od
uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podigczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 — Agregat

Konfiguracja rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej dodatkowo ma zapewniaé¢, zgodnie
z wytycznymi eksploatatora sieci, za pomocg zamontowanego w niej ukladu telemetrii
przesylanie sygnatu na istniejaca stacje bazowa — serwer, monitorujaca obiekty rozproszone.

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni $ciekéw maja posiada¢ Certyfikat
Jakosci CE / deklaracje zgodnosci.

¢) Sterowanie w oparciu 0 modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktoérego wchodza
nastepujgce sygnaty (UWAGAI!!! — wszystkie sygnaly binarne powinny by¢
wyprowadzone z przekaznikow pomocniczych):

Wejscia (24VDC):

o tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidlowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy

1 wytacznika silnikowego

awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy

i wylacznika silnikowego

kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

kontrola rozbrojenia stacyjki

wejscia analogowe (4...20mA):

o sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem
32mA

o sygnatl z przekladnikow pradowych (4..20mA)

Wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

o zalaczanie pompy nr 1

o zalaczenie pompy nr 2

O O 0 0 O

o 0 0 @
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zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

zalaczenie wyjscia wiamania — do podiaczenia niezaleznej centralki
alarmowe;j

d) Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego
GSM/GPRS:
¢  Wyposazenie:

O

e o8 g o 0 g

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modulem
nadawczo-odbiorczym  GPRS/GSM zapewniajgcy  dwukierunkowa
wymiang danych z istniejacg stacja bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD umozliwiajacy prace w bezposrednim
oswietleniu promieniami stonecznymi
16 wejs¢ / wyjs¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obsluga protokotu
MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
®  zasilania sterownika
® poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na
wyswietlaczu HMI
® poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
> nie zalogowany
> zalogowany
®  poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
» logowanie do sieci GPRS
» poprawnie zalogowany do sieci GPRS
> brak lub zablokowana karta SIM
®* aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony IP40
temperatura pracy: -200 C...500 C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e Wymagania dla modutu telemetrycznego:

O

wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejsé i wyjs¢ (binarnych
i analogowych) modutu telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach
ustugi GPRS w wydzielonej sieci APN

wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku
powstania stanow alarmowych na obiekcie

sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu
z ptywakéw i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesylanych
ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy,
odstawienie, blokada pracy rownoleglej)

sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu
wystanego ze stacji operatorskiej
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o podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie
przepompowni

© zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wezesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
®*  poziomu zalaczenia / wylaczenia pomp
®* poziomu dolgczenia drugiej pompy
®*  zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j
* zakresu pomiarowego uzytego przekiadnika pradowego

rezentacja na monitorze komputera, komunikatow o biezacych awariach:
kazdej z pomp
zasilania, wlamania
wystapieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
blednym podlaczeniu ptywakéw
sondy hydrostatycznej

© naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia (cykliczna zamiana
pomp)

© automatyczne przelgczanie pracujacej pompy po przekroczeniu
maksymalnego czasu pracy z mozliwoscia wylaczenia opcji

o blokada zalaczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy
—redukuje czgstotliwos¢ zalaczen pomp, funkcja z mozliwoscia wylaczenia
(opcja)

o zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp

o mozliwos¢ podlgczenia sygnatu wiamania do zewngtrznej, niezaleZne;j
centralki alarmowe;j

B &8 8 B 8 8T
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e) Rozdzielnica zasilajaco-sterujaca pomp musi zapewniag:

[ ]

naprzemienng prace pomp

automatyczne przetgczenie pompy w chwili wystapienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

kontrolg termikéw pompy i wylgcznikéw silnikowych

funkcje czyszezenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu
suchobiegu — tylko dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, pracg pompowni w oparciu o sygnal
z dwoch pltywakow

co najmniej jedna z pomp pompowni powinna posiada¢ tryb pracy awaryjnej
automatycznej, na wypadek uszkodzenia sterownika PLC realizowany
niezaleznie od sterownika na ukladach przekaznikowych z wykorzystaniem
wylacznikéw ptywakowych i zabezpieczeniem przed suchobiegiem pomp.
kompatybilnos¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza musi posiada¢ Deklaracje Zgodnosci CE oraz spetniaé
wymogi Dyrektywy EMC wprowadzonej do polskiego prawa, o czym mowi:
— USTAWA z dnia 15 grudnia 2006 r. 0 zmianie ustawy o systemie oceny zgodnosci oraz
0 zmianie niektorych innych ustaw - dyrektywy 92/31/EWG z dnia 28 kwietnia 1992 r.
zmieniajacej dyrektywe 89/336/EWG w sprawie zblizenia ustawodawstw Panstw
Czlonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej (Dz.Urz. WE
L 126 z 12.05.1992; Dz.Urz. UE Polskie wydanie specjalne, rozdz. 13, t. 11, str. 84);,
- Rozporzagdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003 r. w sprawie dokonywania
oceny zgodnosci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci
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elektromagnetycznej oraz sposobu Jej oznakowania (Dz. U. z 2003 r. Nr 90, poz. 848),
Zwane ,,rozporzadzeniem EMC”,

Przed przystapieniem do prac wykonawca zobowigzany jest dokonaé wizji miejsca inwestycji,
przeanalizowa¢ mozliwosci techniczne pracy urzadzen, zapoznaé si¢ z obecnym systemem
sterowania i wizualizacji komputerowej a w przypadku jakichkolwiek niejasnoéci lub
watpliwosci skontaktowaé sie z uzytkownikiem systemu.

Nowo budowana przepompownia Sciekéw opisana w projekcie budowlanym orazw SIWZ
ma by¢ objeta rozbudows istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu
0 pakietows transmisj¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjonuje w mie$cie
Lezajsk.

Oprogramowanie nowej przepompowni ma byé zintegrowane i kompatybilne
z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez
naniesienie nowej przepompowni $ciekéw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji
Dyspozytorskiej mieszczacej sie w  siedzibie eksploatatora sieci kanalizacyjnej.
Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania
i monitoringu w oparciu o pakietowg transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony
na inny. Nie dopuszcza sie réwniez mozliwosci wspoldzialania dwéch czy wiecej
odmiennych system6w sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przyszlej eksploatacji
przepompowni sieciowych.

Po ukonczeniu prac nalezy wykonaé niezbedne proby poprawnosci dziatania uktadu
pompowania, systemu zabezpieczen, komunikacji, ochrony przeciwporazeniowej urzadzen,
a wyniki z prob i pomiaréw potwierdzié stosownym protokotem. Dostarczy¢ nalezy takze pelng
dokumentacjg techniczna powykonawczg obiektu wraz z niezbednymi certyfikatami i atestami
zainstalowanych urzadzen, oprogramowaniem sterownika, instrukcjami eksploatacji oraz
krotka charakterystykg pracy calej pompowni.
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