D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckniej (OST) § wymagania ogdlne
dotyczice wykonania i odbioru robo6t drogowych w ramach andniaremontu ul. M. C.
Sktodowskiej, ul. Wt. Jagielty i ul.Sw. Jana z Dukli w Lezajsku.

Zakres robot obejmuije:

- wykonanie prac pomiarowych

- roboty rozbiérkowe ( krawgnik, obrzere, chodnik z piytek betonowych 50x50x7cm,
nawierzchnia z mieszanek mineralno — bitumicznygh i

- wykonanie robot ziemnych - koryta pod elementynstaukcyjne zatok postojowych
i chodnikow

- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego gr. 15 ponzagszczeniu na zatokach
postojowych

- wykonanie nawierzchni z betonowej kostki brukowejb. 8 cm na podsypce cementowo —
piaskowej

- wykonanie chodnika z betonowej kostki brukowejlokowej grub. 6 cm podsypce
cementowo — piaskowej

- wykonanie nawierzchni z mieszanek mineralno grbitznych (w-wa wjzaca gr. 4 cm)

- wykonanie nawierzchni z mieszanek mineralno grhitznych (w-wacieralna gr. 4 cm)

- zabezpieczenie przewodow energetycznychtypu np. AROT

- 0znakowanie pionowe i poziome

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naky
odczytywa i rozumie& w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpuBkEil.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmwlymagania ogolne, wspolne dla robot
objetych nizej wymienionymi  specyfikacjami technicznymi dla posegdlnych
asortymentow rob6t drogowych.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wységiowych

D-08.01.01 Krawzniki betonowe

D-05.03.23 Kostka brukowa

D-07.01.01 Oznakowanie poziome

D-07.02.01 Oznakowanie pionowe i gaizenia bezpiecastwa ruchu drogowego

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calG¢
techniczno-uaytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni Idbumety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.



1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mori@wva) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczima
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayazeana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.5. ,Pozwolenie na budog — oznacza pozwolenie wydane Zamawtamu w trybie
ustalonym przez polskie Prawo Budowlane.

1.4.6.,Projekt budowlany” jest to projekt opracowany ndrgtone zlecenie Zamawigego
zatwierdzony w trybie ustalonym przez polskie Pr&wolowlane.

1.4.7. ,Projekt wykonawczy” — oznacza wszelkie rysunki,kdmentagt i informacg
techniczma uszczegotowiace zatwierdzony Projekt Budowlany, opracowany naclmue
zlecenie Zamawiagego.

1.4.8.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarze okolicznasci zachodzcych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanyotibiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej pahzy Inzynierem i Wykonawg.

1.4.9. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych ZAmaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.10.Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.11. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.12. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.13. Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchmraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.14.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twama ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.15.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kowodrogi

i skarpami rowow.

1.4.16. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym wwluc utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.17 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.18. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasyczaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.19. Materialy - wszelkie tworzywa niegtine do wykonania robdét, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzatych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna €& nawierzchni sttaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.



c) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona skftadasie z jednej lub dwdch warstw.

d) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniemdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podtaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

e) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtowrgadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

f) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

g) Warstwa odgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zadanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chroniacych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.25. Pobocze - og¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia uadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchai do
giebokasci przemarzania.

1.4.27.Podtae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa prajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.28.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawa@eprirzyniera,
w formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robot lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczndada autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.30.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqz@nia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istnieacego podczenia.

1.4.31. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.32.Przeszkoda naturalna - elemé@nbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolimegno, rzeka, szlak edréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa -$¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.
1.4.35.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.



1.4.36.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.37.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.
1.4.38.Zadanie budowlane - ¢& przedstwzi¢cia budowlanego, stanoyga odebna catasé
konstrukcyjra lub technologicza, zdolmm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kowykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodho
z dokumentagj projektows (zgtoszeniem robét), SST i poleceniamiyniera.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiam@i prawnymi

i administracyjnymi, kopi egzemplarza dokumentacji projektowe;j.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

a) Wykonawca otrzyma po przyznaniu Kontraktu kogokumentacji (zgtoszenia robo6t) na
roboty obgte Kontraktem.

1.5.3.Zgodnaosé robot z dokumentacy projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkow&uwenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera stanowi czgs¢ umowy, a wymagania okilene w chadby jednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dalentacji. W przypadku
rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdolnych dokumentéw ohowe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” @@inych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mie wykorzystywa bteddw lub opuszcaew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddminzyniera, ktéry podejmie decygjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W pedku rozbienosci, wymiary podane
na psmie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatyalzgodne z dokumentacprojektows

i SST. Dane okrdone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalna sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli sau wykazyw& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiayp Iroboty nie bda w petni zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i wptynie to na niezadowajeq jakas¢ elementu budowli,
to takie materialy zostanzaspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoma
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty remontowe (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniegcych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji kontraktuzalo
zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét. Przed papiestiem do robot Wykonawca
przedstawi laynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiedrmarzdem drogi i
organem zargzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot w okresie
trwania budowy. W zalaoici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biegaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia
projektu. W czasie wykonywania robot Wykonawca dosty, zainstaluje i dalzie



obstugiwat wszystkie tymczasowe uadzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewmtayv ten sposob bezpiecmstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapo6r i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczge lxda akceptowane przezipniera.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym Wykonawcd psbowhzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontvakdz do zakaéczenia i odbioru
ostatecznego rob6t. Wykonawca dostarczy, zainstalugdzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpiecza@e, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie infredki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia
innych. W miejscach przylegajych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgnierem. Wjazdy i wyjazdy z
terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszwatupcych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniolmgynierem.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki ma¢ na celu stosowanieglo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraglzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wyni@ch z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia iobych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg sktadowisk,

2) srodki ostra@znosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mazliwoscia powstania pazaru.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, magazynackz eramaszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalnec¢ds skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn o0s6b trzecich. Wykonawca ¢dzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdts dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, olkilenego odpowiednimi przepisamiVszelkie
materiaty odpadoweayte do robot bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okgékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko. Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakaczeniu robo6t ich szkodliwéd zanika (np. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. z88 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzg¢nzgodt na wycie tych materiatdow od
wiasciwych organdéw administracji mastwowej. Jezeli Wykonawca uayt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjarai ich uycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj



1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za w4dzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjizidzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przelknia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémnzyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyeistalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiadze orazlfie z nimi
wspoOtpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo. Jeeli teren budowy przylega do terendw z
zabudow mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob powodigy
minimalne niedogodriai dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig Inzynier
bedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pgny Wykonawg a
wiascicielami nieruchomgi i dotyczcych korzystania z wilasho i drég wewrtrznych.
Jednake, ani Irzynier ani Zamawiagcy nie kpdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie
beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat lyniera. Irkynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow
zostaty usunite z terenu budowy. Pojazdy powogit§ nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone ndwiezo ukaczony fragment budowy w odsie terenu budowy
i Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kygniera.

1.5.10.Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniaggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urglzenia zabezpieczaje oraz sprg i odpowiedni odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orala @Gapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom roboét i za wszelkie materialy i uradzenia
uzywane do robo6t od daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaczenia
roboét przez Inzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovarmo
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa Jep elementy byty w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego. J8 Wykonawca



w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to né&epenie Irtyniera powinien rozpoeg
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego ¢ ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sz
transport oraz inne wdzenia towarzyse.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avygistaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robdét, Wykonawca mtaed Inzynierowi do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotyg® proponowanegadrédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwriedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatdbw. Zatwierdzenie partii ma#Ww z danegozrodta nie oznacza
automatycznieze wszelkie materialy z danegododia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca
zobowhzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddita w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@avterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegadowykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafjaumowy lub wskaza Inzyniera. Wykonawca nie ¢olzie
prowadz¢ zadnych wykopoéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgayzyska na to pisemmzgod: Inzyniera.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawge wywiezione z terenu
budowy i ztzone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robétzrie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatbw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Agniera. Kady
rodzaj robot, w ktorym znajdaijsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem.

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigunazliwo$é wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonavwmowiadomi layniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem tego materiatu, albo w okresie zhaym, jéli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez hyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody gniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#eido czasu gdyedla one uyte
do roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaenizachowaty swaj jakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez lyniera. Miejsca czasowego skiadowania
materialtbw kda zlokalizowane w oflgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawd
zaakceptowanych przezzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizaspot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgkzpowinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i wydajn& sprztu powinny
gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami sakmgmi w dokumentacji



projektowej, SST i wskazaniach zyniera. Sprgt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub
wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy.
Powinien by zgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania. Wykonawcaduzie konserwowasprzt jak rowniez naprawigé lub wymienia
sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumaozliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mee by pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych
materiatdw. Liczbasrodkow transportu powinna zapewhigrowadzenie robot zgodnie z
zasadami okonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidiazyniera, w terminie
przewidzianym umow Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnia
wymagania dotycce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dogmanych
naciskow na © i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych
warunkow mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego u#ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykena kdzie
usuwa& na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkatzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i tereniedbnd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétictazgodnéé z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot opveanym przez
Wykonawe oraz poleceniami liyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiatigi za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementow robot. &ty popetnione przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusungte przez Wykonawg na
wiasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysolkgi przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigicioza
ich doktadné¢. Decyzje Irkyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t dila oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgkdni wyniki bada materiatdow i robot, rozrzuty normalnie wygtijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, sdtadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplyw@e na rozwzam kwestt. Polecenia Ilayniera
powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez layniera, pod
grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zalazong jakaosé robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i
jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni systentroli, wlaczapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie audzenia niezédne do pobierania prébek i
bada materiatéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systkontroli Inzynier moe zaadad

od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadowal@gy. Wykonawca &dzie przeprowadzapomiary i badania



materialtbw oraz rob6t z egtotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gkgpwej i ST. Minimalne wymagania
co do zakresu badai ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhiwykonanie robot zgodnie z umaw Wykonawca dostarczy
Inzynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wddzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada Inzynier kxdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. aynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedoggnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub thedawczych. Zeli niedociagniecia te
beda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatbw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem i
prowadzeniem badamaterialtéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkciji mdyy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla Inzynier bgdzie mie
zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobiésiaprobek kda
dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez hyniera. Probki dostarczone przez
Wykonawe do bada wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przeygniera. Na zlecenie kyniera Wykonawca
bedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hwudatpliwosci co do
jakaosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawe usungte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszfyokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetlh przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@ mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez liayniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.4. Badania prowadzone przez lagyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcaroducent materiatbw powinien
udzielé mu niezlednej pomocy. laynier, dokonuic weryfikacji systemu kontroli rob6t
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvdezeli wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to liynier oprze si wytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i robot z dokumentacprojektowy i
SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania probek poniesione zogtaprzez
Wykonawe.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj



1. certyfikat na znak bezpieadmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:

- Polsky Normg lub

- aprobai techniczr, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidhalskiej Normy,
jezeli nie &1 objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniagjwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumeniyws/magane przez SST, 4da partia
dostarczona do robékdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe mygzosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaia
tych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych robdéprowadza giw sposob aigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodngci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badawykonawcy kda gromadzone w formie
uzgodnionej, dokumenty te stanawziahczniki do odbioru robot. Winny léyudosgpnione na
kazdezyczenie Irtyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) rpsfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaciadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) protokoty odbioru robét,

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwed
zabezpieczonym. Zagiuie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do wglu hazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze rolmiaru robo6t dokonuje
Wykonawca po powiadomieniudpniera o zakresie obmierzanych robét i terminie @ivm
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obrao keda wpisane do kaiki
obmiaréw. Jakikolwiek lald lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w zakresie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od algzku ukaczenia wszystkich robot.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dilugaosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robo6t nie wymagajego
inaczej, objtosci beda wyliczone w m3 jako diugdé pomnaona przezsredni przekrgj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.



7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przezzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowedda przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikapcych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlagggch
zakryciu przeprowadza siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazo
nieodzowne obliczeniac¢da wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub aitpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moly¢
dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje f#ynier. Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniemyimera. Odbiér bdzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie piniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera. Jaké&d i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw badei w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentagprojektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t
dokonuje lxynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru
ostatecznego dolzie stwierdzona przez Wykonagvez bezzwiocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie layniera. Odbior ostateczny robot ngstw terminie ustalonym w
dokumentach umowy, ligz od dnia potwierdzenia przezzimiera zakaéczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iDdbostatecznego robét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawizg@go w obecnai Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot z
dokumentagj projektows i SST. W toku odbioru ostatecznego robét komigijpazna i z



realizacy ustal@é przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoiah i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robot uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaooi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypesiivierdzenia przez komésjze jakaé
wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentdelznmacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiettevo ruchu, komisja dokona patea, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapgo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgeainy przygotowanastpujace dokumenty:

1. recepty i ustalenia technologiczne,

2. ksizki obmiaréw,

3. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,
4. protokoty odbioru i przekazania wdzen (zabezpieczenie kabla energetycznego,
likwidacja stupa éwietlenia ulicznego).

5. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

6. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdét. Wszgstiaradzone przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaesjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtra@wiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawna jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji formularza cenowego.

Dla pozycji wycenionych podstamptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji formularza cenowego. Cena jednassk@ozycji kdzie uwzgbdnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe robdtltla obejmowd:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartgé¢ zwzytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogéinych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@e U. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi
Zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjwz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).



