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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budoﬁlwych (STWiORB}) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiszanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdéw
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-

ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwiazanych z budowg —
Sciezki pieszo-rowerowej przy ul. Lublinieckiej w Koszgcime.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtwotzenie w terenie przebiegu trasy drogowe;j.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokos-
ciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoblne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-
00.00.00 ,,Wymagania og6ne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

shupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mie¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m idlugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhigosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci
od 0,04 do 0,05 m.

L Swiadki” powinny mie¢ dhugos¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiéw wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgee transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pemiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢é od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspolrzedne punktow giéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig sig od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostans wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢é rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazZny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczefh w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawceg
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowiazkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowyeh

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza
granica robét ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gloéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé¢ 500 m.
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Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inZynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosié 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe; i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhwz
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze malezy zalozy¢é w postaci stupkow betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby sredni biad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawiazaniu do reperéw pafistwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyijnej, okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robdt.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypbw i wykopéw na
powierzchni terenu (okre$lenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoblne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Og6lne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
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8.2. Sposéb odbioru robét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

9.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obgjmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punkiami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

SOV e W

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

21



D-01.02.02

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Niniejsza specyfikacja techniczna (STWiORB) iest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t zwiazanych z budowa Sciezki pieszo-rowerowej przy ul. Lublinieckiej w Koszgcinie.

1.3. Zakres robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu §redniej grubosei 10 cm, w ramach robét przygotowawezych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyezgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowaé:
—~ réwniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidiowe
wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzgtu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport humusu
Humus nalezy przemieszezaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych 1 przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozZniejszego uzycia przy zakladaniu trawnikow
oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno
by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie moze
stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczefistwa rob6t (zmienna grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzehni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokogci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, specyfikacji lub
wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawg do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgeiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skiadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosei robét
Qgolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigeia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? zdjecia warstwy humusu obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy w celu wykorzystania w ramach budowy,
— zaladunek nadmiaru humusu na $rodki transportowe i odwoz w miejsce wskazane przez Inzyniera,
— uporzadkowanie terenu robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw drog i ulic.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna (STWiORB) jest stosowana jako dokyment przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét zwiazanych z budowa

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

i Sciezki pieszo-rowerowej przy ul. Lublinieckiej w Koszecinie.!

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiorkg
element-tow drog i ulic.

W zakres robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drég i ulic wehodzi rozebranie:
*  nawierzchni z betonu asfaltowego grubosci 20 ¢cm, oraz nawierzchni z pyt betonowych 35/35/5 cm,
¢ nawierzchni zjazdow z plyt bet. 30/40/8 cm,
*  law betonowych,
+  obrzezy betonowych 20/30/8.cm. , -oraz  kraweznikdw bet. 20/30/8cm.
»  kostki betonowej gr. 8 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY

Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych materialy nie wystepuja. Natomiast materiaty z rozbidrek nalezy
przekaza¢ do dyspozycji Zamawiajacego.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbidrki. Wybrany sprzet powinien uzyskaé akceptacje
InZzyniera.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine" pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materialdw i gruzu z rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5 niniejszej
specyfikacji. Srodki transportowe nalezy dostosowac do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
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Wykonawce robot uznaje sie za wytworce odpadéw powstajacych w czasie budowy. Wykonawca
odpowiada za gospodarke odpadami zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, w tym za przechowywanie
dowoddéw potwierdzajgcych ich zagospodarowanie. Usuniecie odpaddw, ich wykorzystanie lub
unieszkodliwienie jest obowigzkiem wykonawcy.

Materiaty pochodzace z rozbidrek, nie nadajgce sie do ponownego wykorzystania (w tym elementy z
rozbiérek sieci uzbrojenia terenu i inne), powinny by¢ gromadzone w odpowiednio do tego
przygotowanych miejscach zapewnionych przez Wykonawce, a nastepnie przekazane
wyspecjalizowanym odbiorcom zajmujgcym si¢ odzyskiem lub unieszkodliwianiem takich materiatow.

Materiaty pozyskane z rozbiorek wykonywanych w ramach danego zadania a przedstawiajgce wartos¢
uzytkowg do ponownego wykorzystania, stanowig wlasnos¢ Zarzadcy drogi, chyba ze z uzgodnien,
porozumien, uméw lub ustalen odrebnych itp. wynika inaczej. Wykonawca robot jest zobowigzany do
protokolarnego sporzadzenia inwentaryzacji takich materiatéw (potwierdzonej przez inspektora
nadzoru/lnzyniera), z okre$leniem ich iloSci, oszacowaniem wartosci i dokumentacjg fotograficzng. Do
czasu ich zagospodarowania, Wykonawca robot zapewni place do skladowania takich materiatow,
przewiezie materiaty na te place i skfaduje je w sposob nie powodujgcy pogorszenia ich wiasciwosci
uzytkowych i uszkodzen oraz zapewni nadzér nad nimi w okresie realizacji rob6t.

O ponownym wykorzystaniu danego materiatu rozbiérkowego w ramach niniejszego zadania bedzie
decydowat inspektor nadzoru w uzgodnieniu z przedstawicielem Zarzgdcy drogi, kiory potwierdzi
spetnienie wymogow okreslonych w dokumentaciji projektowej i specyfikacjach technicznych.

Materialy rozbiérkowe nie majgce zastosowania w realizowanym zadaniu (zakwalifikowane jako
wiasno$¢ Zarzadey drogi), Wykonawca robot przekaze protokolarnie temu Zarzadcy. Potwierdzone
przez Inzyniera dokumenty Wykonawca powinien przekaza¢ Zarzadcy drogi z czasowym
wyprzedzeniem umozliwiajgcym ogtoszenie przetargu na sprzedaz tych materiatéw. Do czasu ich
zbycia Wykonawca robét przechowuije i zabezpiecza te materiaty w sposéb przedstawiony jak wyzej.

Materiaty rozbiérkowe nie majgce zastosowania w realizowanym zadaniu i nie przekazywane Zarzadcy
drogi nalezy zagospodarowac zgodnie z dyspozycjami zawartymi w dokumentacji projektowej lub w
uzgodnieniach z gestorami (wiascicielami) tych materiatow.



5.2. Wykonanie rozbiorek.
Roboty rozbiérkowe elementéw drog i ulic obejmuja usuniecie z pasa drogowego wszystkich elementow

wymienionych w p. 1.3, w stosunku, do ktorych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowe;.
Materialy z rozbiorki, nieprzewidziane do ponownego uzycia powinny zosta¢ usuniete poza teren budowy na

koszt Wykonawcy. .
5.3. Zasypywanie wykopéow.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementéw drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokument-tacja projektowa beda wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty (wykopy) nalezy wypelni¢ warstwami,

gruntem nadajacym si¢ do wykonania nasypow bez zastrzezen, do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do
uzyskania wskaznika zageszczenia I, > 0,95.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoci robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 6.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robat.

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest: :
Im’® (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni z kostki betonowej grubosci 8 cm,
. Im’2(metr kwadratowy rozebranej nawierzchni z ptyt betonowych 35/35/5 cm,
 Im" (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni z betonu asfaltowego grubosci 20 cm,
*  Im2 (metr kwadratowy) rozebranej nawierz. zjazdéw z ptyt bet. 30/40/8 cm,,
« Im’ (metr szeécienny) rozebranych tfaw betonowych,

* Im (metr) rozebranych obrzezy betonowych 30/20/8cm , -1 m2 — kraweznikéw bet. 20/30/8 cm..

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa rozebrania 1 m* nawierzchni z betonu asfaltowego uwzglednia:
roboty przygotowawcze - wyznaczenie nawierzchni do rozbiérki,

- rozebranie nawierzchni,

- ewentualne przesortowanie materialow dla ponownego uzycia,

- wywdz materialdéw z rozbiorki poza obreb budowy na odlegtoéé do 10 km,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
- opflate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania I m3 lawy betonowej uwzglednia:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie elementéw do rozbiorki,

- rozkucie i rozebranie lawy betonowej,

- wywoz materialow z rozbiorki poza obreb budowy na odlegtos¢ do 10 km, -
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.
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Cena jednostkowa rozebrania 1 m obrzezy betonowych uwzglednia:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie obrzezy do rozbiorki,

- odkopanie i rozebranie obrzezy,
ewentualne przesortowanie materialéw dla ponownego uzycia,

- wywoz materiatéw z rozbidrki poza obreb budowy na odlegtosé do 10 km,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m2 kraweznikow betonowych uwzglednia:

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie do rozbiorki,

- odkopanie i rozebranie,

- ewentualne przesortowanie materialu do ponownego uzycia,

- wywoz materialéw z rozbidrki poza obreb budowy na odleg. do 10 km,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot,

- oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m2 nawierzchni z plyt beton. uwzglednia:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie nawierzchni  do rozbiorki,

- rozebranie nawierzchni,

- ewentualne przesortowanie materialéw dla ponownego uzycia,

- wywo6z materialéw z rozbiérki poza obreb budowy na odleglosé do 10 km,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

- opflate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa za 1 m2 nawierzchni zjazdéw z plyt beton. uwzglednia:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie nawierzchni do rozbidrki,

- odkopanie i rozebranie,

- ewentualne przesortowanie materialéw dla ponownego uzycia,

- wywoz materialéw z rozbiorki poza obrgb budowy na odlegto$é do 10 m,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

- oplatg za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m2 nawierzchni z kostki beton, gr-. 8 cm

uwzglednia:

- roboty przygotowawcze - wyznaczenie nawierzchni do rozbiorki,

- odkopanie i rozebranie ,

- ewentualne przesortowanie materialéw dla ponownego uzycia,

- wywoz materiatéw z rozbiérki poza obreb budowy na odlegtos¢ do 10 km
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norlﬁy

1.PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania.

D-01.02.04
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