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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwarunki wykonania i odbioru robot
budowlanych w zakresie remontu drogi gminnej kicyuPolnej w Briéku zgodnie z zakresami
podanymi w przedmiarach dla wymienionych zada

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokanpezetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w pktll.

1.3. Zakres Rob6t obgtych Specyfikacia Techniczm.

W zakres rob6t objych specyfikacj techniczia wchodzi:
* sporadzenie i uzgodnienie tymczasowej organizacji rudauczas prowadzenia robét z
Zamawiajcym .
roboty ziemne (wykopy i hasypy),
rozbiorki nawierzchni wraz z odwiezieniem na wskezaniejsce,
korytowanie pod jezdniwarstwy 0 grubdci 0,24 m
profilowanie i zagszczenie podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
wykonanie dolnej warstwy podbudowy z tlucznia kammego o frakcji 31,5/63;
gr. warstwy 15 cm
= wykonanie podbudowy gornej warstwy z tlucznia kamiego o frakcji 0/31,5;
gr. warstwy 5cm
= skropienie warstwy podbudowy asfaltem
» ulozenie warstwycieralnej z betonu asfaltowego 0/8 mm gr.4 cm mdrj&ch,

Kolejnos¢ realizacji inwestycji:

1. Wybdr Wykonawcy w oparciu o Ustaw Zaméwieniach Publicznych.
2. Podpisanie umowy z Wykonagvoa wykonanie robot.

3. Przekazanie placu budowy.

4. Wykonanie robét przez Wykonagc

5. Odbior robot.

1. 4. Okreslenia podstawowe.

Nawierzchnia — warstwa lub zespo6t warstw gheych do przejmowania i rozkladania open od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bémmmio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

Podbudowa zasadnicza— goérna cgs¢ podbudowy spetlniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchrnido gkbokasci przemarzania.

Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie ¢bacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-
uzytkowa (droga).

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuploftoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.



Droga tymczasowa (montaowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaacturpojazdow
obstugujpcych zadanie budowlane na czas jego wykonania.wiRizeana do usugcia po jego
zakaczeniu.

Jezdnia— cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Korona jezdni — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhczenia.

Korpus drogowy — nasyp lub ta &¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kowodrogi i skarpami
rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeguie przez Zamawigjego,
niezkzdne do przeprowadzania wszelkich hadarob zwhzanych z ocepjakasci materiatdw oraz
robot.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacpjektow i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przezsiora.

Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na plaszcznie pionowego przekroju w 0si
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé — zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat olteny — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowej.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cz$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robdt.

Slepy kosztorys— wykaz robét z podaniem ich éld (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

Utylizacia — w specyfikacji pod pegiem utylizacja naley rozumie& proces, w ktérym odpady w
pierwszej kolejnéci sa poddawane odzyskowi, azgi z przyczyn ekologicznych lub ekonomicznych
nie jest on uzasadniony, to odpady te halenieszkodlivé w sposob zgodny z wymogami ochrony
srodowiska oraz planami gospodarki odpadami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot.

Prace budowlane eda prowadzone przez Wykonawowybranego zgodnie z Ustawo
Zamowieniach Publicznych.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy i specyfikagfechnicza .



Wykonawca zobowizany jest zapewdti pracownikbw o odpowiednich kwalifikacjach i
posiadajcych odpowiednie uprawnienia do prawidtowego wykoaav/w zadania.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i¢dzie utrzymywa tymczasowe umgizenia
zabezpieczafe, w tym ogrodzenia, pgsze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelk
innesrodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu Wykonawca ogradziwyraznie oznakuje
teren budowy.

Prace hda nadzorowane przez upogwaonych przedstawicieli ze strony Zamaw@ggo.

Czasowa organizacja ruchu drogowego dla budowy madania powinna kyrealizowana
bez jakiegokolwiek ograniczenia wyptijacych relacji ruchu kotowego.
W trakcie prowadzenie robo6t zachawanozliwo$¢ dojazdéw i dajé, w tym szczegOlnie shb
ratowniczych i komunalnych, do poses;ji oraz obiektdbjetych frontem robat.
Zapewné utrzymanie dwukierunkowej agitosci ruchu kotowego.

Zaplecze budowy zorganizowaez jakiegokolwiek dodatkowego zajmowania pasgar@go.
Oznakowanie drogowe i wdzenia bezpiecistwa ruchu ustawiz zachowaniem wymaganej skrajni
pionowej i poziomej przewidzianej dla ruchu droggee

Jednostka prowadea roboty zobowizana jest do utrzymania w najgym staniesrodki techniczne
uzyte do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot.

Zabezpieczenie i oznakowanie miejsca robdt promaytzh w pasie drogowym winno
zapewnia bezpieczéstwo i uczestnikom ruchu kotowego i osobom wyka@oum roboty oraz
zapewné ptynnads¢ ruchu drogoweqo.

Wszelkie odpady powstgie w wyniku wykonywanych robét nalezagospodarowazgodnie
z ich rodzajem poprzez zdeponowanie w zaktadaatzpaczonych do ich sktadowania lub utylizacji.

2. MATERIALY.
2.1.Zr6dta poszukiwai materiatow.

Hurtownie materiatéw budowlanych, kopalnie kruszyw
2.2. Inspekcja wytworni materiatow.

Nie dotyczy.
2.3. Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom.

Wszystkie ayte materialy powinny by nowe i posiada dopuszczenie do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie zgodnietavdsPrawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.
z p&n. zmianami. Materialy nie odpowiadeg¢ tym wymaganiom nie madpy¢ zastosowane.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Materiaty naley przechowywa w oryginalnych opakowaniach oraz zgodnie z zalecen
producenta.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow.

Zmiany materiatow na réwnogdne a mazliwe jedynie za zgagInwestora.



3. SPRZT.

Do wykonania rob6t przewidujegsizycie nastpujacego spretu:
" sprzt pomiarowy,
koparki,
tadowarki,
samochody samowyladowcze,
samochody skrzyniowe,
samochody dostawcze,
zag:szczarki,
Sprz:t reczny,
sprzarka spalinowa z mtotem pneumatycznym lub miotispaly,
pita spalinowa,
rowniarki,
zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub majezne walce wibracyjne,
szczotki eczne i mechaniczne, sgarki,
wytwdrnia stacjonarna (otaczarka) o mieszaniu cgklym lub ciglym, do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych, przystosowanegddmowania i podgrzewania destruktu
asfaltowego,
uktadarki do uktadania mieszanek mineralno-asfaltwtypu zagszczanego,
skrapiarki,
walce lekkie srednie i cg¢zkie stalowe gtadkie,
walce ogumione.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatéw/spratu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie n¢elme zezwolenia od wtadz, co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposdhgty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Zamawiajcego.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z kieymi
potrzebami w trakcie wykonywanych robot.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyal dojazdach do Terenu Budowy Transport
materiatdw na plac budowybzie odbywat si przy zastosowanigrodkow transportu kotowego.

Materiaty podczas transportu najezabezpieczy w taki sposéb, aby nie wygtowata
mozliwos¢ ich uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Do wykonania robot mma przysipi¢ po przekazaniu placu budowy Wykonawcy przez
Zamawiajcego.
Wykonanie robot nalgy przeprowadzi zgodnie z normami PN i BN oraz obagtujacymi
przepisami. Osoby zatrudnione przy mantapowinny posiada wymagane kwalifikacje i
uprawnienia.
W trakcie realizacji rob6t natg przestrzegaprzepiséw B.H.P i P-PQ



5.2. Warunki szczego6towe wykonania robot.

5.2.1. Technologia wykonania robot.

PROFILOWANIE | ZAGSZCZENIE PODLJA.

Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna koryt@ wymaganego profilu oraz
zag:szczenie .

Bezpadrednio po profilowaniu podi@ naley przystpic do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierbwlc powstate przy zagzczaniu powinny hy naprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przez przedstawiciela Zéajgego.

Zagszczenie podim naley kontrolow& wg normalnej préby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z BN-77/8931-12 lub dla gruntow grubozistyth ptyt VSS zgodnie z PN-S-02205.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa przy zagszczeniu nie powinna #hi¢ sie od wilgotndgci

optymalnej:
= W gruntach niespoistych 2%,
= w gruntach mato ¢rednio spoistych + 0% i -2%.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zwilgoceniu, to przed
przystpieniem do uktadania podbudowy ngleodczeka do czasu jego naturalnego osuszenia lub
uzy¢ srodkow zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Po osuszeniu podta przedstawiciele Zamawigiego oceni jego stan i ewentualnie zkec
wykonanie niezbdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpi wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona na wlasny koszt.

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO.

Warstwy podbudowy ukladane ®ia zagszczonym i wyprofilowanych gruncie rodzimym.
Kontrola jakadci wykonania podiga polega na sprawdzeniu zgoécio wykonanej warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiedniej Normie.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia toleranggtalonych w normie, usterki w
wykonaniu podtaa naley usuraé.

Przygotowanie polega na wymieszaniu w taki sposddy, uzyska& ciagtos¢ uziarnienia i
zwilzenia do wilgotnéci optymalnej z tolerangj+ 2%. Naleycie wymieszane i zwibne kruszywo
dostarcza na budow w warunkach zabezpieczaych je przed wysychaniem i segregadprzed
zag:szczeniem razxielane kruszywo naty wyprofilowac do spadkow poprzecznych i pochyle
podiuznych .

Podbudow nalery zag:szcz& walcami. W ostatniej fazie zesgczania naly sprawdzi
profil szablonem. Zagszczenie podbudowy nalewykonywa: warstwami okrélonymi w p. 1.3. przy
zachowaniu wilgotnéei optymalne;j.

Zageszczenie podbudowy powinno dydéwnomierne na catej szerakd a négnosé podbudowy
badana pht VSS powinna odpowiadavarunkom podanym w Normie .

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.

Do wykonania jezdni ulic przewidujegsuzycie betonu asfaltowego 0/8 mm — warstwa
scieralna gr. 4 cm.
Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej

Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej galea:



= doborze sktadnikdw mieszanki,
= doborze optymalnej ikei asfaltu,
= okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zateniami Specyfikacji Technicznej.

Wytwarzanie mieszanki mineralno — asfaltowej

Mieszank mineralno — asfaltoavprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skftadnikoéw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoalhasfaltowe;j.
Dozowanie sktadnikdw powinno bywagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recdtlerancje
dozowania sktadnikbw magvynost nie wiecej niz 2% w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerane$°C.
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pové wynosi:

» dla asfaltu 35/50145°C+165°C,

» dla asfaltu 50/70140°C+160°C.

Nalezy przy tym uwzgdni¢ zalecenia producenta lepiszcza.
dla polimeroasfaltu — wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowe] powinna wynasi
» 7 asfaltem 35/50140°C+170°C,
» 7 asfaltem 50/70135°C+165°C.

Nalezy przy tym uwzgédni¢ zalecenia producenta lepiszcza.

Z polimeroasfaltem — wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno — asfaltowa przegrzana (z acamakiebieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturzeasizej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.

Przygotowanie podia

Podlae pod warstw scieralra stanowi warstwa podbudowy z ttucznia kamiennedmkcji 0/31,5
mm.

Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Przed roziéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt emulsp
asfaltows. Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji podanality 1.

Tabela 1 — Zalecane foi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

Lp. | Podiee do wykonanig llos¢ asfaltu po
warstwy z  mieszanki odparowaniu  wody 7
betonu asfaltowego emulsji kg/m2

1. Podbudowa asfaltowa0,3+0,5
(nowa)
2. Nawierzchnia  asfaltowp0,2+0,5
(istniejaca)
3. Podbudowa =z kruszywa 0,5+0,7




stabilizowanego
mechanicznie

Skropienie powinno khywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrod@garowanie wody.
Orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co hajmniej:

= 0,5 h przyildci 0,2 + 0,5 kg/memulsji,

= 2 h przyildci 0,5 + 1,0 kg/rhemulsiji.

Warunki przystpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia wgai
doby byta nie nisza od 5°C. Nie dopuszcza siktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podczas odpadow atmosferycznych oraz silnego wistrd6 m/s).

Whbudowanie i zaggzczenie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno — asfaltowa powinna¢ bybudowana ukitadask wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymaniem zazonej niwelety.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna hyzsza od minimalnej temperatury
mieszanki.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzenie powinna wyndsnie mniej ng:

» dla asfaltu 35/50130°C,

» dla asfaltu 50/70125°C.

Nalezy przy tym uwzgdni¢ zalecenia producenta lepiszcza.
dla polimeroasfaltu — wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Zagyszczanie nalgy rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag;szczenia
utozonej warstwy powinien kiy> 98,0 %.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegte lub prostofado osi drogi.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakasci Robat.

Celem kontroli Robot &lzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazoma jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok Robdét i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezldne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robaot.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz Robét z
czestotliwoscia zapewniaica stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w specyfikacji.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w stosownych
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaipe tam okréone, Przedstawiciel
Zamawiajcego ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny.



Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

Przedstawiciel Zamawiajacego jest upemiany do kontroli wszystkich Robot oraz
materiatéw dostarczonych na budplub na jej terenie produkcyjnym, ydzapc w to przygotowanie
i produkcg materiatdw. Zamawiagy powiadomi Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie materiaty i Roboty, ktére nie spetaiajymaga jakasciowych.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiareds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Za ggod
Zamawiajcego stosowamozna wytyczne krajowe.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafdlaWykonawca powiadomi Zamawigiego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Akonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przestawi na gimie ich wyniki do akceptacji Zamawigiemu.

6.3. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Zamawiajcemu kopie raportow z wynikami badggak w
trybie natychmiastowym.

Wyniki bada (kopie) kpda przekazywane Zamawigemu na formularzach przez niego
zaaprobowanych.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1) Certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okronymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2) Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
Polsky Normy lub
Aprobat Techniczi, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie g, objgte certyfikacy okreslona w pkt. 1.

Produkty przemystowe mugsposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvgamawiagcemu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy.
Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczacsponadto nagpujace dokumenty:
a) zgloszenie o zamiarze rozp@cia remontu
b) protokoty przekazania Terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy:
Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomited
zabezpieczonym.



Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dosgpne dla przedstawicieli Zamawiapgo i
przestawiane do wgllu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Zasady ogdle obmiaru robat.

Obmiar Robot kdzie okréla¢c faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z
przedmiarami w jednostkach ustalonych w kosztorysie

Obmiar Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigieniu Zamawiajcego o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej3 dni przez tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Obmiar podlega akceptacji Zamaviicggo.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmach podanych w przedmiarach lub gdzie
indziej nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich Robét. 8&lne dane zostan
poprawione wg instrukcji Zamawigjego na gimie .

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robét nie wynikgych z kosztorysu
ofertowego z wyjtkiem Robot zaakceptowanych przez Zamaagiegio na gimie. Zwiekszona iléé
Robot w stosunku do kosztorysu ofertowego wykonagmpisemnego upoviienia Zamawiajcego
nie maze stanowé podstawy do roszcaeo dodatkow zaptag.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow.

Dlugdsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Objetosci beda wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekrg.
llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolghlwymagaty
akceptacji przez przedstawicieli Zamaw@@ggo.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostaqn dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duzie posiadéd wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedaa przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania Robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia.
W niniejszym zadaniu nie wygiuje potrzeba weenia.
7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.
Obmiary kda przeprowadzane przed esziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robdét, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ leda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub eMpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiar©miarow razie braku miejsca szkice mog
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Zamawiagym.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robot dokonaj kompetentni przedstawiciele Wykonawcy (w obeondierownika
budowy) i Zamawiajcego w uzgodnionym terminie. Z odbioru robot aglsporadzi¢ protokat.

8.1. Rodzaje odbiorow robdt.

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior Robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realiaulegr zakryciu .

Odbidr Robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu Robot.
Odbioru Robét dokonaijprzedstawiciele Zamawigego.

Gotowa¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie dngezesnym
powiadomieniem Zamawiajego np. telefonicznie. Odbidedizie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia.

Jakac¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Zamawigy na podstawie badavtasnych
oraz dokumentow zawiergjych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z zatoiami jak i uprzednimi ustaleniami. Zamawi@j w
razie watpliwosci moze zaadac przeprowadzenia wszelkich badaa koszt Wykonawcy.

8.3. Przegcie odcinka robot.

Przegcie odcinka robot przez Aytkownika mae sk odby po jego pozytywnym odbiorze w
obecndci kompetentnego przedstawiciela Wykonawcy i Zanageego.

8.4. Przegcie koncowe.

Przegcie kaicowe robét przez Zamawigiego odbdzie sé po jego pozytywnym odbiorze w
obecndci kompetentnego przedstawiciela Wykonawcy (kierdamudowy) i Zamawiagcego.

8.5. Dokumenty do przegcia koncowego robot.
» zgloszenie zakiczenia robot;
= aprobaty i atesty na zabudowany materiat,
= gwarancja na uezlizenia i roboty.
= obmiar i kosztorys powykonawczy.

8.6. Przegcie ostateczne po okresie gwarancyjnym.
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Podstaw przegcia ostatecznego po okresie gwarancyjnym jest dmkienprzegidu obiektu
pod wzgkdem jego prawidtowego dziatania, trwsgoi bezawaryjnéci. Przegid powinien odby sie
w uzgodnionym przez inwestora izytkownika w obecng&ci kompetentnych przedstawicieli oraz
nalezy sporadzi¢ protokot.
W przypadku stwierdzenia usterek wykonawca jestomddrany od ich usugcia w ustalonym
terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykamgama jednostk
obmiarowi ustaloa dla danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji Kosztorysowegdbie uwzgédnia& wszystkie czynngi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty.

Ceny jednostkowe Robotds obejmowa:

* Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

»  Wartas¢ zwytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazyntea ewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

=  Wartas¢ pracy Spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

= Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

= Podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.1. Ustalenia ogdlne.

Ustalenia ogdlne okéta Inwestor w SIWZ bdacej zahcznikiem do ogtoszenia przetargu w
oparciu o ustawo zamdwieniach publicznych.
9.2. Zaplecze
Inwestor nie dysponuje zapleczem

9.3. Tablice informacyjne.

W widocznym punkcie obiektu naleumiesci¢ tablicg informacyjra o realizowaniu zadania.
Koszt umieszczenia ponosi wykonawca.

10. INFORMACJA DOTYCZ ACA BEZPIECZE NSTWA | OCHRONY ZDROWIA.

Przy realizacji niniejszego zadania nie vepsia zagraenia opisane przez Ustawodawe
RMI z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczeg@élgovzakresu i formy planu bezpiefigeva i
ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzepidt budowlanych.
Przygotowanie planu BIOZ nalg do obowizkéw kierownika budowy.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa o zamowieniach publicznych.

Prawo budowlane — Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Gznjpzm.
Obowiazujace przepisy BHP.

Obowiazujace normy PN i BN.
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