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D.01.01.01. ODTWORZENIE | WYZNACZENIE TRASY |
PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji feicznej § wymagania dotygze
wykonania i odbioru, wyznaczenia trasy i punktowsekgiciowych w ramach odbudowy
niedraznej - uszkodzonej w wyniku powodzi kanalizacji degavej wraz z odtworzeniem
infrastruktury drogowej fragmentu ul. Jesionowejdhad50m w miejscowsei Lubecko -
etap Il.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kKatdwy przy zleceniu
i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzykonania Robo6t wymienionych
w p. 1.1. zwazanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punkidysokaciowych oraz
obstug geodezyjnp realizacji zadania wraz z przeniesieniem kolidy¢h punktow osnowy
geodezyjnej, ustaleniem ich nowych wspéthzych, hczenie z ich zgloszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego.

Obstuga geodezyjna prowadzona jest dla catego elgomwanego ukiadu
komunikacyjnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym STa szgodne z obowrzujgcymi normami,
wytycznymi i okrgleniami podanymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania og3In

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkavykonania Robot i ich zgodsd
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania Robo6t podano w ST DM.00.00.00ym&gania Ogolne”.

2. MATERIALY

Do stabilizacji punktow osi trasy naleuzywac:
- palikbéw drewnianych lub rurek stalowych — dla kt@w zlokalizowanych w poboczach,
- gwazdzi z folig lub prtow stalowych — dla punktéw zlokalizowanych w naw@hni
asfaltowej jezdni i chodnikéw.
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Wszystkie elementy aywane do stabilizacji punktéw powinny ndiedtugasé
dostosowas do aktualnie panaggych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwothia
stabilizacg punktéw w sposob okémny w niniejszej ST. Ewentualna wymiana punktow
z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferychngie mae powodowa roszczé
Wykonawcy o dodatkowzaptat.

Do stabilizacji punktow wysokoiowych — reperow roboczych (kiedy zajdzie
potrzeba ich odtworzenia lub zggczenia), naley uzy¢ stupkdéw betonowych.

Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych budowlach wzdtu
trasy.

Do wykonania opisOw i oznaazepunktow mana wywa farby chloro —
kauczukowej w dowolnym kolorze oprocz biatego.

3. SPRZET

3.1. Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy, PZJ i warunkami
okreslonymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”, p. 3.

3.2. Roboty pomiarowe naly wykon& nastpujgcym sprztem geodezyjnym
gwarantugcym doktadnéci podane w p. 5.:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, faty, tdmy stalowe i ruletki,

- sprzt GPS.

Wszystkie aywane do Rob6t instrumenty geodezyjne powinny brektyfikowane
oraz posiada wymagane przepisami szczegoélnyswiadectwa legalizacji. Doktad§é
instrumentow powinna zapewiiarykonanie robot z zalmng w niniejszej ST dokladrigia.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dla transportu podano w ST DNO@OO. ,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania Rob6t

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w ST DM®OO. ,Wymagania
Ogodlne”.

Prace pomiarowe natg wykon& zgodnie z pkt. 1.3. oraz Instrukcjami GUGIK
wymienionymi w p. 10 niniejszej ST. Zamawgay ma obowizek przekaza Wykonawcy
dane geodezyjne (zawarte w Dokumentacji Projektpwejrzebne do wykonania Robot
wymienionych w p.1.1.

Roboty obejmuyj wykonanie:

a) Odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

- punktow osi trasy,

- punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperdéw roboczych,
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b) Uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w typocztkdw i koncow
krzywych przejciowych i tukow kotowych,

c) Wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniesdatkowych przekrojéw
wedtug potrzeb,

d) Wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie ofiekmostowych i zatzenie
reperow bocznych przy takich obiektach,

e) Stabilizacji punktow w sposob chragny je przed zniszczeniem,

f) Pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) W razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszcebniyb uszkodzonych punktéw
osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspé#haych, hczenie z ich zgtoszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego,

h) Utrzymanie zastabilizowanych punktow w niedhym zakresie,

i) Aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikgth z przepisOw prawa
Geodezyjnego oraz szczegotowych usiateych ST,

]) Wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy paionvee] oraz aktualizacji
i odtworzenie osnowy patwowej, zgodnie z zasadami okoaymi w niniejszej
ST.

Obowgzujacy ukiad odniesienia dla wysod@ — Uktad Kronsztadt 65.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboadujagcymi instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysgpieniem do Robdét Wykonawca powinien uzysSkdane zawiergge
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdétowego wytyczenia
Robot.

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane prze osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #ig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoio tym Kierownika Projektu. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno léyzmienione przed pogfiem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Kieriéa Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkigérednie osi trasy mugzoy¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposOb wytay i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania Robét. Zsi znaki pomiarowe przekazane przez Zamagiego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia Robo6t, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe nie wymieniwne 5.1.a) — j) konieczne dla
prawidtowej realizacji Robo6t nate do obowgzkdw wykonawcy.
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5.3. Osnowa realizacyjna

Przed przysipieniem do Robot, Wykonawca ma oberek wyznacz§

i zastabilizowa osnow pomiarows. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow
wysokaciowych powinno by takie, aby kady punkt zlokalizowany w obbie Robdét byt
namierzalny co najmniej z dwdch punktdw osnowy pomj oraz co najmniej jednego
punktu osnowy pionowej, z zaong doktadndciag. Ponadto przy kKalym realizowanym
obiekcie irzynierskim powinny by zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty
osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowgnpiwej, niezalenie od punktow

o ktérych mowa powsg;.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami Roboét zgdaanych z wykonaniem trasy
drogowej obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalgy zatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidudw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy repera i jegoganej.

Dokladnd¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdadoktadndci osnowy
pomiarowe] pastwowej ll-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinnadgiowigzana co najmniej do dwoéch punktow osnowy
paastwowej (poziomej i pionowej) klasy niezseej ni ll-giej. Przed dowgzaniem osnowy
realizacyjnej do osnowy patwowe] Wykonawca dokona aktualizacji wspeédmaych
punktow osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma bipwigzana. Aktualizag
ta wykonuje s¢ wytgcznie za pomagsprzitu GPS.

Do obowihzkéw Wykonawcy naley réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej
w trakcie realizacji Robot , w okresie gwaranagikajmi. Osnow realizacyja nalery
aktualizow& nie rzadziej ni:

a) W trakcie trwania RobOt — co migsi oraz w przypadku kalego naruszenia
ktéregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowzsg; naruszenie osnowy uznaje
si¢ rowniez uzasadniop obawe Wykonawcy lub Kierownika Projektuze takie
naruszenie nagito,

b) W okresie gwarancji — wedtug wskazKierownika Projektu, lecz nie rzadziepgrnio
3 miesice,

c) W okresie ¢kojmi — wedtug wskazakierownika Projektu.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarpymziomej i pionowej) lub
koniecznd¢ czestszej aktualizacji osnowy,niw okresach granicznych podanych w niniejszej
SST nie mee powodowé roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektovg przy
wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub) osnowghgtwowej, ktéra zostata zaktualizowana
w sposo6b podany w p. 5.3.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydescz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej a@sasy w stosunku do
dokumentacji projektowe] nie me by wieksze nk 3 cm.
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Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczzdy Wykonawca Robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsatzonych poza granidRobot.

Punkty wyznaczafe & trasy na krzywych powinny lBywyznaczone na tyleegto,
aby odlegté¢ pozioma pomidzy styczi z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zakmnej tolerancji pomiarowej , to jest 3cm.

5.5.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow
i wykopbéw na powierzchni terenu (oklenie granic Robot), zgodnie z Dokumengaci
Projektowg oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
Rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Kieroaiitkojektu.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o0 wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopdéw gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nale wyznaczy z dokladnécia do 5mm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktérych wystuja tuki pionowe odlegté¢ pomiedzy krzywymi
powinny by wyznaczone na tyle egto, aby odlegi® pozioma pomidzy styczi
z poprzedniego punktu, a punktem na krzywej nieeknaczata zalmnej tolerancji
pomiarowej, to jest 5mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istimej nawierzchni, wyznaczenie
przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie kdav projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposdb aby przeprowadzane franievnawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno — asfaltowej uptizvialo wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
z zachowaniem wymaganych grébooraz spadkéw zgodnych z Dokumengaejojektove.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét dgagnych zgodnie
z wymogami i doktadnaiami wymienionymi w punkcie 5.

Roboty ob¢te SST odbiera Kierownik Projektu na podstawie gst@wionych przez
Wykonawe szkicow, dziennikbw pomiarowych i protokotow wgsad okrélonych w ST
DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostik obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowseokgiciowych jest
kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysdkmwo oraz stabilizowanej trasy oraz sztuka
(szt.) przeniesionego punktu geodezyjnegoznie z wykonaniem wszystkich niezimych
czynndci magcych na celu wykonanie i odbior Robot

8. ODBIOR ROBOT
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Ogodlne zasady odbioru Rob6t podagevsST DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.
Roboty obgte ST odbiera Kierownik Projektu na podstawie pstagionych przez
Wykonawe szkicow, dziennikbw pomiarowych i protokotow.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptaci s¢ za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenigktow wysokéciowych
oraz sztuk (szt.) przeniesionego punktu osnowy.

Cena jednostkowa obejmuije:
- wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istjigjprzebieg trasy punktow gtéwnych trasy
tj. pocatkow i koncoéw elementdw geometrycznych — krzywych piaiewych i tukow
kotowych oraz ramp przechytowych z ich zastabiliaovem sytuacyjnym i wysokoiowym,
- wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie
z Dokumentacja Projektaworaz ich zagszczenie w sposob podany w p. 5, o0znaczenie
pikietazu w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych kgwm na biggco do
zakaczenia okresu gwarancyjnego,
- zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperévely ich odtworzenia,
- przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszcebnlb uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspd&dnych, hcznie z ich zgtoszeniem do i&wowego zasobu
Geodezyjnego,
- uzyskanie wszystkich niegtinych danych z Ragtwowego Zasobu Geodezyjnego,
- aktualizacja punktéw osnowy fistwowej (poziomej i pionowe)),
- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okeeRobdét, gwarancji iekojmi punktéw
osnowy realizacyjnej,
- aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wyaikah z przepiséw Prawa Geodezyjnego
oraz szczegotowych ustalennych ST,
- wykonanie wszystkich niegdnych czynnéci okreslonych w niniejszej ST na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych oraztpkotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,
- pozyskanie niezluinych materialtdw geodezyjnych,
- wykonanie niez&dnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,
- inwentaryzacja powykonawcza,
- zakup i transport materiatow i sgtua,
- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,
- odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w nawiernzc
- wykonanie innych czynrci niezkednych do realizacji Robét aofiych niniejsa ST,
zgodnie z Dokumentagprojektovy.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 — Prawo geodezyjne i kartogmaé (Dz. U. Nr 30, poz. 163
z p&niejszymi zmianami).

2. Instrukcja techniczna 0-1 — Ogoélne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga styegi, GUGIK, 1979.
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Instrukcja techniczna G-1 — Geodezyjna osnowa poajdcUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 — Wysalkowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-4 — Pomiary sytuacyjne sekgiciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. — Pomiary realizacyfpgGiK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. — Osnowy realizacyjng3&, 1983.
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