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PROJEKT REMONTUPROJEKT REMONTU

Nazwa i adres obiektuNazwa i adres obiektu

Profil podłużnyProfil podłużny

InwestorInwestor

ImiImięę  ii na nazzwwisko projektantaisko projektanta PodpisPodpis Nr rys.Nr rys.

mgr inmgr inżż. Rafa. Rafałł Popio Popiołłekek
SLK/7115/PBD/16SLK/7115/PBD/16

Gmina HerbyGmina Herby

TytuTytuł rysunkuł rysunku

Nr uprawnieńNr uprawnień

DataData SkalaSkalaIV.2018r.IV.2018r. 1:100/10001:100/1000
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Remont sięgacza ul. Lompy w m. KalinaRemont sięgacza ul. Lompy w m. Kalina

BranBranżaża DrogowaDrogowa
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L=1,51mL=1,51m

i=3,89%i=3,89%
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V1V1 L=50,48mL=50,48m
i=1,28%i=1,28%

L=59,20mL=59,20m


