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Przedmiar robot

Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci Krzeszow Gorny dz.
410, w ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych Stref Aktywnosci w
gminie Harasiuki: Wariant Podstawowy - 5 obiektow"

45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
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Spis dziatlow przedmiaru robot

| Nr “Nazwa dziatu robét

1 CPV 45111200-0 Roboty pomiarowe -
1.1 'Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych, koryta pod nawierzchnie placow - ANALOGIA

1.2 | Inwentaryzacja powykonawcza B -
2 CPV 45111200-0 Roboty ziemne -

2.1 |Roboty ziemne koparkami przedsigbiernymi z transportem urobku samochodami samowyfadowczymi do 1'km, koparka

0,15°'m3, grunt kategorii lll o S -
2.2 'Nakiady uzupetniajace do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km odlegtosci transportu, ponad 1'km

samochodami samowyladowczymi, po drogach utwardzonych, grunt kategorii lll-IV, samochéd do 5t (Krotno$¢=8,0)

15

|2.3 |Profilowanie i zageszczanie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, mechanicznie, grunt kategorii I-V
CPV 45233250-6 Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej gr. 6cm

'3.1|tawy pod krawezniki, betonowa z oporem B B
3.2 |Obrzeza betonowe, 30x8 cm na podsypce piaskowej z wypetnieniem spoin zaprawg cementowa

3.3 |Warstwy mrozoochronne, na poszerzeniach, zageszczenie mechaniczne, grubosé warstwy po zageszczeniu 10 cm -
ANALOGIA

3.5 [Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej, grubosé 6°'cm, na podsypce cementowo-piaskowej, kostka szara
4 CPV 37410000-5 Dostawa i montaz uquzen sitowni plenerowej

4.1 |Dostawa i montaz - Wyciskanie + wyciag na pylonie -

4.2 |Dostawa i montaz - Kofa Tai Chi na pylonie - o
4.3 |Dostawa i montaz - Wio$larz na pylonie -

4.4 Dostawa i montaz - Orbitrek na pylonie _ -
45 Dostawa i montaz - Biegacz na pylonie

46 | Dostawa i montaz - Twister na pylonie -

5 |CPV 45212100-7 Dostawa i montaz urzadzeri strefy relaksu
5.1 |Dostawa i montaz - kawka z oparciem -

5.3 |Dostawa i montaz - Stoi do gry w ping-ponga S

5.4 |Dostawa i montaz - Stojak na rowery e
5.5 |Dostawa i montaz - Kosz na $mieci ] -
56 |Dostawa i montaz - Regulamin

6 CPV 45112710-5 Wykonanie trawnika

(6.1 | Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. gruntu I-IV

3.4 |Podbudowy z kruszyw, pospotka, warstwa dolna, grubos¢ warstwy po zageszczenlu 20°cm -

5.2 Dostawa i montaz - Stét do gry w pitkarzyki =

6.2 |Reczne wykonanie trawnikéw dywanowych siewem, w terenie ptaskim, grunt kategorii -V, bez nawozenia

7 |CPV 45112710-5 Zagospodarowanie zieleni

7.1  Zagospodarowanie zieleni - Grab pospolity 'Fastigiata' - wysokosé sadzonki min. 1,20m

Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w
miejscowosci Krzeszow Gorny dz. 410, w
ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych
Stref Aktywnos...
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Przedmiar robot
Nr | Kod pozycji Opis robot, wyliczenie ilosci robot Jm llosé Mno
z
Krot
Kosztorys Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci Krzeszow
Gorny dz. 410, w ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych Stref
Aktywnosci w gminie Harasiuki: Wariant Podstawowy - 5
obiektow"
1 Element CPV 45111200-0 Roboty pomiarowe
1.1 |KNR201/121/2 |Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych, koryta pod
................. T
0,020995|ha 0,02
1.2 |Kalkulacja Inwentaryzacja powykonawcza
B I, | eresrumaysd S SR SN
Wyliczenie flo$CirobOt: | .
............................................................................................................................. . 1,000000
B RAZEM 1,000000|kpl 1,00
2  |Element CPV 45111200-0 Roboty ziemne
21 |KNR201/201/2 |Roboty ziemne koparkami przedsigbiernymi z transportem urobku samochodami
22,129700
22,129700/m3 22,13
2.2 |KNR201/214/4 |Naktady uzupeliniajace do tablic 0201-0213 za kazde dalsze rozpoczete 0,5'km
(1) odleglosci transportu, ponad 1°km samochodami samowytadowczymi, po drogach
____________________________ utwardzonych, grunt kategorii lll-IV, samochdd do 5't (Krotno$¢=80) |
Wyliczenie ilosci robot: i
______________________________ 22,129700
22,129700/m3 22,13 8
23 |KNR231/103/4 |Profilowanie i zageszczanie podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
Wyliczenie ilosci robt: S,
.......................... t  59,810000
59,810000|m2 59,81 |
3 |Element CPV 45233250-6 Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej gr. 6cm
3.1 |KNR 231/402/4 |tawy pod krawezniki, betonowa zoporem
1,311000
1,311000 m3 1,31
32 |KNR 231/407/4 |Obrzeza betonowe, 30x8 cm na podsypce piaskowej z wypetnieniem spoin
F 34,500000
B 34,500000|m 34,50
3.3 |KNR231/104/3 [Warstwy mrozoochronne, na poszerzeniach, zaggszczenie mechaniczne, grubos¢
""""""" 59,810000
: 59,810000|m2 59,81
3.4
m2 59,81

Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w
migjscowosci Krzeszow Gorny dz. 410, w
ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych

Stref Aktywnos...
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Nr | Kod pozycji Opis robot, wyliczenie ilosci robét Jm llosé Mno
z.
Krot
3.5 |[KNR231/511/2 Nawierzchnie z kostki brukowaj betonowej, grubos¢ 6'cm, na podsypce
59,810000
59,810000|m2 59,81
4  |Element CPV 37410000-5 Dostawa i montaz urzadzen sitowni plenerowej
4.1 |Kalkulacja Dostawa i montaz - Wyciskanie + wyciag na pylonie
wlasna
Wyliczenie ilosci robot:
............................. o eshen
"""""""""""""" 1,000000|szt. 1,00
4.2
: 1,000000
: 1,000000|szt. 1,00
4.3
S A 1,000000
""""""""""""" 1,000000|szt. 1,00
4.4 |Kalkulacja
w{asna ....................................................................
............................................ T B0
- 1,000000|szt. 1,00
4.5 |Kalkulacja Dostawa i montaz - Biegacz na pylonie
w{asna ............................................................
....................... S T
1,000000 |szt. 1,00
4.6 |Kalkulacja
WIBSNE |
W IEzamilOLTB0ON S S
S ' B T 60600
""" 1,000000]szt. 1,00
5  |Element CPV 45212100-7 Dostawa i montaz urzadzen strefy relaksu
5.1 |Kalkulacja Dostawa i montaz - tawka z oparciem
I e emmesnectsess e A S R R R RS P
Wyliczenie I08CI TODOL: e
S R —-————— ___ 4,000000)
""""" ' 4,000000!szt. 4,00
5.2 |Kalkulacja
WS | e
WHCZENIBHOROITOROL s g
e . 1.000000
"""""""" : 1,000000]szt. 1,00
5.3 |Kalkulacja
o1 N U= e e
Wyliczenie losci rob6t
............................................................................................................................. . 1000000
| i 1,000000|szt. 1,00
54
i 1,000000
1,000000|szt. 1,00

Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w
miejscowosci Krzeszow Gorny dz. 410, w
ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych
Stref Aktywnos...



ZUZIA12 (C) Datacomp 1994-2016
(lic. 000582BF)

strona nr: 18
Nr | Kod pozycji Opis robét, wyliczenie ilosci robot Jm llosc Mno
z
Krot
5.5 |Kalkulacja Dostawa i montaz - Kosz na $mieci
Masna .........................................................................................................................................
1,000000
1,000000|szt. 1,00
5.6
............. 1 666668
1,000000|szt. 1,00
6 |Element CPV 45112710-5 Wykonanie trawnika
6.1 |KNKRB 1/313/1 |Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. gruntu -1V .
Wylic
m2 150,14
6.2
m2 150,14
7  |Element CPV 45112710-5 Zagospodarowanie zieleni
7.1 |Kalkulacja Zagospodarowanie zieleni - Grab pospolity 'Fastigiata' - wysokos¢ sadzonki min.
..................................................................... SR
20,000000 | szt. 20,00

Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w
miejscowosci Krzeszow Gorny dz. 410, w
ramach zadania pn.: "Budowa Otwartych
Stref Aktywnos...



