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1.0

OPIS TECHNICZNY

Informacje wstepne

1.1

Przedmiot projektu

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas robot
zwigzanych z przebudowa obiektu mostowego w ciggu drogi gminnej dz. nr 272 w m
Wolbroméw, na terenie gminy Gryfow Slaski, powiat Iwowecki, wojewddztwo

dolnoslaskie.

Termin wprowadzenia organizacji ruchu — IV kw. 2024r.

Termin zakonczenia organizacji ruchu — IV kw. 2024r.

1.2

1.3

Podstawa opracowania

- zlecenie Wykonawcy Robot

- ustawa Prawo o ruchu drogowym. Dz.U. z 2012 r. poz.1137 t.j. z pdzn. zm.

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach. (Dz. U. 2019 poz.2311)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z
dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. z 2016r. poz.124 t.j.)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 23 wrze$nia 2003r.
w sprawie szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz

wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem ( Dz.U. 2017 poz. 784)

Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest wykonanie projektu organizacji ruchu na czas robot dla
zabezpieczenia ruchu pieszych 1 pojazdéow zwigzanych z przebudowa obiektu
mostowego w ciggu drogi gminnej dz. nr 272 w m Wolbromdw, na terenie gminy
Gryfow Slaski, powiat lwowecki, wojewoddztwo dolnoslaskie.

Zakres opracowania ogranicza si¢ do pasa drogowego drogi gminnej dz. nr 272 i

powiatowej nr 2298D.



14 Charakterystyka istniejacej drogi
Istniejaca drogi gminna 1 powiatowa na odcinku objetym opracowaniem przebiega w
terenie zabudowanym i posiada nast¢gpujace parametry techniczne:
- klasa techniczna — D
- szeroko$¢ jezdni — zmienna 3,0 — 4,0m
- przekrdj uliczny
- szeroko$¢ pobocza — 0,50m,
- nawierzchnia — bitumiczna

- odwodnienie — na przylegty teren

1.5 Charakterystyka ruchu na drodze

Nate¢zenie ruchu na przedmiotowym odcinku drogi gminnej i powiatowej jest mate.

Istniejace drogi na odcinku objetym opracowaniem obstuguja ruch lokalny.

1.6 Istniejace oznakowanie

Istniejace oznakowanie pokazana na rys. 2.

1.7  Informacje na temat utrudnien lub zagrozen

W zwigzku z prowadzonymi robotami mogg wystapi¢ nastgpujace utrudnienia i zagrozenia:
- glebokie wykopy — mozliwo$¢ wpadnigcia pracownika lub przechodnia,
- uszkodzenie istniejgcej infrastruktury,
- zagrozenie dla zycia 1 zdrowia pracownikow wykonujacych prace budowlane,
- wystepowanie pracownikow i sprzetu budowalnego na jezdni,
- utrudnienia w ruchu pojazdoéw i pieszych
- niestosowanie si¢ kierujacych pojazdami do obowigzujacej organizacji ruchu
- chwilowe przestoje ruchu pojazdéw zwigzane z pracami w pasie drogowym,

chwilowe braki dostepu do przylegtych poses;ji.



2.0. Informacje szczegolowe

2.1. Oznakowanie i zabezpieczenie robot

Roboty zwigzane z przebudowa drogi gminnej w Gryfowie Slaskim beda prowadzone z
koniecznos$cig zajmowania jezdni oraz wprowadzania utrudnien dla ruchu pojazdéw 1 pieszych na

drodze gminnej.

Tymczasowa Organizacja Ruchu - Rys. nr 2

Prowadzenie robdt zwigzanych z przebudowa obiektu mostowego w msc. Wolbromow nalezy
prowadzi¢ przy zachowaniu ruchu dwukierunkowego (ruch wahadtowy — reczne kierowanie ruchem
przez osoby uprawnione) i pozostawieniu szerokosci pasa ruchu jezdni min. 2,75m dla obu
kierunkéw ruchu pojazdéw na drodze gminne i powiatowej. W celu wykonania oznakowania
powyzszych robot nalezy wygrodzi¢ teren prowadzenia robdt w obrebie zjazdu zaporami
drogowymi U-3d 1 U-20b ustawionym poprzecznie do jezdni drogi gminnej oraz zaporami U20a.

Nad zaporg U-3d nalezy umiesci¢ lampy ostrzegawcze barwy zotte;j.

Od stron najazdowych nalezy ustawi¢ znaki A-14 wraz z A-12c i A-14 wraz z A-12b, oraz
znaki B-33 ,,ograniczenie do 30 km/h” wraz ze znakiem B-25 ,,Zakaz wyprzedzania”.

Po kazdej dniéwce odcinek robot zostanie zostawiony przejezdny.

Wykonawca zapewni dostep mieszkancom do posesji.

Lokalizacj¢ oznakowania na czas robot pokazano na rys. nr 2.

Oznakowanie pionowe wykona¢ zgodnie z rozmieszczeniem zgodnym z przedstawionym na
rys. nr A2 w dostosowaniu do istniejacej sytuacji na drodze z zachowaniem wymagan
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.2003r. W sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakéw 1 sygnaldéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa drogowego i

warunkow technicznych ich umieszczania na drogach.

3.0  Uwagi koncowe

* Do oznakowania robot nalezy uzy¢ wylacznie znakow odblaskowych wielkosci
,duze“ z foli odblaskowej II generacji. Natomiast na drogach pozostatych znaki typu
wielkos$ci o jedna grupe wigksza niz istniejace z foli odblaskowej I1

generacji.



* Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu (UBR) uzyte do oznakowania i zabezpieczenia
miejsca robdt powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak 1 w nocy.
» Wykonawca robot powinien zwréci¢ szczegdlna uwage na oznakowanie pracownikow
wykonujacych czynnosci na drodze. Powinni by¢ oni ubrani w kamizelki ostrzegawcze
w kolorze pomaranczowym lub z6ttym z elementami odblaskowymi.
» Wszystkie pojazdy wykonujace roboty powinny by¢ wyposazone w ostrzegawczy
sygnal §wietlny barwy zo6ltej generujace btyski z czestotliwoscig 90+30 cykli na minute
o podziale cyklu 1:1. Sygnatl powinien by¢ widoczny ze wszystkich stron pojazdu
z odleglos$ci co najmniej 150 m przy dobrej przejrzystosci powietrza.
» W trakcie postepu robot nalezy likwidowaé wszelkie utrudnienia w ruchu, ktore
powstaly w wyniku prowadzonych robdét.
* Przed wprowadzeniem organizacji ruchu nalezy zawiadomi¢ organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz odpowiedniego Komendanta Policji o terminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem jej wprowadzenia.
* Po zakonczeniu rob6t nalezy przywr6oci¢ pierwotng organizacje ruchu.
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