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Chodnik w ktérym prowadzone bedg roboty budowlane
Szerokos¢ chodnika od 2,50m do 3,00m

Istniejaca jezdnia o szer. 7,00 m

Schemat nr 1

schemat do zastosowania dla robét prowadzonych w chodniku z
mozliwoscig utrzymania ruchu pieszego

znaki zakazu nalezy ustawia¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robét
dla v<60 km/h

znaki ostrzegawcze nalezy ustawia¢ w odlegtosci 80 - 100 m od
miejsca robét dla v<60 km/h

dla predkosci dopuszczalnej v<60 km/h wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawi¢ w odlegtosci 10,0 m od istniejacych
(inwentaryzowanych) znakéw pionowych i projektowanych

S50m—100m

Schemat Nr 2

Istniejacy zjazd na posesije
jako potgczenie korytarza z chodnikiem /
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Istniejacy zjazd na posesije
jako potaczenie korytarza z chodnikiem

Chodnik

Chodnik w ktérym prowadzone beda roboty budowlane
Szerokos$¢ chodnika od 2,50m do 3,00m

Istniejgca jezdnia o szer. 7,00 m

Schemat nr 2

schemat do zastosowania dla robét prowadzonych w chodniku bez
mozliwosci utrzymania ruchu pieszego - wyznaczenie korytarza na
jezdni o szer. 1,25m

znaki zakazu nalezy ustawia¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robét
dla v<60 km/h

znaki ostrzegawcze nalezy ustawia¢ w odlegtosci 80 - 100 m od
miejsca robot dla v<60 km/h

dla predkosci dopuszczalnej v<60 km/h wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawi¢ w odlegtoséci 10,0 m od istniejacych
(inwentaryzowanych) znakéw pionowych i projektowanych
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Schemat nr 3

schemat do zastosowania dla robét prowadzonych w jezdni z
mozliwoscig utrzymania ruchu - potéwkowe zajecie jezdni

znaki zakazu nalezy ustawia¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robét
dla v<60 km/h

znaki ostrzegawcze nalezy ustawia¢ w odlegtosci 80 - 100 m od
miejsca robét dla v<60 km/h

dla predkosci dopuszczalnej v<60 km/h wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawi¢ w odlegtoséci 10,0 m od istniejgcych
(inwentaryzowanych) znakéw pionowych i projektowanych
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