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WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckznigj (OST) § wymagania
0golne dotycace wykonania i odbioru robot zgaanych zZbudowa kanalizacji sanitarnej z
przykanalikami na osiedlu Horyzont w miejscowdci Gryfow SI.
zgodnie z DokumentagpProjektov.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olx@wjaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowana) @okument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji , zgodnie z zakresem uvgmonym w punkcie 1.3

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuymagania ogoélne, wspolne
dla robét objtych nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

e ST S00.00 Wymagania ogdlne

e K-01.00.00 Odtworzenie trasy i punktéw wysékiowych
e K-01.01.00 Roboty drogowe

e K-02.01.00 Roboty ziemne

 K-03.01.00 Roboty montawe

 K-04.01.00 PrzepompowniagiekOw

Niezaleznie od postanowieWymaga Ogoélnych , Wykonawcagddlzie s¢ stosowat do
odpowiednich postanowie instrukcji , przepisoéw: w tym Polskich Norm i tygznych
wymienionych w Specyfikacjach Technicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okrelenia naley rozumie& w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuo@sy od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do righypostoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (mor#tawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmtzeina do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronapgtrzony piecZia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych, ey do notowania zdarse okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangdbiorow roboét, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paitizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.



1.4.5. Inspektor nadzoru - osoba powotana przeza®aamcego, o ktdérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca o uprawnieniach éler@ych w ustawie ,Prawo Budowlane

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przekmawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitwa

1.4.7 Jezdnia - ¢& korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez inspektora nadzesayt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

1.4.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezddne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimspektora nadzoru..

1.4.10Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana keedoio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se¢ migdzy warstwg scieralra a podbudow,
zapewniagjca lepsze roztaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

¢) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

e) Warstwa odsczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedaogtaj sk do
nawierzchni.

1.4.11. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi obiektu.

1.4.12. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowardpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.

1.4.14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczzdada autorem dokumentacji
projektowe.

1.4.15. Przeszkoda naturalna - elemé&mdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolb@gno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.16. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.17. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictiéio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.



1.4.18.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakciejakorzce czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpieazrswo
wszelkich czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizaeji wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektodwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziad@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogx.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Zamawiajcy przekae Wykonawcy 2 egz. dokumentacji projektowej, dzikenn
budowy , pozwolenie na budewDokumentacja projektowa zawiera rysunki, obligaen
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowgrtainkach umowy.

Wykonawca w ramach ceny kontraktowej opracuje jtapeganizacii ruchu
kotowego oraz uzyska decyzje naczeg¢ pasa drogowego.

Jezeli w trakcie wykonywania robot , wystia kolizje, ktorych nie dato giprzewidzi€ na
etapie opracowania dokumentacji - Wykonawca prasdgtropozycje ich rozwiania ,
ktOra nalezy uzgodné z Zamawiagcym i uzytkownikami uradzen nad i podziemnych.

1.5.3. Zgodndé robo6t z dokumentacp projektowag i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkunenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawigego stanowi czes¢ umowy, a wymagania okiiene w chaéby
jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obhowe
kolejnas¢ ich waznasci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnyaqhOgolnych
warunkach umowy").

Wykonaweca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na gimhie § wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z dokumentagj
projektowg i ST.



Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowlisauwykazywa zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedzi atu tol erancj i.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektowa lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykasm@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektéw (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dlkrésvania realizaciji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamaygemu
(Inspektorowi Nadzoru ) projekt do zatwierdzenizagadniony z odpowiednim zadem
drogi i organem zarzlzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot w
okresie trwania budowy. W zaieosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by na biegaco aktualizowany przez Wykonaw&Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6ot Wykonawca dostarczyystaiuje i kedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapew:tajv ten sposéb bezpiedstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dziea i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Koszty zaja drog Wykonawca ujmie w cenie kontraktowe;j.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru pragz umieszczenie, w
miejscach i iléciach okrélonych tablic informacyjnych, ktérych &&bedzie zawierata
informacje dotyczce kontraktu. Tablice informacyjneds utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji rof@tblica informacyjna winna ldyzgodna z
Rozporadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budoitwa z dnia 15.12.1995r.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdulzi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyspdktorem Nadzoru.



1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania rob6t Wykonawcagtizie:

a) utrzymyw& teren budowy i wykopy w stanie padku, czystéci i zapewni
odprowadzenie wod stgjych.

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieeslo przepiséw i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wyniach
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczetarlaoych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgl na:

» lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,

» $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytarb substancjami
toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwp@arowa

Wykonawca kdzie przestrzed@agprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisévwapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i poghizda

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn 0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamm@arem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone
do wycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, ollomego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweydte do rob6t bda miaty aprobag techniczia
wydarm przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, @pkaczeniu
robot ich szkodliwéc zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie



przepisy Wykonawca powinien otrzythagod: na uycie tych materiatbw od wégiwych
organow administracji gastwowej.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych
wiascicielami tych urzadzen , potwierdzone informacjami o ich lokalizacji. Wykawca
zapewni wiaciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenwhminstalacji i uradzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezefwzasovy
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére mpdjy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmispektora Nadzoru i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoegeia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgshalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadza@ainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagolzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagizn podziemnych .

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnm. W przypadku wepia na grunty prywatne
Wykonawca zobowizany jest spisanotatlky z wiascicielem i przywroat teren do stanu
pierwotnego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatOwpasaenia na i z terenu robot.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepisow dotycgrych
bezpieczéastwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdlewia oraz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz spezi odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrstera publicznego.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do robét od daty rozpacia do daty odbioru robot.

.Utrzymanie powinno hiyprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdub
elementy byty w zadowalggym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.



J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpaézoboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktore sw jakikolwiek
sposob zwjzane z wykonywanymi robotami g¢thzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych uggzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty
bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjawkopie zezwole
i inne odnéne dokumenty.

1.5.13. Rownowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&ankretne normy i
przepisy, ktére spetntiamap materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiovegania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci 0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgidkna terenie budowy:ta
uwazane za wlasnd Zamawiajcego. Wykonawca zobowzany jest powiadoniilnspektora
Nadzoru i posfpowa zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej siedem dni przed zaplanowanym wykogzysim jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot, Wykonawca mtzed Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dofgezproponowanegaddta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow .

Zatwierdzenie partii materialdw z danegodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badaateriatdéw w celu
udokumentowaniaze materiaty ( pospotka ) w sposolgty spetniag wymagania ST w
czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuald wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow z&odet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez



Zamawiajicego i jest zobowizany dostarczylnspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpocziem eksploatacji .

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania
materiatdbw miejscowychdola formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukazeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowdatwykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaZamawiagcego.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom ST

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg usungte z
terenu budowy #z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym zostazastosowane materiaty nie posiadaj
dopuszcze, swiadectw jakéci , Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, §cak z jego
nie przygciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola
one uyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsuami, zachowaly swejjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aatzlokalizowane w olebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadid poza placem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie orgaajizabét, zaakceptowanym przez
Zamawiagcego; w przypadku braku ustales wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien l&yzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca musi posiad&opie dokumentow potwierdzgych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipuaszczone
do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu,
ktore nie wptyr niekorzystnie na jako wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéiarowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminigpwidzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusgrgzh naciskow nasa innych
parametrow technicznych.

Wykonawca kdzie usuwaé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadaja na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgotnie z warunkami
umowy oraz za jak@ zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektem organizacji robét opreanym
przez Wykonawg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie
wysokdaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramzednymi okreélonymi w
dokumentacji projektowe;.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usungte przez Wykonawgna wiasny koszt

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidmaa ich doktadn<t.

Decyzje Inspektora dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pgniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykorgwod graba wstrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Whdaeca.



6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. System zapewnienia jakei ( SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kdrobot i dostarczy Inspektorowi do

zatwierdzenia szczegoOty sojego systemu zapewnjakasci, w ktérym przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Robot ,ztiveosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantujce wykonanie robot zgodnie z kontraktem i ustalan@okumentacji technicznej
ST. Program zapewnienia jal powinien zawier&

6.2.

cze$¢ 0gOlm opisujaca:

organizaci wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenbdt,
organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania
poszczegoélnych elementéw robot,

system (sposob i procedlproponowanej kontroli i sterowania jaiom
wykonywanych robot,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli

czes¢ szczegotow opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ugglzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi

rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
metod: magazynowania materiatow,

SsposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przethutta wiasciwosci w czasie
transportu,

Sposob i procedyrbada podczas dostaw materiatdw

spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot édzie osigniccie zat@onej jakdci Robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolgazbhc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz robét z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldanaterialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadmeyszystkie jednostkowe elementy produkcji mog
by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do baglanspektor Nadzorudolzie
mie¢ zapewnion maozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek. Wykonawoglbie
przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére lauaztpliwosci co do jakéci, o
ile kwestionowane materiaty nie zosigarzez Wykonawg usungte z wkasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badgpokrywa Wykonawca

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryt przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liyniera/Kierownika
projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu intenie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpsmie ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie giej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakai.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych naye zgodnie z obowizujacymi w tym
zakresie przepisami stosoévayroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone dotobr
powszechnego lub jednostkowego stosowania w buciniei.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwieasvyroby
wiasciwie oznaczone:



1. certyfikatem na znak bezpiecstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracy zgodndci lub certyfikatem zgodrigi z:

- Polsky Normyg lub

- aprobai techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacja okreslona w pkt 1

i ktére spetnigg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w. dokumestyvymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do rob@tlbhie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy (1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovgazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvy d
zakaczenia budowy.. Odpowiedzialétoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyglla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢
przebiegu robdt, stanu bezpieigiva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy. Kady zapis w dzienniku budowybizie opatrzony datiego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inai€niazwiska oraz stanowiska#kowego.
Zapisy lgda czytelne, dokonane trwatechnika, w poradku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgd®ta oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

- przebieg robdt, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,



daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanig@jch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,

dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegolnych elementoéw budowli z podm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do

ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego

postpu kadego z elementow robét. Obmiary wykonanych robbeprowadza siw sposob
ciagty w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczegsbprocz wymienionych w punktach (1) i (2)

nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na budogy

b) protokoty przekazania placu budowy,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.



(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &la przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugmnjeatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru rob6t dokonuj e Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminieiaou, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru dula wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wygkevcy od obowazku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robotkbzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagal w
Kontrakcie.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot 1 materiatdw

Dlugasci i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jeili ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w nf jako dlugaé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgtab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.



7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany
podwykonawcow robot.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzkeda wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciexkigi obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajecych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania ogéinego
postpu robot.Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru..

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazdad Odbior hdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, ST.



Badania techniczne robét skiddse beda z odbioru technicznego gxiowego dla
robét zanikajcych i odbioru technicznego po zakaeniu robo6t. Badania przy odbiorze
powinny by zgodne z PN-EN 1610, PN-EN 1671, PN-EN 1091.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Badaniy pdbiorze technicznym egciowym
poleg& beda na:

* zbadaniu zgodrigi usytuowania i diugai z Dokumentacy Proj ektowy i
inwentaryzacj geodezyjn,

e zbadaniu prawidtow&zi wykonania pajczen,

e zbadaniu podtza naturalnego,

e zbadaniu podtza wzmocnionego przez sprawdzenie gégborodzaju, zgodnie z PT,

» zbadaniu materiatuaytego do podsypki i osypki,

» zbadaniu szczelsoi przewodu , instalaciji,

» zbadaniu rgdnych posadowienia przewodu.

8.4. Odbior ostateczny
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ileei, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowddo
odbioru ostatecznegadizie stwierdzona przez Wykonagwvpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem n&pie o tym fakcie Zamawiagego. Odbidr ostateczny
robét nastpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakzenia roboét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&popez Zamawiagego w
obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Badania przyiodte technicznym kiccowym
poleg& beda na:

» zbadaniu zgodrigi stanu faktycznego z DT i inwentaryzageodezyjn,

» zbadaniu protokétu odbioru wynikow badstopnia zagszczenia gruntu i zasypki
wykopu,

» zbadaniu protokotow szczelém przewoddw,

» zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

» zbadaniu zgodrigi zastosowanych materiatow.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgseapo.



Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace
dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyvesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

N

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakardentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatébw zgodnie z ST i
ew. PZ],

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri#d 2 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjmnegintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimiz
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawggjo. Termin wykonania robét
poprawkowych i robét uzupetnigjych wyznaczy komisja.

Wykonawca zobowjzany jest ziay¢ oswiadczenie:

* 0 wykonaniu robot zgodnie z DokumentgBjroj ektovs, warunkami pozwolenia na
budowe,
* 0 doprowadzeniu do naigtego stanu i pogdku terenu budowy.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawiazanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w okresie



gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjngdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgldnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestany roboét".

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa
jednostk obmiarows ustalon dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejlhie uwzgédniac wszystkie czynngei,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe robot lgda obejmowat:

robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaya
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaw@a dam pozycje w wycenionym
przedmiarze robt ( kosztorysie ofertowym ) jest ositeczna.

9.2. Koszty zawarcia ubezpiecaena Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieaz@onosi Wykonawca.

9.3. Koszty pozyskania ¢kojmi wykonania i wymagan gwarancji

Koszty pozyskaniagkojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarangnpsi
Wykonawca.

9.4.Koszty zagcia pasa drogowego

Koszty opracowania projektu organizacji ruchu kagw , zajcia pasa drogowego oraz
umieszczenia w pasie drogowym agzexr ponosi Wykonawca.



10. PRZEPISY ZWAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pgaiejszymi
zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&Q01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z
p&zniejszymi zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-01.00.00

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKGSCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wys@kowych
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznejiz@pompowny sciekOw wraz z
przykanalikami, wykonywanej podczas realizacji istyeji ,Kanalizacja sanitarna z
przykanalikami dla osiedla Horyzont w miejscowéci Gryfow SL."

Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania kanalizzgjitarnej
grawitacyjnej i ttocznej oraz przepompowvéniekow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jalkuchent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w pundk 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj

* wytyczenie kanalizacji sanitarnej - 1,024 km
* wytyczenie trasy istniegego uzbrojenia - 0,640 km
e monta konstrukcji podwieszekabli - 41 szt

* monta konstrukcji podwieszerurocagow - 23 szt

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokuvego punktéw gtownych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwalty, ochraregrzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwqay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow itynierskich

Wyznaczenie obiektéw itynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu i punktéw wysokiiowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ackrich przed



zniszczeniem, oznakowanie w sposob utateiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpomkpy).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkpy kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST S-00.00. ,Wggania ogoblne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakah wykonania oraz za zgodiiaz
dokumentagj projektows , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoine wyaraa
dotyczice robdt podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogodlne
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST S-00.00 ,Wymagania ogoélne"

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy:

Al. wyznaczaniu trasy i wyznaczaniu roboczyghnktéw wysokéciowych wg zasad
niniejszej ST &

- paliki drewniane&rednicy 70mm i dtugéei 1,1m

- prety stalowe fi 12mm i diugaci 30cm

- farba chlorokauczukowa ( do zaznaczania punktoyezuni)

B/. zabezpieczeniu wdzenr podziemnych w miejscu skrzgwan wg Zasad niniejszej Shs
- rury AROTA PS 110/110 kolor czerwony

-rury AROTA PS 83/75,110/100 koladiy

»Swiadki" powinny mig€ dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne"
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:



- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne"

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00/@@magania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiacego
dane zawierafe lokalizac i wspotrzdne punktdéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, \WWykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasyub) reperow roboczych. Bdly
te powinny by usuntte na koszt Zamawiagego.



Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Ieeli Wykonawca stwierdzie
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoho tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno lkkyzmieniane przed paogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przepdhisora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugayeé
zaopatrzone w oznaczenia o{agace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochg¢amszystkich punktow pomiarowych i
ich oznacz#é w czasie trwania robot. i znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzebot, to zostanone odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdiaigtowej realizacji rob6t
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogadne).

5.3. Wyznaczenie punktéw gtdwnych i wysolégiowych trasy kanalizaciji

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm Rzdne punktow osi trasy naig
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovsczaly Wykonawca robot
zasthpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsntzonych poza granicobot.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysada
przekraczajcej 1 metr oraz wykopdéw gbhszych nt 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowado uksztattowania terenu.



5.4. Wyznaczenie potzenia obiektow

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:

a) wytyczenie gtdwnej osi kanalizacji , przykanalikoraz przepompowni ( sytuacyjne i
wysokasciowe ),

b) wykonanie pomiarow sprawdzaych spadki, usytuowanie gtdownych elementéw
kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem,

c) inwentaryzacja elementoéw naziemnych kanalizmgjitarnej po wykonaniu prac

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdlne".

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalgrzeprowadzawg nas¢pujacych zasad:
* wyznaczenie sytuacyjno- wysalaowe naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych oraz co najmniej 5 razy nani,
* robocze punkty wysokgiowe naley sprawdza niwelatorem na catym obszarze
budowy,
* wyznaczenie wykopow i nasypow sprawéltama i szablonem z poziomi¢co
najmniej w 5 miejscach na k@dym km oraz w miejscach bugtz/ch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.0¢m¥Ajania ogodlne”.
Jednostlk obmiarows wyznaczenia trasy i punktéw wysakmwych jest km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST S-00.0G/nm\agania ogdlne”. Roboty
nalezy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geogezsh lub
protokétu z kontroli geodezyjnej , ktore Wykonawarawinien przedtay¢ Inspektorowi
Nadzoru.



9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w ST S-00.00 ,Wymagania
ogolne”. Platnéci za 1 km pomiarow , studziegikalery przyjmowa na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu kolitgeodezyjnej.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zgodnie z dokumentagprojektows cena 1 km wykonania robot geodezyjnych obejmuije:

a) wytyczenie gtdwnej osi kanalizacji , przykanélikoraz przepompowni ( sytuacyjne i
wysokasciowe ),

b) wykonanie pomiarow sprawdzaych spadki, usytuowanie gtdwnych elementéw
kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem,

C) inwentaryzacja elementow naziemnych kanalizgjitarnej po wykonaniu prac

PtatnG¢ robot zwihzanych z wyznaczeniem obiektow kanalizacji sanigjest
ujeta w koszcie robo6t kanalizacyjnych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r - Prawo geodezyjne ogaaficzne (Dz.U.Nr 30,p0z.163 z
poézniejszymi zmianami)

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itpegsGtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-01.01.00

ROBOTY DROGOWE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycice
wykonania rozbiorki drég, chodnikow, i wjazdéw oradtworzenia drég, chodnikow i
wjazdow, w zwizku z budowa kanalizacji sanitarnej z przykanalikami na osiedlu
Horyzont w miejscowdci Gryféw SI. , zgodnie z DokumentagcProjektow.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkkument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz

- mechaniczne ecie nawierzchni asfaltowej, grecia 8cm - 142,0 m

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni asfaltowej gr.8cé@®,0ni

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni z plyt betssiméatnych — 1148,0 m
- reczna rozbidrka nawierzchni z kostki POLBRUK - 185
- wywiezienie gruzu samochodami na odl. 5,0km

- mechaniczne wykonanie warstwy acsajcej gr. 10cm — 1247 n
- podbudowa z kruszywa tamanego gr. 23 cm - 1247 m

- nawierzchnia z mieszanek asfaltowych gr.7cm - 1#47

- transport mieszanek asfaltowych z odlégt@0 km

- odtworzenie chodnika z kostki POLBRUK gr.8cm 1247 m

- chodniki z kostki POLBRUK gr.8cm — 135°m

- krawezniki betonowe 15x30cm - 574 mb

- chodniki z asfaltu lanego o gr 3 cm — 167 m

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréeniami podanymi w ST-S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. OgoIne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodioz
dokumentagj projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wyamaay
dotyczce robét podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robot eiszej ST &

- krawezniki betonowe 15x30x100cm wibroprasowane

- kostka betonowa POLBRUK gr. 8cm

- kostka betonowa POLBRUK gr.6cm

- piasek - mieszanka optymalna

- cement portlandzki zwyktly bez dodatkéw klasy ,35"



- kruszywo naturalne z kruszywa tamanego
- miat kamienny
- mieszanka mineralno-bitumiczna grysowa

3. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogdlne".
Do wykonania rob6t drogowych Wykonawca winien dyspwa hastpujacym sprztem.

- pita do cecia asfaltu,

- miot pneumatyczny,

- koparka kotowa,

- zagszczarki lub ubijaki mechaniczne
- walec statyczny samojezdny

- samochdd ezarowy 5-10 t

- rozktadarka mas bitumicznych

- spycharka

- walec wibracyjny

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygeze transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne”. Materialy uzyskane z rozbiorki oraz do dbwania jak kruszywa nioa przewoz
dowolnymi srodkami transportu , zaakceptowanymi przez inspakit@mdzoru w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z ninngateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot rozbiorkowych

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-0QW§magania ogolne”.

- rozbidrke nawierzchni asfaltowej i podbudéw najevykona: przy pomocy pity
do ckcia asfaltu i miotdw pneumatycznych. Materiayskany z rozbiodrki
warstwy bitumicznej nie powinien Bymieszany w trakcie wykonywanych robét,
transportu i sktadowania z innymi materiatami ré@zkowymi

- rozbiorke nawierzchni z  kostki POLBRUKwykon& rcznie z
wyselekcjonowaniem kostki potrzebnej do odtworzemiadnikow.

Materiaty z rozbiérki tj.asfalt , nadmiar ziemi,tbay wywiez¢ na sktadowisko odpaddw -
zgodnie z UstawPrawo Ochrongrodowiska oraz Ustawy o Odpadach.

Materiat ktory ma by ¢ ponownie wbudowany musi posiadéakceptacj inspektora.



5.2. Profilowanie i zagszczenie podiga:

Przed przysipieniem do profilowania podi@ winno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni nglesprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Nadmiar gruntu
z profilowania odwie¢ na odktad. Bezpwednio po profilowaniu podi@ naley przystpic¢
do jego zagszczenia.

Zaggszczanie warstw natg rozpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie podia o
jednostronnym spadku néahe rozpoczynéd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

Zaggszczanie nalg kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctpragprowadzonej wedtug PN-B-04481
[1]. Wskanik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrig
kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotdokruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo nag zwilzy¢ okreslona iloscia wody i ro(wnomiernie wymiesza

Nieréwnaici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny Ky
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lisungcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni. Dopuszczalnaritcja dla ghbokasci
wykonywanego podta wynosi 1cm.

5.3. Warstwa odgczajaca

Kruszywo powinno b rozkladane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ddrgich wysokéciowych. Grubéc¢
roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu osgnigto
grubas¢ projektowan. Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub
odcinapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Nierownaci lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ky
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lisungcie
materiatu, a do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwa odcinap i odaczapca powinna
by¢ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyréwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej waroi

5.3. Podbudowa z kruszywa kamiennego

Grubas¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie aeby po zagszczeniu mniejsza od
grubdici projektowanej.



Kruszywo grube powinno léyoztazone w warstwie o jednakowej grudog przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Gruké roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agineta grubg¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma przejami
walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowigmmniejszym ri 30 kN/m.
Zageszczanie podbudowy powinno rozpe€aic od krawedzi i stopniowo przesuvéssic
pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sie w kierunku osi jezdni. Zagzczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym pawinnpoczé sie od dolnej krawdzi
I przesuwa si¢ pasami podtznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej
kranedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, g pratowaniu kruszywa
grubego nalgy roztazy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa
grubego. Do zagszczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 18 kN/m, albo ptytowzag:szczarlg wibracyjm o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m. Grubdi¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinna:tigika, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegoatpsvypetnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wibrowameszywa drobnego nalg powtarzé
az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie pene&iowarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nhalesurm¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystaned powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kbyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszynz®0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.4. Budowa nawierzchni asfaltowych

Budowa nawierzchni asfaltowej w miejscu gdzie roaeb nawierzchri z piyt
betonowych szsiokatnych naley na catej diugéci ulicy. Podtae pod warstw wiazaca
nawierzchni powinno kysuche ,wyprofilowane i rowne, bez kolin Warstwavieazchni
powinna by uktadana gdy temperatura otoczenia wgui doby byta nie msza nk 5 °C.
Nie dopuszcza siuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowpgdczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru. Nawierzelrag:sci¢ zestawem walcow ogumionych
, Stalowych lub mieszanym. afiza nawierzchni powinny BBywykonane w linii prostej,
rownolegle lub prostopadle do drogi. Geomegetmawierzchni naley dowiazat do
istniejacych drdg pod wzghem sytuacyjnym i wysokociowym.

5.5. Nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchng z kostki betonowej wykonywana posypce piaskowej ogr 5,0 cm.
Podsyplk piaskowa roztazy¢ na wyprofilowanym i zagszczonym podiau. Kostke uktada
tak , aby szczeliny madzy kostkami wynosity od 2 do 3mm.Kostlktada st okoto 1,5 cm
wyzej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie ubijania podsypka zszrcza si.
Ubicie nawierzchni nafey przeprowad za pomoe zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostory z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni neéne wywa¢ walca. Ubijanie
nawierzchni naley prowadz¢ od krawedzi powierzchni w kierunku



jej srodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualreedwndaci
powierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki. Po
ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (winicte) naley wymienic na kostki
cate. Po utgeniu kostki szczeliny natg wypeinic piaskiem , a nagbnie zamiéc¢
nawierzchrg.

5.6. Krawezniki betonowe

Krawezniki betonowe naley ustawt na tawie z oporem wykonarz betonu klasy
B 7,5 na podsypce cementowo - piaskowej gr.5cny, gzgm co 50m nalg/ stosowa
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmas zalewows. Lawy betonowe zwykie w
gruntach spoistych wykonujegdbez szalowania. Spoiny kramnikOw nie powinny
przekracz&lcm i powinny by wypetnione zaprasvcementowo - piaskayprzygotowan w
stosunku 1:2. Kraezniki na tukach drogi muszby¢ wykonane z prefabrykatow
dostosowanych do promienia.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogélne"

7.OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowy jest 1nf wybudowanej drogi lub chodnika. Jednastk

obmiarowi dla krawznikéw obrzey jest 1m , a dla wywozu gruzu z rozbi6rki 1 m

8. ODBIOR ROBOT

0Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00n)yania ogodine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
- Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w ST S-00.00.00
~Wymagania ogélne". Ptats6 za jednostk poszczegdlnych rodzajéw robot
nalezy przyjmowa zgodnie z dokumentacprojektows, obmiarem robo6t i ocen
jakasci wykonania robot.



10.1. Normy

10.

11

11

12..
13.

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15

PN-B-06714-16
PN-B-06714-18

PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112
PN-S-96023
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
PN-B-11213:1997

PN-B-19701:1997

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawaeirto
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadmavaego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tnai
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdigiosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodagorn
metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairto
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczawmieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia ezhia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaeizenie ptyt
Drogi samochodowe. Pomiar rowgoo nawierzchni
plantografem i tat

Materiaty kamienne. Elementy kamienne; keamiki uliczne,
mostowe i drogowe

Cement. Cement powszechneggytyu. Skfad, wymagania i
ocena zgodni



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-02.01.00

ROBTY ZIEMNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycxe

wykonania i odbioru robét przy wykonywaniu wykop@&nzwiazku gruntactbudows )
kanalizacji sanitarnej z przykanalikami na osiedluHoryzont w miejscowdaci Gryfow Sl.
zgodnie z dokumentacProjektow..

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia w niniejszej specyfikacji obejmyrowadzenie robot ziemnych dla
realizacji zakresu okéonego w pkt. 1.1 (ST) i obejmuyj

wykop w obudowie stalowej koparlo poj0,6 M z transportem urobku na
odl. 5,0 km samochodami 10-15t ,gr.kat.lll -IV

wykop w obudowie stalowej koparlo poj 0,6m w gr.kat. IlI-IV na odktad.

wykop jamisty kopark 1,2n? pod przepompownie i studnie fi 1000 mm w gr.kat\W
umocnienie petnécian wykopow wypraskami w gr.kat. I-IV,gt.do 3m

wykopy reczne dotéw poszukiwawczych gr.kat.lll

dokop eczny po koparce gr.kat.lll-1V

zasypywanie wykopow podianych spychark 55Kw gr.kat.IlI-1V

zag:szczenie nasypow ubijakami mechanicznymi gr. k&M

dowdz piasku na obsypk wymiarg gruntu z odlegtéci 15km

odwodnienie wykopu igtofiltramérednicy 50mm,gt.6,0m

pompowanie wody zestawem igtofiltrowym

podtaza i obsypki z dowiezionego piasku

1.3.0Okreslenia podstawowe

Gtebokos¢ wykopu - odlegta¢ migdzy terenem, a agkoryta gruntowego w wykopie

mierzona w kierunku pionowym.

Odktad - miejsce sktadowania gruntow gruntu z wykopu

Wywo0z gruntu - odlegta¢ od miejsca sktadowania gruntu wg ustiabéerenta, natey

uzgodné z Zamawiagcym

Dowdz gruntu - odl. z jakiej dostarczy oferent grunt naggj sk do zagszczenia



Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu
badana zgodnie z noamPozostate ok&enia s zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST ,Wygania ogélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kach wykonania oraz za zgoditaz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne wyamsa
dotyczce robot podano w ST S-00.00"Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Grunty rodzime i materiaty nieprzydatne do zasypanykopow, a take nadmiar
gruntu z wykopu musizby¢ wywiezione na skladowisko, zapewnienie terenowaidad
nalezy do obowazkéw Wykonawcy. Na wymiangruntu oraz obsygkrurocagow naley
przywiez¢ grunt mineralny ( piasek wielofrakcyjny ), uiiaviajacy zagszczenie do
wymaganego wskaika. Grunty wykorzystywane do zasypania sieci pmyiby¢
sprawdzone pod wzglem wigciwosci geotechnicznych oraz zaakceptowane przez
Inspektora.

3. SPRET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST S-
00.00"Wymagania ogolne”

» zestawy igtofiltrowe do odwadniania wykopow

» koparki gisienicowe i kotowe
e spycharka gsienicowa

» samocho6d samowytadowczy
e zagszczarka wibracyjna

* walec statyczny

» szalunki systemowe do umocnienia wykopow

4. TRANSPORT

Wykonawca ma obowzek zorganizowania transportu z uwiylieniem
wymogow bezpieczsstwa, zarowno w okbie pasa robét drogowych jak i poza nBrodki
transportowe, poruszgje st po drogach poza pasem drogowym powinny spétnia
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw changkipcych pojazdy, w
szczegolnéci w odniesieniu do gabarytéw ohgzenia na 6. Skutki finansowe oraz prawne ,
wynikajace z niedotrzymaniem w/w warunkéw ofp@aja Wykonawe.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ST S.00@hagania ogolne”.
Catas¢ wykopow naley wykona jako wykopy wasko przestrzenne w obudowie stalowég
odcinkach kolizyjnych powinien elementami uzbrojena podziemnego wykopy
wykonywa¢é wytacznie recznie.Dokona wymiany gruntu w wymaganym zakresie,
uzgodnionym powinien inspektorem nadzoru powiniemgktantem. Wykopy w gruntach
nawodnionych naley wykona w obudowie stalowej , przy rbwnoczesnym odpompadwan
wody gruntowej igtofiltrami. Wykopy nalg utrzymywa w stanie suchym..

5.2. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizaciji

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu aglpozostawé na poziomie wgszym
od rzdnej projektowanej o 5cm. Po wykonaniu wykopu lubzasie jego wykonywania
nalezy sprawdzt czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu kanajizeg przekazanego
Wykonawcy projektu. Napotkane , w obrysie wewmym wykopu kable i ruroggi nalezy
zabezpieczy przez podwieszenie w specjalnej konstrukcji wg waga uzytkownikow sieci.

5.3. Zasypywanie wykopoéw

Obsypka- nalezy prowadzé, az do uzyskania gornego poziomu strefy ochronnejaigou,
tj. warstwy o grubéci po zagszczeniu 30cm ponad wierzch rury. S¢rbézpdredni na rug
zagszcza recznie. Warstwa przykrywaga, ktéra wysipuje od 0,3 do 1,0m na
wierzchotkiem rury mee by zagszczana za pomacsredniej wielkéci zag:szczarek
wibracyjnych. C¢zkie urzadzenia zagszczajgce mana stosowadopiero po przykryciu rury
min. 1,0m.

W zakresie prac do wykonania obsypki aglewzgkdni¢ nastpujace czynnéci:

e zakup i dostawgruntu na obsypk

e zasypywanie i zagzczenie obsypki.,

* wywoz i zagospodarowanie nadiky gruntu.
W trakcie obliczenia gruldei warstwy zagszczenia naley uwzgkdni¢ ponizsze wskaniki:

» wskanik sypkaci gruntu,

* wymagan gruba¢ po zagszczeniu zgodnie ze wsp. zagczenia dla materiatu

osypki

Czasie zagszczania grunt winien miewilgotnos¢ optymalm, z toleranci do 20%.
Sprawdzenie wilgotriei nalezy przeprowadzalaboratoryjnie. W zalancsci od uziarnienia
stosowanych materiatow , zgggczenie warstwy natg okreslac za pomog wskanika
zagiszczenia. Ustalagminimalne wartéci wskanika zagszczenia:

» dla warstw o gibokasci do 2 m -1,00,

» dla warstw o gibokasci powyzej 2m -0,97
Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag to
Wykonawca powinien spulchhiwvarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i
powtdrnie zagsci¢. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia, Wykonawca winien usi¢nwarstwe i wbudowa nowy materiat, o
ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowieniegyr@onownego zagzczaniaWWymiana
gruntu - polega na wybraniu ( wykopy ) niesmeego gruntu rodzimego i uzupetnieniu (
zasypaniu ) gruntem soym ( piasek, pospotkawir ) tatwo zagszczanym. W zakmaosci od
wielkosci zag:szczarki grunt zasypowy naleuktada& warstwami okoto 0,3



- 0,5m i zagszcz& do uzyskania wkgiwego stopnia zagzczenia. W zakresie prac do
wykonania przy wymianie gruntu najeuwzgkdni¢ nastpujace czynnéci:

e zakup i dostawgruntu na wymiag

e zasypanie i zagzczenie gruntu,

* wywoz i zagospodarowanie nadiky gruntu.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
6.1. System kontroli jak&ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S.00.00"Wymagania ogoélne”.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania robét ziemnych prowaglav oparciu o PN-88/B-04481, PN-
68/B-06050 i BN-72/8932-01. Wyniki basl@apomiarow kontrolnych w czasie wykonywania
robét ziemnych naley wpisywa do:

* Dziennika Budowy,
» protokétow odbioru rob6t zanikgych lub ulegajcych zakryciu

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu. oraz im
umocnienia wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST S.00.00"@gania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S.00.00"Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena robét obejmuje wykonanie wykopOw oraz utrzyieah w stanie suchym
(odwodnienie), wraz z wykonaniem wszelkich nightoych prac wynikajcych ze specyfiki

warunkoéw gruntowo-wodnych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

PN-B-10736 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla pragdw wodocigowych i
Kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkeka zagszczenia gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganmakvesie wykonania i

badania przy odbiorze



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-03.01.00

ROBOTY MONTA ZOWE
KANALIZACJI SANITARNEJ



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSilwymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanychz budowg kanalizacji sanitarnej z przykanalikami na osiedl
Horyzont w miejscowdaci Gryféw Sl. zgodnie z dokumentacProjektows. Zakres prac

dotyczy kanalizacji sanitarnej grawitacyjne i ttaegwraz z przykanalikami.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpretargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionego w punkiié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zazanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejrzyanalikami i ttocznej obejmaij
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

kanatu grawitacyjnego £00/5,9 mm z rur PVC-U 1024

kanat grawitacyjny fi 160 mm , przykanaliki 364,5

- studzienek pakczeniowych z PE HD Wawin Kassel fi1000mm 23

- studzienki przykanalikéw fi400 mm PP lub PVC 19

- montau ksztaltek kanalizacyjnyct00- 160mm PCV 63

Kanalizacja ttoczna 99.5
e monta rurocagu z rur PEHD 90 mm ’

* monta ksztattek cinieniowych PEHD fO0mm 2

* préba szczelnwi rurocagu ttocznego 2

« przewiert rug ostonows fi 159/5,6 mm 18

* przechganie rurocigéw przewodowych 12

» zamkngcie rur ochronnych betonem 0,05

1.4. Okreslenia podstawowe
14.1. Kanalizacja sanitarna - &iekanalizacyjna zewirzna
przeznaczona do
odprowadzaniaciekow bytowo-gospodarczych i przemystowych.
1.4.2. Przewody rurowe

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitaegm odprowadzanigiekow.

1.4.2.2. Kanal sanitarny - kanat przeznaczony do odprowaidzamnekow bytowo-

gospodarczych.

1.4.2.3. Odgatzienie - kanat odptywowy od pierwszej studzienkisicbny budynku do

pofaczenia z kanatem sanitarnym

1.4.2.4. Kolektor giéwny - kanat przeznaczony do zbieraui@kéw z kanatow bocznych i

odprowadzenia ich do odbiornika.
1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

14.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjmeakanale nieprzetazowym

przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ematow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjo&aizowana na zatamaniach
osi kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanalzi ma odcinkach prostych.



1.4.3.3. Studzienka paiczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonaaz@nia co
najmniej dwoch kanatow doptywowych w jeden kangbigdiowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kawafiza majca dodatkowy
przewdd pionowy unitiwiajacy wytmcenie nadmiaru energiciekow,
sptywapcych z wyej potaonego kanatu doptywowego dozej potazonego

kanatu odptywowego.
1.4.3.5. Studzienka na odgatieniu - studzienka kanalizacyjna@dnicy 400 mm z PVC
lub PP, bdaca granig sieci kanalizacyjnej i instalacji, spelaca funkcje

studzienki patczeniowe).

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza¢$z studzienki przeznaczona do czyuno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegi®pomidzy rzdng
dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu praydaa studzienki lub komory, a
rzedng spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb paiczeniowy komory roboczej z powierzclardiemi,
przeznaczony do Zgjia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta pkzywajaca komoe robocz.

14.44. Wiaz kanatowy - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komér kanalizacyjnyalmazliwiajacy dosgép do
urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.45. Kineta - koryto przeptywowe w dnie studzienki kapatyjne;.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kaeadyjnej pomidzy kinet a
sciam komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST S:00 ,Wymagania ogolne"

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, instrukcjami montau producentéw rur,ST i poleceniami
inspektora nadzoru.Ogolne wymagania dadgezrobot podano w ST s-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycge materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganialrejo
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty zastosowane do budowy sieci kanalizaciji
sanitarnej powinny odpowiadaanormom krajowym zagpionym, j&li to mozliwe, przez
normy europejskie lub technicznym aprobatom euskwej. W przypadku braku norm
krajowych lub technicznych aprobat europejskichmelety i materiaty powinny odpowiaéla
wymaganiom odpowiednich specyfikaciji.

2.2. Przewody rurowe

Rury kanalizacyjne PCV kanalizacji zewmnej z uszczelkklasy S o sztywroi
obwodowej 8 kN/r, f 160/4,7 i 200/5,9mm, ksztaltki PCV typowe goesamego typu co
rury. zgodne z PN-85/C-89205

Materiaty rurocaigow ttocznych; rury polietylenowe PE 100, PN 1@d mm.

Rury stalowe DA59/5,6 mm.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

Studnie z elementéw prefabrykowanych z PE HDutyegra fiL000 mm, atzone na
uszczelnienie gumowe z gumy syntetycznej, pokr nad studzienne z wiazem typu
ci¢zkiego zamykane na zatrzask. Studnie z PCV lub BPW(C 425 mm , pokrywy z wiazem
typu ckzkiego klasy D



2.10. Sktadowanie materiatow

2.10.1. Rury

Rury mazna sktadowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo.. Powierzchnia sktadowania powingéa twardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem siwod opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierwszarstwe rur naley utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianyadbzyg uktada wyroby w pozycji
stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wgardaom.

Wykonawca jest zobowrany uktadéa rury wedtug poszczegolnych grup, wiedgp i
gatunkéw w sposéb zapewniay stateczng oraz umaliwiajacy dosgp.

2.10.2. Prefabrykaty betonowe

Kregi mazna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wya@k sktadowania nie powinna
przekracza 1,8 m. Skladowanie powinno umwvia¢ dostp do poszczegdlnych stoséw
wyrobow lub pojedynczych kgow.

2.10.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe i stopnie powinny bysktadowane z dala od substancji dziadggch
korodujaco. Whazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowanianpa
by¢ utwardzona i odwodniona.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST S-00.08/ymagania ogolne".

3.2. Sprat do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien ay& si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- zurawi budowlanych samochodowych do 6t,

- samochod skrzyniowy 5-1 Ot.

- samochdd dostawczy do 0.9t,

- weciagarek mechanicznych,

- maszyna do wier@epoziomych,

- automat do zgrzewania doczotowego elektrooporowegpolietylenowych

- beczkowozbw.

4. TRANSPORT

4.1. Transport rur PCV

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegzgajje
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomegituz srodka transportu. Wykonawca
zabezpieczy wyroby przewone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadciovystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Przy



przewozie naley przestrzega przepisOw obowizujacych w publicznym transporcie
drogowym i kotowym. Wytadunek rur w wzkach wymaga zycia podnénika widtowego z

ptaskimi widtami lub dwigu z belky uniemaliwiajaca zaciskanie zawiesi na gzce. Nie

wolno stosowa zawiesi z lin metalowych lub ta@uchéw. Nie dopuszczado wleczenia

wiazek rur, jak te rur w kregach.

4.2. Transport elementéw studni
Transport kegdébw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpigezpreed uszkodzeniem przeromych
elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia peaestosowanie przektadek, rozporéw i
klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich metkw. Podnoszenie i opuszczanie
kregow o srednicach 1,2 m natg wykonywa& za pomog minimum trzech lin zawiesi
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefalityka
Studnie PCV przewimne by mog dowolnymisrodkami transportu z zabezpieczeniem ich
przed maliwoscia przemieszczaniagpodczas transportu. Transport powinien zapetvnia

- stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatéw,

- zabezpieczenia palet przed uszkodzeniem,

- kontrok zatadunku i wytadunku.

4.3. Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzenfélazy typu cizkiego mog by¢
przewaone luzem, natomiast typu lekkiego nglaiktada na paletach po 10 szt.dcky¢
taSma stalowa.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST S-00/@@magania ogolne”.

5.2.Zakres wykonywanych rob6t
Transport i sktadowanie materiatow przewidzianystaleniami niniejszej ST opisano w
pkt.4 niniejszej ST.
Skiadowanie:
* powierzchnia sktadowania musidptaska, wolna od kamieni i ostrych przedmiotow
e rury po rozpakowaniu zémne w stertach mugby¢ zabezpieczone wspornikami, w
odstpach nie wgkszych nk 1,5 m,
* W stercie nie powinno sznajdowa wigcej niz 7 warstw, lecz nie wagej niz 1,5m.

5.3. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowy
Oznakowanie rob6t zgodnie z ,Instrukgjznakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym" oraz projektem ,Organizacji ruchu”

5.4. Wykonanie kanatu sanitarnego grawitacyjnego

Kanat sanitarny grawitacyjny wykoéagodnie z norpfPN-B-10735.Przewody nalg
utozy¢ ze spadkami podanymi na profilach. W miejscaclepwidzianych projektem wykoida
rury stalowe ochronne. Przypadku wysenia okolicznéci nieprzewidzianych,
uniemaliwiajacych potaenie kanatu zgodnie z projektem, rigi@iezwitocznie powiadoni
projektanta. Kanaty uktadazgodnie z instrukgjmontau przewodow kanalizacyjnych,
opracowan przez producenta rur PCV. Spadkiglgdkas¢ posadowienia ruroggu powinny
spetni& ponizsze warunki:



- najmniejsze spadki kanatéw powinny zapéwriopuszczalne minimalne ¢dkosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie miog jednak mniejsze:
- dla kanatéw agrednicy 0,201 0,25 m - 5 %o,
- dla kanatéw agrednicy 0,30 m - 3 %0
- dla odgatzien o érednicy 0,16 m - 15 %0
najwigksze dopuszczalne spadki wynikaj ograniczenia maksymalnyche¢gkosci
przeptywu i wynosz dla rur betonowych i ceramicznych 15 %s¢ déa rur PVC 25 %.
- glebokas¢ posadowienia powinna zapewaiarzykrycie nad wierzchem przewodu nie
mniejsze ni 1,0 m (gebokas¢ przemarzania gruntéw wg PN-81/B-03020).
Przy mniejszych zaghieniach zachodzi konieczétoodpowiedniego ocieplenia kanatu.
Na catej dtugéci projektowane kanaty winny lbyposadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych. Na catej diugai kanaty naley utozy¢ obsypce piaskowej. Przewiduje: si
czesciowa wymiare gruntu na kolektorach gtéwnych. Wace decyzje podejmie inspektor
nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie anyavania kanalizacji.
Rury musz by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednoliteydrge z wytyczoa tras, na
odpowiednich gibokasciach z odpowiednimi spadkami. Podczas prac wykoageh naley
zwroci¢ szczegolla uwag; uwag; na zabezpieczenie rur przed ich przemieszczanie®m s
czasie zasypywania wykopOw, gzsgczania gruntu i przemzania cezkiego sprztu
wykonacy. Osypka rur musy byykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeni
zakaiczonego posadowienia. Powinna szczelnie wypélmiaestrzé wokot rury , naley ja
wykonywa: warstwami rownolegle po obu stronach rury,zdeawarstwe zag:szczajc.
Osypka musi by prowadzona az do uzyskania warstwy 0,3m ponadzwigy .Pod jezdniami
roboty wykonywa zgodnie z norrp BN-72/8932-01 ,,Roboty drogowe i kolejowe. Roboty
ziemne" uwzgidniajc takze wymagania zasglcow drég.
Tam , gdzie wysipuje woda gruntowa, wykopy winny &pdwodnione za pomaa@gregatu
igtofiltrowego. Dopuszcza siinny sposéb odwodnienia po uzgodnieniu z inspekh
nadzoru. Palczenia kanatéw stosowaalery zawsze w studzience.
Odgatezienia
Przy wykonywaniu odgakien nalezy przestrzeganastpujacych zasad:
- trasa odgakienia powinna by prosta, bez zatamawv planie i pionie (z wyjtkiem tukéw
dla podhczenia z kanatem na trgjnik),
- minimalny przekrdj przewodu odgaienia powinien wynogi160 mm,
- wiaczenie odgaizienia do kanatu mae by wykonane za pgednictwem studzienki
rewizyjnej, lub whczenia bocznego na trgjnik,
- spadki odgafzien powinny wynost min. 15 %0
- wiaczenie odgakzienia do kanatu poprzez studzienkofaczeniowy nalezy dokonywa
licujac przewody sklepieniami. W przypadku koniecgeiovtaczenia odgaizienia na
wysokasci wigkszej naley stosowa przepady (kaskady) umieszczone na zgmwrnpoza
scianky studzienki,
- wiaczenia odgaizien z dwoch stron do kanatu zbiorczego na tréjnik pow by¢
usytuowane w odlegéai min. 2,0 m od siebie.
5.4.1. Studzienki kanalizacyjne na sieci gltownej
Studzienki kanalizacyjne wykotiagodnie z norPN-B-10729 i PN-EN 124.
Studzienki z elementow prefabrykowanych @ang na uprzednio
wzmocnionym dnie wykopu#wir ). Elementy studzienek naleuktada przy wyciu sprztu
mechanicznego do morma Dno studzienki naky wykona jako element prefabrykowany
z przefciami szczelnymi oraz wyprofilowarkinety
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych aglprzestrzeganastpujacych zasad:



- studzienki przelotowe powinny byokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odpowiednich odlegkziach (max. 50 m prz§rednicach kanatu do 0,50 m) lub na zmianie
kierunku kanatu,

- studzienki padczeniowe powinny by lokalizowane na patzeniu jednego lub dwdch
kanatéw bocznych,

- wszystkie kanaty w studzienkach naldaczyc os w o,

- studzienki nalgy wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsisucznia lubzwiru)
dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

- studzienki wykonywé nalezy w wykopie umocnionym,

- w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatdw w studzience przekracza 0,50lezya
stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,

- Studzienki zlokalizowane na kanatackrednicy do 0,40 m vgcznie powinny mié spad
W postaci rury pionowej usytuowanej na zawn studzienki. Rénica pozioméw przy tym
rozwiazaniu nie powinna przekraczd,0 m.

Sposob wykonania studzienek (przelotowychageéniowych i kaskadowych) przedstawiony

jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolerrKB.1 (7, 6, 8). Studzienki

rewizyjne sktadaj sic z nas¢pujacych czsci:

- komory roboczej,

- komina wtazowego,

- dna studzienki,

- wiazu kanatowego,

- stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néievysokaé minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich

(kiedy gkbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenipoievalaj zapewnt

ww. wysokdaci) dopuszcza siwysoka¢ komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przeZciany komory naley wykona& przy uyciu

uszczelnianych ksztattek przejowych systemu producenta rur zgodnie z dokumeatac

projektows.

Komin wiazowy powinien by wykonany w studzienkach ogfplokasci przekraczajcej 3,0 m z

kregow betonowych lulzelbetowych csrednicy 0,80 m. Posadowienie komina rgle

wykona na ptyciezelbetowej przeciowej w takim miejscu, aby pokrywa wtazu znajdoavat
si¢ nad spocznikiem o najekiszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominow wtazowych, wéwczas bépgpanio na

komorze roboczej natg umiesci¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazows wg

PN-H-74051.

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowghkinet.

Kineta w dolnej casci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mée

przekrdj zgodny z przekrojem kanatu, a paeyprzedtiony pionowymisciankami do

poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zraikrerunku trasy kanatu kineta
powinna mi€ ksztalt tuku stycznego do kierunku kanatu, nat@nia przypadku zmiany
srednicy kanatu powinna ona standéwirzegcie z jednego wymiaru w drugi.

Spoczniki kinety powinny miespadek co najmniej 3 %0 w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w pasach drogowych (lub ihmaeejscach nae@nych na obeizenia

dynamiczne) powinny méewtaz typu c¢zkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom wiazu w powierzchni utwardzonej powiniert aynia rowny, natomiast w trawnikach

i zielencach gérna kraedz wtazu powinna znajdowasic na wysokéci min. 8 cm ponad

poziomem terenu.



W scianie komory roboczej oraz komina wiazowego maleamontowé mijankowo stopnie
ztazowe w dwoch rdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odledla poziomej osi
stopni 0,30 m.

5.4.2. Studzienki na odga¥ieniach

Studzienki na odgatieniach nalgy wykona z tworzyw sztucznych jako gotowy wyréb o
konstrukcji teleskopowej, skladay st z pokrywy, trzonu i kinety pmizeniowej.
Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 400 m@dgatzienia w tych studzienkach
nalezy taczy¢ kielichami z uszczelkami.

Studzienki posadawiagsha podsypce z piasku grdoo 30 cm, po utgeniu kanatu. Grunt
zasypki wokét studzienki wymaga starannegoggagzenia warstwami 20-30 cm.

Montazu studzienek naky dokon& zgodnie z instrukgjmontaowa producenta

5.5. Wykonanie rurociagu sanitarnego ttocznego

Rurochg ttoczny naley wykona zgodnie z normami PN-B-10725 i PN-EN 752. Proces
zgrzewania rur PE musi odbywaic w temperaturze otoczenia poiey O °C. Nie wolno
wykonywa zgrzewania przy wyspowaniu duej wilgotnasci powietrza, np. podczas magty.
Wykonanie kadego zgrzewa winno Byudokumentowane w ,Karcie zgrzewu", lokalizacja
zgrzewa musi by naniesiona na szkicu sieci. Na catej dikayoprojektowany ruroeqg
winien by posadowiony na gruntach piaszczystychawirowych. Rury musz by¢ uktadane
tak, aby podparcie ich byto jednolite. Rury na ¢aleigosci powinnyscisle przylegé do
podiaza ha co najmniej 1/4 obwodu.

Rury musa by¢ utozone zgodnie z wytyczantrasy na odpowiednich gbokosciach z
zachowaniem projektowanych spadkéw.

Na catej dtugéci projektowane kanaty winny Byposadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych. Na cate] diugai kanaly naley utozy¢ obsypce piaskowej. Przewidujeg si
czesciowa wymiarg gruntu na kolektorach gtéwnych. Wace decyzje podejmie inspektor
nadzoru w porozumieniu z projektantem w trakcie @angwania kanalizacji. Podczas prac
wykonawczych naley zwrock szczeglla uwag na zabezpieczenie rur przed ich
przemieszczaniem ia czasie zasypywania wykopow, gszrzania gruntu i przejdzania
cigzkiego sprztu Wykonawcy. Osypka rur musy byvykonana natychmiast po inspekcji i
zatwierdzeniu zakiczonego posadowienia. Powinna szczelnie wypétpraestrzé wokot
rury , naley ja wykonywa warstwami rownolegle po obu stronach ruryzdeawarstwe
zagszczajc. Osypka musi hyprowadzona az do uzyskania warstwy 0,3m ponadzwier
rury .Pod jezdniami roboty wykonywagodnie z norm BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe i
kolejowe. Roboty ziemne" uwzglniajc take wymagania zasgcow drég. Tam , gdzie
wyskpuje woda gruntowa, wykopy winny &y odwodnione za pomac agregatu
igtofiltrowego. Dopuszcza siinny sposob odwodnienia po uzgodnieniu z inspedtor
nadzoru. Palczenia kanatéw stosowaalery zawsze w studzience.

5.5.1. Proba szczelrimi
Proba szczelni powinna by przeprowadzona zgodnie z PN-B-10725. Przy prébach
szczelnéci rur cknieniowych naley zachowad nastpujace zasady:
e rurociagi dtuzsze nk 800m nalgy probow& odcinkami, odpowiednie diuga
odcinkéw mieszcz sie w granicach 300-500m
» tuki, zaslepki i zamontowana armatura masg¢ odkryte podczas proby,
* proste odcinki ruroagu ( mkdzy zhczami ) powinny by przysypane i zagzczone,
a préba mge sk odby najwczéniej w 48 godzin po zasypaniu,
* maksymalna temperatura rurggii nie mae by wyzsza nk 20°C,
* probg szczelnéci naley przeprowadzipo catkowitym zakfczeniu montau i
wzrokowym sprawdzeniu pgizen,



* rurociag winien by poddany podwiszonemu énieniu tylko przez czas wymagany
odpowiednimi normami, nie dhej niz 24 godziny,

e po zakaczeniu proby éinieniowej naley zmniejszé powoli w sposob kontrolowany
cisnienie ,

* miejsca odpowietrzemusz znajdowa si¢ we wszystkich najwiszych miejscach
sieci,

* napetnianie ruroggu musi odbywési¢ powoli w najnzszym punkcie sieci,

* po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurggi naley go pozostawi na kilka
godzin dla ustabilizowania,

* po prébie naley catkowicie oprénic rurochg , aby zapobiec ewentualnemu
zamarzngciu wody w rurach.

5.5.2.Wykonanie przeciskow /przewiertow

Wciskanie rury ochronnej odbywagsia pomog sitownikdw umieszczonych w wykopie lub
szybie roboczym na wlocie przeja. Na przeciwlegtegcianie wykopu zainstalowablok
oporowy dla opar podstaw sitownikdéw. Moc sitownikéw dostosoévdo sity tarcia, jak
naleey pokon& w czasie wciskania dla koowej fazy pracy tj. dla petnej diugm wciskanej
rury. Srednica rury przeciskowej zgodna z dokumentamjojektows. Rur przewodovy
wprowadz¢ do rury przeciskowej zabezpiecamajja w oktadziny drewniane luBlizgi oraz
zabezpieczag pohczenia rury przewodowe] przed rozsgmiem sg zastosowanych
pofaczen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogdlne".

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzaznyobodt w

zakresie i z cgstotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inspektora

Nadzoru.

W szczegolngéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rdnych zataonych taw celowniczych w nawgdaniu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z doktadngéria do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalanienagwod

- sprawdzenie zabezpieczenia istgielgo uzbrojenia w wykopie

- badanie i pomiary szerokoi, grubaci i zagzszczenia wykonanej warstwy podiz
kruszywa mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kanatéw,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentaagjprojektows zatazenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kanatow,

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskanikdw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia studzienek i pokryw wiazowych,

- sprawdzenie wykonanych izolaciji.

6.2.1. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynost wigcej niz £ 5 cm,



- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyigksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtga nie powinno przekracea 3 cm,

- odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracéga 5 cm,

- odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylerdkgtcaici osi utazonego przewodu
od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczyehpawinna przekracza: 5 mm,

- odchylenie spadku ukmnego przewodu od przewidzianego w projekcie ni@ipoo
przekraczd -5% projektowanego spadku (przy zmn@jgmn spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zkszonym spadku),

- wskanik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.6.6,

- rzedne pokryw studzienek powinny dywykonane z doktadrscia do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00Wgmagania ogolne”. Obmiar robo6t
nalery dokon& zgodnie z PN-B-10735, 10729.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacjiitane;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgolIne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00M@nagania ogodlne". Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tteji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu przeprowadzassila poszczegoélnych faz
robét podlegajcych zakryciu. Roboty te nalg odebré przed wykonaniem naginej czsci
robot, uniemeliwiajacych odbidr robot poprzednich. Odbiorowi robét kapicych i
ulegapcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe wykonania rur kanatowych i odgaien wraz z podtaem ,

- wykonane studzienki kanalizacyjne i na odgegniach,

- zasypany zagszczony wykop.

Odbidr rob6t zanikajcych powinien by dokonany w czasie umbwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.

Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
- zakup i dostaw materiatow,

- przygotowanie podim,

- wykonanie wiczer do czynnej sieci kanalizacyjnej,



utozenie przewodow kanalizacyjnych, odgaéen, studni,

wykonanie izolacji studzienek,

wykonanie przewodow ttocznych,

wykonanie prob szczelda,

wykonanie przeciskow i monta rur przewodowych,

przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10
1
2.

3.
4.
S.

N o

B2 ©®

11
12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.

.1. Normy
PN-EN 1610
PN-81/B-03020

PN-B-10725
PN-B-10729
PN-B-10735

BN-86/8971-08
PN-EN-295

PN-90/B-14501
PN-H-74051-00
PN-EN 124

PN-H-74051-02
PN-H-74086
BN-88/6731-08

PN-B-10729
PN-EN 1917

PN-88/B-06250
PN-85/C-89205

19.

20.

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

Grunty budowlane. Posadowienie bémmnie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie

Wodochgi. Przewody zewgirzne. Wymagania i badania.
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymaganiaddraa przy
odbiorze.

Prefabrykaty budowlane z betonu.¢i§r betonowe relbetowe.
Rury 1 ksztaltki kamionkowe i ichpolaczenia w sieci
kanalizacyjnej

Zaprawy budowlane zwykie

Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do eazahni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukggania typu,
znakowanie, sterowanie jaiaa

Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wtazy typwzkiego)
Stopniezeliwne do studzienek kontrolnych

Cement. Transport i przechowywanie

BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

Kanalizacja - studzienki kanalizacyjne

Studzienki wiazowe i niewtazowe z betonuzbmjonego, z
betonu zbrojonego wiéknem stalowyrrelbetowe

Beton zwykty

Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichloskinylu.
Instrukcja producenta rur PE

Instrukcja producenta rur PCV



10.2. Inne dokumenty

1

~ow

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1 .(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1 .(7)  Studzienki przelotowe (lipie@8D) KB4-

4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 9. Warutddhniczne wykonania i
odbioru sieci kanalizacyjnych - 2003 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rueg@dw z tworzyw sztucznych

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych - tom | rozdz.

IV, Arkady 1989 r. - Roboty ziemne.

10.3. Rysunki w dokumentacji projektowej

Rys. nr 1.1 — Mapa Ewidencji Gruntow- Skanalizacyjna

Rys. nr 2 Mapa wysokoiowo-sytuacyjna— ul. Sienkiewicza

Rys. nr 3 Mapa wysokoiowo-sytuacyjna — os. Horyzont

Rys. nr 3.1 Mapa wysokcowo-sytuacyjna — os. Horyzont- Kanalizacja
sanitarna

Rys. nr 5.%5.4 — Profil kolektora sanitarnego

Rys. nr 6 — Zestawienie pragkzy domowych

Rys. nr 10 — Przegie pod drog krajowa kolektora ttocznego ks
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sffwymagania dotycze wykonania i
odbioru robot zwgzanych z budowprzepompowniciekdw w zwizku z realizagy
inwestycjipn. "Budowa kanalizacji sanitarnej z przykanalikami dla osiedla Horyzont
dla miejscowdci Gryfow Sl. zgodnie z dokumentacProjektowa.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupretargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionego w punkiié.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zazanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejrzyanalikami i ttocznej obejmaij
» wykonanie przepompowrciekdéw PP-1 wraz z wewtrznym przyhczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego rafa i zagospodarowaniem terenu
dziatki przepompowni
1.3.1. Przepompownigciekow PP-1
Przepompownia sktadaest nas¢pujacych elementéw: ) obudowa z
polimerobetonu z kigéw osrednicy 1200mm , na tawie
fundamentowej.
a) wyposaenie technologiczne
e pompy zatapialne z wirnikiem kanatowym - 2szt,
Q=5,0l/s,n=2,2kW/2845,
* stopy sprzgajce pompy,
* pion ttoczny,
* zawor zwrotny
* zasuwa odcinafa, zwzka redukcyjna, dopasowiga rurocag
przepompowni dérednicy rurocigu ttocznego HDPE 90mm,
* prowadnice pomp,
* sonda hydrostatyczna,
e rura wentylacyjna z kominkiem - szt.2,
e drabinka,
*  wihaz,
* pomost technologiczny,
» deflektor ttumacy,
e zasada ptucca.
b) wyposaenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz zémldasilagcym:
« kabel zasilajcy YKY 5x10mnt,L=96,0m zasilanie z szafki pomiarowej,
» skrzynka sterownicza (dostawa z przepompajwrraz z kablem
sterowniczym,
e stup z lamp oswietleniowg- 1 szt.
e uziom powierzchniowy z bednarki I=15 m,



C) zagospodarowanie terenu:

* nawierzchnia z kostki POLBRUK gr.8cm 25m

» kraweznik wtopiony 15x30x1 00cm 20m

* ogrodzenie z siatki na stupkach stalowych h=1,5r83m z bram i furtka
szer.dm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej S zyodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami , a w szczegolda PN-87/Bi-01070, PN-92/B-10735, PN-92/B -10729Ti S-
00.00 ,Wymagania ogolne"

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgodiiaz
dokumentagj projektova, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogdélne wyanieay
dotyczice robét podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne".

1.5.1. Wymagania oddoie uradzen technologicznych pompowni, orurowania i armatury

Zbiornik pompowni z elementéw z polimerobetonu.
Rury , ksztattki , paiczenia z armatgma kotnierzesruby - wszystko ze stali
kwasoodpornej.
Armatura - zasuwy odcingie , zawory zwrotne z kapowleczorn guma. Materiat obudowy
z zeliwa zabezpieczonego antykorozyjnie. 1.5.2. Wgyam#a odnénie zasilania
elektroenergetycznego
Na terenie od szafki pomiarowej do szafki zastlajsterowniczej przepompownieda
zasilane kablem NN YKY 5x10nfminstalac} sitowe i sterownicze wykora
przewodami w rurach ostonowych PCV, osprazczelny, o stopniu ochrony
minimum IP 65. Gwietlenie terenu przepompowni najewykona na stupie
oswietleniowym parkowym typ S-40.Zasilanie wyk@neablem ziemnym YKY
2x4mnf z panelu szafy zasitgjo-sterowniczej..
Sterowanie pomp automatycznie, za poasndy hydrostatycznej. Wypadoia z
pracy jednej z pomp winno automatycznie uruchérdragy pomg. Ochror
przeciwporaeniowg wykona zgodnie z normpPN-IEC-60364-4-41 ,Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatbw podano w ST S-00.00.00 ,Wymaganidraj6
Dostawa ma charakter kompleksowy. Obudowa przepamipn elementow z
polimerobetonu, pokrywy pompowni z wiazem ze dtalasoodpornej OH18NO.
Technologia pompowni - wg projektu technicznegaywzgkdnieniem wymagajak w

pkt. 1.5.1. Pompy zatapialne, wypésae w zabezpieczenie zwarciowe i termiczne oraz
zabezpieczone przed suchobiegiem.

Instalacje elektroenergetyczne i sterownicze - ngod projektem technicznym i warunkami
przylaczenia wydanymi przez Zaktad Energetyczny.

Materiaty do zagospodarowania terenu:
» kostka POLBRUK grubgi 8cm,
* podsypka cementowo-piaskowa,
» kraweznik betonowy 15x30x100cm,
e slupki stalowe DB0mm , h=1,5 m, siatka stalowa h=1,5 m, powlekeuagiztywem



sztucznym,
e brama wypetniona siatkszer.3,0 m z furtkszer. 1,0 m.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.08/ymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania pompowni winien wyk&zaic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

- zurawi budowlanych samochodowych do 6t,

- samochdd skrzyniowy 5-1 Ot.

- samochdd dostawczy do 0.9t,

- zagszczarka ptytowa.



4. TRANSPORT

4.2. Transport elementow przepompowni

Transport kegdébw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpigezpreed uszkodzeniem przeromych
elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia peastosowanie przektadek, rozporéw i
klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich matkw. Podnoszenie i opuszczanie
kregdw o srednicach 1,5 m natg wykonywa za pomog minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabinykaPrzy przewozie naky
przestrzegaprzepiséw obowizujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST S-00/@@magania ogolne”.

5.2.Zakres wykonywanych rob6t

Transport i sktadowanie materiatow przewidzianystaleniami niniejszej ST opisano w
niniejszej ST.

Typ i wyposaenie przepompowni przewidzianych do realizacji réalanusza uzyska
akceptagj inspektora nadzoru.

Transport materialdw opisano w punkcie 4 niniej&Ej

Sktadowanie - ze wzgllu na specjalistyczny charakter zasadniczych elemen
technologicznych winny ldyspetnione zalecenia producenta doigezwarunkow
skladowania i magazynowania dostaw.

5.3. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowy

Oznakowanie robo6t zgodnie z , Instrukgznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym" oraz projektem ,Organizacji ruchu”. W js@ach , gdzie me zachodxz
niebezpieczestwo wypadkow, budognalery prowizorycznie ogrodziod strony ruchu, a na
noc dodatkowo oznaczywiattami.

5.4. Wykonanie przepompowngciekOw

Wykop mechaniczny kopagkpionowy w obudowie stalowej. Ewentualkoniecznéé¢
wykonania fundamentu dla posadowienia pompowni daga projektantem i inspektorem
nadzoru.

5.4.1. Monta technologii przepompowni
Montaz technologii przy pomocy wyspecjalizowanej brygadhznajomionej z przepisami
BHP i DTR - kami instalowanych wdzea.

5.4.2. Rozruch mechaniczny i hydrauliczny
Rozruch mechaniczny - sprawdzanie czyunoszczelnéci, draznosci, zamocowania i
dziatania poszczegolnych maszyn iagtzen indywidualnie, zakaczone spisaniem protokotu.
Rozruch hydrauliczny - po rozruchu mechanicznymzrch przeprowadziw bezpiecznych
warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu wadlg medium. W czasie trwania tej fazy
rozruchu sprawdzi szczelné¢ prawidtowa¢ hydraulicznego funkcjonowania obiektu i
urzadzen. Gtéwne prace rozruchu hydraulicznego polega :

* sprawdzeniu szczekuwd obiektu, szczeldoi przewoddéw grawitacyjnych

cisnieniowych oraz armatury przez napetnienie gyod



» sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektbpwwysokadciowego ) oraz
sprawdzenie spadkow,

* oczyszczenie przewodow,

* sprawdzenie dziatania poszczegolnych elementowpmrm@owni, ich regulacja ,
usunkcie usterek,

* sprawdzenie parametrow pracy agdzex przy petnym obaizeniu wod, ( czas pracy
urzadzen wg DTR lub wg uzgodnienia i inspektorem nadzoru .

* regulacja uktadéw starowania automatycznego,

e regulacja armatury.

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badanie materiatow @ytych do budowy
Badanie to naspuje przez poréwnanie cech materiatdbw z wymagandokumentacji
projektowej i odpowiednich norm materiatowych pogiemw punkcie 2 niniejszej ST.

6.2.1. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakaéci wykonanych robot dotyczy zgodswd wykonania obiektow i instalacji z
dokumentacj projektowa oraz sprawdzenie parametroOw pracy adzzan pod petnym
obchzeniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Jednostlk obmiaru § poszczegolne elementy sktadowe wyszczegolnioneykamve robot.
Ogolne zasady obmiaru podareve ST S-00.00.,Wymagania ogdélne". Obmiar robot male
dokon& zgodnie z PN-B-10735

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.0Q0/¢magania ogoélne". Odbidr robot
nalezy dokon& zgodnie z PN-B-10735.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumensapjrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdei podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne".
Platnaci za sztuk wykonanej przepompowni zgodnie z dokumenigcpjektows, ptatngci
za zagospodarowanie terenu - zaterenu, mb ogrodzei obramowa, po obmiarze robét,
otrzymaniu atestéw od producentéw materiatdbw orazopenie jakéci wykonania robot i
pomysinym przeprowadzeniu rozruchow.



9.2. Cena wykonania wymienionych rob6t obejmuje take:

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- zakup , transport i sktadowanie materiatow nigirttych do wykonania roboét
- oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,,

- wykonanie wykopow przygotowanie podéo,

- wykonanie fundamentéw,

- wykonanie izolacji,

- wykonanie préb szczelda,

- monta kompleksowy przepompowni,

- wykonanie rozruch mechanicznego i hydraulicznegogmvni

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 752-6 Zewegtrzne systemy kanalizacyjne. &2 6.Uklady pompowe

2. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe ielbetowe

3. PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane,

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Vdgamnia i badania przy
odbiorze.

6. PN-EN 12056: 1-4 Przepompowitiekow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady

budowy, obliczenia i badania

7. Instrukcja producenta przepompowni



WSPOLNY SEOWNIK ZAMOWIE N /CPV /

Rozporzgdzenie / WE / nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
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SEKCJA F -

BUDOWNICTWO

45 232 410-9 Roboty budowlane w zakresie budowy kanalizacji sanitarnej

45 000 000-7
45110 000-1
45 200 000-9
45 230 000-8
45231 113-0
45232 423-3
45 232 000-2
45 232 420-2
45 232 440-8

45 231 142-6

ROBOTY BUDOWLANE

ROBOTY ZIEMNE

ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW
POZIOMOWANIE RUROCIAGOW

PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW | KABLI
ROBOTY W ZAKRESIE KANALIZACJI

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW DO
ODPROWADZENIA SCIEKOW

ROBOTY W ZAKRESIE NAPRAWY DROG






