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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSiwgmagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wys$okavych .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w tytule.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgalie]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysad@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gldownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ickegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtbwne trasy - punkty zalamania osi trasy, puklesgunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigddne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialow, ich pozyskiwania i skladowania poden®ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nglestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geam@b6t ziemnych, w agsiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw naestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaeej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci

od 0,04 do 0,05 m.
~Swiadki” powinny miet diugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogéblne wymagania dotygee spretu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaciamwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
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- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktowokg&iowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganéregj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotzdne punktow gidwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegblowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich kach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched3t te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowep godne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sk od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno kdyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejedngch rzeczywistych,
akceptowane przez dgniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgbyé rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punktysnednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okédajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@jo zosteq zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzersekenieczne do dalszego prowadzenia robét, to zpstas
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne davigiowej realizacji rob6t nata do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi tragypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne powinny¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowszane do punktdw pomocniczych, pmoych poza
grania robdt ziemnych. Maksymalna odlegdfopomidzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekraczéa 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdiosi trasy drogowej,

a talkze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powairbye odpowiednio zmniejszona, zatée od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery roleocmley zalawyé w postaci stupkédw betonowych lub
grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruneisposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.
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Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokltadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojr w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawigggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwvowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz reglziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tisstosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nt 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dieogtalych drég. Rzine niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z dokifadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okréonych w
dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag,Wetkonawca robot zagbi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaggrasiot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzndezdmawedzi nasypow i wykopdéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach wymagajych
uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gdszych ni 1
metr. Odlegié¢ miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglc ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblolet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakdsci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych nalgy
prowadzé wediug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,56,zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogéine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@AVymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektdéw jestdcda obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00®(Mlymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokdiu z kontroli geodeeyjitore Wykonawca przedkladazimierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogébine ustalenia dotysee podstawy platrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trgeynktéw wysokéciowych,
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10.

N

Nogakrow

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ickegr zniszczeniem i oznakowanie ulatwig
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platndg¢ rob6t zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesiauy koszcie rob6t mostowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@ipwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorhlik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokave, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIHR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUCHIR3.



