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POBOCZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSiiywgmagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zazianych z
plantowaniem , skarp poboczy z gruntu dowiezionegaamach ,,Przebudowy drogi gminnej Grodziec -adlek —
Krolikéw — Lipice”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dektiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1
.1.3. Zakres robot olliych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét awanych z:
-plantowaniem powierzchni poboczy z gruntu rodzimeggskanego z wykopow na terenie plaskim i na sicrp

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiaaeg wigciwosci zapewniaice rglinom prawidiowy rozwoj.

1.4.7.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymiw OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. Ogdine wymagania dotyerce robot
OgbIne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania odoihe 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotyseze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoéIne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalaosci od miejsca pozyskania, powinna posédastpujace charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh ni
przekraczajcych 2 m wysokéci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona nalplalowy - nie mge byt zagruzowana, przejoigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
OgbIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganidnaj pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét
Ogblne zasady kontroli jakol robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

OgoblIne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-000QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania:
- 8. ODBIOR ROBOT

Ogéine zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@\Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkely evyniki pozytywne.



