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OPIS TECHNICZNY

do projektu wykonawczego dot. wykonania drogi dojaz dowej oraz drég i
placow na terenie oczyszczalni  $ciekow w m. Grodziec — bran za drogowa

1.Przedmiot i cel opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy na zagospodarowanie terenu
oraz droge dojazdowg przy oczyszczalni sciekbw w Grodzcu. W stanie istniejgcym
droga dojazdowa posiada nawierzchnie gruntowg. Ww. opracowanie jest niezbedne
do okreslenia warunkéw technicznych jakim powinno odpowiada¢ zagospodarowanie
placow manewrowych na terenie oczyszczalni $ciekOw wraz z odwodnieniem oraz
droga dojazdowa, okreslenia ceny planowanego przedsiewziecia oraz uzyskania
stosownych uzgodnien i decyzji.

2.Podstawa opracowania

2.1.Umowa o wykonanie prac projektowych
2.2.Mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1:500

- aktualizacja dla celow projektowych w oznaczonym zakresie
2.3.Uzupetniajgce pomiary sytuacyjno-wysokosciowe wykonane w terenie.
2.4 Whnioski i uwagi Zamawiajgcego.

3.Zakres opracowania
3.1.Czesc¢ opisowa, ktora zawiera:

- niezbedne opinie i uzgodnienia
- opis techniczny.

3.2. Czesc¢ rysunkowa zawierajgca :

- sposbb zagospodarowania terenu
- przekroje konstrukcyjne
- rysunki szczeg6téw drogowych.

Opracowanie niniejsze nie zawiera wytycznych z zakresu organizacji robot
drogowych. Roboty drogowe w podstawowym zakresie ,powinny by¢ realizowane wg
kolejnosci zgodnej z liczbg porzadkowg poszczegdlnych pozycji przedmiaru robét z
uwzglednieniem uwarunkowan wynikajgcych z procesow technologicznych
poszczegoblnych rodzajow robot.



4.Materiaty i zatlo zenia wyj sciowe

4.1. Mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1:500 — uaktualniona do celow
projektowych w oznaczonym zakresie .

4.2. Projekt zagospodarowania terenu

4.3. Dodatkowe informacje przekazane przez Inwestora w sprawie szczegotoéw
drogowych.

4.4. Dane charakterystyczne

Na terenie projektowanych obiektdow drogowych istniejg obecnie pola uprawne i
nieuzytki.

4.5. Wplyw projektowanej przebudowy na srodowisko
Projektowane zagospodarowanie terenu spowoduje:

- zmniejszenie ilosci pytdbw emitowanych do powietrza atmosferycznego oraz
zmniejszenie natezenia hatasu

- ujednolicenie nosnosci nawierzchni we wszystkich punktach jej przekroju
podtuznego i poprzecznego (ograniczenie przenikania nadmiaru wod
deszczowych do podtoza gruntowego)

- brak zastoin (katuz) wody po intensywnych lub diugotrwatych opadach deszczu
oraz poprawe warunkow bezpieczenstwa i komfortu jazdy.

5.Stan istniej qcy

Na terenie projektowanych obiektow drogowych istniejg obecnie pola uprawne i
nieuzytki. Istniejgce uzbrojenie terenu :

* napowietrzna linia energetyczna

6.Stan projektowany

Projektowane parametry geometryczne placéw manewrowych, chodnika i drogi
dojazdowej dostosowane zostaly do istniejgcych stosunkow wiasnosciowych na
poszczegodlnych odcinkach.

6.1.Parametry techniczne przyjete do niniejszego projektu budowlanego
- kategoria drogi dojazdowej: gminna

- klasa techniczna ,D” (dojazdowa)
- droga jednojezdniowa dwukierunkowa



- szerokos¢ jezdni : 3,50m
- predkos$c¢ projektowa 40km/h
- spadek poprzeczny chodnika 2,0%

6.2.Plan sytuacyjny

Projektowane usytuowanie drogi dojazdowej oraz placow manewrowych i chodnika

dostosowane zostalo do stanu istniejgcego w taki sposéb, aby nie naruszaé

istniejgcych warunkow wtasnosci gruntéw oraz zapewni¢ wilasciwe funkcjonowanie

obiektu.

6.3.Plan sytuacyjno-wysokosciowy

Projektowane obiekty drogowe zostaty wysokosciowo dostosowane do:

- stanu istniejgcego

- projektowanego zagospodarowania terenu(rzednych, posadowienia
poszczegoblnych obiektéw)

- odprowadzenia wod deszczowych(odpowiednie spadki podiuzne i poprzeczne)

6.4.0biekty drogowe w przekroju poprzecznym

Na drodze dojazdowej i placach manewrowych oraz chodniku zaprojektowano
spadek poprzeczny réwny 2,0%.

6.5.Przekroje konstrukcyjne
6.5.1.Chodnik
- betonowa kostka brukowa, kolorowa np. czerwona gr.6cm

- podsypka cementowo-piaskowa (1:4) gr. 4cm
- podsypka piaskowa gr. 10cm

6.5.2.Droga dojazdowa

- warstwa Scieralna z betonu asfaltowego dla ruchu KR1 gr. 4cm
- warstwa wigzaca z betonu asfaltowego dla ruchu KR1 gr. 4cm
- gorna warstwa podbudowy z tlucznia kamiennego gr. 8cm

- dolna warstwa podbudowy z ttucznia kamiennego gr. 15cm

- w-wa odcinajgca z piasku srednioziarnistego gr. 20cm

6.5.3. Place manewrowe na terenie oczyszczalni

- betonowa kostka brukowa szara gr.8cm
- podsypka cementowo-piaskowa (1:4) gr.4cm



- podbudowa z chudego betonu gr.15cm

- podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego cementem Rm=2,5 MPa gr. 15cm
- w-wa odcinajgca z piasku srednioziarnistego gr. 20cm.

7.Roboty ziemne

W projektowanym zakresie przebudowy drogi roboty ziemne wykazano w
przedmiarze robot. Wyprofilowa¢ podtoze pod nawierzchnie placow manewrowych,
chodnika oraz drogi dojazdowej.

8.0rganizacja ruchu

Organizacja ruchu bez zmian.

9.0dwodnienie

Wody deszczowe sg odprowadzane powierzchniowo, na przylegte tereny i pasy
zieleni.

10.0swietlenie.
Opracowanie niniejsze nie obejmuje problemu oswietlenia zewnetrznego.
11.Kolizje z uzbrojeniem terenu

Problem wystepujacych urzadzen stanowigcych uzbrojenie terenu omowiony
zostanie w opinii ZUD Starostwa Powiatowego w Koninie.

12.Uzgodnienia

Wymagane przy opracowaniu projektu wykonawczego dokumenty formalno-prawne
w postaci opinii, uzgodnien i innych zwiera czes¢ opisowa niniejszego opracowania.



13.Wnioski i uwagi ko nhcowe

13.1.W czasie realizacji robét zwracac¢ uwage na istniejgce lub tez uprzednio
wykonane uzbrojenie terenu.
Do rob6t ziemnych przystgpic¢ po uprzednim zlokalizowaniu istniejgcego
uzbrojenia, a roboty w jego obrebie prowadzi¢ recznie.
Prace wykonac w uzgodnieniu i pod nadzorem zainteresowanych stron.

13.2. Niniejsze opracowanie nie zawiera projektu organizacji ruchu na okres
wykonania rob6t w pasie drogowym.
W ww. celu stosowny projekt organizacji ruchu nalezy opracowac jako odrebne
zadanie projektowe i uzyskac jego zatwierdzenie w trybie obowigzujgcych
przepisow - przed rozpoczeciem robot w pasie drogowym.

OPRACOWAL :



CZESC OPISOWA

do informaciji dotyczacej bezpieczéstwa iochrony zdrowia

I. PODSTAWA OPRACOWANIA

1.Zlecenie Inwestora
2.Projekt budowlany

. INWESTOR

Inwestorem jest Ugd Gminy w Grodcu.

lll. LOKALIZACJA INWESTYCJI

Inwestycja zlokalizowana jest w m. Grodziec przgdie gminne;.

IV. ZAKRES | KOLEJNO $C ROBOT CALEGO ZAMIERZENIA
INWESTYCYJINEGO

Zakres robot obejmuje budg@wawierzchni chodnika, drogi dojazdowej i placow
manewrowych. Kolejn& robot:

- wykonanie zabezpieczenia istn uzbrojenia

- roboty ziemne pod projektowane nawierzchnie

- wykonanie podbudowy pod projektowane nawierzchnie

- wykonanie projektowanych nawierzchni

- roboty poradkowe.

V. WYKAZ ISTNIEJ ACYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH

Na rozpatrywanym terenie istnieje droga gminnawi@achni gruntowej. Istniege
uzbrojenie terenu - wg. planu sytuacyjnego.

VI. ELEMENTY ZAGOSPODAROWANIA TERENU, KTORE MOG_A
STWARZA C ZAGROZENIE BEZPIECZE NSTWA | ZDROWIA LUDZI

- zabezpieczenie istnigjych uradzen
- prace ziemne zwkane z budownawierzchni
- wykonanie podbudowy i nawierzchni .



VIl. PRZEWIDYW ANE ZAGRO ZENIA WYST EPUJACE PODCZAS
REALIZACJI ROBOT BUDOWLANYCH

Zagrazenie bezpiec#sstwa i zdrowia ludzi stanowiroboty wykonywane w pasie
drogowym, w tym roboty zatadunkowe i roztadunkoveneentow o diaym cigzarze np.
krawezniki itp. Moga one by prowadzone wycznie po uzyskaniu zezwolenia na
prowadzenie robot w pasie drogowym, ktérezmauzyska po przedtaeniu projektu
organizacji i zabezpieczenia robot prowadzonychagiggdrogowym - na okres ich
realizaciji.

VIIl. SPOSOB PROWADZENIA INSTRUKTA ZU PRACOWNIKOW

- instrukta ogolny przed przyspieniem do robét budowlanych na placu
budowy

- instrukta stanowiskowy przed rozpagdem robot niebezpiecznych (w pasie
drogowym )

- szkolenia udokumentowane ndrpie przez prowadzego szkolenie i
szkolonego.

IX. SRODKI TECHNICZNE | ORGANIZACYJINE ZAPOBIEGAJ ACE

NIEBEZPIECZE NSTWOM W STREFACH SZCZEGOLNEGO

ZAGROZENIA ZDROWIA

bk ow

Roboty w pasie drogowym magvykonywa wytacznie pracownicy w ubraniach
ochronnych obeznani z wykonywaniem robét drogowpeheszkoleni zgodnie

z obowhzujacymi przepisami.

Wystarczajce i powszechnie stosowasredki techniczne przy robotach drogowych
stanowi, urzadzenia bezpiecistwa ruchu i oznakowanie robot przewidziane w ki
organizacji ruchu na okres prowadzenia robot wepdsdgowym.

Przy pracach w niebezpiecznych wykopach zapewtasciwa obudove wykopu.
Wykonanie prac niebezpiecznych w zespotach minobosych

Zapewnienie dogpnadici do telefonu w biurze Kierownika Budowy w celu
powiadomienia stb ratowniczych.

OPRACOWAL:



CZESC

RYSUNKOWA



