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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru prac zwigzanych z budo-

wa monitoringu wizyjnego w miescie Gotancz.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét,
ktore zostang zrealizowane w ramach zadania:

Budowa monitoringu wizyjnego w miescie Gotancz

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotycza-
cymi projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci wykonawca zobowigzany jest do

ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.

2 MATERIALY

UWAGA
Wszelkie nazwy wtasne produktow i materialdbw przywo tane w zestawieniu
urzadzen i materialdw stu zg okre sleniu po zgdanego standardu wykonania i okre-
sleniu wia $ciwo sci i wymogow technicznych zalo zonych w dokumentacji tech-
nicznej dla danych rozwi agzan. Zgodnie z art. 29 i art. 30 Ustawy Prawo zamowie n
publicznych wykonawca mo ze oferowa ¢ rozwi gzania rbwnowa zne (w oparciu o
produkty innych producentéw) pod warunkiem:
* wykazania, ze oferowane przez niego rozwi gzania robwnowa zne spelniaj q
wymagania okre slone przez zamawiaj gcego
» wykazania, ze oferowane rozwi gzania rownowa zne posiadaj g te same pa-
rametry i wka s$ciwo sci techniczne oraz umo zliwiaj g realizacj @ tych samych
funcjonalno sci co okre slone przez zamawiaj gcego,
* przedstawienia zamiennych rozwi gzan na pismie (dane techniczne, karty
katalogowe, atesty, dopuszczenia do stosowania),

» uzyskania akceptacji projektanta i inspektora nadzo ru




2.1

Zrédta uzyskania materiatéw

Wszelkie dziatajgce na terenie kraju branzowe punkty zaopatrzenia. Materiaty powinny posiadac

niezbedne atesty i dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

2.2

Materiaty nieodpowiadaj gce wymaganiom

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatow

dowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét tak, aby zachowaty swoja jakosc¢ i wtasci-

Wykonawca powinien zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i uszkodzeniem tymczasowo skia-

wosc i byly dostepne do kontroli przez Inspektora.

2.4 Zestawienie urz gdzen i materialtdbw podstawowych:
. Oznaczenie

Lp |Urzadzenie Typ Producent Jm [lo s¢ e
1  Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-I

1 |Kamera P DMC-20FW D-Max szt. 2 K-01, K-02
2 |Obiektyw 2,8 -12 mm HD-2812DIR D-Max szt. 2 K-01, K-02
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max Szt. 2 K-01, K-02
4 |Punkt dostepowy NanoStation M5 UBIQUITI szt. 1 WFE-01
5 |Maszt (montowany do budynku) h=5,3m DELTA Szt. 1

6 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-01
7 |Plyta montazowa szt. 1 SP-01
8 |Wyiacznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
9 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-01
10 |]Injector PoE w obudowie AXLAN/4xPOE ATS S. |. szt. 1 IN-01
11 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR Szt. 1 ZAS-01
12 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
13 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-01
14 |Kabel teleinformatyczny UTP Zzelowany BIITNER m 100

15 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 90

16 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER m 50

17 JRura sztywna z uchwytami RL-22 m 60

18 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 10

19 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb

2 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-I|

1 |KameraIP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-03

2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max szt. 1 K-03

3 |[Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max Szt. 1 K-03

4 [Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 JUBIQUITI Szt. 1 WF-02
5 |Maszt (montowany do budynku) h=5,3m DELTA szt. 1

6 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-02
7 |Plyta montazowa szt. 1 SP-02
8 [Wyitacznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
9 |Gniazdo zasiljigce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-02
10 [Injector PoE w obudowie AXLAN/4xPOE ATS S.|. szt. 1 IN-02
11 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR Szt. 1 ZAS-01
12 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
13 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-02
14 |Kabel teleinformatyczny UTP Zzelowany BIITNER m 20

15 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 40

16 [Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 20

17 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 10

18 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 5

19 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb




3 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-II|

1 |KameraIP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-04
2 [Obiektyw HD-2812DIR D-Max szt. 1 K-04
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max Szt. 1 K-04
4 |Punkt dostepowy NanoStation M5 UBIQUITI szt. 1 WF-03.1
5 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WF-03.2
6 |Maszt (montowany do budynku) h=5,3m DELTA szt. 1

7 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-03
8 |Piyta montazowa szt. 1 SP-03
9 |Wwitacznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
10 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-03
11 |Injector PoE w obudowie AXLAN/4xPOE ATSS.|. szt. 2 IN-03.1, IN-03.2
12 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR Szt. 1 ZAS-01
13 [Akumulator Zzelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
14 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-03
15 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 100

16 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 80

17 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 40

18 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 60

19 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 10

20 |Elementy montazowe i pomochnicze wg potrzeb

4 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-1V

1 |KameraIP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-05
2 [Obiektyw HD-2812DIR D-Max Szt. 1 K-05
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 1 K-05
4 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WFE-04
5 |Stup "oswietleniowy" o wysokos$ci 6m CD60-60/3 szt. 1

6 |Fundament pod stup FBw-100 Szt. 1

7 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-04
8 |Piyta montazowa szt. 1 SP-04
9 |Wylgcznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
10 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-04
11 |Injector PoE w obudowie AXLAN/4xPOE ATS S. |. szt. 1 IN-04
12 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR Szt. 1 ZAS-01
13 |Akumulator Zzelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
14 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL Szt. 1 PN-04
15 [Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 20

16 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 30

17 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 10

18 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 10

19 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 5

20 |Elementy montazowe i pomochicze wg potrzeb

5  Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-V

1 |KameralP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-06
2 [Obiektyw HD-2812DIR D-Max Szt. 1 K-06
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 1 K-06
4 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WF-05
5 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-05
6 |Piyta montazowa szt. 1 SP-05
7 |Wytgcznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
8 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN Szt. 1 SP-05
9 [Injector PoE w obudowie AXLAN/4XPOE ATS S.|. szt. 1 IN-05
10 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR Szt. 1 ZAS-01
11 [Akumulator Zzelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
12 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-05
13 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 20

14 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 40

15 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 20

16 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 10

17 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 5

18 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb




Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-VI

6

1 |Kamera P DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-07
2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max Szt. 1 K-07
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 1 K-07
4 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WF-06
5 |Maszt (montowany do budynku) h=5,3m DELTA szt. 1

6 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-06
7 |Piyta montazowa szt. 1 SP-06
8 |Wylgcznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
9 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-06
10 J]Injector PoE w obudowie AXLAN/4XPOE ATS S. |. szt. 1 IN-06
11 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
12 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
13 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-06
14 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 25

15 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 45

16 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 20

17 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 40

18 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 5

19 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb

7  Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-VII

1 |Kamera P DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-08
2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max Szt. 1 K-08
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 1 K-08
4 |Punkt dostepowy NanoStation M5 UBIQUITI szt. 1 WF-07.1
5 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WFE-07.2
6 |Stup "oswietleniowy" o wysokosci 6m CD60-60/3 szt. 1

7 |Fundament pod stup FBw-100 szt. 1

8 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-07
9 |Plyta montazowa szt. 1 SP-07
10 |Wytacznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
11 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-07
12 |Injector PoE w obudowie AXLAN/4xPOE ATS S. |. szt. 2 IN-07.1, IN-07.2
13 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
14 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
15 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-07
16 |Kabel teleinformatyczny UTP Zzelowany BIITNER m 25

17 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 35

18 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 15

19 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 10

20 |Rura gietka @ 20 2 20 m 5

21 |Elementy montazowe i pomochicze wg potrzeb

8 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-VIII

1 |Kamera IP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-09
2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max szt. 1 K-09
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 1 K-09
4 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WF-08
5 |Stup "oswietleniowy" o wysokosci 6m CD60-60/3 szt. 1

6 |Fundament pod stup FBw-100 szt. 1

7 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-08
8 |Plyta montazowa szt. 1 SP-08
9 |Wylgcznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
10 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-08
11 JInjector PoE w obudowie 4XLAN/4xPOE ATS S.|. szt. 1 IN-08
12 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
13 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
14 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-08
15 |Kabel teleinformatyczny UTP Zzelowany BIITNER m 25

16 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 35

17 |Kabel zasilajacy 12V YDY 2x1 BIITNER 15

18 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 10

19 |Rura gietka @ 20 2 20 m 5

20 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb




9  Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-IX

1 |KameralP DMC-20FW D-Max Szt. 1 K-10

2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max szt. 1 K-10

3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max Szt. 1 K-10
4 |Punkt dostepowy NanoStation Loco M5 |UBIQUITI szt. 1 WF-09
5 |Maszt (montowany do budynku) h=5,3m DELTA szt. 1

6 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-09
7 |Plyta montazowa szt. 1 SP-09
8 |Wylacznik nadprgdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
9 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-09
10 |lInjector PoE w obudowie 4XLAN/4xPOE ATS S. |. szt. 1 IN-09
11 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
12 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
13 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-09
14 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 50

15 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 90

16 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 50

17 JRura sztywna z uchwytami RL-22 m 40

18 |Rura gietka @ 20 2 20 m 10

19 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb

10 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-X

1 |KameralP DMC-20FW D-Max Szt. 2 K-11, K-12
2 |Obiektyw HD-2812DIR D-Max szt. 2 K-11, K-12
3 |Obudowa z grzatkg 230V i uchwytem kablowym GL-624 + GL-208 D-Max szt. 2 K-11, K-12
4 |Punkt dostepowy NanoStation M5 UBIQUITI szt. 1 WE-10
5 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-10
6 [Plyta montazowa szt. 1 SP-10
7 [|Wylgcznik nadpradowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND szt. 1 SP-11
8 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-10
9 [Injector PoE w obudowie 4xLAN/4xPOE ATS S.|. szt. 1 IN-10
10 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
11 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
12 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-10
13 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 80

14 |Kabel zasilajgcy 230V YDY 3x1,5 BIITNER m 80

15 |Kabel zasilajgcy 12V YDY 2x1 BIITNER 60

16 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 30

17 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 10

18 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb

11 Punkt Dozoru Wizyjnego PDW-XI

1 [Szafa 19" 600x800 42U 0463 22 LEGRAND szt. 1

2 |Stacja bazowa Rocket M5 Ubiquiti szt. 2 |WF-11.1, WF-11.2
3 |Antena sektorowa AirMax 5G-90-20 Ubiquiti szt. 2 |WF-11.1, WF-11.2
4 |Szafka poliestrowa MARINA 400x300x200 36251 LEGRAND szt. 1 SP-11
5 |Piyta montazowa szt. 1 SP-11
6 |Wylgcznik nadpragdowy S 301 C-6 6056 06 LEGRAND Szt. 1 SP-11
7 |Gniazdo zasiljgce 2P+Z na szyne DIN szt. 1 SP-11
8 |Injector PoE w obudowie 4AxLAN/4xPOE ATS S.|. szt. 2 IN-11.1, IN-11.2
9 |Zasilacz buforowany 13,8 V do zabudowy PSB-501235 PULSAR szt. 1 ZAS-01
10 |Akumulator zelowy 12V 7Ah EP7-12 EUROPOWER | szt. 1 ZAS-01
11 |Przetwornica napiecia z 12V na 24V DC/DC 200W PU-200 AZO DIGITAL szt. 1 PN-11
12 |Kabel teleinformatyczny UTP Zelowany BIITNER m 100

13 |Kabel zasilajgcy YDY 3x1,5 BIITNER m 30

14 |Rura sztywna z uchwytami RL-22 m 50

15 |Rura gietka @ 20 @ 20 m 10

16 |Panel potaczeniowy (Patchpanel) 24xRJ45 5e szt. 1

17 |Kabel potgczeniowy (patchkord) 1m szt. 8

18 |Przefacznik (switch) DGS-3100-TG D-Link szt. 1 SW-11
19 |Rejestrator sieciowy IP HP i7/8TB Mirasys szt. 1 R-11
20 [Monitor 24" S24B300BL SAMSUNG szt. 1 MON-11
21 |Licencja na serwer NVR Enterprise 1 Mirasys szt. 12

22 |Licencja petnej analizy obrazu VCAl Mirasys Szt. 1

23 [Zasilacz UPS 19" 3U Sinline 2000 Rack EVER szt. 1 UPS-11
24 |Elementy montazowe i pomocnicze wg potrzeb




2.5 Materialy instalacyjne

Materialy uzyte do wykonania instalacji muszg $ci$le spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikaciji
oraz by¢ zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie produktow réwnorzednej jakosci. Jakiekol-
wiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne musza by¢ wykonane na koszt wykonawcy.

W przypadku, gdy materiaty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wplynie
to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to materialy takie zostang zastgpione innymi, a roboty

rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z nor-
mami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi
kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Sprzet podstawowy konieczny do wykonania zadania:

e wiertarka udarowa z udarem pneumatycznym i ztgczu SDS o mocy min 750 W,

» wkretarka akumulatorowa 12V lub wiecej,

* lutownica transformatorowa o mocy 75W,

« zaciskarka tulejek na przewéd linkowy,

e poziomica,

» zestawy wkretakow,

e zestawy kluczy, w tym imbusowych,

» drabina wieloelementowa o wysoko$ci min. 3 m,

» drabina dwuelementowa o wysokosci 2 m,

+ skaner sieci.

4 TRANSPORT

Srodki i urzagdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materia-
low, elementéw, konstrukcji, urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju rob6t. Przy
przewozie i transporcie materialdw, elementéw, urzadzen, maszyn itp. nalezy przestrzega¢ aktualnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wytadunku recznym aktualnych
przepiséw dotyczacych recznego przenoszenia ciezarOw. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku
oraz sktadowania urzadzen nalezy przestrzegac zalecen wytwércéw, a w szczegoélnosci:

e transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz prze-

suwaniem sie wewnatrz tadowni;

* na czas transportu nalezy z przewozonych urzgdzen zdemontowac, i odpowiednio zabezpieczy¢

i przewozi¢ oddzielnie czulg aparature rejestrujgca, oraz inng aparature mniej odporng na

wstrzgsy i drgania, aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc
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ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, itp.,

Zaleca sie dostarczanie urzadzen na stanowiska montazu bezposrednio przed montazem.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawstwo powinno $cisle odpowiada¢é wymaganiom niniejszej specyfikacji oraz uwzglednia¢
wymagania okresdlone w odpowiednich normach, przepisach przy zastosowaniu nowoczesnych technolo-
gii instalacyjnych. Prace powinny byé prowadzone przez doswiadczonych monteréw z odpowiednimi
uprawnieniami stosownymi do wykonywanych zadan (licencja pracownika zabezpieczenia technicznego,
uprawnienia SEP do eksploatacji i dozoru urzadzen elektrycznych do 1 kV.). Cato$¢ rob6t powinna byc
prowadzona z uwzglednieniem przepiséw:

« bezpieczenstwa i higieny pracy,

« ochrony przeciwpozarowej,

« dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

Wykonawca robét moze przystgpi¢ do montazu aparatury i urzgdzen dopiero po otrzymaniu od In-
westora zgody. Przed przystgpieniem do montazu urzadzen nalezy sprawdzi¢ zgodnosé robét budowla-
nych z rozwigzaniami zawartymi w projekcie wykonawczym. W szczeg6lnosci nalezy zwréci¢é uwage na

wihasciwe wykonanie kanatdw, szachtéw i przepustow.

5.1 Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow gi ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonaw-
cy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentacjach kontraktowych, a o
ich wykryciu powinien natychmiast powiadomic Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. W przypadku,
gdy roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajgcg

jakosc¢ elementu budowli, to roboty takie zostang rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

5.2 Bezpiecze Astwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ o to, aby personel nie wykonywat pracy w wa-
runkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sani-
tarnych.

Wykonawca ma obowigzek zapewnié¢ i utrzymywac¢ wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podle-
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gajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

5.3 Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inspektora).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowa byta w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu od-
bioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robot, to na polecenie Inspektora

powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

5.4 Stosowanie si e do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposéb
ciggty bedzie informowac Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne

dokumenty.

5.5 Zestawienie rodzaju robot

e montaz koryt kablowych,

e orurowanie i listwowanie tras kablowych,
« ulozenie instalacji kablowej,

« sprawdzenie instalacji kablowej,

e montaz urzadzen i elementow,

e uruchomienie urzadzen,

« konfiguracja systemu,

e sprawdzenie dziatania,

» szkolenie uzytkownikéw.

5.6 Ukladanie tras kablowych

* we wczes$niej przygotowanych korytkach kablowych,
e przy pomocy rurek sztywnych PCV, rurek gietkich ("peszla™), koryt PCV, podtynkowo w rurze

peszla.



5.7 Woytyczne do uktadania okablowania

» przewody ukiada¢ z zachowaniem sity wciggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacjg pro-
ducenta kabli,

e przejscia przewodbéw przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej
przegrody budowlanej,

» uktadajac przewody nalezy wyréwnac trase tak, aby w korytku nie bylo wybrzuszen, narazaja-
cych izolacje przewoddw na uszkodzenie lub uniemozliwiajgcych prawidtowe zamkniecie listwy,

e przy domierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgcg pozostawienie przy
montowanych urzadzeniach koncéw przewodéw o diugosci niezbednej do wykonania potaczen;
przewody nalezy ucina¢ szczypcami,

» trasy kablowe prowadzi¢ w miare mozliwosci tak, aby zmiany kierunku trasy odbywaty sie pod
katem 90°,

< promienie giecia kabli muszg by¢ zgodne ze specyfikacjg producenta kabla,

* przewody miedzy elementami systemu nie mogg by¢ przediuzane — musza to by¢ przewody
jednoodcinkowe,

« w szafach pozostawi¢ zapas przewodu umozliwiajacy ewentualne korekty.

5.8 Roboty monta zowe

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem technicznym. Przebieg czynnos$ci bedzie kontrolo-
wany, nadzorowany i odnotowywany w Dzienniku Budowy.

Roboty mogg wykonywaé tylko pracownicy, posiadajgcy aktualne badania lekarskie dopuszczajgce
do pracy oraz przeszkoleni pod katem BHP. Przed przystgpieniem do robét nalezy przeprowadzi¢:

e instruktaz ogéiny,

» instruktaz stanowiskowy dla brygad roboczych.

Kazdy instruktaz nalezy potwierdzi¢ podpisem oso6b szkolonych.

Wskazanie srodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegajgcych niebezpieczehAstwom wynika-
jacym z wykonywania robét budowlanych w strefach szczegdlnego zagrozenia zdrowia lub w ich sgsiedz-
twie, w tym zapewniajgcych bezpieczng i sprawng komunikacje, umozliwiajgcg szybkg ewakuacje na wy-
padek pozaru, awarii i innych zagrozen.

Nalezy zachowaé nastepujgce warunki:

» poszczegodlne roboty budowlane mogg wykonywac¢ tylko specjalistyczne brygady robocze, po-

siadajgce odpowiednie przygotowanie zawodowe,

« zabezpieczy¢ posiadanie odpowiednich i sprawnych technicznie narzadzi i sprzetu,

» odpowiednio oznakowac i zabezpieczy¢ plac budowy,

e wyposazy¢ zaplecze budowy w sprzet ppoz., srodki ochrony osobistej i apteczki pierwszej po-

mocy,

e wyposazyc¢ zaplecze budowy w odpowiednie srodki tgcznosci,

« ze wzgledu na specyfike prowadzenia robét w miejscach ruchu publicznego miejsca pracy

oznakowac i ogrodzi¢, a same prace wykonywa¢ zachowujgc nadzwyczajne srodki ostroznosci,.
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5.9 Montazurzgdzen

Wszystkie urzgdzenia projektowanych systeméw nalezy montowac¢ zgodnie z wytycznymi instrukcji
instalacyjnych (DTR) tych urzgdzen. Poszczegdlne elementy systemu montowac¢ w miejscach wyznaczo-
nych w projekcie. Przed montazem nalezy jednak sprawdzi¢ miejsca montazu urzgdzen i ewentualnie
skorygowac ich potozenie.

Wysokos¢ i spos6b montazu kamer nalezy dostosowaé do rzeczywistych warunkéw na etapie wy-

konawczym w porozumieniu z uzytkownikiem obiektu.

5.10 Zasilanie systemu

Sposob zasilania systemu zostat przedstawiony na schematach blokowych.

5.11 Pomiary

Po utozeniu kabli nalezy wykona¢ pomiary:
» ciagtosci przewodow,
e parametrow odcinkéw sieci ethernetowej dla kategorii 5e

* rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzadzenia.

5.12 Testowanie systemu

Po zamontowaniu systemow i ich konfiguracji nalezy przeprowadzi¢ proby funkcjonalne. Nalezy

sprawdzi¢ kazdy element systemu i sprawdzi¢ jego dzialanie oraz opis istniejacy w systemie.

5.13 Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami w
stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotgczyé wymagane prawem lub normami
atesty i certyfikaty zastosowanych urzadzen oraz protokoty pomiarow. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robo6t, za
ich zgodnos$é z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek bitedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagac¢ tego be-

dzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

5.14 Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidziane sg to roboty, ktérych nie mozna byto przewidzie¢ na etapie projektowania
oraz takie, ktére wynikty w trakcie realizacji rob6t. W przypadku wystgpienia koniecznosci wykonania ro-
bét nieprzewidzianych, Wykonawca zgtosi to Inspektorowi Nadzoru. Po potwierdzeniu koniecznosci wy-
konania takich robét, podstawa do ich przeprowadzenia bedzie protokét Koniecznosci sporzadzony przez
Wykonawce i Inspektora Nadzoru i zatwierdzony przez Zamawiajgcego. Sposob rozliczenia takich robét

powinien by¢ zawarty w umowie.
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6 KONTROLA JAKO SCI

Kontrola jakosci oraz odbi6r robot powinny by¢ przeprowadzona zgodnie z dokumentacjg tech-
niczng oraz obowigzujgcymi normami. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wy-
maganiami norm. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdéw. Wyko-
nawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania badan materiatéw oraz robét. Wykonawca dostarczy In-
westorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legaliza-
cje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajgcych procedury badan.
Inwestor bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach doty-
czacych urzgdzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z

organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg pro-
jektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jednostkg obmiarowg dla instalacji sa:

e kpl. (komplet),
e szt (sztuka),
* m (metr),

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmie-
rzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukohAczenia wszystkich robét. Btedne dane zo-
stang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej plat-
nosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaw-

ce i Inspektora.

7.2 Urzadzeniaisprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inspektora. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urza-
dzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym

okresie trwania robaot.
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7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw.

W razie braku miejsca szkice mogg byé dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru

obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i
wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne. Koncowego odbioru
dokonuje uzytkownik, ktéry ustala komisje odbioru z udziatem Inwestora, wykonawcOw, odpowiednich
stuzb technicznych, ppoz. i BHP oraz przedstawicieli instytucji finansujgcych. Komisja odbioru powinna:

e zbada¢ kompletnos¢, aktualnosé i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac ja,

« dokonac¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu sprawdzenia jakosci ro-
bot i zgodnosci z otrzymang dokumentacjg i przepisami,

e sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary zgodnosci danych z
przedstawionymi dokumentami,

» ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji,

* sporzgdzi¢ protokét z odbioru z podaniem dokladnych stwierdzen, ustalen i wnioskéw.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji. Z chwilg przejecia insta-
lacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, wykonawca wydeleguje swoich wykwalifikowa-
nych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel obstugi.

Przedstawiciel wykonawcy przeszkoli personel w ogéinym zakresie budowy urzadzen, ich pracy,
ustawienia wszystkich parametrow sterowania, bezpieczenstwa i kontroli oraz przeszkoli personel obstu-
gujacy w zakresie reakcji na zaistniate sytuacje awaryjne, sygnalizacyjne i procedury postepowania. Prze-
kaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla zapewnienia prawidtowej pracy i obstugi co-

dziennej systeméw i instalaciji.

9 DOKUMENTY ZWIAZANE

USTAWA z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie oséb i mienia (Dz.U. 1997 nr 114, poz. 740)
2. PN-EN 50132 Systemy dozorowe CCTV

3. Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993 o badaniach i certyfikacji (Dz.U. Nr 55, poz 250 i Nr 158 poz. 1042)
4. Dokumentacje Techniczno-Ruchowa

5. Instrukcje eksploatacji urzgdzen opracowane przez producentéw
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