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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robo6t drogowych i mostowyldtyczy przebudowy drogi gminnej we
wsi Laskownica Wielka, Gmina Gatez.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumergefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadfewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogolne, wspolne dla robot
objetych ogo6lnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymizez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentéw robot drogowych i mostowych. W przyqaldraku ogéinych specyfikacii technicznych
wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robétalenia dotycz rowniez dla SST
sporadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego e%¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dtugos¢ mostu - odlegie migdzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku

mostow tukowych z nadsypk- odlegiéé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduulub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczamauchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawz&ana do usuetia po
jego zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecxia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, shey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiio robot, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowvy dla zapewnienia komunikacji drogowe;j
i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia



1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - @£ obiektu oparta na
podporach mostowych, twarza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu ulazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.16Ksiazka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczeh, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez ltyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwhzanych z ocenjakdsci
materiatdw oraz robot.

1.4.18Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robdét, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmy dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgtych do przejmowania i rozkladania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy scieralm a podbudow, zapewnigca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazgjca do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna € nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawierag warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej ghpmvrzadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unigtiveienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

i) Warstwa odgzapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, turleldka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.240dpowiednia (bliska) zgoddé - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedzial tolerancji nie zostal olteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédwlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy iaeadéwniez obejmowé



teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyagizn chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczenie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podloe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28Podloe ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paatolezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unlwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydamdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagasinia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parameg@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istnieacego padczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - eleméntdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagnd&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézdokumentaciji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.

1.4.36Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegazevsktada sie z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomor.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlaa®go.

1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (pgskami), przsta
mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfo miedzy zewwrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propxtej do osi podtinej, obejmuje catkowit
szerokac¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szeélahodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.418lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich édio (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge cz$¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoggia odebng calcs¢
konstrukcyjra lub technologicza zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtisowych.
Zadanie mee polegé na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagy/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumentag)
projektows, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspoirzdne punktéw gtébwnych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp®s.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢izie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowyglaginiapcym podziat na dokumentacj
projektow:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentae projektows oraz
projektowg dokumentagj wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergjy spis dokumentacji projektowej, kidvWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkae&kumenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu stanowiczg$é umowy, a wymagania okilene w chaéby
jednym z nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentac;i.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegoélinych dokumentéw obhowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnydhOgolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddmizyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fmnie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitiatly zgodne z dokumentagcprojektows
i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTtda uwazane za wart@i docelowe, od
ktérych dopuszczalneadchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzwykazywa zgodnad¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog@ przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektova
lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykma@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remort@wod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych
obiektow (jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trigarealizacji kontraktu, zado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawkynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zamdzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdiknesie trwania budowy. W zaieosci od potrzeb i
postpu robdét projekt organizaciji ruchu powinienc¢bya bieaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgardzaciji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i kdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiecmwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzieh i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wudzenia zabezpieczme kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
spos6b uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychiktérych trec
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabaodj zaptacie i przyjmuje Size jest
wiaczony w cen kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaalizaciji
kontraktu & do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe utglzenia
zabezpieczafpe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddkiwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pigzdow i maszyn pracgych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio  oznakuje  wsposéb  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z tgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych trec
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabaodj zaptacie i przyjmuje Size jest
wiaczony w cen kontraktove,.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcasbzie:
a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodze lub
uciazliwosci dla 0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynédach z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgl na:
1) lokalizagg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopormgdiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnggtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvepya
sprz:t przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszanbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.



Materiaty fatwopalne dla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm oso6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsmrem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnhego, ollanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowexyte do rob6t bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé4% wymagas tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgoc: na wycie tych materiatow od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak rurcgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddalsych wia&cicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyeétalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzaz kedzie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca
bedzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wikakwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomguhprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkanw sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z
whasndgci i drog wewntrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglfpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgten osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowé sig do ustawowych ogranicgenaciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw i wyposaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i ozégm takim przewozie duzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie
spetiajce tych warunkow zostaly useté z terenu budowy. Pojazdy powodhg nadmierne
obciazenie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu
budowy i Wykonawca dulzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami iyniera/Kierownika projektu.



1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcacdbie przestrzega przepiséw dotycxych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrosvee nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwizane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiadatl za ochrenrobét i za wszelkie materiaty i udzenia
uzywane do robét od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoweinmo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjblementy byty w zadowakggym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpeagz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowaizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkire a w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tymstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgtz materiatéw lub urmzen uzytych lub zwazanych z
wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongjgar Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadonkretne normy i przepisy, ktore
spelnid map materiaty, sprt i inne towary oraz wykonane i zbadane robowdabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegtdania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. iypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, moQy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. Ranice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musza by¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przediaone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozostadbo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkndeerenie budowyella uwazane za wlasnid
Zamawiapcego. Wykonawca zobowzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia op&nienia w robotach, liynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i
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Wykonawea ustali wydlizenie czasu wykonania robot i/lub wysékokwoty, o kton nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiaicego 6 ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgrz
transport oraz inne wdzenia towarzyske, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawgyrierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegoétowe informacje dotyez proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowrniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtbw z danegmdta nie oznacza automatycznigs wszelkie
materialy z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddta w sposob ggty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnagnych wiladz na
pozyskanie materiatow zeddet miejscowych widczapc w to zrédta wskazane przez Zamawviieg¢go
i jest zobowazany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact
zawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagirzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgbniajc aktualne decyzje o eksploatacji, organ6éw adniBufit
panstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych
materiatéw pochodgych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatow, dzieawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwaciji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykeopta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvegdowykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczego6lnione w dokumentach umoelyba, ze uzyska na to pisemnzgod;
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zleaone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych robot,zrtie
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matéww zostanie odpowiednio przewadmwany
(skorygowany) przez lyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, licz sk z jego nieprzyciem, usuniciem i
niezaptaceniem
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewiguozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonaywowiadomi layniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegiciem tego materiatu, albo w okresie zaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wade/maganych przez myniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaie maze by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iagtedo czasu gdydula one uyte do
robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniaashowaty swaj jakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiatl@alatzlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnb stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli leda
stanowé podstaw do akceptaciji okidonej partii materiatdéw pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspolprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialébw w czasie przeprowadzaniakgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spegz uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofeet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolzdiakceptowanym przezzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazamidazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego tytkowania.

Wykonawca  dostarczy tgnierowi/Kierownikowi  projektu  kopie  dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni@ sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomkyhiera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapyzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie mie by¢ pazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostas przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robot.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢lodkdéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhialmzyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnig wymagania dotyee przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskée na & i innych parametréw
technicznych.Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraee stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogauicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rofygtacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metpdonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarusunéte
przez Wykonawg na wiasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigciaza ich dokfadns.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t drla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tak w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad& materiatbw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzamn kwestt.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowiany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika
projektu program zapewnienia ja&kn W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Ziwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robét gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumeniggjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizag wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaenbot,
— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
—  sposoOb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,
- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&koi terminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,
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- system (sposob i procedumproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych
robot,
-  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasahego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigogowadzenie bad,
- spos6b oraz fogngromadzenia wynikow badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wycihganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzenh do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
—  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéwdpnteat, ich wiasciwosci w czasie transportu,
—  sposo6b i procedeipomiaréw i badéa (rodzaj i castotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uetzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,
—  sposoOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zalazomg jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezldne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mee zaada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad#ch czstotliwosé sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane uedzenia i sprg badawczy posiadgaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te keda tak powane, ze
mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robot badanych materiatéw i dédpuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakotych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila
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Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udzialu w pobieraniu
prébek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonag¢ zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr¥éykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaddwapy
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagdizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawe usungte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejnaujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nauzez layniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbbdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada& (kopie) leda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wizdrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materialdbw w miejscu ich wytwarzania/poayakia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawg, poprzez midzy innymi swoje badania,gtzie ocenid zgodnd¢ materiatow i
robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnlgada kontrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadéi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swdj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodnii materiatéw i robot z dokumentagprojektovy i SST. Mae rownie: zlecic, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych khadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztyypdrnych lub dodatkowych bafla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonaweg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpied®twa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
—  Polsk Normg lub
- aprobat techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe mugsposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjowigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohmwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioainy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonafa zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfobowego. Zapisy dra
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumebtda oznaczone kolejnym
numerem zafcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegdlngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—  dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dag¢ uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonogramdw robat,

—  terminy rozpocagia i zaka@czenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia ktyniera/Kierownika projektu,

- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanikgich i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagyvowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji projektowej,
- dane dotyegre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robat,

- dane dotyere sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

-  dane dotyexe jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badeaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw buda@apiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przygjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawnfe do wydawania
polecér Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwaldj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza gi w sposéb aigly w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lda
gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewmini jakdci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru robét. Winny ldy udostpnione na kade zyczenie Iryniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) repstace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimimnénumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeglla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i termirben@aru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych vilepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwinzku ukaiczenia wszystkich robét. 8ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na gnie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkneym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatéw

Diugadsci i odlegtaici pomidzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagagego inaczej, okjosci beda wyliczone w
m® jako diug@¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@idab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostaq dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duzie posiadéd wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
catlym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhic lgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etjsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie dgi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice raolgy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagdlnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior edzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokbydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @dbrobdt
dokonuje Izynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny rob6t
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie raetstego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakéaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegcgdrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiai@oimm na pimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny roboét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przygcia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzneegmwzez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoginez realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub rob6t uzupetniggych
w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje jakad¢ wykonywanych robét w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzéstwo ruchu,
komisja dokona poicen, oceniagc pomniejszon wartgs¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentag¢jprojektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@odstve z dokumentéw umowy i ew. uzupetnés
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i ksiki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodris&z i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rolidtvarzyszacych (np. na przekenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych
robot widcicielom uradze,

9. geodezyminwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenmi z Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahor zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny duazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykmgama jednostk
obmiarova ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ se¢ na jej wykonanie, oké&tone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowa:

—  robocizr bezpdrednia wraz z towarzysicymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiaaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
-  wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestlo wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ofleme w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daleh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowa i
drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizagjihu obejmuje:
(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigtie tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier wiatet,
(b) utrzymanie ptynnizi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmesl (Dz. U. Nr 89, poz. 414 zjpdejszymi
Zmianami).
2.  Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqamych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtécznej (SST)swymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zwkanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych
dotyczy przebudowy drogi gminnej we wsi Laskownigeelka, Gmina Gotacz.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwiaca podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajotvy wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potzenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysniwego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktoéw wysokéciowych,
b) uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzerniznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aokr ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposoOb utatwjey odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzwiez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zalamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0Mymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotysee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materialow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padenOST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najlestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalonwdtugasci okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza gearodot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysmkovych naley stosowa nastépujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki.
Sprz;t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélne”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kblach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. Bidy te powinny by usunete na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie r@&nia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomt o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane przed pogliem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzgdnych
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terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkpysrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. Zali znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiavidtowej realizacji robot nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azgaldowhzane do punktow
pomocniczych, potaonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpmwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze
nalezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidsdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgly osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdéjra w nawhzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaywego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w
odlegidci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania yradgecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej toasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cen dl
pozostatych drdg. Reine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rginych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najlaizy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczady Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (olélenie granicy robot), zgodnie z dokumensagjrojektows oraz w
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miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzentadtra w miejscach
zaakceptowanych przeziyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypéw o wysala przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nik 1 metr. Odlegté& miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogo@ejlegié¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okékajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkdw i
filarébw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtjgla powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniatypbiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimympkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektoéw jestitda obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
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- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychrasiy i punktow wysokiowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysalowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewdnyua wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, rocla ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platng¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauyv koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpazioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysekimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

Noo,w
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikajhnicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistydotyczy przebudowy drogi gminnej we wsi
Laskownica Wielka, Gmina Gaiaz.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajatvy

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogacfewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drég i obejmwyykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit
podiaze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych koumstfi nawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzodvaic grum nosnosci G;. Gdy podiage nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy éreosci, nalery podiaze doprowad do grupy nénosci G, zgodnie
z dokumentacja projektaw SST.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST 00021 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn@& w calym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkddzeynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcicia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu
przydatndci do budowy nasypdw byly odspajane oddzielnie, possb uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpuoy by¢ bezpdrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkiad. O ilezyimier dopyci czasowe skiadowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetria
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét

ziemnych
Strefa Minimalna warjuéc’ I SIZ: :
C nnych dro
korpusu Autostrad i drég NNy 9
kategoria rucH kategoria
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ekspresowych KR3-KR6 ruchu KR1
KR2
Gérna warstwa o grubo 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni robdt 1,00 1,00 0.97
ziemnych

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniaj wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci
ls, podanych w tablicy 1.

Jereli wartcci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to natepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umdliwiajacego uzyskanie wymaganych wab wskanika zagszczenia. Méiwe do
zastosowanidrodki, o ile nie g okrelone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniagednie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcz& ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédavarstwy gruntu
(nadktadu) powsyej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim
jedynie ruch maszyn wykomgych & czynnaé¢ budowlan. Moze odbywé sig jedynie sporadyczny
ruch pojazdéw, ktore nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obeiza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzegiodngci z wymaganiami okigonymi
w dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontsaczegola uwag; nalezy zwrock na:
a) sposob odspajania gruntow nie pogageyagh wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczwmdskarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniadtipo ich zakéaczeniu,
d) doktadné wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agen okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-02100kD 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatr$ci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na patyb odklad, obejmyre: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadun
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
—  zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej,
—  rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagtnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywagci terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwranych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikajhnicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@ gruntowego dotyczy przebudowy drogi gminnej we eskownica Wielka,
Gmina Golacz.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stoswmigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajatvy wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetwa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotysee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z &ke ustawianym lemieszem; Zynier maze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywammskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibraeygh.
Stosowany spez nie ma@e spowodowé niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaélne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatbw

Wymagania dotycce transportu materiatbw podano w OST D-04.02.04042.02, D-
04.03.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia,jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywéa
si¢ ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposOb zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wikszych nk co
10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrdai jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w Ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robidtatym zakresie. Sposéb wykonania musi by
zaakceptowany przezigniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poesniby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wlbwany w nasyp lub odwieziony na odkiad w
miejsce wskazane przezzmiera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycldaych podiga. Zaleca si, aby rzdne
terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5wyvsze ni projektowane radne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podimu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukkhni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowgiujace dla
gornej strefy korpusu, w ikai koniecznej do uzyskania wymaganychkdych wysokéciowych i
zagysci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptovgangz Irtyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowé do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podia (l)

Minimalna wartéc I dla:
Strefa Autostrad i Innych drdég
drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch
cigzki mniejszy
i bardzo od cigzkiego
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cigzki
Gérna warstwa o grubo 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagoy podtaze uniemdliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zag;szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia poghowediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nieipiem przekracza?,?2.

Wilgotnas¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej
Z tolerangj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad progmzenie
folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukfadania kolejnej warstwy rniana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezigdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt
6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza
Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1l km
2 | Rbwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzd kéci co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dlg
&ane wysoxeciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m|dla
pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w planieo 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dlg
g autostrad i drog ekspresowych, co 100 m|dla
pozostatych drég
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7 Zagyszczenie,  wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroke&¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentac]
projektowg z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢z#l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ocegj niz = 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulzeej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokra&lony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie warkei modutow
odksztalcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych
zgodnie z norrmp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté
gruntu podtaga powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delmgkasci co najmniej 10
cm, wyrdwnanie i powtorne zaggczenie. Dodanie nowego materiatlu bez spulchniegkonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpeaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusraalki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zag;szczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooodksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénmawierzchni planografem i
tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkigka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikajhnicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem podbudowy z gruzu betonowegycdy
przebudowy drogi gminnej we wsi Laskownica Wieli&amnina Gotacz.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) jest matematpomocniczym do opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulitaplacach.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t z@anych z
wykonaniem i odbiorem podbudowy z gruzu betonowego.

Podbudow z gruzu betonowego wykonuje ¢sizgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewasadnicz lub podbudow pomocnica.

Podbudow z gruzu betonowego zaleca sivykonywa na drogach obgionych ruchem
bardzo lekkim oraz na ulicach mieszkaniowych, tgi@szo-jezdnych. Najkorzystniej jest wykonyiva
ja w okolicach, gdzie istnigjwystarczajce zasoby materiatu odpadowego betonowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Gruz betonowy - odpadowy materiat budowlany w paispattuczonych wyrobow betonowy,
pochodzcych z rozbidrki budynkéw lub budowli.

Podbudowa z gruzu betonowego e&zkonstrukcji nawierzchni, sktadgia s¢ z jednej lub wikszej
liczby warstw nénych z gruzu betonowego.

1.4.3. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogdélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbli]
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektovs

Materiaty do wykonania podbudowy z gruzu betonoovpgwinny by zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub SST.

2.2.2.Gruz betonowy

Gruz betonowy mie pochodzi z rozbidrki:
- budynkéw mieszkalnych, przemystowych, gospodarczychych,
— budowli inzynierskich i przemystowych jasciany oporowe, parkany, silosy, obiekty mostowe itp
Najkorzystniej jest wykorzystywagruz, znajdujcy sk w miejscowdci, w ktérej przewiduje
sie budowe drogi, gdy: przew6z gruzu na dalsze odleglojest zazwyczaj nieoptacalny.
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Gruz na podbudoyvdrogows powinien by:

— moazliwie najtrwalszy, nie krusgy sk, bez ziaren stabych o wytrzymébd znacznie réniacej sk
od kruszywa zasadniczego,

— czysty i w miag mazliwosci bez domieszek zaprawy ze starej konstrukcji,

— o réznych wymiarach, np. obejmgy kawatki o wymiarach do 16 cm, gruby grugrednicy 6-14
cm, tluczé z gruzu o wymiarach=® cm i 58 cm, kliniec betonowy 42 cm i miat z gruzu
(odsiewki G-2,5 cm).

W przypadku braku wystarcaalych ustalé w dokumentacji projektowej, rodzaj materiatu
okresla Inzynier na wniosek Wykonawcy.

Sktadowanie gruzu betonowego powinno odbyws& w warunkach zabezpiecaaych go
przed zanieczyszczeniem i nawodnieniem.

2.2.3.Inne materiaty

Do materiatéw innych, stosowanych przy budowie lpatbwy z gruzu betonowego, mpg
nalezed:

— gruby piasek lulawirek zasgpujacy miat z gruzu betonowego,

— woda stosowana przy watowaniu podbudowyz€lkaczysta woda z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikbw otwartych oraz woda studzienna i wodgoiva; nie nalgy stosowéd wody z
widocznymi zanieczyszczeniami, nfmieciami, rélinnoscia wodra, odpadami przemystowymi,
kanalizacyjnymi itp.).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z gruzu betonowego paminvykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— $rodkow transportu gruzu, np. samochodow wywroteknachodow skrzyniowych, agnikéw z
przyczepami skrzyniowymi,
— walca lekkiego, np. o masie do 6 t,
- ew. réwniarek, spycharek,
- przewanych zbiornikéw do wody, zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody,
— szablonu cignionego do raxielania gruzu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélne”
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatbw

Gruz betonowy mma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczafych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zvinmateriatami i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt
5.2. Zasady wykonywania rob6t

Konstrukcja i sposéb wykonania robét powinny¢ lmgodne z dokumentacjprojektows i
SST. W przypadku braku wystarczajch danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w ganiku 1.
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Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmaj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie podbudowy z gruzu ceglanego,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robdt naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub
wskaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg terenu rob6t,
— przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdlowego wytyczenia robot

oraz ustalenia danych wysdkiowych,

— usuraé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemelintyg, ogrodze itd.

Zaleca sj korzystanie z ustaleOST D-01.00.00 [2] w zakresie niedmym do wykonania
robot przygotowawczych.

5.4. Zasady wykonania podbudowy

Konstrukcja i sposob wykonania podbudowy z gruztomewego powinny by zgodne z
dokumentagj projektows i SST, a w przypadku braku wystarcgajch ustalé, mazna przyjmowa:
— sposob wykonania podbudowy - wedtug ustagdenktéw 5.5+ 5.6 niniejszej SST, pod warunkiem
akceptacji Inyniera.

5.5. Przygotowanie podiaa

Koryto pod podbudownalezy wykon& o gkbokdsci i spadku poprzecznym wedtug ustale
dokumentacji projektowej. Sposéb wykonania konjego profilowania i zagszczania podia
powinien odpowiadawymaganiom SST D-04.01.01 [4 i 5].

Jali dokumentacja projektowa przewiduje, to na padionieprzepuszczalnym naie
wykona warstwe odsiczapca wedtug wymaga SST D-04.02.01 [4 i 6]. Ewentualne wykonanie
robot ziemnych powinno odpowiatlawymaganiom SST D-02.00.00 [3].

Podiaze gruntowe, po wykonaniu koryta, powinnattlmawatowane lekkim walcem do profilu,
odpowiadaicego profilowi jezdni lub ubite przyzyciu wody do polewania. Praktycznie, paddo
ziemne powinno hYy tak zagszczone, aby pojazdy porusg® st po nim nie pozostawialy
wiekszychsladow.

5.6. Wykonanie podbudowy z gruzu betonowego

Przed wbudowaniem w warstwy podbudowy, tldiczgruzowy naley posegregowa na
frakcje, zalenie od przeznaczenia. Napkisze ziarna nie magby¢ wigksze od 2/3 grubdoi
zag;szczonej warstwy.

Na przygotowanym podioi lub na warstwie odszapcej uktada s podbudow, sktadajca
sie w zasadzie z dwoch warstw.

Na warstw dolm uzywa sk kawatkow o wymiarze 13 do 16 cm lub grubego grazu
wymiarach 6 do 14 cm, ukladanych #wie szczelnie. Warstewdoln profiluje sk taty profilows i
ubija recznie lub zagszcza walcem o masie 6 T. W czasie ubijania lukkszagania gruz polewagsi
woda w ilosci okoto 0,8 I/mi na kady centymetr grubai warstwy.

Na uwatowanej warstwie dolnej rozsypuje god szablon ttuczegruzowy o wymiarach 4 do
8 cm, warstw grubgci 10 do 14 cm, twoer warstwe gorm nawierzchni. W razie rozsypania gruzu o
wigkszejsrednicy naley przed watowaniem przettuc taki gruz mtotkami. tdpaie lekko polewajc
woda watuje s¢ podbudow walcem o masie do 6 t.

Podczas watowania mgdworzy¢ sie wgtebienia, ktére naley zasypad tluczniem gruzowym
srednicy 3 do 5 cm i uwalowa Nie naley przewatowywa podbudowy gruzowej, gdymoze
nastpi¢ rozproszkowanie gruzu, co zmniejsza wytrzym@lgzdni przeznaczonej do udefizk6t
pojazddow.

W ostatnim stadium watowania dodaje wiarstwe miatu gruzowego (kfica betonowego lub
odsiewek betonowych-=@5 mm) o grubgci warstwy %2 cm lub tak samy warstwe zwiru lub
grubego piasku.
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Nalezy zwrocic uwag, aby nadmiar wody, aytej przy zagszczaniu warstwy gruzu, nie
spowodowat rozngkczenia podiga.

W celu przeciwdziatania sitom rozpycheym w czasie walowania gruzu zalecag sia
krawgdziach podbudowy ufy¢ oporniki z kamienia tamanego lub polnego.

Spadki poprzeczne musby¢ dostosowane do spadkdéw przysztej nawierzchni atepe,
jednak ze wzgldu na nagkkliwos¢ gruzu wskazane jest zyliszy¢ spadki poprzeczne do 3%.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektows i SST. Do robét
wykonczeniowych nalea prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh
warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustytdh, np. parkandw, ogrodienawierzchni, chodnikow,
kraweznikow itp.,

— niezlgdne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdétimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew.
drzew,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3Ifi]
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawizynierowi raport o
wiasciwosciach materiatdw przeznaczonych do budowy z ewdémyod wynikami bada, jesli byly
przewidziane przez dokumentagrojektowy lub SST.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje
tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robét Egtotliwos¢ bada dovgl?sr;cégalne
1 | Wytyczenie robot lraz Wg pktu 5
Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5
Wykonanie podbudowy z gruzu Ocena cigta Wg pktu 5
ceglanego
4 | Roboty wykdczeniowe Ocena gjta Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robot

Po zak@czeniu robot naley ocent wizualnie i na podstawie pomiarow:
wyglad zewretrzny wykonanej podbudowy z gruzu betonowego,

— poprawndé¢ profilu podhwnego i poprzecznego, z tolerang 0,5% lub z przavitem pomedzy
wykonary podbudow a trzymetrow fata w kierunku poprzecznymx 10 mm i w kierunku
poditiznym < 12 mm, gdy na podbudowie mazéé jedna warstwa nawierzchni, wedhie < 15
mm, gdy na podbudowie mgieze¢ dwie lub wecej warstw nawierzchni,

— szerokd¢ podbudowy, z doktadrdoia -5 cm i +10 cm,

— gruba¢ warstwy lub warstw podbudowy, z dokladoi £ 1 cm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— ew. wykonanie koryta podbudowy,
— ew. wykonanie warstwy odszapce;.

Odbior tych robét powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0golne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hpodbudowy z gruzu betonowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podta i koryta,
— dostarczenie materiatéw i spta,
- wykonanie podbudowy z gruzu betonowego, wedtug wgaiaokumentaciji projektowej i SST,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 fpodbudowy z gruzu betonowego nie obejmuje robdatayszacych,
np. warstwy odgczapcej itd., ktére powinny by ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposob rozliczenia robo6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olélenych niniejsz SST obejmuije:
- roboty tymczasowe, ktoreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale sie
przekazywane Zamawigijemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysgce, ktore g niezlzdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbuddéw oraz oczyszczenie i skrapien
5. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@sgczaniem podia
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6. D-04.02.01 Warstwy odszapce i odcinajce

11. ZAL ACZNIKI
ZAt ACZNIK 1

Charakterystyka podbudowy z gruzu betonowego

Podbudow z gruzu betonowego moa wykonywa& na drogach obgkonych ruchem bardzo
lekkim oraz na ulicach mieszkaniowych, tzw. piefzdnych. Mana p tez uktad& na rampach
kolejowych, peronach,sciezkach rowerowych, chodnikach, alejach spacerowychrkipgach
samochodoéw osobowych, placach zabésiezkach, paszach, magazynach itp. Najkorzystniej jest
wykonywa ja w okolicach, gdzie istnigjwystarczajce zasoby materiatlu odpadowego.

Najczsciej, konstrukcja podbudowy z gruzu betonowegodskis; z dwdch warstw:

— warstwy dolnej grubgi 15 cm po uwatowaniu,
— warstwy gornej grubimi 10 cm po uwatowaniu
stad taczna grub&t podbudowy wynosi 25 cm.

Podbudow z betonowego zalecagszybko przykry warstwg scieralra nawierzchni, najlepiej
Z betonu asfaltowego (grudmm np. 4 cm). Dopuszczaesiowniez utozenie innych warstwcieralnych,
jak nawierzchni betonowej, ptyt betonowych &iekatnych lub kwadratowych itp.

Grubsze lub cigsze warstwy podbudowy z gruzu betonowegozmao przyjmowa na
podstawie szacunkow indywidualnych, uwaiiajacych rodzaj ruchu obgtajacego nawierzchgj
jakos¢ materiatbw na podbudawi rodzaj warstwy scieralnej przewidzianej do utenia na
podbudowie.

Tabela. Orientacyjne danezyeia materiatéw, robocizny i spsw na 100 rh podbudowy z gruzu
betonowego

Wyszczegblnienie robot: 1. Radelenie gruzu na dodnwarstwe z wyréwnaniem pod tatprofilowa,
ubicie kczne z polewaniem wadpodczas ubijania oraz transport w granicach streboczej. 2.
RoZcielanie gruzu na gésn warstwe z wyréwnaniem pod fat profilowa, zaklinowanie i
zamiatowanie, uwalowanie rédelonej warstwy z polewaniem wgdpodczas watowania oraz
transport materiatbw w granicach strefy robocze;.

e Grubas¢ Grubai¢
Lp. Wyszczegolnienie | jegnostka warstwy warstwy
robocizny, materiatow i dolnej z gorej z
Spratu thucznia thucznia
betonowego:| betonowego:
15 cm po 10 cm po
uwatowaniu | uwalowaniu
1 | Robotnicy robotniko- 30,81 19,39
godzin
2 | Thuczen betonowy 3
sortowany 60 + 100 mm m 21,63
3 | Ttucza betonowy 3
sortowany 40 + 65 mm m i 14,42
4 | Ttuczer . betonowy me i 1,56
sortowany 0 + 25 mn
(odsiewki betonowe)
5 | Woda m 1,2 0,8
6 | Walce 6 ton maszyno- - 1,25
godzin
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Przebudowa drogi gminnej we wsi Laskownica Wielk&m 0+000,00 —
1+630,00
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
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1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie dotyczy przebudowygidgminnej we wsi Laskownica Wielka,
Gmina Golacz.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmygako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajotvy wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilemego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigialie” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mécirde - jedna lub wecej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktora stanowi warstvasng hawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w OST D-04.@4.Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusz
Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind 2pk

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mgtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenimvgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziazwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinéa wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyege transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowdruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-0a®4,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieiskyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub poiey 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxe rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaya odcinki probne, zgodnie z
zasadami okigonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyuaig ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsz
Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywn¥agania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w O3T
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 6oR.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydano w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 6ok.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-0404,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudozvy
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-04@M4#@dbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmapravg podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie zptgce
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztazenie mieszanki,
— zag:szczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikaciji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywmagania
0golne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtécznej (SST)swymagania dotycze
wykonania i odbioru rob6t zazanych z remontowaniem i utrzymaniem rowéw dotyezebudowy
drogi gminnej we wsi Laskownica Wielka, Gmina Gmia.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obauwica podstaw opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajatvy wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzajy wock poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wod: sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0Mymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt
15.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2. Sprzt do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przygpujacy do wykonania robét powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— - koparek podsbiernych,
— —spycharek lemieszowych,
— —réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— - urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— —zag;szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”
pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robd6t okéonych w niniejszej OST, mma korzystd z dowolnych
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nammiego przez wag scieciu trawy i
krzakow w obebie rowu.

5.3. Pogtbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych naie uzyska& podane potiej wymiary geometryczne rowu i

skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

— —dla rowu przydrenego w ksztatcie:

a) a) trapezowym - szeroké® dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,43:1,3, gtbokasé
od 0,30 m do 1,20 m liczona jakazrmica pozioméw dna i aszej kravedzi goérnej rowu;

b) b) tréjkatnym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylerskarpy
wewretrznej 1:3, nachylenie skarpy zegtrenej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako ré@nica pozioméw dna i nszej kravgdzi gérnej rowu;

c) c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gorne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wevetrznej 1:3, a
skarpy zewntrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica poziomow
dna i niszej krawedzi gérnej rowu;

— —dla rowu stokowego - ksztait trapezowy, szegdkina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od
1:1,5 do 1:3, gihokads¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powiniencbgddalony co najmniej o 3,0 m
od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwdrtycco najmniej o 5,0 m w
pozostatych przypadkach.

— - dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szewdkdna co najmniej 0,40 m, gpokasé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaahi trasy tuki kotowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pamy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezggh 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek pod#my rowu nie powinien przekracza

a) a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&i0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiasi - 2,0%,
- darniny - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantofwa miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposéb zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami #yniera.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 |Spadek podizny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu lrazna 100 m
3 | Powierzchnia skarp lraznal00 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 0,5%
spadku.

6.2.2.Szerokd¢ i glebokas¢ rowu

Szerokéc¢ i glebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy + 5
cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZwit miedzy skarp a szablonem nie
powinien przekracza3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,
— 0Czyszczenie rowu,
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— pogkbianie i profilowanie rowu,

— §ciecie trawy i krzakow,

— odwiezienie urobku,

- roboty wykmczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacfiniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalety ziemne
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