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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej Szczegotowej Specyfikacji Techniczng sa wymagania dotyczace
odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych w zwiazku z przebudowa drogi gminnej w m.
Panigrédz - Rozpetek od KM 0+000 do KM 1+794.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjsze) specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wyznaczeniu
trasy i punktow wysokosciowych na przebudowywanym odcinku drogi gminnej
oraz przebudowywanych wlotach drog bocznych i obgmuja wyznaczenie:

- os drogi gtownej i drog podporzadkowanych,
- krawedzi nawierzchni,

- krawedzi korony,

- konturéw nasypow,

- roboczych punktéw wysokosciowych,

- przekrojow poprzecznych.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz
Dokumentacja Projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace
robot podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu, odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych
punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej SST sa:
- paiki drewniane o0 $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1.5-1.7 m oraz o $rednicy 5-8 cm
I dtugosci 0.5 m,
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- Shupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni).

3. Sprzet

Roboty zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem glownych elementéw trasy oraz roboczych
punktow wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwiazane
z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane
beda specjalistycznym sprzg¢tem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu roboét (teodolity
lub tachymetry, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow glownych powinien gwarantowac uzyskanie
wymagang doktadno$ci pomiaru.

4. Transport

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne"
pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do7).

Przed przystapieniem do robt Wykonawca powinien przgia¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokaizagje i wspohrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 maerialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczeniai pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczeniarobot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiednig decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowe i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na
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koszt Zamawigjacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
I potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéow pomiarowych i ich
0znaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéow betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica rob6t ziemnych Maksymalna odleglosé
pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, atakze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymal na odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinnawynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢é poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowsy i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istnigiacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
InZyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwodjna w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
I jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiagjacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczong osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowe] nie moze by¢ wigksze od 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
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w dokumentacji projektowsy.
Do utrwaleniaosi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt. 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwaniarobot ziemnych zarysu nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot),

b) wyznaczenie krawedzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
migjscach wymagajacych uzupeknienia dla poprawnego wykonania robot.

Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw i wykopoéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz
wykopow glebszych niz 1 m. Odlegto$¢ migdzy palikami (wiechami) powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogolne Zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
I punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robdot pomiarowych
Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

a) 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i1 krzywiznach
W poziomie oraz co ngjmnigj co 200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypoéw i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co
ngmnigg w 5 migscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych
watpliwosci.
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7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych w terenie
jest kilometr wyniesiong i zastabilizowane trasy.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogolne".

Odbior robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicOw
I dziennikéw pomiardéw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. Podstawa platnoSci

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogolne".
Platnosci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) trasy nalezy przyjmowaé na
podstawie szkicow i dziennikow pomiardw geodezyjnych Iub protokotu z kontroli
geodezyjngj.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac:
— odtworzenietrasy i punktoéw wysokosciowych w terenie rowninnym.
Cenawykonaniarobét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysoko$ciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— oznakowanie robot,

— wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiIK-1983.
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Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.




