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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjsze] Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot zwiazanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow w ramach
przebudowy drogi gminnej w m. Panigrodz - Rozpetek od KM 0+000 do KM 1+794.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczaniem, pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowow odptywowych i
obgjmuja oczyszczenie istniejacych rowow melioracyjnych z namutu (warstwa 0,4 m) wraz z
profilowaniem skarp oraz wykonaniu nowych rowoéw wraz z profilowaniem skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ré6w odptywowy - réw odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy
Materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania 0goélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— koparek podsigbiernych,

—  spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

—  zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
4.

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkoéw transportowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i
krzakéw w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryCzne rowu i
skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, glebokosé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co
najmnig 10,0 m.

Najmnigjszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.
Nawigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpachi dnie

— W gruntach piaszczystych - 1,5%,
—  w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
—  w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

b) przy umocnionych skarpach i dnie

— mata trawiastg - 2,0%,

darning - 3,0%,

— elementami betonowymi - 10,0%,

—  brukiem na podsypce cementowo-piaskows) - 15,0%.
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5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut 1 nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdw 1 skarp nalezy wywiez¢ poza
obreb pasa drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustal eniami
SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 | Szerokosé i gleboko$é rowu lrazna50m
2 | Powierzchnia skarp lrazna50m

6.2.1. Szerokos¢ i glebokos¢ rowu

Szerokos¢ 1 glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna ze SST oraz Dokumentacja Projektowa z
tolerancja £ 5 cm.

6.2.2. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdIln€” pkt 8.
Roboty uzngje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne” pkt 9.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac:

— regulacja rowow do gl. 30 cm.

- odtworzenie rowow wzdluz drogi gminne;j
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cenawykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  0Czyszczenie rowu,
—  podgigbianie 1 profilowanie rowu,
—  Scigcie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,

— roboty wykonczeniowe,
—  przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne




