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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)
1.PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI.

1.1. Przedmiot specyfikaciji.

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace realizacji robot
zwigzanych z wykonaniem podjazdu do Budynku Przedszkola Miejskiego nr 4 w Gizycku przy
ul. Jagielty 3.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania
i odbioru rob6t remontowo-budowlanych:

- roboty rozbiorkowe,

- budowe pochylni dla oséb niepetnosprawnych,

1.2. Zakres stosowania OST

Ogollna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcgq podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych.

1.3. Zakres robé6t obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robét objetych
ogolnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robot. W przypadku braku
ogOlnych specyfikacji technicznych dla danego asortymentu robo6t, ustalenia dotyczg réwniez dla
SST sporzadzanych indywidualnie.

2. WYMAGANIA OGOLNE

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania.

2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy protokotem teren rob6t wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami.

2.3. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat odpowiednie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, a przede wszystkim ogrodzenie miejsca prowadzonych
robét. Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowng (w kosztach posrednich).

2.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

2.5. Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisbw ochrony przeciwpozarowej

2.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

2.7. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone wlasnosci i instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy.

2.8. Ograniczenie obci azen osi pojazddw.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia osi przy transporcie
materiatldw i wyposazenia na i z terenu robot..

3. MATERIAL

3.1. Kruszywa i sktadniki zapraw

a) Piasek

-na podsypke -powinien odpowiada¢ wymogom PN-B-06712 [5]



-do zaprawy cementowo-piaskowej -wymogom PN-B-06711 [4]

b) kruszywo betonowe frakcji 0/63,0 mm z recyklingu, powinno odpowiada¢ wymogom PN-S-
0102:1997

¢) Woda -powinna odpowiada¢ wymogom PN-B-32250 [11]

d) Cement -portlandzki klasy nie nizszej niz ,,32,5" wg PN-B-19701 [10]

3.2. Beton C16/20 (B20) i B10 wg PN-B-06250 [2]

3.3. Elementy betonowe drobnowymiarowe — drogowe

3.4 Stal zbrojeniowa

3.5 Gres

3.6 Balustrady stalowe

3.7 Drzwi aluminiowe

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za

jakosc¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalen , roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu,

7.1.a. Odbior robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robot zanikajagcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu -bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu
robét przez inspektora nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdot do odbioru zgltasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i powiadamia o tym fakcie inspektora nadzoru.

7.1.b. Odbior cz esciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru rob6t dokonuje inspektor
nadzoru

7.1.c. Odbiér ostateczny robot

7.1.c.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

7.1.c.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokoét odbioru
ostatecznego robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. dziennik budowy jesli zostat zatozony przez Zamawiajgcego,

3. obmiar powykonawczy potwierdzony przez Zamawiajgcego lub inspektora nadzoru.

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow (atesty) zgodnie z ST.
7.1.d. Odbioér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonania rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8. OBMIAR ROBOT



Obmiar Robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)

ST 1 - ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérkg fragmentu chodnika, schodéw zewnetrznych.
Zakres stosowania SST

Szczegdblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

2. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
rozbiorka;

- chodnika

- schodéw zewnetrznych,

3. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 2.

4. MATERIALY

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, podano w OST ,Materiat” pkt 3.

5. SPRZET

5.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Sprzet” pkt 4.

5.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementow drég moze byé wykorzystany sprzet podany
ponizej:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne.

6. TRANSPORT

6.1. Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Transport” pkt 5.

6.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

7. WYKONANIE ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wykonanie robot” pkt 6.

7.2. Wykonanie robot rozbiérkowy

Roboty rozbiérkowe elementéw okreslonych w dokumentacji obejmujg usuniecie z obiektu
przeznaczonego w najem  wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnych z
dokumentacjg projektowa, SST. Pozostaty z rozbiérek gruz i ztom stalowy powinny by¢ usuniete z
terenu szkoly przez Wykonawce. Doty powstate po rozbidrce elementow chodnika powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,,Odbidr robot” pkt 7.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Rozliczenie pomi_edzy zamawiaj acym, a wykonawc g bedzie dokonane: -zgodnie z ustaleniami

umowy




ST 2 - WYKONANIE POCHYLNI DLA NIEPELNOSPRAWNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét budowy pochylni dla 0s6b niepetnosprawnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2. ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majgce na celu wykonanie :

2.1. Roboty ziemne

- wykop pod stopy fundamentowe

2.2. Roboty betoniarskie i zbrojarskie:

- murek oporowy z betonu B20 (C16/20),

- piyty pochylni i podestu zelbetowe z betonu B20 (C16/20),

2.3. Okfadziny podjazdu :

- Okifadziny podjazdu i kraweznikow z ptytek kamionkowych GRES antyposlizgowych R12V4 -
wzér imitacja kamienia o wymiarach 30x30 cm na zaprawach klejowych mrozoodpornych o
grubosci warstwy 4 mm

2.4. Elementy $lusarskie:

- balustrady podjazdu, podestu i schodow,

2.5. Roboty uzupetniaj ace

- uzupetnienie chodnika

- Wymiana drzwi wejsciowych do budynku z obrobka i pomalowaniem osciezy

3. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacjag
projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora oraz inspektora nadzoru.

Podjazd do budynku.

Konstrukcja podjazdu to ptyta zelbetowa gr. 16 cm . Szerokos¢ ptaszczyzny ruchu 1,2 m, kraweznik
0 wysokosci 7 cm i szerokosci 10 cm. Maksymalne nachylenie pochylni 6 %.

Posadzka podestéw i pochylni antyposlizgowa.

Balustrady zewnetrzne stalowe dwustronne o rozstawie 1,25 — 1,5 m umieszczone na wysokosci 75
i 90 cm od ptaszczyzny ruchu. Porecze przed ich poczatkiem i zakonczeniem nalezy przedtuzy¢ o
30 cm oraz zakonczy¢ i zamontowa¢ w sposob zapewniajgcy bezpieczne uzytkowanie.

4. SZCZEGOLOWY OPIS ROBOT :

4.1. ROBOTY ZIEMNE — SST : pkt. 2.1

4.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych realizowanych w obrebie placu budowy.

4.1.2. Zakres stosowania SST

Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty podjazdu dla niepetnosprawnych.
4.1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t ziemnych

4.1.4. Materialy (grunty) — wymagania ogolne

4.1.4.1. Zrédta uzyskania materiatéw (gruntu)

Wykonawca zobowigzany jest do, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly
spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

4.1.4.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolern od witascicieli i odno$nych organdéw wiadzy na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych.



4.1.4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc¢ i wiasciwos¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skltadowania materiatdw
beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy, w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

4.1.5. Sprzet

4.1.5.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4.1.5.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujagcego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, wiertarki
mechaniczne itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe),

- sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4.1.6. Transport

4.1.6.1. Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Nalezy zwroci¢ uwage na maksymalny nacisk srodkow transportu na nawierzchnie ulic.

4.1.6.2 Transport gruntow

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu.
4.1.7. Wykonanie robot

4.1.7.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST.

4.1.7.2. Doktadno $¢€ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury rob6t ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace poOzniejszemu zasypaniu nalezy
wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.

4.1.8. Kontrola jako $ci robot

4.1.8.1. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

4.1.8.2. Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie podzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

4.1.8.3. Sprawdzenie jako $ci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzania jakosci wykonania robét okreslono w pkt. 4.1.8

4.1.9. Obmiar robot

Obmiar robo6t bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST i SST, w jednostkach przedmiaru robaét.

4.1.10. Odbior robét

Roboty podlegajg odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ogéline zasady odbioru robot
ziemnych podano w Specyfikacji Technicznej.



4.1.11. Przepisy zwi gzane

Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

4.2. KONSTRUKCJA, STAN SUROWY — SST pkt. 2.2

4.2.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
realizacji stanu surowego podjazdu dla niepetnosprawnych .

4.2.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich rob6t zwigzanych z
wykonaniem stanu surowego przewidzianych w projekcie technicznym. Obejmujg prace zwigzane z
dostawg materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robot betonowych, wykonywanych na
miejscu.

4.2.3. Zakres robot obj etych specyfikacj aq

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét wg SST - pkt. 2.2
Roboty betonowe obejmujg konstrukcyjne betony zbrojone oraz nie zbrojone, betony fundamentowe
i podbudowy.

4.2.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami
4.2.5. Ogblne wymagania dotycz ace robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robdét.

4.2.6. Dokumentacja, ktor g nalezy przedstawi ¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Specyfikacji Technicznej.

4.2.7. Materiat

Podkiady betonowe pod tawy gr. 10cm z betonu B10

Elementy konstrukcyjne z betonu B20 (C16/20).

Stal zbrojeniowa AQ0 i Alll.

4.2.8. Sprzet niezb edny do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot betonowych i zbrojarskich oraz szalowan pozostawia sie do
uznania Wykonawcy.

4.2.9. Transport

4.2.9.1. Transport materiatow

Do transportu mieszanki betonowej i cementu luzem nalezy stosowac¢ specjalistyczne pojazdy do
tego przystosowane. Zatadunek, transport i rozladunek materialéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

4.2.9.2 Czas transportu gotowej mieszanki betonowej

Beton powinien by¢ dostarczony i wbudowany w ciggu 1 godziny po wyprodukowaniu,
przetransportowany przy uzyciu samochodow - betoniarek.

4.2.10. Wykonanie robot

Ogdlne zasady wykonania podano w Specyfikacji Technicznej.

4.2.11. Kontrola jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej.

4.2.12. Obmiar robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST i SST, w jednostkach przedmiaru robét.

4.2.13. Odbiory robét

Ogélne zasady odbiorow robét podano w Specyfikacji Technicznej.

4.2.14. Podstawa ptatno $ci

Podstawa ptatnosci jest umowa miedzy Wykonawcg i Inwestorem.

4.2.15. Przepisy i dokumenty zwi gzane



Zwigzane normatywy

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom 1- Budownictwo
ogolne:

Rozdziat 1 - Warunki Ogo6lne Wykonania

Rozdziat 5 - Deskowania

Rozdziat 6 - Roboty Betonowe

Rozdziat 7 - Zbrojenia

Rozdziat 8 - Konstrukcje drewniane.

Rozdziat 12 - Betonowe elementy prefabrykowane

4.3. ROBOTY WYKONCZENIOWE - SST od pkt. 2.3 do pkt 2.5

4.3.1. Przedmiot specyfikacji

przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t wykonczeniowych.

4.3.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Szczegdblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

4.3.3. Zakres robot obj etych specyfikacj g

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robét wg : od pkt. 2.3 do pkt.
2.5

5.3.4. Okre s$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami
5.3.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST, poleceniami Inwestora i Specyfikacjg techniczna.

4.3.6. Materialy

Piytki ceramiczne antyposlizgowe: co najmniej R11 wg normy DIN 51130, oraz mrozoodporne:
gresy porcelanowe o nasigkliwosci ponizej 0,5%, wg normy PN-EN 202.

4.3.7. Sprzet

Roboty moga by¢ wykonane przy uzyciu dowolnego sprzetu

4.3.8. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

4.3.9. Wykonanie robot

Roboty wykonac¢ zgodnie z instrukcjg producenta i dokumentacjg techniczna.

4.3.10. Elementy $lusarskie

Do wykonania elementéw slusarki metalowej nalezy stosowaé powszechnie produkowane materiaty
stalowe odpowiadajgce normom przedmiotowym. Balustrady wykonaé z rur stalowych o przekroju
okragtym co najmniej @48,3 x 2,9 mm. Wszystkie elementy barier niklowane, zabezpieczy¢
antykorozyjnie. Rury wykonczone warsztatowo w kolorze uzgodnionym z Zamawiajgcym.

Drzwi wejsciowe aluminiowe profil ciepty U dla calych drzwi =1.7W/m2K

4.3.12. Okladziny z piyt terakotowych

Do wykonywania posadzek z ptyt terakotowych powinny by¢ dobierane materialy (ptytki, zaprawy,
srodki gruntujgce itp.) najbardziej odpowiadajgce celowi zastosowania, odpowiadajgce normom
panstwowym lub okreslonym w swiadectwach ITB.

4.3.13. Kontrola jako $ci robo6t

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z projektem

4.3.14. Obmiar robét

Obmiar robo6t bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST i SST, w jednostkach przedmiaru robot .

4.3.15. Odbior robdt

Roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.

Opracowat

Janusz Ejsmont



