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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonaniai odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem oswietlenia drogowego
w miejscowosci Kozminiec gm.Dobrzyca

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacjatechniczna (ST) stanowi podstawe do opracowania szczeg6towych (SST) —
dokumentow przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robét ktérych,
przedmiotem w catosci jest wykonanie linii oswietlenia ulicznego w miejScowosci
Kozminiec gm.Dobrzyca

1.3. Zakresrobot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wykonanie linii
oswietlenia drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej (ST) sa zgodne z obowiazujacymi normami robét i PBUE
oraz definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania oswietleniawg niniejszej specyfikacji sa:
oprawy z lampami sodowymi wg katalogu ELGO Gostynin
stupy betonowe WIRBET
wysiegniki wg katalogu ENERGOPROJEKT,
przewdd typu ASXSn 2 x 25 mm? i kable typu YAKY 4x35mm? i 2x25mmn?, 1KV,
TELEFONIKA
system uziemien pionowych GALMAR

Materiaty przeznaczone do wbudowania pomimo posiadanych atestow oraz swiadectw
jakosci kazdorazowo przed wbudowaniem, musza uzyska¢ akceptacje Kierownika
Projektu.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace spr zetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
pkt.3.

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonane recznie. Przy mechanicznym wykonaniu
rob6t Wykonawca rob6t powinien dysponowac sprawnie technicznym sprzgtem
przewidzianym w naktadach rzeczowych sprzetu na ich wykonanie, zaakceptowanym
przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt.4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Aparaty i urzadzenia
elektryczne w czasie transportu musza by¢ zabezpieczone przed dziataniem warunkéw
atmosferycznych powodujacych ich uszkadzanie lub pogorszenie wiasciwosci
technicznych. Begbny z przewodami, kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem
strzalki natarczy bebna. Nalezy unika¢ transportu kabli w temp. ponizej -15°C. W czasie
transportu i magazynowania nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wiasciwosci urzadzen elektrycznych zastrzezonych przez producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Zakreswykonania robot.
montaz wysiegnikow, opraw oswietleniowych oraz zabezpieczen
bezpiecznikowych,
montaz przewodow, uktadanie kabli zasilajacych i oswietleniowych i sterujacych

zgodnie z PN-76/E-05125,
podtaczenie przewoddw i obwodbw, pomiary i badania pomontazowe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci i robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
pkt.6.

6.2. Kontrola jakosci prac

Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest
fabryczny, wydany przez producenta lub $wiadectwo jakosci.
Kontrolai badaniaw trakcie robot:
kable utozone w rowie przed zasypaniem,
uziemienie ochronne przed zasypaniem,
zamocowanie wysiegnikow,
zamontowanie opraw,
Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzic¢ i pomierzy¢:
- stan stupdw, mocowanie wysiggnika i oprawy oswietleniowej,
prawidtowos¢ potaczenia zabezpieczen bezpiecznikowych,
prawidtowos¢ wykonania ochrony przed porazeniem oraz ciagto$é przewodow tej
instalacji,
ciagtos¢ zyt roboczych kabli oraz zgodnos¢ faz przy uzyciu przyrzadéw,
pomierzy¢ rezystancje izolacji przy pomocy miernika induktorowego 2,5kV,
pomierzy¢ rezystancje uziemien wartos¢ dopuszczalnych napiec razenia Ug<25V.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru rob6t jest jedna sztuka zamocowanego wysiegnika z oprawa i
uwzglednia elementy sktadowe rob6t obmierzane wg ponizszych jednostek:
dla zasilania— 1 metr kabla,
dlarobét ziemnych- 1m?,

dlalinii napowietrznej — 1m,
dlalinii kablowej — 1m,

8. ODBIOR ROBOT
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10.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt.8.
8.2. Sposdb odbioru robot
Odbiorowi rob6t ulegajacych zakryciu podlegaja:
uziom przed zasypaniem,
utozone lecz nie zasypane kable, ktorych inwentaryzacja geodezyjna wykonana
musi by¢ przez uprawniona jednostke geodezyjna.
PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt.9.

9.2. SzczegGtowe warunki platnosci

Cena wykonania robét obejmuje:

wysiegnik 1,5 m - 5szt
stupy ZN 10/200 - bszt
oprawa OUSc-150 + 1x SON - T 150W - bzt
kabel YAKY 4x25 mm?® 1kV - 24m
przewéd ASXSn 2 x 25 mm? - 838m
uziemienie stupéw tasma ocynkowana 25x5 - 24m
system uziemien pretowych fi 17,5 mm - 24m

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-67/E-02032 Oswietlenie drog publicznych

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe

PN IEC 60364-1: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach

Warunki techniczne wykonania rob6t budowlano-montazowych, czesé V.



