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1. WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot elektrycznych zasilenia w energi¢ punktu podnoszenia ci$nienia sieci wodociagowej w

Nagawkach gm. Dmosin.

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem zasilania energetycznego Przedszkola zgodnie z dokumentacja projektowa,

opisami technicznymi, rysunkami i obejmuja:

Nazwa

Roboty elektryczne do wykonania:
=  Przylacze kablowe do wykonania przez RE Zyrardow
= Kopanie rowow dla kabli
» Ukladanie rur ostonowych
» Uktadanie kabli w rurach ostonowych
= Zasypywanie rowow kablowych
* Montaz skrzynek zasilajaco sterowniczych
* Montaz uziomow poziomych i pionowych

* Pomiary pomontazowe

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z

obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST WO.00.00. ,,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robét z

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i obowiazujacymi normami. Ogolne

wymagania dotyczace robot podano w ST W0.00.00. ,,Wymagania ogolne".




2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedlug zasad niniejszej specyfikacji ST sa:
» Rozdzielnice w obudowach skrzynkowych wolnostojacych z tworzywa izolacyjnego, o
stopniu szczelnosci P44 z wyposazeniem w aparaturg.
= Osprzet elektryczny, aparatura, kable, przewody, elementy odgromowe i uziemiajace
Oraz inne materiaty instalacyjne.
Materialy do wykonania w/w robdt elektrycznych stosowa¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, opisami technicznymi i1 rysunkami. W czasie transportu i sktadowania konce
wszystkich rodzajow przewodoéw powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi
wpltywami $rodowiska. Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ $§wiadectw
jakosci, np. aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze
swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy
odbiorze materialdw nalezy zwroci¢ uwage na zgodno$¢ stanu faktycznego z dowodami

dostawy.

3. SPRZET
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilo$ci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot. Roboty elektro energetyczne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub
przy uzyciu sprzegtu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robot wykonawca
powinien dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do wykonania
tego typu robot. Roboty elektryczne prowadzone beda przy uzyciu nastgpujacego sprzetu
mechanicznego:

= Zuraw samochodowy do 4t

= spawarka

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6ét moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Bgbny z kablami nalezy przetaczaé
zgodnie z kierunkiem strzalki na tabliczce begbna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze
nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materialow elektroenergetycznych
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania
aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow, a w

szczegolno$ci: transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i



wstrzasami 0raz przesuwaniem si¢, aparatur¢ 1 urzadzenia ostroznie zaladowywaé i
zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powlok. W czasie
transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem
1 innymi wptywami srodowiska.
Srodki transportu przewidziane do stosowania:

= Samochdd dostawczy do 0,9 tony,

= Srodek transportowy do 5 ton

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST W0.00.00 ,,Wymagania ogolne .

5.1.1. Potaczenia elektryczne przewodéw
» Powierzchnie stykajacych si¢ elementow toréw pradowych oraz przektadek i

podktadek metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i
wygtadzone.

= Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powloka metalowa
ogniowa lub galwaniczna nalezy zmywac¢ tylko odczynnikami chemicznymi i
szlifowa¢ pasta polerska.

= Powierzchnie zestykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling bezkwasowa.

= Sruby, nakretki i podkiadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa

metaliczna.

5.1.2. Potaczenia elektryczne przewodoéw
= Zyty jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia:

proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przylaczane do zaciskow srubowych;
oczkowe, dla przewodow podtaczanych pod srubg lub wkret; oczko o $srednicy wewngtrznej
wigkszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo; sprasowane konce zyt
przystosowane do podlaczania pod $rubg z koncoéwka kablowa, koncowke taczy sig z
przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z koncéwka kablowa.

= Zyly wielodrutowe moga mie¢ zakofczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewodow miedzianych, z koncem prostym lub oczkiem
dobrze oczyszczonym. Takie zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski nie
pozwalaja na zastosowanie koncowki lub tulejki. Zakonczenia koncéwka kablowa podlaczane

pod $rube; koncowke montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejka



(koncowka rurkowa) umocowana przez zaprasowanie.

5.1.3. Sruby i wkrety w potaczeniach

Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewodéw powinny mie¢ taka dtugo$é, aby po skreceniu
polaczenia wystawaly, co najmniej na wysoko$§¢ 2 - 6 zwojow. Nie dotyczy to $rub
dostarczanych przez wytworcg wraz z aparatem, jesli wysokos$¢ sruby bedzie wystawata poza

nakretke ok. 2-3 mm.

5.1.4. Potaczenia z bezpiecznikami, itp.
W gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy potaczy¢ z szyna gniazda

(8ruba stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem

5.1.5 Montaz urzadzen rozdzielczych i osprzetu
Przed przystapieniem do montazu rozdzielni nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ wykonania.

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montazu tych urzadzen.. Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac zgodnie

Z przepisami.

5.1.6. Préby montazowe
Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca

zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia
jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym

uruchomieniem poszczegodlnych linii, instalacji, rozdzielni 1 urzadzen.

5.2. Wytyczne szczegbéiowe wykonania robét elektrycznych

5.2.1. Ogodlna charakterystyka

Kable nalezy uktada¢ w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie z zachowaniem wymagan
ogoblnych. Ochrong kabli nalezy stosowa¢ na skrzyzowaniu trasy z istniejacym uzbrojeniem
podziemnym, stosujac rury ostonowe. Tras¢ kabli oznakowaé za pomoca pasa folii z tworzywa
sztucznego. Przy montazu urzadzen rozdzielczych nalezy obudowy zabezpieczy¢ przed ich
uszkodzeniami poprzez ich obmurowanie. Obudowy urzadzen musza by¢ wykonane 1
zabezpieczone ,tak aby ich otwarcie bylo mozliwe wylacznie za pomoca kluczy przez osoby
upowaznione. Na wewngtrznej stronie drzwiczek urzadzen powinien znajdowac si¢ schemat
potaczen elektrycznych. Na obudowie urzadzenia nalezy umiesci¢ napis informujacy, kto jest

uzytkownikiem urzadzenia oraz jaki jest sposob porozumiewania si¢ z obstuga eksploatacyjna.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST WO.00.00. ,,Wymagania ogolne".

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
= zgodno$ci z dokumentacja 1 przepisami,

= poprawnego montazu,

» kompletnosci wyposazenia poprawnosci oznaczenia,

=  braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od porazen.

6.1. Kontrola jakosci materiatow
Urzadzenia, aparaty oraz kable i przewody elektroenergetyczne powinny posiadaé atest

fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne

certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

* Prawidlowo$ci montazu przewoddéw ochronnych.

= Prawidlowo$ci montazu rozdzielnic i tablic.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.
Po zakonczeniu rob6t nalezy wykonac:

= Zachowania ciaglosci zyt roboczych.

= Skutecznos$ci ochrony od porazen.

= Sprawdzenie stanu izolacji induktorem. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w
ST WO0.00.00.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST W0.00.00. ,,Wymagania og(’)lnel'. Jednostka

obmiaru jest kpl lub szt.- komplet robot elektrycznych obiektu wedlug w/w specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST WO.00.00. ,,Wymagania ogdlne

m

. Przy odbiorze
robot powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
= Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,
* Protokoly badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,

* Swiadectwa jako$ci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow,



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST W0.00.00. ,,Wymagania og6lne".

9.2. Pfatnosci

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacja i zakresem robdt wymienionym w p. 1.3. i
szczegOdtowo opisany w p.5.2. niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamowionej i
wykonanej pracy oraz oceng jako$ci robot i ocena jakosci uzytych materiatow.
Cena ryczattowa wykonania rob6t obejmuje:
» zakup kompletu materialdéw 1 urzadzen (aparatura, osprzgt elektryczny, materialy
elektryczne instalacyjne, przewody, osprzet drobny,
* transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania wykonania robot montazowych,
= roboty przygotowawcze i trasowanie,
* wykonanie podtaczenia urzadzen,
* przygotowanie podioza, uchwytdw itp.,
* montaz drobnych konstrukcji wsporczych i no$nych,
"  Wwypoziomowanie i umocowanie aparatow,
= zarobienie koncoéwek przewodow.
= 0znaczenie przewodu neutralnego i ochronnego,
= uszczelnienie wylotu osprzetu,
= przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,
* proby montazowe, sprawdzenie dzialania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe
I sprawdzenie funkcjonalnosci uktadu,

= prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN- IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Komplet.

PN-EEC99-1:1993 Ograniczniki przepigc. Iskiernikowe zaworowe ograniczniki przepigé¢ do
sieci pradu przemiennego

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach.

PN-75/E- 05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw te powloce poliwinylowej na
napigcie znamionowe do/ 1K'V .

PN-91/M-42029 Urzadzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania.



PN-84/3067-01.00 Sprzgt elektroinstalacyjny. Rury i ztaczki elektroinstalacyjne z tworzyw
sztucznych. Wymagania i badania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary. (Zmiana

Biul. PKN i M J nr 4/80. p6z. 19).

PN-82/E-01003 Laczniki niskonapigciowe. Oznaczenia umowne.

PN-88/E-01100 Oznaczenia wielkosci i jednostek miar uzywanych w elektryce. Postanowienia
ogolne. Wielkosci podstawowe.

PN-92/E-01200/11 Symbole graficzne stosowane w schematach. Schematy i plany instalacji
elektrycznych, budowlane i topograficzne.

PN-88/E-02000 Napigcia znamionowe.

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-90/E-05025 Obliczanie skutkow pradow zwarciowych.

PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw.

PN-92/E-05031 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed porazeniem elektrycznym.

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace
zestawOw badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan.

PN-90/E-06150/10 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa. Przepisy ogolne.
PN-90/E-06150/20 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa. Wytaczniki.
PN-91/E-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskonapigciowe. Ogolne wymagania i badania.
PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe do laczenia przewodéw o przekroju do 120 mm? w wyrobach
elektroinstalacyjnych.

PN-77/E-06305/13 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Ogdlne wymagania i badania. Wymiary
czesci do mocowania i zawieszania. (Zmiana Biul. PKNM i J nr 1-2/79, poz. 3).

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

PN-87/E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogodlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Ogodlne wymagania i badania.

PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikéw
ruchomych i przeno$nych. Ogdélne wymagania i badania.

PN-90/E-93003 Wytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych.
PN-76/E-93050 Laczniki do urzadzen i aparatow na napigcie do 500 V i prady do 63 A.
Wymagania i badania.

PN-87/E-93100/01 Sprzgt elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe

gwintowe na znamionowe napigcie do 1000 V i prady znamionowe do 200 A.



PN-87/E-93100/02 Sprzgt elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe gwintowe

na znamionowe napigcia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Gniazda bezpiecznikowe.
Wymiary.

PN-87/E-93100/03 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe gwintowe na
znamionowe napigcia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Glowki bezpiecznikowe.
Wymiary.

PN-87/E-93100/04 Sprzet elektroinstalacyjny. Instalacyjne bezpieczniki topikowe gwintowe

na znamionowe napigcia do 1000 V i prady znamionowe do 200 A. Wktadki topikowe. Wymiary
I charakterystyki czasowo-pradowe.

PN-85/E-93150 Laczniki do stalych instalacji elektrycznych domowych i podobnych. Ogolne

wymagania i badania.



