D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z rozbiorka elementow drog i przepustow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,
— przepustow: betonowych

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robét
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Materiaty z rozbiorki nie beda uzywane ponownie.

3.SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drog, ogrodzen i przepustow
moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— ladowarki,
— samochody cigzarowe,
— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét

Zasady wykonania robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drdég, ogrodzen i przepustdéw obejmuja usunigcie z
terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob
okreslony w projekcie i ST.

5.2.1.Roboty rozbidrkowe nawierzchni bitumiczne;j:
- roboty polegaja na odcigciu pita mechaniczna w odleglosci 0,5 m od krawedzi jezdni
pasa nawierzchni
- rozbidrka nawierzchni przy uzyciu sprezarki powietrza przewozno-spalinowej
5.2.2. Roboty rozbiorkowe przepustu nalezy dokonad:
— odkopania przepustu,
— rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposdb reczny Ilub
mechaniczny z ew. przeci¢ciem pretow zbrojeniowych i ich odgigeiem.
5.2.3. Wszystkie materiaty z rozbidrki nalezy przewiez¢ na odl. 15 km i utylizowac.
5.2.4. Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementéw drog i przepustow
znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjq projektowa bgda wykonane
wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypeié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jako$ci robot
Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidérkowych.

Zaggszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreSlone w ST D-02.00.00
»,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla nawierzchni - m” (metr kwadratowy),
— dla cigcia nawierzchni pita mechaniczna — m(metr)
— dla przepustow i ich elementow

a) betonowych - m® (metr szescienny),

b) prefabrykowanych betonowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— cigcie nawierzchni pita mechaniczna
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbidrki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentow,
— rozebranie elementéw przepustu
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],
— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja



