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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t drogowych dla zadanldogernizacja drogi dojazdowej do
gruntéw rolnych w miejscowdci Molna od ul. Wiejskiej o diugoéci 1,400 km. i
szerokdci pasa jezdnego 4 m

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jako dokumengtgrgowy i umowny przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach zgodnie taws 0 zamowieniach publicznych (art.
17.1.) oraz Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuymagania ogoélne, wspdéine
dla robét objtych specyfikacjami technicznymi dla poszczegélngsiortymentéw robot
drogowych .
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacfibejmuja:
D.00.00.00. Wymagania ogolne
Oraz roboty:
D.01.00.00. Roboty przygotowawcze
D.01.01.01. Odtwarzanie trasy i punktéw wysédiowych
D.02.00.00. Roboty ziemne
D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach I-IV
D.04.00.00. Podbudowy
D.04.01.01. Koryto wraz z zagzczaniem i profilowaniem podia
D.05.00.00 Nawierzchnie

D.05.02.01. Nawierzchnia ttuczniowa
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popéj okrelenia naleéy rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata
techniczno-uytkowa (droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmygzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegiec migdzy zewwrtrznymi krawgdziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypkodlegtaé w swietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdona
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmiz&na
do usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowGy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych,zsty do notowania zdaraei okoliczndci
zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokweagych odbioréw robét,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pagctzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonaweci projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkogrenow dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kétawych (wyznaczona
przez Zamawiacego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkooa),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administraev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ogs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutpatikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.
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1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koepdrogi i
skarpami rowéw.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym wluc utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoruzeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robdét w formie wylicageszkicow i ew. dodatkowych zgdznikéw. Wpisy w
ksiazce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.17.Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robdét, zgodne z
dokumentagj projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.18.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa siga do wyrdwnania nieréwsoi podbudowy lub
profilu istniefcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e# nawierzchni skimca do przenoszenia obgén od ruchu na
podiaze. Podbudowa me skiadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - go6rnagsz podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mice ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieody, mrozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymazseim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivdenia przenikania cistek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostej sk do
nawierzchni.

1.4.19.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.20.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zg#anych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
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moze roéwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen
chronicych ludzi i srodowisko przed uggliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.21.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadow,
umieszczenia uerlzeh organizacji i bezpiecistwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzadey pod nawierzchai do
gkebokadici przemarzania.

1.4.23.Podtae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaitderaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umbiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.24.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenizhazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dofa sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczedada autorem dokumentac;ji
projektowej.

1.4.26.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidmm parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtnym) istniejcego podczenia.

1.4.27.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetkmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku edvéwek zwierat dziko zyjacych Ilub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢$ézdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.29.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji meal@udowlanego.

1.4.30.Szerokdé¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefékochodnikow mierzona wvéwietle porczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.31.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.32.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzice czs¢ terenu budowy.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearstwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha
dokumentagj projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw gltébwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojegtowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadoza ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegbdt. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali naswy koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa etizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegétowych waruniaaswy.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektove i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowskumnenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanpe#es¢ umowy, a wymagania okiiene w
chatby jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obouje
kolejnas¢ ich waznaosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnycOgodlnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywéa bleddéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inspektora Nadzoru ,
ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinaosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyalrgodne z dokumentagj
projektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za warki
docelowe, od ktérych dopuszczalne sdchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatléw i elementéw budowli sBu wykazyw& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqyzekraczé& dopuszczalnego
przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektova lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostafnzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykosgponownie
na koszt Wykonawcy.
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1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektow znaki drogowe, bariery ochronne adizenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktna & do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoow dzier i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczg@e Ixda akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcastzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsio przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszaz&rm innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytafob substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzeg@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisbw sprawny sptz przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyoaah w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne d&da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn 0s6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przerrsonel Wykonawcy.

1.5.7.0chrona wiasrgei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzasych
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witascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalachizer w czasie trwania budowy.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowd roboty w sposéb powodigy minimalne niedogoddoi dla
mieszkaécow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmdawy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inspektor Nadzoru dulzie na bigaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomeidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotycacych korzystania
z wlasndci i drég wewnrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@j nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd¥p one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhkie przestrzegaprzepiséw dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegOdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ztowia oraz nie spelnigjych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgie,
socjalne oraz spez i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésiga publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do robét od daty rozpatia do daty wydania potwierdzenia
zakaczenia robét przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca kdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa jkjb
elementy byly w zadowalaym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek eniatow przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzdouzatwierdzenia, szczegétowe
informacje dotyczce proponowanegérddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak rownie odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki
materiatow.
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Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dola formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukiwzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykomé@aterenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umovegabwykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazalnspektora Nadzoru

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olbie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w dokuraentumowy.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione
z terenu budowy i zimne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdydola
one wyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swejjakasé
i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru

Miejsca czasowego sktadowania materiatGwlabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nedzob poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawic zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakonykonywanych robot. Speg uzywany do
robét powinien b§ zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SIWZ

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob4t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotown do pracy. Powinien kyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca  dostarczy  Inspektorowi  Nadzoru  kopie  dodotéw
potwierdzajcych dopuszczenie sgita do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkOw umowy, zostarprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipulszczone
do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkOw transportu,

ktére nie wplyn niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wkkiwosci przewaonych
materiatow.
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Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robo6t zgodnie z
zasadami okigonymi w SIWZ w terminie przewidzianym umaw

Wykonawca hdzie usuw& na bigaco, na wasny Kkoszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegagmjd na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami
umowy oraz za jakié zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétichazgodné¢ z
dokumentagj projektovs, wymaganiami ST. Wykonawca jest odpowiedzialny za
stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramizdgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inspektora Nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostan
usunite przez Wykonawe na wiasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk
skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraigiprzez Inspektora
Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢byykonywane przez Wykonawcw
czasie okrdonym przez Inspektora Nadzoru, pod v zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsks Normg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniag wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robdidhie posiada te dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidaych wymaga beda odrzucone.

(1) Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsiastpujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
c) protokoty odbioru robat,

d) protokoty z narad i ustate
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e) korespondengjna budowie.
(2) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginicie  ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziarmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t hdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowy i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaieéniu Inspektora
Nadzoru

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiarow.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniat w sSposob agty
zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow rob6t, a tate w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezdrda wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizaaji ulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania ogélnego
postpu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego rob6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ik, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaéczenie rob6ét oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na @inie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezomez Zamawiagego w
obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentagjrojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozigazsrealizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robo6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetaigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentagi
projektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésénvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaggm robot jest
protokét odbioru ostatecznego rob6t spozony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli

zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z ST

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania
dokumentacyjnego niegha gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenii z
Wykonawag wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kkda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaw&go.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupmhcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychérozwizanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznynzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiértestany robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne
Podstaw ptatndci jest cena ryczattowa wynikta z przetargu niea@zonego.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogoéinych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokigilone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (@zNr 89, poz. 414 z p@diej-
szymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa®@0l1 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn@z. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (ST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zaganych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych dla zadaniaModernizacja drogi dojazdowej do gruntéw
rolnych w miejscowdci Molna o diugcsci 1,400 km

1.2. Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wszystkimi czyndoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie
przebiegu trasy drogowej.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefua obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokasciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy
i punktoéw wysokéciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochroch przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osirasy, punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okréenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golIne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do stabilizacji punktéw naky stosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokmwvych naley stosowd
nastpujacy sprzt:
- teodolity
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kilw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymi srodkami
transportu.



D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne 17

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyrujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego
dane zawierage lokalizact i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych tragjub) reperéw roboczych. Bily
te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #dia sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadotio tym Inspektora Nadzoru Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora nadzoru Wszystkie roboty dodatkowe, #ajace z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostan wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza,roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgbhy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przegektora nadzoru

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy musz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia oftegace w sposéb wyray i jednoznaczny
charakterystyl i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praemid robot, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne iaigtowe] realizacji robét
naleza do obowizkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gltéwne pany by¢ zestabilizowane w
sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowazane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granic robét ziemnych. Maksymalna
odlegta¢ pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeciowe (repery robocze)
wzdhuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metrow.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty
stale na stabilnych, istnigjych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nale zalwy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wossib wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostipc niwelacg podwoéjra w
nawigzaniu do reperow gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagjprojektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgeigp, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji
projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich
w odleglaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do
dokumentacji projektowej nie nme by wiecksze nk 5 cm dla drég. Rzne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych
niwelety okrdélonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natarzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnézonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oKtenie granicy robot), zgodnie z dokumentacj
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezihera.
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naly stosowéd w przypadku nasypow o0 wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych nt 1 metr. Odlegté migdzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owagj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentagjojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jesksda obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @agte na podstawie
szkicéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada inspektorowi nadzoru.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robd4t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnygtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrorm iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestaujv
koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@is Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.

Nook~w
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podia gruntowego dla zadani®lodernizacja drogi dojazdowej do
gruntéw rolnych w miejscowdci Molna od ul. Wiejskiej 1,400 km

1.2. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwiagzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dgemia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00/ymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Og6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fike ustawianym lemieszem; Inspektor
nadzoru mege dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle draukia pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamaskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie ma@e spowodowd niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci
gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycge transportu materiatbw podano w OST D-04.02.01,
D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wylacznie za zgog Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie
moze odbyw& sig ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniarita w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przezymiera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno umdiwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegélrioi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzenidzhwl przypadku rob6t o matym
zakresie. Sposob wykonania must lzpakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i, Sl wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez kispa nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podi naley wykona zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni podéo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podiga. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcBh wyzsze ni
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
glebokas¢ zaakceptowan przez Irtyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spemigty
wymagania obowizujace dla gornej strefy korpusu, w §lb koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagscic warstwe do uzyskania wartei
wskaznika zagszczenia, okrgéonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przeziyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podim naley kontynuow& do osagniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zagszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki od ckzkiego
GOrna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprze& na metodzie
obciazen plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozko
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pietmego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie praystnatychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezihera.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy mioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica 2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiza

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podtwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10razy na 1l km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostrad

5 | Rzdne wysoksciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég

6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Cd. tablicy 2
7 Zaggszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrova
tata zgodnie z normBN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z
dokumentagj projektovy z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej oceg)
niz £ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lutcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartii
modutéw odksztatcenia, to wakto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztalcenia, okéonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywieksza
od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podiéa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangj od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaawyvieksze odchylenia cech geometrycznych
od okrdlonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie delgikasci
€0 najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogpleamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezwilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie plyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$eno nawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (ST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru nawierzchni ttuczniowej dedania,Modernizacja drogi
dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscowdci Molna , od ul. Wiejskiej na diugdci
1,400 m i szerokeéci 4,0 m

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg 86023 [20].
Nawierzchng¢ tluczniows wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej:
— bezpdrednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym,
— na warstwie gruntu ulepszonego popiotami lotnymglednie na warstwie odcingjej -
w przypadku podtza nieprzepuszczalnego.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub agej warstw z tlucznia i klica kamiennego,
lezacych na podteu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatpch do
bezpdredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany prpezchaniczne rozdrobnienie
skat litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcjé Igrupy frakcji, charakteryzage sé
ziarnami ostrokragdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 0 mm do 63 mm. gr.20 cm
1.4.5.Piasek - kruszywo naturalne o wietkdziarn do 2 mm.

1.4.6.Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszaffgmagania ogoélne”
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2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchiiczniowej wg PN-S-
96023 [20] s:
— kruszywo tamane zwykle - tluctze kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesici od kategorii ruchu, powinna bygodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:

— $rednim i lekk@drednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia idia klasy Il i [ll wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. WiasCiwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

T
1

1 | Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-8
06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei

niz:
- wtluczniu 35 50
- wKklifcu 40 50

b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy| w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw,

nie wigcej niz: 30 35
2 | Nasikliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nle
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przecotmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przecotmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 |Odpornéd¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowarjej
metody bezpgredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B
11112 [15], nie wicej niz:
- wklincu, 30 nie

- w tluczniu nie bada s | bada si
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Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ihtia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:
- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
c) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nig
wiecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Keu, % (m/m), nig
wiecej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w tluczniu lub kficu, wg 02
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiej niz: '
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], (%
(m/m), nie wecej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych w tluczniu lub Kcu Wzorcowa
wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrginulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

LA AE AT mieszanki
Lp. Wiasciwosci miatu drobnej
granulowanej
1 | Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12
AN 0,5 0,1
[6], % (m/m), nie wgcej niz:
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nje
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B- wzorcowa | Wzorcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15

nie wiecej niz:
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5 |Zawarté¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie

06714-15 [7], % (m/m), nie mniej i bada si 15

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— uktadarek lub réwniarek do ré@elania ttucznia,
— walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyamajmniej 30 kN/m,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-05@2Nawierzchnie twarde
nieulepszone.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae pod nawierzchai tluczniows powinno by przygotowane zgodnie z
warunkami og6linymi okrdonymi w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieldepne.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni tluczniowej nie m® by po
zag:szczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grub& warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mae przekracza
20 cm.

Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powimoppocaé sie od
krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi, czsciowo nakladajcymi si, w
kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popraee powinno
rozpoca¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwa& pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Dobdr walca gtadkiego w zateosci od
twardaici ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.
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Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci thucznia

Twardds¢ | wytrzymatasé nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przestajie tworzye fale,
a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod ndeiskkota walca nie wttaczaesiw
nawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zaleca skrapiad kruszywo wod tak
czesto, aby byto stale wilgotne, co powodujg kruszywo mniej si kruszy, mnigj
wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

W przypadku zagpzczania kruszywa smtem wibracyjnym (walcami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu wibgopgo co najmniej 18 kN/m lub
plytowymi zagszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym egnmiej 16 kN/m),

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni paldba, aby byta ona stale
wilgotna. Nawierzchnia, i nie byla zagszczana urgdzeniami wibracyjnymi, powinna
by¢ réwnomiernie zajadzana (dogszczona) przez samochody na calej jej szewmke
okresie od 2 do 6 tygodni, w zygku z czym zaleca siprzektadanie ruchu nande pasy
przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni tluczniowsjlezy kontrolowa z
czestotliwoscia podamn ponizej, nas¢pujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawarto ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naedniej dzialce roboczej z tyme
mak?%malna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyrosi
600 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwo$¢ kruszywa, odpornd kruszywa na dziatanie mrozu -
przy kazdej zmianiezrodta pobierania materiatéw.

Nawierzchnia tluczniowa powinna speliiaymagania dotycge ngnosci podane w

tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni tluczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty oérednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekka@redni isredni 100 170

Zaggszczenie nawierzchni tluczniowej nafeuzna za prawidiowe wtedy, gdy
stosunek wtérnego modutu odksztalcenia do piervgutnemodutu  odksztatcenia,

mierzonych przy gyciu plyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 Mlg "M ,'5 < 22).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w ST D-05.02Né@wierzchnie twarde
nieulepszone.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rinawierzchni thuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiendgw zagszczenie
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.



