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D.03.01.01. PRZEPUSTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru przepustow rurowych z rur PP i zelbetowych w zwigzku z robotami
budowlanymi w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do gruntow
rolnych w Gminie Ciasna, solectwo Sierakéw Slaski ul. Dluga i Wedzina ul. Szklarska jako
jeden ciag drogowy”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna (STWiORB) jest materiatem stosowanym, jako dokument
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zgodnie z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem przepustow rurowych wykonywanych jako przepusty pod korong drogi
lub na zjazdach z drogi gminne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkni¢tej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub sluzacy do ruchu
kotowego 1 pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen — wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci, charakteryzujaca sig¢
dobra odpornoscig na dzialanie roztworu soli 1 olejow mineralnych oraz ograniczong odpornoscia
na benzyne.

1.4.4. Przepust z rur PP i Zelbetowych — przepust rurowy, ktérego zewnetrzna powierzchnia rur
jest uksztattowana wielkosci 1 skoku zwoju dostosowanego do Srednicy rury.

1.4.5. Zlgczka do rur — element shuzacy do polaczenia dwodch odcinkdéw rur, przy montazu
przepustu.

1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca ztaczke, przy taczeniu dwoch
odcinkow rur.

1.4.7. Zakladowa Kontrola Produkcji - stala wewngtrzna kontrola produkcji wykonywana przez
Producenta wyrobu budowlanego, podczas ktérej wszystkie elementy, wymagania 1 postanowienia
przyjete przez Producenta powinny zosta¢ przez niego udokumentowane w usystematyzowany
sposob w formie zapisanej polityki i procedur.

1.4.8. Katalog prefabrykowanych przepustow drogowych (KPPD) — katalog zostal opracowany
przez Transprojekt Warszawa maj 1994 r.

1.4.9. Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materiatdw z dokumentacja projektowa 1 aprobatg techniczng

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, STWiORB oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materiatlow dla przepustu

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu sg:

a). Rury polietylenowe spiralnie karbowane o sztywnosci obwodowej SN8 (8 kPa) dostarczane
w odpowiednich dlugosciach. Dlugo$¢ rur powinna by¢ dostosowana do dlugosci zawartych w
dokumentacji projektowej. W przypadku wykonywania przepustu pod droga z dopuszczeniem
ruchu wahadlowego dopuszcza si¢ stosowanie zigcz.

b). Fundament pod rury zgody z dokumentacja projektowa i szerokosci Dz+0,4m mieszanka z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechaniczne 0/31,0 mm odpowiadajacego wymaganiom
PN-EN 13242:2004.

c). Podsypka dolna pod rury z kruszywa naturalnego w postaci pospotki 0/31,5mm
odpowiadajacej wymaganiom — podbudowa pomocnicza. Grubos¢ podsypki 0,10 m
niezaggszczona w celu umozliwienia dobrego dopasowania karboéw 1 podparcia rOwnomiernego na
calej powierzchni rury.

d). Zasypka z kruszywa naturalnego z pospoéiki 0/31,5 mm o grubosci 0,20 m odpowiadajaca
wymaganiom PN-EN 13242:2004.

2.2.3. Wlot 1 wylot z przepustu.
2.2.3.1. Wymagane wlasciwosci dla wlotu/ wylot

Wiot 1 wylot przepustu powinien zosta¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak np.:
— koparka chwytakowa na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m’,
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— ubijakiem spalinowym, ptyta wibracyjng, walcem lub innym sprzgtem zageszczajacym,

— sprzg¢tem transportowym,

— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprzgtem dzwigowym, wozkami widlowymi
(roztadunek moze tez by¢ wykonywany rgcznie).

Uwaga: W czasie rozladunku rur nalezy zwraca¢ uwage, zeby nie uszkodzi¢ karboéw, np. przez

zbyt energiczne wycigganie rur, co powoduje tarcie karbow o podloze.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej,
STWiORB, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy. Wykonawca wystgpi do
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o akceptacje sprzetu do wykonania robot budowlanych. Bez
akceptacji Inspektora Wykonawca nie moze rozpocza¢ robdt budowlanych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy sypkie 1 drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
1 nadmiernym zawilgoceniem. Rury nalezy ulozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j
obok siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy
dopusci¢, aby wigcej niz 1 m rury wystawato poza obrys $rodka transportowego.

Mieszanke betonowa mozna przewozi¢ mieszalnikami samochodowymi, z czasem
transportu nie dluzszym niz 90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 min przy +20°C 1 30
min przy +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowag 1 STWiORB.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejsze;j
specyfikacji.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopdw, np. pod tawe lub w korpusie istniejacej drogi,
wykonanie (fawy) pod rury, np. z mieszanki kruszywa, z betonu pod $cianki czolowe,
ulozenie rury na fawie w jednym odcinku lub w odcinkach, wymagajacych polaczenia
kolejnych dwoch rur ztgczka,
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie 1 wylocie przepustu,
7. roboty wykonczeniowe.

i S

AN W

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;,
STWiORB lub wskazan Inspektora Nadzoru:
— ustali¢ lokalizacje robot,
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— ew. ustali¢ dane niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,

— ew. odwodnic teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru,

— ew. dokona¢ przelozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu lub uzgodnien z
Inspektorem Nadzoru.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Dobor sprzetu 1
metody wykonania nalezy dostosowa¢ do rodzajéw gruntu, objetosci robdt 1 odleglosci transportu.

Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z dokladnoscig co najmniej + 2 cm. Powierzchnia
wykopow powinna by¢ wyréwnana i1 posiada¢ rzut prostokatny o wymiarach podanych w
dokumentacji projektowe;.

5.5. Ulozenie rur przepustu na lawie

Przed utozeniem rury na fawie z kruszywa nalezy wykona¢ warstwe z pospodtki o gr. 10 cm
rownomiernie roztozonej na catej szerokosci tawy. Rurg uktada¢ na warstwie pospotki w celu
umozliwienia rdwnomiernego dopasowania rury na catej dlugosci. Przepust ustawi¢ zgodnie z
pochyleniem 1 lokalizacja wedlug dokumentacji projektowej lub ustalen z Inspektorem Nadzoru.
Zaleca si¢ uktada¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej
dlugosci, wynikajaca z asortymentu produkcji 1 mozliwosci transportowych. W innych
przypadkach, przepust zlozony z dwodch lub wigkszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia
zlaczkami poszczegdlnych odcinkow rur.

Laczenie dwoch odcinkdéw rur polega na:

— ulozeniu na tawie zlgczki,

— potozeniu na ztaczce dwoch sasiednich koncow rur,

— zamknieciu zlaczki,

— zalozeniu w zlaczce paskéw lub Srub zaciskowych 1 zaciggnigcie ich. Dtugos¢ koncowego
odcinka rury, mierzona w najkrotszym miejscu nie powinna by¢ mniejsza od 1 m.

Rure przepustu po ulozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposob, aby nie zmienita swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokona¢ tego podsypka z kruszywa 0/31,5 mm

5.6. Zasypka przepustu
Zasypka przepustu do wysokosci co najmniej 20 cm ponad gorng krawedz przepustu.
5.7. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu
5.7.1. Rodzaje umocnien skarp
Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu powinno odpowiada¢ ustaleniom
dokumentacji projektowe;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu 1 powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcow itp.),
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— ew. wykona¢ witasne badania wilasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w punkcie 2,
— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1 Lokalizacja 1 zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa

Lokalizacj¢ przepustu nalezy sprawdza¢ kazdorazowy przy usytuowaniu nowego elementu.
Odchytki od osi projektowanego przepustu nie moga przekracza¢ -5 cm 1 + 5 cm.  Odchytki
rzednej przepustu od rzednej okreslonej w dokumentacji projektowej nie moze przekracza¢ +1,0
cmi-3,0 cm.

6.3.2 Wykonanie wykopow

Roboty ziemne wykonane powinny zosta¢ z doktadnos$ci okreslong w dokumentacji projektowe;j
lub:

- szeroko$¢ wykopu + 5 cmi-2 cm

- odchytka od rzgdnej projektowej +1 cmi-2 cm

6.3.3 Wykonanie fawy pod przepust

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzi¢:
— rodzaj materialu uzytego do wykonania tawy,

— usytuowanie tawy w planie- odchytka +5c¢cm 1-2 cm

— rzgdne wysoko$ciowe +1 1-3 cm

— grubos¢ lawy +5 cmi- 2 cm

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.4 Ulozenie przepust

Przy kontroli utozenia rur nalezy sprawdzi¢:

— rodzaj materiatu uzytego do wykonania rur,

— usytuowanie rur w planie- odchytka +5cm 1- 2 cm
— rzedne wysoko$ciowe +1 1-3 cm

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.5 Wykonanie zasypki

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzic:
— rodzaj materialu uzytego do wykonania tawy,

— rzedne wysokosciowe +1 1-3 cm

grubos¢ zasypki+5 cmi- 2 cm

zgodnos$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.6. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotow 1 wylotow nalezy kontrolowa¢ wizualnie, sprawdzajac ich zgodnos$¢
z dokumentacja projektows.
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6.4 Czestotliwos¢ prowadzonych badad.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardéw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica
1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczeg6lnienie robot l(;az(;;:,;crlothwosc Tolerancja wykonania
1 | Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic Dla kazdego Wg pkt. 63.1 1
terenu robot z dokumentacja czepusty 2 dokumentacji
projektowa ?azyp projektowe;j
2 | Wykonanie wykopow Biezaco Wg pktu 6
3 | Wykonanie fundamentu Biezaco W pktu 6
(fawy) przepustu
4 | Ulozenie rur przepustu na|Biezaco Wg pktu 6
tawie
5 | Zasypka przepustu Biezaco Wg pktu 6
6 Umocm'enle skarp przy wlocie Biezaco We pktu 6
1 wylocie przepustu

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
[1] pkt 7.

7.2. Jednostka ryczaltowa

Jednostka ryczaltowg jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu
Jednostka jest metr kwadratowy (m2) wykonanego wlotu 1 wylotu przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6

daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowej,
— ulozenie rur,
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] oraz niniejszej STWiORB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki ryczaltowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza,
— zakup, dostarczenie materiatow 1 sprzetu,
— wykonanie przepustu z wykopem, tawg, ulozeniem rur, zasypka, umocnieniem skarp wedtug
wymagan dokumentacji projektowej, STWiORB,
— zakup zlaczy,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— obmiar geodezyjny,
— odwiezienie sprzgtu.

Cena wykonania 1 m2 kompletnego wlotu (wylotu) obejmuje:

- prace pomiarowe 1 przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podioza,

- zakup, dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

- wykonanie tawy betonowe;j,

- wykonanie umocnienia z kostki granitowej wlotow (wylotéw),

- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych z specyfikacji technicznej,
- obmiar geodezyjny,

- zatadunek, transport 1 utylizacja nadmiaru materiatu.

9.3. Sposéb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszag STWiORB obejmuje takze:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezb¢dne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

3. PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja — Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna — Oznaczenia
graficzne.

5. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne— Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych 1
kanalizacyjnych.

10. PN-EN 206-1:2003 Beton - Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

13. PN-EN 1097-5-2008 Badanie mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw.

14. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne

15. PN-EN 12201-2:2011 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania
wody 1do

ci$nieniowego odwadniania 1 kanalizacji.
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10.2 Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas

wykonywania robdt budowlanych Dz. U. z dnia 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401.

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. ,,O wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92/2004 poz. 881)




