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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00. — Wymagania Og6lne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdInych wymagan technicznych dotyczacych wykonania 1 odbioru
Robdt, ktore zostana wykonane w ramach realizacji zadania pn.: ,, Remont

ul. Dobrodzienskiej w Ciasnej km 0+000 - 0+150”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Zakres robot obejmuj¢ zadanie zgodnie z pkt. 1.1.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastegpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy calos¢
techniczno — uzytkowa (droge) albo jego czgs$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik i $ciezka rowerowa — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od
jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i rowerzystow oraz odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy — opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen 1 innej
korespondenc;ji technicznej pomigdzy Kierownikiem Projektu, Wykonawca 1 projektantem.

1.4.6. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielacymi jezdnie.
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1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy — nasyp lub ta czg¢$§¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi
1 skarpami rowow.

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiarow — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr
z ponumerowanymi stronami sluzacy do wypisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaja potwierdzenia przez Kierownika Projektu.

1.4.13. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwiazanych z ocena
jakosci materiatlow oraz Robot.

1.4.14. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodnie
z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

1.4.15. Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podloze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng
a podbudowa, =zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni
1 przekazywanie ich na podbudowg.

c) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza — gorna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢s¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu
1 przenikania czastek podloza. Moze =zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.16. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.4.17. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia  (bliska) zgodno$s¢ — zgodno$¢ wykonywanych  Robdt
z dopuszczajacymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie =zostal okreslony
z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi 1 srodowisko
przed uciazliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i1 wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania

1.4.22. Podloze ulepszone — gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Kierownika Projektu — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy
przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

1.4.25. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podluznym) istniejacego pofaczenia.

1.4.26. Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjne;j,
stuzace do przeplywu matlych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27. Przeszkoda naturalna — element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.29. Przetargowa Dokumentacja Projektowa — cz¢s¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.
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1.4.30. Rekultywacja — Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Slepy Kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna
calos¢ konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelniania
przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonaniu
Robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Roboét
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow giownych
trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki i dokumenty:

1. Opis techniczny
. Plan sytuacyjny

2
3. Przekroje typowe
4. Profil podtuzny
5

. Przekroje poprzeczne
6. Szczegoty

Specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robdét budowlanych

Przedmiar Robdt

1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa 1 STWiORB

Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
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Wszystkie wykonane Roboty 1 dostarczone materiaty bgda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub STWiORB, i1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to
takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Za utrzymanie ruchu publicznego uwaza si¢ wykonanie robdt utrzymaniowych
1 remontow biezacych, niezbednych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim
standardzie technicznym, zlozonym dla tej drogi. Powyzsze nie obejmuje odS$niezania
1 zwalczania gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bgdzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, czasowa sygnalizacje,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposOb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilo$ciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢ ze jest
wilaczona w Cen¢ Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot wykonawca bedzie:
a) Utrzymywac¢ Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej 1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow 1 drég
dojazdowych.
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikoOw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,
- mozliwo$cia powstania pozaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ stosowane do
wykonywania robot.

Nie dopuszcza sig¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajac brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
Robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie materialow od wilasciwych
organéw administracji panstwowe;.

Konsekwencje uzycia materialow szkodliwych dla otoczenia, a stanowiacych
jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zanieczyszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatnej. Jezeli w zwiazku z niewlasciwym prowadzeniem robot,
zaniedbaniem lub brakiem dziatah ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie
wilasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzona wiasno$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnos$ci byl nie gorszy niz przed
powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane prze jego dziatania uszkodzenia
instalacji na  powierzchni ziemi 1  urzadzen  podziemnych  wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie, zabezpieczenie 1 przebudowe tych instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikéw oraz begdzie odpowiedzialny za ochrong tych urzadzen podczas trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Inzyniera 1 wladze lokalne o
zmianie rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych znajdujacych si¢ w terenie objetym
Robotami.



% »GRAMAR?” Sp. z o.0.
42-700 Lubliniec ul. Chtopska 15
GRAMAR NIP 575-188-53-32 REGON 243-102-850

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy lub ladunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy 1 Wykonawca begdzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ wszystkich obowiazujacych
przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy, miedzy innymi Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu 1 formy
bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oraz szczegélowego zakresu rodzaju robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i1 zdrowia ludzi. (Dz. U. nr 151 poz. 12562 r. 2002)
W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie 1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona 1 utrzymanie Robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong Robdt 1 za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i1 innych przepisOw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane
z Robotami i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

1.5.13. R6wnowazno$¢ norm 1 zbiorow przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzgt 1 inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty,
beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza Siudo konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
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zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawce 1 przedlozone Inzyniera, co najmniej na 28 dni przed data
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera.

W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, Ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo
rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych
w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zroédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (czgSci) materialdow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania
specyfikacji technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$snych wiladz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzyniera wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych
1 laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia Inzyniera.

Wykonawca  ponosi  odpowiedzialno§¢ za  spelnienie  wymagan  iloSciowych
1 jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materialow do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow 1 miejsc pozyskania piasku
1 zwiru beda formowane w haldy 1 wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Dokumentacji projektowej beda wykorzystywane do Robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Dokumentacji projektowej lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegdlnione w
Dokumentacji Projektowe;.

Eksploatacja 7Zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwoérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganymi. Probki
materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzyniera bedzie prowadzil inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:
a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspoiprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czg§ci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji Dokumentacji
Projektowe;.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na Uzycie tych materialow do innych robot niz te, dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robodt, w ktorym znajduja si¢ niezbgdne i1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem 1 niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien byc¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robodt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.
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Sprze¢t bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji
Inzynierowi, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i1 narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o przy
transporcie materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wiadz, co do przewozu nietypowych fadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt 1 wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB 1 wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
oraz za jako$¢ zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Robdt za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ, projektu organizacji Robot oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu Robo6t zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzyniera, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow Robdt beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w
STWiORB, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialdow 1 Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkceji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
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Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z
tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzynierowi
Programu Zapewnienia Jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz poleceniami 1 ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.
W przypadku gdy prowadzone Roboty naleza do rodzaju robdt stwarzajacych szczegolne
zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 151, poz. 1256) Wykonawca
ma obowiazek przedstawienia, najpdzniej w terminie 7 dni przed rozpoczgciem Robot,
odpowiedniego planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (bioz).
Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawierac:
a) Czes¢ ogdlng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- bhp,
- plan bioz (kiedy wymagany),
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robot,
- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i1 sterowania jakoscia
wykonywanych Robdt,
- wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych a takze wyciaganych wnioskoOw 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania tych
informacji Inzynierowi;
b) Czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot
- wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje 1 i1los¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i1 ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposob 1 procedur¢ pomiardow 1 badan (rodzaj i1 czgstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementow Robot,
- sposob postgpowania z materiatami 1 Robotami nieopowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiagnac¢ zalozong jakos$¢ Robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robdt 1 jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan materialdow oraz Robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzyniera moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz Robot
z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w STWiORB,
normach i1 wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres  kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowne urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzyniera bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzg¢tu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robo6t badanych materiatlow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte 1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

Inzyniera jest upowazniony do kontroli wszystkich Robot oraz materialow dostarczonych na
budowe¢ lub na jej terenie produkowanych, wilaczajac w to przygotowanie i produkcje
materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawcg¢ o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie
materiaty 1 Roboty, ktére nie spelniaja wymagan jakosciowych.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostana przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dopuszczone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez kierownika
Projektu.
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6.4. Badanie i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i1 badania materialow u Zrodia ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawcg,
ocenia zgodno$¢ materiatdw 1 Robot z wymaganymi STWiORB na podstawie badan
wiasnych oraz wynikdw badan i pomiarow zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materialow 1 Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiIORB. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek
poniesione zostana przez Wykonawce.

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nastgpujace badania 1 pomiary zlecone przez
Inzyniera:
a) Przed rozpoczgciem Robot:
- badanie materiatlow przewidzianych do wbudowania,
b) W trakcie Robdt:
- badania jakosci stosowanych materiatow,
- badania sprawdzajace do odbioru rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- badania do odbioru ostatecznego wg poszczegolnych asortymentow STWiORB.
W czasie trwania budowy probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miarg postgpu robot.

6.7.  Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniona zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Norma lub
e Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pktl.
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1 ktorej spelniaja wymogi STWiORB.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow
tych badan dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.
Jakikolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu
Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci harmonograméw Robot,
- terminy rozpocze¢cia zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,
- przebieg robodt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,
- uwagi 1 polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymywania rob6ot z podaniem powodu,
- zgloszenia 1 daty odbiorow Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robodt podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania Robdt,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Robdt.

(2) Rejestr Obmiarow
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robodt. Obmiary wykonywanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob
ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materialdw, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace

dokumenty:

a) Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) Protokotly przekazania terenu Budowy,

¢) Umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

d) Protokoty odbioru Robot,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera 1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar Robdt bedzie okreslic faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pismie.

Obmiar gotowych Robodt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigczne;]
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w Kontrakcie Iub
oczekiwanym przez Wykonawcg 1 Inzyniera.
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Obmiar nie powinien obejmowaé¢ dodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentacji
projektowej z wyjatkiem Robot zaakceptowanych przez Inzyniera na pisSmie. Zwigkszona
ilos¢ Robét w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaplate.

7.2.  Zasady okreslania iloSci Robdt i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m’ jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktoére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganymi specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac
w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ czasie ich wykonania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci  bgda uzupeinione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie Rejestru Obmiar6w. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru:
a) Odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi czgsciowemu,
c) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.1.  Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzyniera.

Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 1los¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie badan
wlasnych oraz dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB 1 uprzednimi ustaleniami.

8.2.  Odbior czesSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czgsci Robot. Odbioru
czegsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Roboét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiodr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawceg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot 1 przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecno$ci Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robdt z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robot, jezeli ich jakos¢ 1 ilosé
w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, STWiORB oraz
ustaleniami 1 poleceniami Inzyniera.

W  przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto§¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.
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8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokédt odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji Projektu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Projektu 1 ew. uzupehiajace lub zamienne).
Recepty 1 ustalenia technologiczne.

Dziennik budowy i1 Rejestr obmiardéw (oryginaty).

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
z STWIiORB iew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow zgodnie
z STWiORB i ew. PZJ.

7. Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan
1 pomiarow zataczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB
i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na potozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia, wodociagowej itp.) oraz protokoty
odbioru 1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

9. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopie mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wraz z oswiadczeniem o zakonczeniu Robot.

12. Protokoty odbiorow czg$ciowych 1 ewentualnie robot zanikajacych.

W  przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych 1 Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nk

8.4.0dbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych Robot zwigzanych
z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana prze Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawceg w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- Wartos¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na Teren Budowy,

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania STWiORB DM.00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu 1 Wymagan Ogdlnych zawartych
w STWiORB DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach,
a niewyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszty wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponosi Wykonawca. Po stronie
Wykonawcy lezy rowniez spelnienie roszczen osob 1 podmiotow, ktére w zwiazku
z wprowadzeniem Organizacji Ruchu na czas budowy 1 prowadzenia robot doznaja
jakiegokolwiek uszczerbku.
Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
a) Ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oS$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.
b) Budowa drog objazdowych, innych urzadzen 1 obiektow lub remont istniejacych drog
w zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.
c) Oplaty/dzierzawy terenu.
d) Odszkodowania zwiazane z wydluzeniem tras pojazdow komunikacji zbiorowe;.
e) Przygotowanie terenu.
f) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu.
g) Tymczasowe zabezpieczeni lub przebudowa urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:
h) Oczyszczenie, przestawieni, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 §wiatet.
1) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
J) Zimowe utrzymanie w odpowiednim standardzie.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
k) Usunigcie wbudowanych materiatow 1 oznakowania
1) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz. U. Nr89 z 25.08.1994r, poz. 414)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628)

Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

Rozporzadzenie MI z 06.02.2003r (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie MI z 27.08.2002r (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z pdzniejszymi zmianami).



