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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, zwigzanych z rozbidrka elementéw drég 1 ulic
w ramach realizacji zadania pn.: ,, Remont ul. Dobrodzienskiej w Ciasnej km 0+000 —
0+150”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmuja rozbiorke:

- nawierzchni asfaltowej gr. 4 cm,

- rur betonowych 1 studni.

1.4. OKkreSlenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogoblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu osob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6.  Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, kas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania 1 sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Materialy z rozbiorki wskazane przez Inzyniera lub Inspektora jako material Inwestora sa
wilasnoscia Zamawiajacego, natomiast pozostate elementy i materialy z rozbiorek staja sig
wilasnoscia wykonawcy i1 powinny by¢ usunigte z terenu budowy w sposdb i terminie
niekolidujacym z wykonaniem innych robot. Wszystkie koszty zwiazane z transportem,
sktadowaniem 1 utylizacja ponosi Wykonawca.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w PZJ
1 projekcie Technologii 1 Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robdt oraz Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2.  Wykonanie Robot rozbiérkowych

Roboty rozbidorkowe elementow drdég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3. zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub
wskazanych przez Inzyniera.

Decyzj¢ o ewentualnym zakwalifikowania materiatu z rozbiorki do ponownego wbudowania
podejmuje Inzynier.
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Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania uszkodzen..

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypehié
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do uzyskania
wskaznika zageszczenia [>1,00.

W przypadku robot rozbidrkowych przepustu nalezy dokonac:

- odkopania przepustu,

- ewentualnego ustawienia przenosnego rusztowania przy przepustach wyzszych niz 2m,

- rozbicie elementdw w sposob reczny lub mechaniczny z ewentualnym przycigciem pretow
zbrojeniowych.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub tadowarki.
W trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowiazek biezacego utrzymania drog
dojazdowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogoblne”

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jako$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Robot
rozbiorkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowniez sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno
spelnia¢ odpowiednio wymagania okreslone w odpowiednich STWiORB.

Odbioru wykonanych Robdét rozbidrkowych dokonuje Kierownik Projektu na budowie na
zasadach okre$lonych w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” jak dla Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Obmiaru Rob6t dokonuje sig¢ na budowie.

Jednostka obmiaru Robo6t zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ulic jest dla rozbiorki:
- nawierzchni asfaltowej — metr kwadratowy (m°),

- rury betonowe 1 zelbetowe — metr (m).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.
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8.2.  Sposéb odbioru robét

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATONSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa za jednostk¢ obmiarowa okreslona w p. 7 wg
dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- wyznaczenie Robot w terenie,

- zakup 1 zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania
robdt wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- rozbidrka wszystkich materialdw wymienionych w pkt.1.3,

- zatadunek 1 odw6z na wysypisko,

- koszty utylizacji,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i sprawdzen,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
1.Dz. U. Nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.



