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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywymagania dotyeace wykonania
i odbioru robdt zwgzanych z rozbidek elementow drog i ulic w ramach remontu
odwodnienia sigacza ul. Zjednoczenia w miejscadgoCiasna.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokurRezetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych wipl.

1.3. Zakres Robot objtych ST

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggykonania Robdt wymienionych
wp. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa szgodne z obowrzujacymi odpowiednio
Polskimi Normami i okrdeniami podanymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania OgsIn

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Robot oraz za ich zgodao

z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotygee Roboét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne

2. MATERIALY

Materiaty nie wysipuja.

3. SPRZET

3.1. Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy, PZJ i warunkami
okreslonymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”, p. 3.

3.2. Dlawszystkich rozbiorek natg uzy¢ nastpujacego spretu:
- sprzt pomiarowy,

- koparki,

- tadowarki,

- dzwigi,
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- spycharki,
- zagszczarki,
- Sprzt reczny.

4. TRANSPORT

Gruz z nawierzchni, prefabrykaty, elementy oznakoa 3 wtasndécia (lub bedg
dysponowane przez) Zamawgeggo i powinny b§ usunete z placu budowyrodkami
transportu wymienionymi po#éj, w miejsce przez niego wskazanee¢dczanaterialtdw mae
by¢ uzyta do ewentualnego ponownego wykorzystania podizigaiu z Zamawiagym.

Srodki transportu:

- samochody samowytadowcze,
- samochody skrzyniowe,
- samochody dostawcze,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robo6t

Ogodlne zasady wykonania Roboét podano w ST DM.00@MQWymagania Ogolne”.
5.2. Wykonanie Robét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmupunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3. zgodnie z Dokotaep Projektows, ST Iub
wskazanych przez Kierownika Projektu.

Decyzg o ewentualnym zakwalifikowania materialu z rozkiédo ponownego
wbudowania podejmuje Kierownik Projektu.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dousuwane
bez powodowania uszkodze Materialy uzyskane z rozbiorek Wykonawca powinien
przewiez¢ na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopdw drogowych nale
wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagaEgo terenu i zagci¢ do
uzyskania wskanika zagszczeniad>1,00.

Zatadunek gruzu ndrodki transportu nalgy prowadzé za pomog koparki lub
tadowarki. W trakcie przewozu gruzu Wykonawca mawigzek biezgcego utrzymania drog
dojazdowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci Robdét polega na wizualnej ocenie komplgétmavykonanych Roboét
rozbiérkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowak jéwnieg sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtornvegarzystania.

Zagszczenie gruntu wypeilnggego ewentualne doty po usetych elementach
powinno spetni@ odpowiednio wymagania okilene w odpowiednich ST.

Odbioru wykonanych Rob6t rozbiérkowych dokonujetdiwnik Projektu na budowie
na zasadach okilenych w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne” jak dRobot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu.
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7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru Robot dokonujegsha budowie.

Jednostik obmiaru Robo6t zwazanych z rozbidrk elementéw drég i mostow jest dla
rozbiorki:
- kanalizacji deszczowej — metr (m).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru wykonywanych Robét rozbiérkowych dokonuféerownik Projektu na
budowie na zasadach okienych w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne” jak dRabot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATON SCI

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa za jedngstbmiarovg okreslong w p. 7
wg dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkiczlg@nych czynnéci magcych
na celu zrealizowanie Robot okienych w Dokumentacji Projektowej. W szczegdicio
zakresu Rob6t powinien obejmovaszystkie roboty niezioine do prawidlowego wykonania
zakresu przewidzianego w dokumentacji Projektovgeznie z Robotami, ktére nie zostaty
zinwentaryzowane i nie zostatyetg w przedmiarze Robot.

W szczegolngci w zakres Robot wehodz

9.1. Dlawszystkich rozbiorek

- wyznaczenie Robot w terenie,

- zatadunek i odwo6z na wysypisko lub sktadowisko,

- koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekawaciji,

- koszty biegacego oczyszczania nawierzchni drég dojazdowych dgsypiska lub
sktadowiska,

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, bada sprawdze,

- oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu z zagzczeniem gruntu,

- wykonanie innych czynroi niezlzgdnych do realizacji Rob6t afiych niniejsa SST
zgodnie z DokumentagpProjektovg

10.PRZEPISY ZWI AZANE

Dz. U. Nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietni@20. o odpadach.
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