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1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z budow zespotu sportowo- rekreacyjnego ,ORLIK 2012” na
podstawie projektu typowego, adaptowanego do wanwnkmiejscowych. Inwestycja
obejmuje boisko do gry w piéknazna, boisko wielofunkcyjne (do gry w koszykogvk
siatkdwle) oraz budynek zaplecza boisk sportowych w teclgioltvadycyjnej. Ponadto
zaprojektowano parking dla samochoddéw osobowyckhamizenie czsci terenu kostk
betonowy, ogrodzenie terenu inwestycji oraz wykonanie wseglinfrastruktury technicznej,
niezkzdnej do prawidtowego funkcjonowania zespotu, w tgiwniez oswietlenie obu boisk.

2. Obszar inwestycji.

Zamierzenie inwestycyjne zlokalizowane jest w Sdievaie przy ul. Szkolnej 4 na dz. nr
ewid. 106, obgb Sierakow.

3. Informacje o placu budowy.
3.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy obiekt
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowe;.

3.2. Zabezpieczenie zaplecza placu budowy.

Wykonawca we wilasnym zakresie zorganizuje zaplscogalne (sanitariaty, biuro, szatnie,
pokdj sniada) i magazynowe (na nadzia i materialy budowlane). Nie przewiduje; si
mozliwosci  korzystania przez pracownikow Wykonawcy z aglzen sanitarnych i
pomieszcze w budynku szkoty.

3.3. Organizacja placu budowy i robot.

Projekt organizacji placu budowy i robét przygotWéykonawca i uzgodni z Inwestorem.
Kierownik budowy jest obowizany w oparciu o informacje, o ktdrej mowa w af. ust. 1
pkt 1b ustawy Prawo budowlane, sp@zi¢ lub zapewni sporadzenie przed rozpogziem
budowy planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia, uwzglniajpc specyfik obiektu
budowlanego i warunki prowadzenia robo6t budowlanyehtym planowane jednoczesne
prowadzenie rob6t budowlanych izyikowanie istniejcej czsci obiektu. Wykonawca
przygotuje szczego6towy projekt organizacji roboha- biezaco korygowany i uzgadniany z
Inzynierem i Wytkownikiem.

3.4. Przygotowanie terenu budowy

Przed przysipieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawcaip@en odpowiednio
przygotowa teren, na ktdrym te roboty majadoyykonywane, a w szczegolw:

a) zapewni korzystanie z mdu elektrycznego niezdnego przy wykonywaniu robét
budowlanych orazdwvietlenia placu budowy i miejsc pracy

b) na budowie, ktorej czas trwania niedbie dhzszy niz jeden rok, urzdzi¢ dla
pracownikOw wydzielone pomieszczenia (w tymczasdwipcdynkach — kontenerach) na
jadalnie, szatnie, suszarnie odzieumywalnie i usipy

c) przygotowa srodki transportu poziomego i pionoweggznego

d) drogi dojazdowe na teren placu budowy poprzem&ine pozwolenia do korzystania z
istniejacych drog wewegtrznych na terenie szkoty



e) pomosty robocze, ktére powinny mhipowierzchnie i wysok& zapewniaggce maliwie
wygodmy | bezpiecza prac. Przecizenie pomostéw roboczych ponad dopuszczalne
obcizenie (obliczone) jest zabronione

f) przygotow& miejsce sktadowania materiatdw oraz rde niezlgdnych do wykonania
danego rodzaju robot.

g) przygotowa budynki tymczasowe (kontenery) niedibe na placu budowy, zgrupowane w
jednym obszarze placu z zachowaniem wymaggnikajacych z przepiséw BHP

h) zabezpieczy ochrore obiektow znajdujcych s¢ na placu budowy na wypadek Zaou.
Sprzt podreczny p. pa. powinien znajdowasic wewrtrz obiektu (np. ganiczy), oraz przy
obiekcie (jak np. skrzynie z piasku, hydranty itp.)

3.5. Wyposaenie placu budowy w instalacje.
3.5.1. Instalacja elektryczna.

Inwestor wskae Wykonawcy punkty poboru energii elektrycznej. #gorenie energii
elektrycznej dla placu budowy przez licznik Wykomrgw Zapotrzebowanie budowy w
energie elektryczppowinno by dostosowane do:

-wielkosci placu budowy i przewidywanych do wykorzystaniaaszyn i uradzen
mechanicznych z nagem elektrycznym,

-potrzeb gospodarczych iswietlenia pomieszcZe w obiektach towarzyszych, -miejsc
pracy i placu budowy z uwzglnieniem wielozmianowdzi pracy zatogi.

Urzadzenia elektryczne na placu budowy powinny byykonane w sposéb zgodny z
aktualnymi przepisami oraz z “Warunkami techniczhnymykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych — Instalacje elektryczne”. Prace gzane z podiczeniem kontrola,
konserwacja i naprawa wdzen instalacji elektrycznej powinny Bywykonywane przez
osoby posiadage wymagane przepisami uprawnienia.

3.5.2. Instalacje teletechniczne.
Nie dotyczy.
3.6. Transport materiatéw.

Materialy na budow powinny by przywazone odpowiednimisrodkami transportu,
zabezpieczone w sposéb zapobiegajuszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP iuuch
drogowego.

3.7. Sktadowanie, przechowywanie i kontrola jakéci materiatdw na placu budowy.

- powierzchnie placéw skladowania bez zadaszeni dadaszeniem oraz magazynow
zamkngtych naley oblicza na podstawie wskaikow sktadowania materiatow

- dostarczenie materialdw przeznaczonych do robdbWwlanych na plac budowy powinno
nastpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu skfadowisk atevartym powietrzu lub
zapewnieniu przykrycia dachem, a w razie, gdy jeskonieczne ze wzgllu na charakter
materiatu, po wykonaniu magazynow — zanmekyah.

- teren sktadowiska powinien bpswietlony i stosownie do potrzeby ogrodzony

- sktadowanie materiatow budowlanych powinno odby\sie w sposob zapobieggjy ich
uszkodzeniu, zniszczeniu lub utracie ich watazytkowej w okresie skladowania

- materialy, elementy i wyroby budowlane nalesktadow& na placu budowy w sposéb
zabezpieczagy je przed pogorszeniem g¢siich wiaciwosci technicznych (jakexi),
spowodowanym  wptywami atmosferycznymi, czynnikamizykochemicznymi lub
mechanicznymi (np. zniszczenie, uszkodzenie)



- urzadzenia zabezpieczaje przed kradzie powinny by dostosowane do warunkéw
potozenia magazynu, jego stanu technicznego i innycHicdmsci majpcych wplyw na
stopieh zagraenia bezpieczsstwa skladowanych materiatow

- przy sktadowaniu materiatow w warunkach placudwyg w magazynach niestatych nate
przestrzega warunkéw sktadowania okilenych w normach pestwowych (PN lub PB, w
swiadectwach dopuszczania danego materiatu dostosawabudownictwie), a w przypadku
braku norm ludwiadectw — wymagaokreslonych w warunkach technicznych producenta

- materiaty dostarczone do magazynu powinny bglbierane pod wzgllem ilasciowym i
jakosciowym

- odbioru materiatdbw budowlanych w magazynie dostawod wzgédem ilcsci i jakosci
powinna dokon&a osoba lub zesp6t o0sob (posiadgch odpowiednie kwalifikacje) z
jednostki organizacyjnej, przy ktorej znajduje dany magazyn

- w przypadku stwierdzenia podczas odbioru mat@&rak magazynie odbiorcy usterek i wad
odbieranego materiatu nale je odpowiednio udokumentowa niezwtocznie reklamowa
Materiat budowlany z usterkami nie ve by odebrany, magazynowany lub wystany na
budowe

- wszystkie materialy dostarczone do magazynu mowie powinny by kontrolowane pod
wzgledem ilcici i jakosci, niezalenie od tego, kto jest ich dostaavc

- odbioru danego materiatu budowlanego pod wdmyin jakéciowym powinien dokonywa
pracownik posiadagy niezledne kwalifikacje

- z dokonania odbioru materiatbw w magazynie dosyawalery sporzdzi¢ protokot, w
ktérym powinny by wykazane ewentualne wady i braki

- magazyn obowizany jest prowadzi biezaco ewidencje iléciowa zapaséw materiatow
znajdupcych se w magazynie

3.8. Wykaz materiatow podstawowych.
Do wykonania instalacji przewidujegsizycie ponzszych materiatdéw podstawowych:

INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH:

gniazdo p/t 2P+Z 16A Polo Optima nr 120001-02 w ramce 1-krotnej nr 120016-02 6szt.
gniazdo p/t 2P+Z z uchylng ostong Polo Optima nr 120009 i kompletem uszczelniajagcym nr

110023-01 w ramce 1-krotnej nr 120116-02 11szt.
przewod YDYZ03x2.5 175m
puszka odgatezna p/t 80mm z zaciskami WAGO 10szt.
puszka p/t PK-3 ELDA 60mm 17szt.

INSTALACJA OSWIETLENIOWA:
oprawa do wbudowania AGAT PLUS 2x36W PRM EVG IP40 AGALIGHT, wyposazona w

inwerter 3-godz. do pracy ewakuacyjnej (praca jasna) z ukladem autotestu 1szt.
oprawa do wbudowania AGAT PLUS 2x36W PRM EVG IP40 AGALIGHT 6szt.
oprawa do wbudowania AGAT PLUS 2x58W PRM EVG IP40 AGALIGHT 1szt.
oprawa downlight BERYL BM2 126 1xTC-DEL 26W z szybg przezroczystg 1P44

AGALIGHT 10szt.
oprawa downlight BERYL BM2 226 2xTC-DEL 26W z szybg przezroczystg 1P44

AGALIGHT 2szt.
oprawa ewakuacyjna piktogramowa duza ALU D AT 3J z inwerterem 3h i autotestem

HYBRYD, mocowanie do $ciany W1, piktogram P03 (WYJSCIE EWAKUACYJNE) 1szt.
oprawa ewakuacyjna TELESTO AT 3M 2xTC-SEL 11W IP65 z inwerterem 3h i autotestem
HYBRYD (praca jasna) 1szt.
plafoniera AMETYST 138 PC 1xTC-2DEL 38W IP65 AGALIGHT 2szt.

przewdd YDY2x1.5 20m




przewdd YDYz03x1.5 120m
przewdd YDYZzo4x1.5 10m
puszka odgatezna p/t 80mm z zaciskami WAGO 18szt.
puszka p/t PK-3 ELDA 60mm 16szt.
tacznik 1-bieg. Polo Optima nr 110003-02 z kompletem uszczelniajgcym nr 110023-01,

ramka 1-krotng nr 120116-02 i klawiszem nr 120084-02 3szt.
tacznik 1-bieg. Polo Optima nr 110003-02 z ramkg 1-krotng nr 120116-02 i klawiszem nr

120084-02 9szt.
gcznik swiecznikowy Polo Optima nr 110006-02 z ramka 1-krotng nr 120116-02 i

klawiszem nr 120096-02 4szt.
LINIE WLZ:;

korytko metalowe 50mm 35m
rozdzielnica TE- kompletnie wyposazona 1szt.
rura AROT DVK 75mm 25m
kabel YKY4x25mm?2 120m
ZASILANIE URZADZEN:

przewdd YDYz03x1.5 40m
przewod YDYZ03x2.5 65m
puszka odgatezna p/t 80mm z zaciskami WAGO 8szt.
INSTALACJA POLACZEN WYROWNAWCZYCH:

przewdd LY16mm2 5m
przewdd LY10mm2 10m
przewdd LY4mm2 20m
opaska uziemiajgca K-37/1 D=17.5 ... 48mm A.H.S.j. Krakéw 15szt.
ptaskownik FeZn25x4mm 270m
ptaskownik FeZn30x4mm 12m
szyna ekwipotencjalna K-409 mosigdz niklowany 5x2.5 - 25mm2, 2x3.5 - 70mm2 , B do

40x5mm AH s.j. Krakéw 1szt.
zlacze kontrolne 4xM8x20mm B=40mm nr 03031 A.H.S.j. Krakéw 1szt.
INSTALACJA ODGROMOWA:

drut odgromowy FeZn d8mm 30m
rurka PCV22mm 15m
ptaskownik FeZn40x5mm 45m
ptaskownik FeZn30x4mm 10m
uchwyt na blache nr 08051 A.H. s.j. 6szt.
ztacze kontrolne 4xM8x16mm B=40mm nr 03051 A.H.s.j. Krakéw 4szt.
skrzynka probiercza p/t 150x150x50mm typ 30040 A.H.s.j. Krakéw 4szt.
iglica kominowa h=0.9m D=8mm nr 27291 A.H.S.j.Krakéw 2szt.
OSWIETLENIE ZEWNETRZNE BOISK:

naswietlacz asymetryczny Olympia 2 Asim. Grigio 1xHPI-T Plus 400W/4000K IP65 3657t
AGALIGHT '
stup aluminiowy dwuelemenrowy o wys. 10.3m SAL-10.3 D60/D176mm (trzonek/podstawa) | 8szt.
fundament prefabrykowany B70 ROSA 8szt.
wysiegnik typu WN dostosowany do ilosci opraw prod. ROSA 8szt.
zlacze stupowe NTB-3 z wkigdkami bezpiecznikowymi 8szt.
ptaskownik FeZn25x4mm 250m
rurka elektroinstalacyjna PCV d=37mm 80m

kabel YKY5x6mm?2

115m




kabel YKY5x10mm2 210m
przewdd YDYZz03x2.5 290m

3.9. Sprzt zmechanizowany i pomocniczy placu budowy.

Wraz ze sprgem zmechanizowanym i pomocniczym podleg@n przepisom o dozorze
technicznym powinny hy dostarczone aktualne dokumenty upravgoc@j do jego
eksploatacji. Spkg zmechanizowany i pomochniczy powinien migwaly i wyrazny napis
okreslajacy istotne jego wisciwosci techniczne jak np. dopuszczalnyzwig, nasnosc,
cisnienie i temperatgr moc lub inne dane vae dla prawidtowej i bezpiecznej eksploataciji
na budowie. Przed rozpagzem pracy i przed kalorazovs zmiary zatogi sprzt i urzadzenia
nalezy sprawdzt pod wzgétdem sprawngti technicznej i bezpiecznego ictrytkowania.
Ruchome cgci mechanizmOw spegtu zmechanizowanego i pomocniczego zaajiae
bezpieczéstwu powinny by zaopatrzone w ostony zapobiegag wypadkom. Przegienie
sprztu zmechanizowanego i pomocniczego ponad dopuseezalbcizenie robocze jest
zabronione. Przewody elektryczne zasdej uradzenia placu budowy powinny by
dostosowane do warunkow pracy i odpowiednio zaleezpine przed uszkodzeniem,
uzywanie przewoddéw uszkodzonych uszkodgoizolach jest zabronione. Przewody
uszkodzone lub zyte powinny by usuntete poza olgb placu budowy.

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych prigeye sk uzycie nas¢pujacego spratu:

Ciagnik kotowy

Kop.j-nacz. 0,15m3 (1)
Podnosnik mont.PHM na sam.(2)
Przyczepa do przewoz.kabli 4t
Samochdd dostaw.do 0.9t (1)
Samochdd samowytad.do 5t (1)
Spawarka elektr.wirujaca 300A
Zuraw samochodowy do 4t (1)

3.10. Przemieszczanie elementdw i tadunkédw na miegsich przeznaczenia

Przed podniesieniem elementu lub tadunku zyakprawdz¢ poprawnéé zamocowania do
haka dwigu montaowego, aby nie spowodowadeformowania podnoszonego elementu i
nie dopyci¢ do wysun¢cia st zawiesi z gardzieli haka. Zabrania plodnoszenia elementu
lub tadunku przy ukénym potaeniu liny nagnej. Przemieszczanie tadunku w kierunku
pionowym lub poziomym powinno bydokonywane powolnym, jednostajnym ruchem, bez
nagtych zrywow i zahamowuia Zatadunek i roztadunek materiatow lub elementdasrodki

lub urzadzenia transportowe powinien dgokonywany w zasadzie mechanicznie (zatadunek
reczny tylko w przypadkach technicznie uzasadniony®g placu budowy powinny By
zachowane przepisy w sprawie bezpiést@a i higieny pracy pracownikow zatrudnionych
przy recznym ciwiganiu i przenoszeniu giarow.

3.11. Urzadzenia pomocnicze

Narzdzia wywane na budowie powinny byprzystosowane do wykonywania danego
rodzaju robét i mytkowania oraz kontrolowane zgodnie z instrukcjadoicenta. Nie wolno
uzywa¢ do wykonywania robdét budowlanych nedzi uszkodzonych oraz
nieodpowiadajcych aktualnym normom przedmiotowym lub ustalonyia mich warunkom
technicznym. Nargzia kczne o nagdzie elektrycznym powinny 8y co najmniej raz na 10
dni kontrolowane, jeeli instrukcja producenta nie przewiduje innychrarow kontroli ich
sprawndci technicznej. Wyniki kontroli naegdzi roboczych powinny Ky odnotowane i
przechowywane przez Kierownika budowy.



4. Informacje o zakresie robot.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnii umazliwiajace i majice
na celu wykonanie instalacji elektrycznych zmanych z realizagjprojektu budowlanego,
ktory obejmuje rozwazania techniczne w zakresie rgstjacych instalacji wewetrznych:

= wewrktrznej linii zasilajcej oraz tablicy rozdzielczej zaplecza

» instalacji dwietlenia podstawowego i ewakuacyjnego zaplecza

= instalacji dwietlenia zewrtrznego boiska pitkarskiego i wielofunkcyjnego

» instalacji gniazd wtykowych

» instalacji zasilania ustlzer sanitarnych

» pofaczer wyréwnawczych

= ochrony przeciwpotrgeniowej

= ochrony przeciwprzepciowej

= ochrony odgromowej

5. Wykonanie robot.
5.1 Zasady ogolne.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgagjizai harmonogram robot
uwzgkdniaacy wszystkie warunki, w jakich ¢da wykonywane roboty instalacyjne.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) agdlzer, osprztu i materiatbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinng bgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalagjych rodzajow (typéw) usdzen i
osprztu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynied pwarunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian wzrgonych w obowjzujacym trybie z
Inzynierem.

5.2. Odpowiedzialnéé wykonawcy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigidnie z umow, dokumentag),
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inwestoosaz za jak& zastosowanych
materialtdbw i wykonywanych robot. Przy czym poleeerhwestora nie mag sta& w
sprzecznéci z przepisami techniczno-budowlanymi, zasadamiedey technicznej i
obowiazujacymi normami. Naspstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostaijesli wymaga tego kedzie Inwestor,
poprawione przez Wykonawcna wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokoi przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpazialncci za
ich doktadné¢. Polecenia Inwestoragtla wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonaweod gr@gba zatrzymania robo6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.3. Okreslenia podstawowe
Dokumenty odniesienia.

Dokumenty stanowce podstaw do wykonania robot w tym: wszystkie elementy
dokumentacji projektowej, normy, aprobaty technezn
Materiaty i wyroby.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robét Wykonawca pitaeds szczegétowe informacje
dotycace proponowanegozrodia wytwarzania lub zamawiania tych materiatow i



odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inwestora. Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegadia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegmodia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do
prowadzenia badaw celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z dopuszczonegumita

w sposob cigly spetniaj wymagania ST w czasie pegti robot.

Sprzt.

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robodt. Spez bedacy wilasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronyfodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopiekuwlnentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Rodzaje spitz niezlzdnego — zalecanego do wykonania robét wyszczeginio
w ST.

Roboty towarzysxe - roboty nalzce do swiadczéd umownych nawet, i nie &
wymienione w umowie, lecz podlegag swiadczeniom umownym.

Roboty specjalne - roboty niednce robotami towarzyazymi, podlegajce swiadczeniom
tylko w przypadku, jéi sa wyraznie wyszczegolnione w opisie zakresu robot.

5.4. Ukladanie kabli.

Kabel zasilajcy naley prowadzé w ziemi zgodnie z norma SEP-N-004. Po wyznaczeniu
trasy kablowej przez uprawnionego geegdetalery wykona recznie przekopy kontrolne w
miejscach skrzxyowan z innym uzbrojeniem podziemnym, celem stwierdzeneczywistego
jego potaenia w stosunku do posiadanych uzgodnionych majpeKkekko falista linia,
przykry¢ go 10cm warstwa piasku i 15cm warstwa gruntu rmoégo, naspnie nad kablem
roztozy¢ niebieska folie oznaczgja przebieg kabla. Folia winna posi@dgrubag¢ min.
0,5mm i szerok& 20cm. W celu umdiwienia identyfikacji ut@zonych kabli naley
zastosowa oznaczniki kablowe. Oznaczniki powinnydwykonane z materialu odpornego
na wplywy srodowiska oraz mietrwate napisy. Napisy na oznaczniku kabla majaieay
nastpujace informacje;

= symbol i numer ewidencyjny linii kablowej,

= oznakowanie typu i przekroju kabla,

» znak wytkownika i wi&ciciela kabla,

» rok utazenia kabla,

Oznaczniki powinny by/rozmieszczone w nagtujacych miejscach;

= na pocatku i na kacu linii kablowej,

= w bezpdrednim gsiedztwie muf i glowic,

= w miejscach charakterystycznych takich jakdeig i wyjscia do przepustéw,

skrzyzowania i zblzenia z uzbrojeniem podziemnym,

= o0 10m na prostych odcinkach kabli tdoych w ziemi,

» na tukach trasy.
Miejsca skrzyowan z innym uzbrojeniem, wégia i wyjscia z budynku oraz pod wjazdami na
posesje ostonic rurami z PCV typu AROT zgodnieanpm uzbrojenia terenu.

5.5. Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebéedsezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna kyprzejrzysta, prosta i dagina dla prawidtowej konserwacji oraz



remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w lin@atiomych i pionowych w pasie 0,2 m i
odlegtaici 0,2 m od naranikOw scian, oscienic, podtog, sufitow itp.

5.6. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozefna na nich instalacji elektrycznych,
bez wzgédu na rodzaj instalacji, powinny byamocowane do podta w sposob trwaly,
uwzgkdniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danatalacja bdzie pracowé,
oraz sam rodzaj instalacji.

5.7. Przefcia przezsciany i stropy.

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:
= wszystkie przécia obwoddw instalacji elektrycznych przezany, stropy itp. musz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.
» przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,
» przegcia pomegdzy pomieszczeniami o x0ych atmosferach powinny dyykonywane
W SposOb szczelny, zapewnigy nieprzedostawaniegsivyziewow,
= obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzbyé chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymizyatosowa rury stalowe, rury z
tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp. Psaiej pomegdzy strefami pgarowymi naley
uszczelnt mas ognioodpora.

5.8. Montaz osprztu i opraw oswietleniowych

Osprzt instalacyjny naley mocow& do podiaa w sposob trwaty zapewnigy mocne i
bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania @8pmnog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na podip przyspawane do stalowych elementow konstrukciji
budowlanych lub przykicone do podia za pomog kotkdw i $rub rozporowych oraz
kotkow wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw z28zakowych montowane w stropach
nalezy mocowd& przez wkecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanige
dopuszcza simocowania hakow za pomp&otkdw rozporowych z tworzywa sztucznego.
Przewody opraw @vietleniowych nalgy taczy¢ z przewodami wypustéw za pompoztaczy
swiecznikowych. W oprawach swietleniowych jako zrodla swiatta naley stosowa
swietldwki tréjpasmowe o barwie 830 i wskaku oddawania barw nie mniejszynz@o0.

5.9. Podejcia do odbiornikow.

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikédw nale wykonywa& w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetycPodejcia do przewodow ufmnych
w podtodze nakey wykonywa w rurach stalowych lub z tworzyw o odpowiednie]
wytrzymataici, zamocowanych pod powierzchnia podtogi, albo pecgalnie do tego celu
przewidzianych kanatach. Rury 1 kanaly muszspelni# odpowiednie warunki
wytrzymataciowe i by wyprowadzone ponad podioglo wysokdci koniecznej dla danego
odbiornika. Do odbiornikéw zasilanych od gory nslestosowd podefcia zwieszakowe.
Podejcia zwieszakowe natg wykonywa jako sztywne, lub elastyczne w zaiesci od
warunkow technologicznych i rodzaju wykonywanej tatacji. Do odbiornikow
zamocowanych nascianach, stropach lub konstrukcjach pédiey naley wykonywa
przewodami uteonymi na tychécianach, stropach lub konstrukcjach budowlanydhkze na
innego rodzaju podi@ch np. ksztattowniki, korytka itp.



5.10. Uktadanie przewodow.
Przewody izolowane jedagtowe w rurkach
a) Uktadanie rur.

Rury naley uktad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytaadzonych w
poditazu. Konce rur przed pakzeniem powinny hyypozbawione ostrych krawzi. Zaleznie
od przykgtej technologii montau i rodzaju tworzywaaczenie rur ze saporaz sprztem i
osprztem naley wykonywa przez:

= wsuwanie w otwory lub kielichy z rbwnoczesnym ustoilniem paiczen,

= wkrecanie nagwintowanych kadw rur,

= wkrecanie nagrzanych kaow rur.
tuki na rurach naley wykonywa tak, aby sptaszczenie przekroju nie przekracz&iéo 1
wewretrznejsrednicy. Promigé giccia powinien zapewnéaswobodne weaiganie przewodow.
Cata instalacja rurowa powinna dywykonana ze spadkiem 0.1% aby uheic
odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondgnsdabrania si ukladania rur z
wciagnigtymi w nie przewodami.
b) Wciaganie przewodow
Przed przysipieniem do weigania przewoddw natg sprawdzé prawidtowaé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprztu, jego podczer z rurami oraz przelotovgo.
Wciaganie przewodéw natg wykona za pomog specjalnego ospgii montaowego. Nie
wolno do tego celu stosowgrzewodow, ktore paniej zostan uzyte w instalacji. faczenie
przewodow wykonawg zasad. opisanych w dalsze¢éd ST.

Przewody izolowane kabelkowe na uchwytach:

W zaleznoici od rodzaju pomieszcaanstalacje naley wykona& w wykonaniu zwyktym lub
szczelnym. Stosujegshastpujace rodzaje instalaciji:

» bezpdrednio na podtau za pomog uchwytoéw pojedynczych lub zbiorczych,

» na uchwytach odlegégiowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,

= pod tynkiem z osprgem zwyktym lub bryzgoszczelnym,

= na korytkach z PCV,
Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalg@rzewody i kable uszczeldiav sprzcie i
osprzcie oraz aparatach za pomodtawic. Srednica dtawicy i otworu uszczelniapgo
pierscienia powinna by dostosowana ddrednicy zewntrznej przewodu lub kabla. Po
dokreceniu dlawic zaleca si dodatkowe uszczelnianie ich za pomoodpowiednich
uszczelniaczy.

Uktadanie przewodow na uchwytach:

- na przygotowanej trasie nalezamontowdé uchwyty wg wczéniejszego opisu. Odlegioi
od uchwytow nie powinny liywicksze od 0,5 m dla przewoddéw kabelkowych i 1.0 ma. dI
kabli. Rozstawienie uchwytéw powinno dtakie, aby odlegkei miedzy nimi ze wzgldéw
estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innyanajdowaty s w poblizu sprztu i
osprztu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzony otaz avisy przewodow poradzy
uchwytami nie byty widoczne.

Wykonanie instalacji p/t wymagdcdzie:

- ulozenia przewodow i zainstalowania osgitz przed wykonaniem tynkowania. W
przypadku wykonywania instalacji na ista@ych $cianach niezédne kgdzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewodylepych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie. Przed
wykonaniem instalacji jako szczelnej ngleprzewody i kable uszczeldiav osprzcie oraz
aparatach za pomgdtawic. Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piescienia powinna
by¢ dostosowana dérednicy zewntrznej przewodu lub kabla. Po dekeniu dtawic zaleca
si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomodpowiednich uszczelnie



Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanychmaga bedzie:
- zamontowania konstrukcji wsporczych dla koryte tniepcego podiaa, utazenie
korytek na konstrukcjach wsporczych, igoie przewodow w korytku wraz z zaemiem

pokryw.
taczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wimzowych hkczenia przewodow natg dokonywad w
sprzcie i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg poflczen
skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne anajyprowadzone fabrycznie na
zewmytrz przewody a samo ich padkenie do instalacji nie zostato opracowane w g
Ssposob podczenia nalgy uzgodné z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem
Inzyniera. Przewody musgzby¢ utozone swobodnie i nie magby¢ naraone na naagi i
dodatkowe naptenia. Do danego zacisku nafeprzylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten jest ygatowany. W przypadku zastosowania
zaciskéw, do ktérych przewodya rzylaczone za pomacoczek, pomidzy oczkiem a
nakrtka oraz pomidzy oczkami powinny znajdowssi¢c podktadki metalowe zabezpieczone
przed korozja w sposob umiiwiajacy przeptyw padu. Diugdé¢ odizolowanepyly przewodu
powinna zapewniaprawidiowe przyiczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewod
nie maze powodowa uszkodzé mechanicznych. W przypadku stosowakryhocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadzarstwy cyny. Kace przewoddéw miedzianych z
zytami wielodrutowymi (linek) powinny hy zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zalecacgszastosowanie tulejek zamiast cynowania).

Przykczanie odbiornikow.

Miejsca pohczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikbw powinny ¢bydokladnie
oczyszczone. Samo pokenie musi by wykonane w sposéb pewny, pod wggm
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczonedpo=#abieniem sity docisku, korazj
itp. Pohczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zatgci od
konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznychPrzyhczenia sztywne nailg
wykonywa w rurach sztywnych wprowadzonych begmanio do odbiornikow oraz
przewodami kabelkowymi i kablami. Reokenia elastyczne stosujee¢ sgdy odbiorniki
nar&one § na drgania o diej amplitudzie lub przystosowanes €lo przesuni lub
przemieszcze Pohczenia te naley wykon&:

» przewodami izolowanymi wielgtowymi gigtkimi lub oponowymi,

= przewodami izolowanymi jedigtowymi w rurach elastycznych,

» przewodami izolowanymi wielgtowymi gietkimi lub oponowymi rurach elastycznych.

5.11. Montaz rozdzielnic.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce niontaraz z przykecona do nich
konstrukcj wsporca naley wstawt w przygotowane otwory i zatynkowa Tablice w
obudowie néciennej lub zagbionej naley przykrecat do kotew lub konstrukcji wsporczych
zamocowanych w podio.
Po zamontowaniu usgdzenia nalgy:
= zainstalowa aparaty zdjte na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,
» dokreci¢ w sposib pewny wszystkéeuby i wkrety w polaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,
= zalazy¢ ostony zdgte w czasie montal
» podkczy¢ przewody ochronne
= podhczy obwody zewntrzne



5.12. Montaz urzgdzenia piorunochronnego.
Nie dotyczy.
5.13. Roboty towarzysace, specjalne i rozbiérkowe.

Do robot towarzyszeych zalicza si

- urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy (w tgaplecze socjalno -magazynowe)

- utrzymanie urzdzen placu budowy wraz z maszynami,

- pomiary niezhdne do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem lub dasteniem przyrdow

- utrzymanie drobnych ugdzen i narzdzi,

- przewo6z materiatdbw do miejsc ich wykorzystania,

- przewo0z urzdzen do miejsc ich wykorzystania,

- zabezpieczenie rob6t i materiatow przed wopadowv,

- usuwanie z obszaru budowy odpaddéw niezawdeyah substancji szkodliwych oraz
usuwanie zanieczyszazaynikajacych z robot wykonywanych przez wykonayc

- dziatanie ochronne zgodne z warunkami BHP,

- odwietlenie i ogrzewanie pomieszgzpracowniczych,

- doprowadzenie energii elektrycznej oraz sie@kemunikacyjnej do punktéw
wykorzystania.

Do robaot specjalnych zaliczagsi

- nadzorowanie robét wykonywanych przez inne priaditsrstwa w ramach umowy o
podwykonawstwie

- dziatanie zabezpieczge przed wypadkami pracy na rzecz innych przapdsistw

- ubezpieczenie robot w chwili ich odbioru lub upezzenia od nadzwyczajnych
okolicznaci odpowiedzialnéci cywilnej

- ustawianie, utrzymanie i usuniecie agizer do zabezpieczenia komunikacji na budowie —
ogrodzé, rusztowa ochronnych i éwietlenia,

- oddanie cgsci urzadzen budowy od dyspozycji innych przedsiorstw lub zleceniodawcy

- dziatania specjalne zwdane z ochransrodowiska (zabezpieczenie przeciwhatasowe i
przeciwpytowe)

- usuwanie odpaddw poza wymienionymi w robotachet@yszacych,

- usuwanie szkod utrudniggych wykonanie robot,

- dodatkowe dziatania zazane z ochrani napravy instalacji na budowie oraz
zabezpieczenie przewodow energetycznych.

Do rob6t rozbiorkowych zaliczaesi

- nadzorowanie rob6t wykonywanych w ramach przelwydmstalacji elektrycznych szkoty
polegajcych na demonfa istniepcych tablic, rozdzielnic elektrycznych, osgz
elektrycznego i agciowo instalacji elektrycznych i odgromowych

- wykonanie demonta tablic elektrycznych z odzyskiem (metale) do kdiogu lub
utylizacja materiatow niebezpiecznych (np. tworzyszéuczne).

- wykonanie demonfal osprztu oswietleniowego i d4czeniowego z odzyskiem do recyklingu
lub utylizacja materiatdbw niebezpiecznych (np. ruswietibwkowe zawierajce re¢,
luminofory, dtawiki i kondensatory przekazane d@seiwych punktéw odbioru materiatdw
niebezpiecznych i szkodliwych ddeodowiska)

- wykonanie demonfai czsci instalacji elektrycznych kolidagych z uktadanie nowych
instalacji z odzyskiem (metale) do recyklingu Iuglizacja materiatow niebezpiecznych (np.
tworzywa sztuczne izolacji)

- wykonanie demonfa instalacji odgromowej z odzyskiem (metale) doykénogu lub
utylizacja materiatdbw niebezpiecznych



- wykonanie demontal i zabezpieczenia ospta elektrycznego i wyposania wskazanego
przez Inwestora do powtornego montdub przemieszczenia w ramach przebudowy szkoty
- sporadzenia protokotu zdemontowanych podzespotéw w mabna przeznaczone do
odzysku, utylizacji w ramach odpadow ogoélnobudowtdm szkodliwych, niebezpiecznych
oraz zmagazynowanych i przeznaczonych do ponowmeguazu wg wskaza Inwestora.

5.14. Proby montaowe

Po zakaczeniu robot naley przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i pomiary.
Zakres prob montamwych naley uzgodné z inwestorem. Zakres podstawowych prob
obejmuje:

» pomiar rezystancji izolacji instalaciji

= pomiary impedancji gli zwarciowych

» préby dziatania wycznikdéw r@nicowopadowych

= pomiary rezystancji uziemie

* pomiary nateenia gwietlenia

* pomiary parametrow poszczegolnych linii sieci komepowej

6. Kontrola jakosci.

Wszystkie badania i pomiary ¢la przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezdne do bada materiatdbw oraz robot. Wykonawca dostarczy Inwesto
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane wuddzenia | sprgt badawczy posiadaj wazne
legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane | o&padap wymaganiom norm
okreslajacych procedury bada Inwestor lkdzie przekazywa Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedoggnicciach dotyczcych urzdzen pomiarowych, pracy
personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie kosztyiazane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatdw ponosi Wykonawca. Sprawdzenie i koatrel czasie
wykonywania robot oraz po ich zakezeniu powinna obejmowa

= zgodnda¢ wykonania robot z dokumentacja projektow

= wilasciwe podhczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

= zalkczanie punktéwswietlnych zgodnie z zalmnym programem

» wykonanie pomiaréw rezystancji uziemieniadgtosci polaczen elementéw urgdzenia

piorunochronnego,

» wykonanie pomiaréw izolacji obwodow

» wykonanie pomiaréw skuteczém ochrony przeciwpotaniowej
Wyniki pomiarow powinny znal€ odzwierciedlenie protokotach pomiarowych oraz
protokole odbioru.

7. Obmiar robot.
7.1. Zasady ogolne.

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacja
projektowa w jednostkach ustalonych w kosztory@iemiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obramgeh rob6t i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obruidxda wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obaemku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inwestora napie. Obmiar gotowych robét
bedzie przeprowadzony z ¢ztdécia wymagana do celu miesiznej ptatnéci na rzecz



Wykonawcy lub w innym czasie okilenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inwestora.

7.2. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab

zaakceptowane przez Inwestora. ddizenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jereli urzadzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiaroweddla przez

Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbaot.

8. Odbior robat.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznoéci od ustalé, roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ukgajacych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ukgajacych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reajiz ulegry zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ukgajacych zakryciu bdzie dokonany w czasie umloviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogmnpostpu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramiemaektora. Gotow&e danej czsci
rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dzkenrbudowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbidedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia o tym
fakcie Inwestora. Jaké i ilos¢ rob6t ukgajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badaw oparciu o0 przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, i uprziedrustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdlbiobot
dokonuje Inwestor.

8.4. Odbidr ostateczny robot —zasady i dokumenty.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru
ostatecznego ddzie stwierdzona przez Wykonagvowpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem nasmpiie o tym fakcie Inwestora. Odbior ostateczny robot
nastpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakiaczenia robot i przgcia dokumentow. Odbioru ostatecznego robét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawi@@go w obecrimi Inwestora i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikébw bada i pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot z
dokumentacja projektowa. W toku odbioru ostatecanegb6t komisja zapozna esiz
realizacja ustale przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajych i ukgajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigjh i robdét poprawkowych. W



przypadkach niewykonania wyznaczonych robét popaawkh Iub  robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czykoio i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemisj jaka¢ wykonywanych robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacja projektowa
i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo wytkownikow i obstugi, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszoa wartaé¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobamainy przygotowanastpujace dokumenty:

1) dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz

dodatkows, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodakumentow

umowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

3) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4) protokoty pomiardéw instalacji elektrycznej,

5) protokoty pomiardow instalacji teletechnicznej,

6) protokoty pomiarow instalacji stabegiowych,

W przypadku gdy wg komisji roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego komisja w porozoimie Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdét. Wszgstkaradzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamas&mgjo.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydibtra@whzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyotatw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny kdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 “Odbior ostateczhgt’o

9. Warunki ptatnosci.

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednost&
obmiarowg ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla poziogztorysowych wycenionych
ryczattowo podstaw ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagav danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ajtceva pozycji kosztorysowejelzie
uwzgkdniat wszystkie czynngci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekewCeny jednostkowe lub kwoty
ryczattowe robot &da obejmowa:

- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymaa

- ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczatc podatku VAT.

Koszt dostosowania gido wymaga warunkow umowy obejmuje wszystkie warunki
okreslone w w/w dokumencie a nie wyszczegdlnione w kayzsie.



10. Dokumenty odniesienia

- Projekt Budowlany w zakresie architektonicznoorstrukcyjnym.

- Projekt Budowlany w zakresie instalacji sanitaimy

- Normy:

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczneragp przeznaczenia do uktadania na
state. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowekragte.

[2] PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetycznelraggp przeznaczenia do ukladania na
state. Przewody jedagtowe o izolacji polwinitowej.

[3] PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na nggieé znamionowe 0.6/1 kV.

[4] PN-EN 12464-1:2004Swiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. Czé 1: Miejsca
pracy we wgtrzach.

[5] PN-EN 62305 Ochrona odgromowa.¢€a |, II, I, IV.

[6] Przepisy budowy ugddzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.

[7] PN-HD 60364 Instalacje elektryczne niskiego iqeia.

[8] PN-EN 50310:2002 Stosowanie pcten wyréwnawczych i uziemiagych w budynkach

z zainstalowanym spgiem informatycznym.

[9] N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizagyjmie kablowe — projektowanie i
budowa..



