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| CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1. Nazwa nadana przez zamawiggego

Zasilanie i remont instalacji elektryczgjli i sceny w istniapej Swietlicy wiejskiej w
Dobrosutowiu Gm. Bytnica.

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicznej 8 wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z uktadaniem i moriem elementow instalacji elektrycznej w
istniejacej Sali i sceni&wietlicy wiejskiej w Dobrosutowiu Gm. bytnica .

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania iiodlbrobot jest ogcia dokumentacji
projektowej i stanowi podstawdo opracowanie dokumentacji przetargowej przyaac
i realizacji robot.
Projektant sporgdzapcy dokumentagj projektowa maze wprowadza do niniejszej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia $aislenia, odpowiednie do przewidzianych projektem
robét, uwzgtdniajpce wymagania Zamawigjego oraz konkretne warunki realizacji robat,
niezlezdne do uzyskania wymaganego standardu isgkgch robot.
Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczedia,ktérych istnieje pewro , ze
podstawowe wymaganiad spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaidyah z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki bietosy.

1.4. Przedmiot i zakres robo6t obgtych specyfikacjp wykonania
i odbioru robét

Ustalenia zawarte w niniejszej specydjkgechnicznej dotyczzasad wykonywania i

odbioru robot zwjzanych z:

- wykonaniem tablicy elektrycznej i jej zasilan&r-01

- wykonaniem éwietlenia elektrycznego ST-02

- wykonaniem instalacji gniazd 1-fazowych i 3-fazmiv ST-03

- wykonanie wewaetrznych linii zasilagcych ST-04
wraz z przygotowaniem podia i robotami towarzyszymi .

Specyfikacja techniczna dotyczy wszystkich czyehmapcych na celu wykonanie robot

zwiazanych z:

- kompletacy wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonaniagmoah wyej prac,

- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celmygiotowania podiza,

- utozeniem wszystkich materiatdw w sposéb i w miejscadiym z dokumentagj
techniczg,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumeataghniczna wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i biadeaz potwierdzenie protokdtami
kwalifikujacymi montowany element instalacji elektryczne,.



1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia specyfikacji technicznej sa zgodne z odponiireidlnormami oraz
okresleniami podanymi specyfikacji technicznej ,Wymagangolne” Kod CPV 45000000-
7, pkt 1.4. a take podanymi pouej:

Specyfikacja techniczna -dokument zawieragy zesp6t cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych jakai,
wymogow bezpieczestwa , wielkdci charakterystycznych a ta&k co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobOw oznaczania , metocabag@rob oraz odbioréw i rozlicze

Aprobata techniczna— dokument stwierdzagy przydatnéé danego wyrobu do okfl®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodndci — dokument stwierdzagy przydatné¢ danego wyrobu do oksi®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada potwierdzenia tych wymaga

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upoavaong jednostlk badajca,
stwierdzagcy zgodnac¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami , wymogami lub specyfikacja technicdta badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna— przewdd lub inny element przewady wchodzacy w skiad instalacji
elektrycznej lub urgdzenia , ktdry w warunkach normalnej pracy insfakdektrycznej mae
by¢ pod napiciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespot materiatow dodatkowych stosowanych
przy uktadaniu przewodow, utatwigy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytyczay trasy cagow rownolegtych przewodow

itp.

Rozdzielnica elektryczna— zesp6t aparatury odpowiednio dobranej appbnej w pola ,
stuzacy do zasilania, zabezpieczeniaagtzen elektrycznych przed skutkami zwarprzeca-
zen , realizacji wyznaczonych zagldanego pola oraz kontroli linii i obwodow instglac
elektrycznej. Aparatura stanawa wraz z obudowami rozdzielgicw zalenaosci od potrzeb
moze spetnid nastpujace funkcje: zmiany nageia instalacji ,4czeniowe, rozdzielcze,
zabezpieczenia pomiarowo-kontrolne, sygnalizaciyalarmowe.

Klasa ochronnaici — umowne oznaczenie, okl@ace maliwosci ochronne urazenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezgmnim dotyku.

Stopier ochrony IP — okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej orazgatprzedostaniem sia ciat statych ,
wnikaniem wody i gzéw, a ktgrzapewnia odpowiednia obudowa.

Przygotowanie poditaa — zespot czynniei wykonywanych przed zamocowaniem osfuiz
instalacyjnego, ugdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektryggzoktadaniem kabli i
przewodow majcy na celu zapewnienie mavosci ich zamocowania zgodne z
dokumentag:



Do prac przygotowawczych zalicza girupy czynnéci:

- wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych eprzelotowych,
- Kucie bruzd i wrk.

- Osadzanie kotkow w podia.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentag projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Insjoe& nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w specyfikacji technicznej wykoaadradbioru
rob6t Kd CPV 45000000-7 , pkt 1.5

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentagj rob6t montaowych elementow instalacji elektrycznej stangwi

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynd@jm z rozporgdzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004r.w sprawie szczeg@gw zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonanadbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalnoaytkowego ( Dz.U. z 2004r.Nr 202, poz. 2072 zmianUDz 2005r
Nr 75, poz. 664)

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru roggdrzdzone zgodnie z rozpardzeniem
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004r. (Dz.U. @®r. Nr 202 poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005r. Nr 75, poz. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpozeniem Ministra Infrastruktury z 26.06.
2002r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierggego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z
2002r. Nr 108 poz. 953)

- dokumentywiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulpgowego
zastosowaniaaytych wyrob6éw budowlanych, zgodnie z ustaavl16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, poz. 881)rtkéechniczne wyrobow lub zalecenia
producentow dotyazre stosowania wyrobow

- protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych oraz robot zanikgych i ulegaicych
zakryciu z zalczonymi protokétami badekontrolnych

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art.3, gkiistawy Prawo budowlane z dn.
07.07.1994r. Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 203&z. Zmianami)

1.8. Nazwy i kody

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektngjz
45312311-0 Instalowanigwietlenia

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45315700-3 Montarozdzielnic elektrycznych
45315100-9 Roboty w zakresie energetycznych limii n

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatow prziame w specyfikacji sty
ustaleniu peadanego standardu wykonania i otemia wigciwosci i wymogow
technicznych zatmnych w dokumentacji technicznej dla projektowangaiwiazan.



Dopuszcza gizamieszczenie rozedaan w oparciu o produkty innych producentéw pod
warunkiem:

- spetnienia tych samych wi@wosci technicznych,

- przedstawienie zamiennych roawa na psmie ( atesty, akceptacje).

2.1. Ogolne wymagania dotycgce wiaciwosci materiatow ich
pozyskiwania i skladowania

Do wykonania i monta instalacji, urzdzen elektrycznych i odbiornikbéw energii
elektrycznej naley stosowa przewody, ospkg oraz aparatgri urzadzenia elektryczne
posiadajce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngje/gioby, dla ktérych producent lub jego

upowaniony przedstawiciel :

- dokonat oceny zgodidoi z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug dkreego
systemu oceny zgodém,

- wydat deklaragj zgodndci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmomwane
specyfikacje techniczne, normy opracowane pkiezizynarodow Komisje
Elektrotechnicza (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich norm , ngtknajowe
opracowane z uwzglnieniem przepisow bezpiecstwa Midzynarodowej komisji ds.
Przepisow Dotyccych Zatwierdzenia Spetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

- oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem bezpiésizea B zgodnie z obowzujacymi
przepisami,

- wydat deklaragj, zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wywrob
umieszczonego w okilenym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobéw magych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiett®va ,

- wydat gwiadczenieze zapewniono zgoddéwyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlarzymgywidualna dokumentacja
projektovs, sporadzom przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnion

Zastosowanie innych wyrobdéw, wgj nie wymienionych , jest nibwe pod warunkiem

posiadania przez nie dopuszczenia do stosowaniadevimictwie i uwzgtdnienia ich w

zatwierdzonym projekcie dotygzym montau urzadzer elektroenergetycznych w obiekcie

budowlanym

2.2. Rodzaje materiatéw

Wszystkie materiaty do wykonania instiilalektrycznej w Sali i scenie Swietlicy
powinny odpowiadawymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia.
Wykaz materiatébw dakzono na kacu ST.

2.2.1 Przewody i kable

Przewody i kable powinny posiéddzolacje i powtok ochronna z igielitu.
Jako materiat przewodey stosowé wytacznie miedz z liczbzyt 3;4 i 5 o przekroju
1,5mnf ; 2,5mnf ;6mnf ; 10mnf .
Napiccie znamionowe izolacji nie mniejszezm50V dla przewoddéw i 2000V dla kabli
Przewody instalacyjne stosoévaolowane z powtok ochronn do uktadania na state
wtynkowo i pod tynkiem



2.2.2. Obudowy rozdzielnic

Powinny zabezpieczprzed dotykiem elementow pod ngpem i khczy¢ podzespoty
rozdzielnicy. Powinny chrotiprzed przedostaniemesilo wretrza ciat obcych IP 20 .
Wykonujacy prefabrykagj powinien sprawdZiczy poszczegoélne elementy obudowy (lub
cata obudowa) posiadggertyfikat zgodnéci lub aprobag techniczia badz nadana przez
wytworce deklaracg zgodndci.

Wszystkie obudowy rozdzielnic powinny posiadamknecie drzwiczek na kluczyk.

2.2.3. Wyposaenie wewretrzne rozdzielnic

Wsktad zestawu elementow wegtrznych rozdzielnic okeda projekt budowlany i
wykonawczy instalacji elektrycznej. Wszystkie elenyewyposaenia wewgtrznego musg
posiadé nadany przez wytwoéeacertyfikat zgodnéci lub aprobat techniczi badz
deklaracg zgodndci.

Pohkczenia wewntrzne elementow natg wykona za pomog szyn i przewodéw linkowych
w izolacji poprzez zaciski szynowe i zaciski peogeniowe. Na kacowki przewodow
linkowych 6mm i powyej naktadé tulejki zaciskowe.

2.2.4 Osprzt instalacyjny

Rury instalacyjne wraz z osgtem (rozgagzienia, tulejki, &czniki, uchwyty)
wykonane z tworzyw sztucznych o wytrzymadoelektrycznej min. 2kV, niepalne lub
trudnozapalne ktére nie podtrzymygjtomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej
temperaturze gazy nie sa szkodliwe dla Cztowieky Ristalacyjne wetrzowe powinny b§
odporne na temperatuotoczenia w zakresie 0d°&do +60C , a ze wzgldu na
wytrzymala¢é wymagag stosowania rur z tworzyw lekkich.

2.2.5. Systemy mocujce przewody

Puszki elektroinstalacyjne stosowa standardowe do moria gniazd i 4cznikow
@60mm , dodczenia przewodow jako przelotowe i odgale @70mm Wykonane z
materiatdbw o wytrzymalki elektrycznej min 2kV, niepalne lub trudnozapalktére nie
podtrzymuj ptomienia, i zapewniage stopié ochrony min. IP 2X. StosowauszKi
podtynkowe

2.2.6. Sprzt instalacyjny

£ aczniki ogolnego przeznaczeniaykonane dla instalacji podtynkowej :

- przystosowane do instalowania w puszkach @60mnoaeop wkretow lub pazurkdw,

- zaciski do 4czenia przewodow powinny urdovia¢ wprowadzenie przewodu o przekroju
1,5i 2,5mm,

- obudowy 4cznikdéw powinny by wykonane z materiatéw niepalnych lub nie podtrzy-
mupcych palenie

- hapkcie znamionowe 250V; 50Hz

- prad znamionowy do 10A lub 16A.

- stopied ochrony w pomieszczeniach zwyktych 1P20 oraz 1P44
Gniazda wtykoweogolnego przeznaczenia do mantav instalacjach podtynkowych:

- gniazda 1-fazowepowinny posiadastyk ochronny i b§ przystosowane do instalowania



w puszkach @60mm za pomowekretéw lub pazurkow,
- obudowy gniazd musza by materiatdw niepalnych lub nie podtrzymych palenie
- napkcie znamionowe 250V,
- prad znamionowy 10A oraz 16A dla gniazd 1-fazowych
- stopied ochrony dla gniazd 1-fazowych i 3-fazowych 1P2P44
- obudowy gniazd mugzy¢ z materiatdw niepalnych lub nie podtrzympych palenie
- hapkcie znamionowe 500V
- prad znamionowy 16A
- stopiex ochrony 1P44

2.2.7. Sprzt oswietleniowy

Monta i typ opraw éwietleniowych naley stosowa zgodnie z projektem
budowlano-wykonawczym.
Oprawy éwietleniowe w | klasie ochronioi. Wypusty sufitowe powinny iy
przystosowane do instalowania opraswigtleniowych jarzeniowych lubaréwkowych
W pomieszczeniach zwyktych stosaiv@prawy o stopniu ochrony IP20 na zeiva IP55.

2.3. Warunki przyjecia na budows materiatdw do robét montazowych

Wyroby do rob6t monteowych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap
nastpujace warunki :
- ¢ zgodne z ich wyszczegodlnieniem i charakterysiy#dana w dokumentacji projektowe;j
- sa widciwie oznakowane i opakowane
- spetniag wymagania wisciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia
- producent dostarczyt dokumerityiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu liyéanie przygotowanych potfabrykatow
rowniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stasnia wyrobow
Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t mantgch — wyrobdw i materiatdw nieznanego
pochodzenia.
Przyjgcie materiatdw i wyrobow na bud@vypowinno by potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

2.4. Warunki przechowywania materiatbw do montazu instalacji
elektrycznej

Wszystkie materiaty pakowane powing§ przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiarpoagednich norm.
W szczegolnéxi przewody nalgy przechowywa w krazkach , a kace przewodow
zabezpieczone powinny byrzed przedostaniengsiilgoci.
Pozostaly sprg, osprzt i oprawy Gwietleniowe wraz z ospeggem pomocniczym naky
przechowywa w oryginalnych opakowaniach, kartonach , opakoaemifoliowych.
Szczegolnie nafsy chront przed wptywami atmosferycznymi : deszczem, mropeaa
zawilgoceniem.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyraipakowanych powinno ldysuche
i zabezpieczone przed zawilgoceniem.




3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | NARZEDZI

3.1. 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu podano w specyfikaciji
technicznej”"Wymagania ogoélne” Kod CPV 4500000-7, pkt3

Prace nmima wykonywa przy pomocy wszelkiego spitzi zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu podano w specyfikaciji
technicznej ,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-fkt 4

4.2. Transport materiatow

Podczas transportu materiatéw ze sktadu przyobwedgo na obiekt naky zachowa
ostraznos¢ aby nie uszkodzimaterialtdbw do montal. Minimalne temperatury dopuszcaezg
wykonywania transportu wynosdla knzkéw, ze wzgtdu na maliwo$¢ uszkodzenia
izolacji -5°C .

Nalezy stosowa dodatkowe opakowania w przypadku zinvosci uszkodzé
transportowych.

5.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w specyfikatechnicznej
~"Wymagania ogoélne” kod CPV 45000000-7, pka

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotinie z dokumentacfechniczna i
umowg oraz za jak& zastosowanych materiatow i jakovykonywanych robot.
Roboty winny byg wykonane zgodnie z projektem i poleceniami Inspeknadzoru.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakaci robét podano w specyfikaci
technicznej ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7ki 6

6.2. Szczegolowy wykaz oraz zakres pomontawych badai przewodéw
Zawarty jest w w PN-IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-
04700:1998/Az1:2000

6.3. Ponadto nalgy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skiadajce sg¢
z ogddzin czesciowych i koncowych polegajcych na kontroli:

- zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i starfakitycznym,

- zgodndci pofaczer z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- stanu przewoddw, ospitzi instalacyjnego do przewodow, stanu i kompl&tno
dokumentacji dotyecej zastosowanych materiatéw,
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- sprawdzenie gptosci wszelkich przewodow wygpujacych w danej instalaciji,

- poprawn@ci wykonania i zabezpieczenia potex srubowych instalacji elektrycznej,

- poprawndci wykonania montau sprztu instalacyjnego, uszlzeh i odbiornikdéw energii
elektrycznej,

- poprawngci zamontowania i dokonanej kompletacji gniazd wtylgch 230V i 3x400V

- poprawn@ci zamontowania i dokonanej kompletacji opraiwi@tleniowych,

- pomiarach rezystanciji izolaciji,

Rezystancja izolacji obwodow nie powinnalmniejsza ni 50MQ. Rezystancja izolacji

poszczegdlinych obwoddw wraz z gnizeniami nie powinna ldymniejsza ni 20MQ.

Pomiaru naley dokon& miernikiem rezystancji instalacji o napiu 1kV.

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokdty z przeprowadzonych badzgodnie z

wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materiaty, uszlzenia i aparaty nie spetniag wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostadrzucone. X materiaty nie spetniace
wymaga zostaty wbudowane lub zastosowane, to na poledespektora nadzoru
wykonawca wymieni je na wkasny koszt.

Na pisemne wysgpienia Wykonawcy Inspektor nadzoru seouzng wad; za nie majca
zasadniczego wptywu na jadéofunkcjonowania instalacji i ustélzakres i wielké¢ potracen
za obniong jakasé.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru robét montaowych
~Wymagania ogolne” KodCPV 45000000-7, pkt 7

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montawych
instalacji elektrycznej

obmiaru robot dokonujesk natury (wykonanej roboty) przyjmug jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentacji i tak:

- dla osprztu przewodow: szt., kpl., m

- dla przewoddéw: m,

- dla sprztu tacznikowego: szt., kpl.,

- dla opraw éwietleniowych: szt., kpl.,

- dla osprztu monta&owego w rozdzielnicy: szt., kpl.,

- dla aparatow montawych w rozdzielnicy: szt., kpl.,

- dla uradzen i odbiornikbéw energii elektrycznej: szt., kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot podano w specyfikacfechnicznej
~Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7, pl&

8.2. Warunki odbioru instalacji i urz adzen zasilajacych
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8.2.1 Odbidér migdzyoperacyjny

Odbiér midzyoperacyjny przeprowadzony jest po zZakaeniu danego etapu robot
majcych wptyw na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu mogpodlegé m. innymi:
- przygotowanie podi@a do montau przewodow ,dcznikow, gniazd, opraw
oswietleniowych, uradzen i odbiornikow energii elektrycznej oraz innego sfu,
- instalacja, ktérej petne wykonanie uwarunkowaest yvykonaniem robot przez inne hran
lub odwrotnie, gdy prace innych brawymagaj zakaczenia robét instalacji elektrycznej

8.2.2. Odbidr czesciowy

Nalezy przeprowadzi badanie pomontawe czsciowe robot zanikagych oraz
elementow urgdzen, ktére ulegaj zakryciu (np. wszelkie roboty zanilkag),
uniemaliwiajace ocer prawidtowaci ich wykonania po catkowitym ukazeniu prac.
Podczas odbioru nate sprawdzt prawidtowad¢ montau oraz zgodn& z obowazujacymi
przepisami i projektem.

8.2.3. Odbidr koncowy

Badania pomontawe jako techniczne sprawdzenie jétiovykonanych robot naky
przeprowadz po zakaczeniu robot elektrycznych przed przekazaniggikownikowi
urzadzen zasilagcych.

Zakres bad@aobejmuje sprawdzenie:- pomiaru rezystancji izolacj
Parametry badaoraz sposéb przeprowadzenia biada okrélone w normach PN-IEC
60364-6-61:2000 IPN-E-04700:1998/Az1:2000

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy rozliczania rob6t podano w
specyfikacji technicznej ,Wymagania ogéle” Kod CPV 4500000-7,
pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatndgci

Rozliczenie rob6t montawych instalacji elektrycznej me by dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robdt kmcowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréwesziowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy p@aizy zamawigcym a wykonawg nasgpuje po

dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatrai wykonanego i odebranego zakresu robét stanowtiodéa

tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiago lub,

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za olomy zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elgdanych lub kwoty ryczattowe

obejmupce roboty instalacyjne uwzginiaja rowniez:
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- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materialéw:dzi i sprztu,

- obstug sprz:tu nie posiadacego etatowej obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkicsztowa przestawnych unmiwiajacych
wykonanie robét na wysokoi do 4m,

- usunecie wad i usterek oraz naprawienie uszkadzewstatych w czasie robot,

- uporadkowanie miejsca wykonywania robot,

- usungcie pozostaltri, resztek i odpadow materiatow poprzez przekazaf do
upowanionych zaktadoéw utylizacyjnych,

- likwidacje¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych gje sa réwnig koszty montau, demontau i pracy rusztowa

niezlednych do wykonania robot na wyssgkodo 4m od poziomu terenu,

Przy rozliczaniu rob6t wg uzgodnionych cen jednostkch koszty niezédnych rusztowa

moa by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stan@wiodstaw oddzielnej ptatnéci .

10. Normy i przepisy zwigzane

10.1. — Warunki techniczne wykonania i odbioru robot bwtdmo-montaowych Tom V
- Instalacje elektryczne
10.2. — PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w otasiek budowlanych. Zeszyt 01; 03; 4-41;
4-43; 47, 5-52; 5-523; 56; 6-61; 7-701
10.3. — PN-84/E-02033 Wietlenie wretrz swiattem elektrycznym
10.4. — PN-E-04700 Uszizenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegycznych
10.5. — Wytyczne przeprowadzania pomaataych bada odbiorczych
10.6. — PN-92/E 08106 Stopnie ochrony zapewnionezpobudowy (kod IP)
10.7. — PN-90/E 05023 Oznaczenia identyfikacyjrewodow barwami i cyframi
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Il SPECYFIKACJE TECHNICZNE SZCZEGOFOWE

ST - 01 MONTAZ TABLIC ELEKTRYCZNYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji techniczaeyymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t montaeowych dotyczacych wykonania tablic elektrycznych z zasilaniem dl
wykonania instalacji elektryczne; .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokupreetargowy przy robotach
elektrycznych zwizanych z realizagjrob6ot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod murowane instalacje,

- zaprawienie bruzd po uteniu instalaciji,

- monta kabli i przewodow,

- wykucie wreki pod tablice elektryczne i wagznik P.pa
- mont& tablicy elektrycznej wraz z wypasaniem,

- podhczenie przewodow i kabli,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robo6t

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedsia specyfikacj technicza,
projektem budowlano-wykonawczym, cytowanymi w @Q.normami i przepisami
Zwiazanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materiaty

Kazdy wbudowany materiat powinien posig&dzertyfikat na znak bezpieargwa, certyfikat
zgodndci lub aprobat technicza. Do wykonania przedstawionych wgj prac nalgy
zastosowan/w materiaty:

- Przewod LgY 16mrh

- rozdzielnice typu RW 3x12 oraz Obudowa do VIFTTDO0 koloru czerwonego

- materiaty pomocnicze: tulejki zaciskowe nkowki kablowe

Aparaty tablicowe nn. do montowania na szynie TH35:

- wytaczniki nadpgdowe 1-f charakterystyka B zakresgdw od 6 do 16A

- wytaczniki nadpadowe 1-f charakterystyka C zakreagidw do 10A

- wytaczniki réznicowo-padowe 4- bieg. 30mA od 40 A
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- rozfaczniki izolacyjne 1 bieg. 40A
- przehcznik agregat -ste
- modutowe bloki listew rozdzielczych 63A 4-bieg.

3. Sprat
Sprzt reczny (elektronargzia) zgodny z projektem organizacji robot.
4. Transport

Srodki i uradzenia transportowe powinny dgprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow .

Do wykonania prac montawych naley zastosowan/w. srodki transportu:

- samochdd dostawczy 0,9 t.

5. Wykonanie robot

Wymagania ogoélne przedstawiono w specyfikacji ST00

Przed przysipieniem do prac zabezpie&zgrzed pojawieniem sinapkcia.

Po wykonaniu prac wszystkie tablice czytelnie ozgacWewnrgtrz tablic trwale
przymocowa schemat ideowy rozdzielnicy.

6. Kontrola jakasci robot

Kontrola jakdaci robot polega na sprawdzeniu :

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- poprawn@ci montau przewodow,

- wtasciwej lokalizaciji tablic elektrycznych,

- prawidtowaci doboru aparatéw nn.,

- zgodndci zastosowanych ugdzen ze specyfikagj technicza,

- pomiarow rezystancji izolacji, skuteczaoochrony p. porzeniowej,
- zgodndci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowi jest:
- dlatablic - szt
- dla osprztu tablicowego - szt

8. Odbidr robot

Ogodlne wymagania dotyaee odbioru robét podano w ST 00.00.

Do odbioru kaicowego nalgy przedstawd:

- protokoty pomiardw rezystancji, sprawdzenia saryooego wyiczenia zasilania,

- certyfikaty na znak bezpiearstwa , aprobaty techniczne nayte materiaty oraz deklaracje
zgodndci,

- dokumentagj powykonawca,

- protokoty préb dziatania.
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9. Podstawa ptatnsri

Ptatn@¢ za wykonane roboty ¢dzie dokonana na podstawie warunkéw zawartych w
specyfikacji ST 00.00., po dokonaniu odbioréw technych wykonanych robaét.

10. Normy i przepisy zwgzane

10.1 Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych Tom V.
Instalacje elektryczne

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektudowlanych Zeszyty 01; 03; 4-41;
4-43,47; 5-51; 5-52; 5-53,56; 6-61; 7-701

10.3. PN-IEC- 439-1,

10.4. PN-E-04700 Usglzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegrcznych.
Wytyczne przeprowadzania bagemontaowych odbiorczych.

10.5. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnianezpsbedowy (kod IP).

10.6. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjnemwadow barwami i cyframi.

ST-02 INSTALACJE OSWIETLENIA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicza@yymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t montaowych dotycacych wykonania instalacjisavietlenia dla wykonania
instalacji elektrycznej .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokupreetargowy przy robotach
elektrycznych zwizanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1.specyfikaciji.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Zakres robot obejmuije:

- trasowanie,

- wykucie bruzd i otworow pod montowane instalacje
- wykucie przehi w scianach i stropach,

- mocowanie puszek pod osgrmstalacyjny,

- uktadanie rurek instalacyjnych

- uktadanie przewoddéw w uprzednio wykutych bruzdach
- zaprawianie bruzd po uteniu instalaciji,

- monta osprztu podtynkowego,

- monta opraw dwietleniowych,

- podhczenie instalacii,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- przygotowanie dokumentow odbiorowych .
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1.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST -00.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie przedstawspecyfikagjtechniczn ,
projektem budowlano-montawym, cytowanymi w pkt 10 normami i przepisami
Zwiazanymi oraz poleceniami Inwestora.

2.  Materialy

Kazdy wbudowany materiat powinien posig&dzertyfikat na znak bezpieargtwa , certyfikat
zgodndci lub aproba¢ techniczi . Do wykonania przedstawionych #ej prac zastosowa
n/w materiaty:

- przewéd YDY 3x1,5mrh 750V,

- puszki podtynkowe gbokie (60mm)3d 50,

- puszki rozgazne podtynkowe

- wytaczniki podtynkowe jednobiegunowe zwykte,

- wytaczniki swiecznikowe podtynkowe zwykle,

- oprawazaréwkowe

- zaroOwki gtdwnego szeregu; 60W

- kotki rozporowe plastykowe i metalowe.

- taczniki instalacyjne

3.  Sprzet
Sprzt reczny (elektronarazia) zgodny z projektem organizacji robot.
4.  Transport

Srodki i urzdzenia transportowe powinny dgprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montawych naley zastosowa:

- samochdd dostawczy 0,9t.

5.  Wykonanie robot

5.1. Kucie bruzd

Kucie bruzd wykon&mechanicznie po uprzednim wytrasowaniu tras przeéwo
Trasowanie naley wykona uwzgkdniajac konstrukat budynku oraz trasy innych instalaciji.
Po wykuciu bruzd i utzeniu przewodow, bruzdy nadg zatynkowé.

5.2. Montaz przewodow

Przewody instalacji @vietlenia montoweé

- pod tynk w wykutych bruzdach, uktade rurkach instalacyjnych na sufitach w
pracowniach , w wzach peszla w sufitach podwieszanych

W trakcie prac monfawych stosowasi¢ do ponzszych zasad:- przewody montawaod

tynk rownolegle dacian lub sufitu i zaginapod katem prostym.

- przy sufitach podwieszanych , na uchwytach moatowh do sufitu lub opaski do
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konstrukcji sufitu podwieszanego. Przewodzmet, styka z konstrukc sufitu
podwieszanego lub stropu drewnianego , przez kakboowamn

- przegcia przezciany i stropy chrordirurkami izolacyjnymi,

- przewody ukfadana podtau gtadkim, mocowanie przewodow w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody uktadaswobodnie, tak aby nie bylty nacme na napzenia.

5.3. Montaz osprzetu

Puszki rozgatzne montowéa w scianach.

Stosowa osprzt podtynkowy 10A. Otwory pod puszki instalacyjnekenpywa
mechanicznie. Puszki osadzarzez gipsowanie.dczniki lezace obok siebie powinny By
ostonkte wspola ramla ostonovs. Wysokad¢é montau osprztu dla heznikéw 1,3m nad
poziomem gotowej podtogi.

5.4. Montaz opraw oswietleniowych
Oprawy éwietleniowe w pomieszczeniach dobmgodnie z PN-84/E- 02033.
5.5. Ochrona przeciwporaeniowa

Jako ochroa przeciwporaeniowy zastosowano samoczynne wogenie w ukt. TN-S.
6. Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu:

- doboru opraw gwietleniowych,

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wtasciwej lokalizacji opraw éwietleniowych i ospretu,

- zastosowania opraw i osgta o wiaciwym IP,

- trwalaé¢ zamocowania uggizen,

- zgodndci zastosowanych ugdzen ze specyfikagj technicza,

- pomiaréw rezystancji izolacji , skuteczeoochrony przeciwpzarowe;
i natzenia édwietlenia,

- zachowania zasady jednolitej pozycjiaaiania 4cznikow,

- dziatania instalacji @vietleniowej podiczonej pod nagcie wraz z pomiarem
czasu dziatania opraw z modutem awaryjnym,

- zgodndci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7. Obmiar rob6t

Jednostk obmiarovy jest
- dla opraw szt
- dla przewodéw m

8.  Odbidr robot
Ogodlne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST- 00.00. do odbiorickavego
nalezy przedstawd :
- protokoty pomiardw rezystancji izolacji elektrywg, natzenia gwietlenia, sprawdzenia
skutecznéci samoczynnego wytzenia zasilania,
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- certyfikaty na znak bezpiearstwa , aprobaty techniczne nayte materiaty oraz
deklaracje zgodriai,
- dokumentagj powykonawca.

9. Podstawa ptatndgci

Ptatna¢ za wykonane robotygdzie dokonana na podstawie warunkow zawartych w
specyfikacji ST-00.00, po dokonaniu odbioréw tecknich wykonanych robét. Jednostka
obmiarowa montau opraw dwietleniowych, zawiera wykonanie dokumentacji, wgieu
bruzd i przeli przezsciany i stropy, zaprawienie bruzd, wywoéz gruzu wzgego utylizac,
montau przewodow i ospktu , montau opraw éwietleniowych , podiczenie przewodow ,
wykonanie pomiaréw kontrolnych, wykonanie pomiandatzenia dwietlenia, oznaczenie
opraw awaryjnych, wykonanie dokumentacji odbiorawej

10. normy i przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd — montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne,

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Zeszyty 01;03;

4-41,4-43,47; 5-51,;5-52; 5-523, 56; 6-61,;00-7

10.3. PN-84/E-02033s@ietlenie wretrz swiattem elektrycznym

10.4. PN-e-04700 Wedzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegycznych.

Wytyczne przeprowadzania pomamaych bada odbiorczych

10.5. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapevenfazez obudowy (kod IP)

10.6. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikaeyyrzewodow barwami i cyframi

ST.03. INSTALACJE GNIAZD 1-FAZOWYCH i 3-FAZOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji techniczaeyymagania dotycce wykonania
odbioru rob6t montaowych dotyczacych wykonania instalacji gniazd 1-fazowych, i 3-
fazowych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokupreetargowy i kontraktowy przy
robotach elektrycznych zazanych z realizagjrobot wymienionych w pkt 1.1. specyfikaciji.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Zakres robot obejmuije:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,

- wykucie przehi w scianach i stropach,

- wykucie otworéw pod puszkd50 do gniazd 230V,



19

- utozenie przewodow w uprzednio wykutych bruzdach,
- monta gniazd 230V i 3x400V

- podhczenie instalacii,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- przygotowanie dokumentow odbiorowych

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST-00.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedsta specyfikacy technicza,
projektem budowlano — wykonawczym, cytowanymi w p&tnormami i przepisami
zwiazanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materiaty

Kazdy wbudowany materiat powinien posig&daertyfikat na znak bezpieargwa , certyfikat
zgodndci lub aprobat techniczia \. Do wykonania przedstawionych »gj prac nalgy
zastosowa n/w materiaty:

- przewdd YDY 3x2,5mm

- przewdd YDY 5x6mrp.t.

- puszki podtynkowe gbokie (gkbokas¢ 60mm),

- gniazda 10/16A/250V ze stykiem ochronnym IP2044 oraz 3x400V/32A 3L+N+PE

3. Sprzet
Sprzt reczny(elektronaradzia) zgodny z projektem organizacji robot
4. Transport

Srodki i uradzenia transportowe powinny dgprawne technicznie i dostosowane do
transportu odpowiednich materiatow.

Do wykonania prac montawych naley zastosowan/w srodki transportu:

- samochdd dostawczy 0,9T.

5. Wykonanie robot
Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST000

5.1. Kucie bruzd
Kucie bruzd wykonamechanicznie po uprzednim wytrasowaniu tras przéwo
Trasowanie naley wykona uwzgkdniajac konstruka budynku oraz tras innych instalacji.
Po wykuciu bruzd i uteeniu przewodow, bruzdy nalg zatynkowa. Gruz naley wywiez¢ i
zutylizowat.

5.2. Montaz przewoddéw

Przewody instalacji gniazd montoiva
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- pod tynk w wykutych bruzdach,

- w rurkach peszla w stropach i na konstrukcjagwadianych,

W trakcie prac montawych stosowasic do ponzszych zasad:

- przewody montowapod tynk réwnolegle décian lub sufitow i zaginapod
katem prostym,

- przegcia przezciany i stropy chromdirurkami rvs,

- przewody ukfadana podtau gtadkim, mocowanie przewoddéw w bruzdach przez
gipsowanie,

- przewody ukfadaswobodnie , tak aby nie bylty naome na napgenia,

- nie wolno stosow@apolaczen skrecanych.

5.3. Montaz gniazd 230V i 3x400V

Stosowa osprzt podtynkowy 10A,. Otwory pod puszki instalacyjngkena mechanicznie.
Puszki osadzaprzez gipsowanie.

Laczniki i gniazda leace obok siebie powinny Byostonkte wspodlna ramky ostonowva.
Wysokas¢ montau dla gniazd 1,3m. w pomieszczeniach

5.4. Podlaczenie pozostatych odbiornikéw jednofazowych

Wentylatory wycagowe zadczane g wytacznikami FR101/40A w tablicy rozdzielczej .
Podhczenie wentylatoréw bezpednio na zaciski wentylatora.

5.5. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochroa przeciwporaeniowy zastosowano samoczynne wogenie w uktadzie TN-S
6. Kontrola jakdsci

Kontrola jakaci wykonanych robét polega na sprawdzeniu:

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wtasciwej lokalizacji gniazd,

- zastosowania ospt 0 wigciwym IP,

- trwatos¢ zamontowanych uszlzen,

- podhczenia urzdzen zgodnie z DTR i projektem budowlano-wykonawczym,
- zgodndci zastosowanych zabezpietzastalacii,

- zgodndci zastosowanych ugdzen ze specyfikagj technicza,

- pomiarow rezystancji izolacji, skuteczaoochrony p. porzeniowej,

- zgodndci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowi jest:

- dla gniazd 1-fazowych -szt
- dla gniazd 3-fazowych - szt
- dla odbiornikéw 1-fazowych - szt
- dla odbiornikéw 3-fazowych - szt
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8. Odbidr robot

Ogodlne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST-00.00.

Do odbioru kaicowego nalgy przedstawd:

- protokoty pomiardw rezystancji izolacji elektrywg, sprawdzenia skuteczwbdziatania
ochrony p. porzeniowej,

- certyfikaty na znak bezpiearswa, aprobaty techniczne nayte materiaty oraz deklaracje

9. Podstawa ptatnsi

Ptatna¢ za wykonane robotygdzie dokonana na podstawie warunkow zawartych w
specyfikacji ST-00.00, po dokonaniu odbioréw teckanich wykonanych robat.
Jednostka obmiarowi moriagniazd oraz poszczegoélnych instalacji zawieraomgkie
dokumentacji powykonawczej, wykucie bruzd i prégtmzezsiciany i stropy, zaprawienie
bruzd, wywo6z gruzu wraz z jego utylizacinonta przewodow i ospkgu, monta gniazd,
monta instalacji wyrbwnawczych i wykonanie pomiaréw kantiych , skompletowanie
dokumentacji odbiorowej.

10. Normy i przepisy zwjzane

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdtilowlano montaowych Tom V.
Instalacje elektryczne

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obielkthudowlanych . Zeszyty 01; 03; 4-41;
4-43,47; 5-51; 5-52; 5-523; 56; 6-61; 7-701

10.3. PN-E-04700 Uezdlzenia i ukiady elektryczne w obiektach elektrogegrcznych.
Wytyczne przeprowadzenia pomaoitavych bada odbiorczych

10.4. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnionezpobeidowy (kod IP)

10.5. PN-90/E-05023 oznaczenie identyfikacyjne waodw barwami i cyframi.

ST-04 WYKONANIE WEWNETRZNYCH LINII
ZASILAJACYCH wiz

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technic8#®wymagania dotyezre wykonania i
odbioru rob6t montaowych dotyczacych wykonania linii zasilania watznika P.pa i tablicy
rozdzielczej na Sali.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokupreetargowy przy robotach
elektrycznych zwizanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1. specyfikaciji.
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1.3. Zakres robdt objetych ST

Zakres robot obejmuje:

- wytyczenie trasy wiz

- wykucie bruzd wécianie

- utozenie przewodu w bruzdzie

- zagipsowanie bruzdy z przewodem
- pomiary pomontaowe

1.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedsia specyfikacj technicza,
projektem budowlano -montawym, cytowanymi w pkt 10 normami i przepisami
Zwiazanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. Materialy

Materiaty do wykonania linii kablowej powinny podi certyfikat na znak bezpiearstwa,
certyfikat zgodnéci lub aprobag techniczia. Do przedstawionych wgj prac zastosowa
n/w. materiaty;

- przewéd YDY 5x10mrh

3. Sprzet
Sprzt reczny zgodny z projektem organizacji robot
4. Transport

Srodki i uradzenia transportowe powinny dgprawne technicznie i dostosowane do
transportu kabli energetycznych.

Do transportu nalgy zastosowé&

Samochdd dostawczy 0,9t.

5. Wykonanie robot
5.1. Wytyczenie trasy wiz
Tras; wlz wytyczy¢ zgodnie z planem zasilania tablicy rozdzielczej.
5.2. Wykucie bruzdy
Bruzd: pod wlz wykut recznie zgodnie z dokumentac;j
5.3. Ulozenie przewodu wlz w bruzdzie

Przewdd YDY 5x10mm2 utey¢ w bruzdzie zgodnie z dokumentacj
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5.4. Pomiary pomontaowe

Nalezy wykonac pomiar agtosci zyt przewodu wlz oraz rezystardgolacji poszczego6lnych
zyt przewodu wlz. Z pomiarow spadzi¢c odpowiednie protokoty.

Pomiary winna wykonaosoba posiadgta odpowiednie uprawnienia do wykonywania
pomiarow elektrycznych.

6. Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu:
- doboru przewodu
- zgodndci trasy przewodu wlz z dokumentatjudowlarn

7. obmiar rob6t

Jednostk obmiarowg jest : m.b
8. Odbidr robot

Ogodlne wymagania dotyaze odbioru rob6t podano w ST — 00.00. do odbiomckaego

nalezy przedstawd:

- protokoty pomiarow rezystancji izolacji elektrycg

- certyfikaty na znak bezpiearstwa , aprobaty techniczne nayte materiaty oraz deklaracj
Zgodndci

- dokumentagj geodezyjn powykonawcaz.

9. Podstawa ptatndci

Ptatna¢ za wykonane robotygdzie dokonana na podstawie warunkow zawartych w
specyfikacji ST — 00.00 , po dokonaniu odbiorowhtgcznych wykonanych rob6t. Jednostka
obmiarowa linii kablowej zawiera wykonanie powykaraej dokumentacji geodezyjnej i
pomiaréw elektrycznych.

10Normy i przepisy

10.1 Warunki techniczne wykonania i odbiashdt budowlano — montawych TOM V
Instalacje elektryczne.

10.2. Wytyczne przeprowadzenia bag@montaowych i bada odbiorczych

10.3. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjnewadow barwami i cyframi

10.4. Norma SEP — E-004 Linie kablowe projektoartudowa



