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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00. — Wymagania Og6lne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdInych wymagan technicznych dotyczacych wykonania 1 odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi
dojazdowej do pol w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Zakres robot obejmuje zadanie zgodnie z pkt. 1.1.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calos¢
techniczno — uzytkowa (drogeg) albo jego czgs¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik i $ciezka rowerowa — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od
jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i rowerzystow oraz odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy — opatrzony pieczg¢cig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen 1 innej
korespondenc;ji technicznej pomigdzy Kierownikiem Projektu, Wykonawcg 1 projektantem.

1.4.6. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielgcymi jezdnie.
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1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
1 skarpami rowow.

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiarow — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr
z ponumerowanymi stronami sluzagcy do wypisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaja potwierdzenia przez Kierownika Projektu.

1.4.13. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatlow oraz Robot.

1.4.14. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie
z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

1.4.15. Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwag Scieralng
a podbudowa, =zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni
1 przekazywanie ich na podbudowg.

c) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza — gorna cze¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza — dolna cze¢s¢ podbudowy spehiajgca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu
1 przenikania czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.16. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.18. Odpowiednia  (bliska) zgodno$§¢ — zgodno$¢ wykonywanych  Robdt
z dopuszczajagcymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony
z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi 1 srodowisko
przed ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze — czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci
przemarzania

1.4.22. Podloze ulepszone — gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wilasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Kierownika Projektu — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy
przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

1.4.25. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.

1.4.26. Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjne;j,
stuzace do przeplywu matlych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27. Przeszkoda naturalna — element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.29. Przetargowa Dokumentacja Projektowa — cz¢s¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.30. Rekultywacja — Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.31. Slepy Kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng
calos¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelniania
przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonaniu
Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje¢ 1 wspotrzedne punktow giownych
trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki i dokumenty:
1. Opis techniczny
2. Plan sytuacyjny
3. Przekroje typowe
4. Szczegoly

Specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlanych

Przedmiar Robdt

1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB.

W przypadku gdy materialy lub Roboty nie bedag w peini zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub STWiORB, i1 wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to
takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.
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1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Za utrzymanie ruchu publicznego uwaza si¢ wykonanie robdt utrzymaniowych
1 remontoOw biezacych, niezbgednych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim
standardzie technicznym, zlozonym dla tej drogi. Powyzsze nie obejmuje od$niezania
1 zwalczania gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, czasowg sygnalizacje,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposOb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢ ze jest
wiaczona w Ceng Kontraktows.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot wykonawca bedzie:
a) Utrzymywac¢ Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej 1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow 1 drég
dojazdowych.
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ stosowane do
wykonywania robot.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajac brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
Robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materialty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie materialdw od wiasciwych
organéw administracji panstwowe;.

Konsekwencje uzycia materialow szkodliwych dla otoczenia, a stanowigcych
jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zanieczyszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot,
zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie
wilasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzona wiasno$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnos$ci byl nie gorszy niz przed
powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane prze jego dziatania uszkodzenia
instalacji na  powierzchni  ziemi 1  urzadzen  podziemnych  wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie, zabezpieczenie 1 przebudowe tych instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikéw oraz bedzie odpowiedzialny za ochrong tych urzadzen podczas trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Inzyniera 1 wladze lokalne o
zmianie rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych znajdujacych si¢ w terenie objetym
Robotami.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub ladunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
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1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé wszystkich obowigzujacych
przepisOw dotyczacych bezpieczefstwa 1 higieny pracy, miedzy innymi Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu 1 formy
bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzaju robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa 1 zdrowia ludzi. (Dz. U. nr 151 poz. 12562 r. 2002)
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona 1 utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt 1 za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do Robdt od Daty Rozpoczgcia do daty wydania Potwierdzenia
Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa Ilub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i1 innych przepisOw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z Robotami i1 bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

1.5.13. R6wnowazno$¢ norm 1 zbiorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inacze;j.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza Siudo konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce 1 przedlozone Inzyniera, co najmniej na 28 dni przed data
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera.
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W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, Ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo
rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych
w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zroédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdltowe informacje
dotyczace proponowanego zroédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (czeSci) materialtdow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy uzyskane z dopuszczonego zrodlta w sposob ciagly spetniaja wymagania
specyfikacji technicznych w czasie post¢gpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na
pozyskanie materiatdéw z jakichkolwiek zrddet miejscowych wigczajac w to zrédia wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzyniera wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajagca raporty z badan terenowych
1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia Inzyniera.

Wykonawca  ponosi  odpowiedzialno§¢ za  spelnienie  wymagan  ilosciowych
1 jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow 1 miejsc pozyskania piasku
1 zwiru beda formowane w haldy 1 wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Dokumentacji projektowej beda wykorzystywane do Robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Dokumentacji projektowej lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegdlnione w
Dokumentacji Projektowe;.

Eksploatacja 7Zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialtow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganymi. Probki
materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.
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W przypadku, gdy Inzyniera bedzie prowadzil inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:
a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspoliprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji Dokumentacji
Projektowe;.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na Uzycie tych materialow do innych robét niz te, dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robodt, w ktorym znajduja si¢ niezbedne i1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢
1 wlasciwos¢ do robot 1 byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji Robodt, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien byc¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
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wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzynierowi, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow/sprzetu na 1 z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgedne zezwolenia
od wiladz, co do przewozu nietypowych tadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt 1 wilasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB 1 wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
oraz za jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robdt za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacjg projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ, projektu organizacji Robot oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i1 rzednymi okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu Robo6t zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzyniera, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow Robdt beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w
STWiORB, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialdow 1 Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlos$ci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z
tego tytulu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzynierowi
Programu Zapewnienia Jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowg, STWiORB oraz poleceniami 1 ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.
W przypadku gdy prowadzone Roboty naleza do rodzaju robot stwarzajagcych szczegdlne
zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 151, poz. 1256) Wykonawca
ma obowigzek przedstawienia, najpdzniej w terminie 7 dni przed rozpoczgciem Robot,
odpowiedniego planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (bioz).
Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawierac:
a) Czes¢ ogdlng opisujacy:
- organizacje¢ wykonania robdt, w tym terminy 1 sposdb prowadzenia robot,
- bhp,
- plan bioz (kiedy wymagany),
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robot,
- system (sposob 1 procedur¢) proponowanej kontroli i1 sterowania jakosciag
wykonywanych Robdt,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;
b) Czes¢ szczegdtowq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot
- wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje 1 1lo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposob 1 procedure pomiardow 1 badan (rodzaj i1 czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementow Robot,
- sposob postgpowania z materiatami 1 Robotami nieopowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
0siagna¢ zatozong jakos$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt 1 jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan materialow oraz Robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzyniera moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary 1 badania materialdw oraz Robot
z czestotliwos$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w STWiORB,
normach i1 wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okres§lone, Inzynier ustali, jaki
zakres  kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowne urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier begdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzyniera bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robo6t badanych materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

Inzyniera jest upowazniony do kontroli wszystkich Robot oraz materialow dostarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych, wilaczajac w to przygotowanie i1 produkcje
materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie
materiaty 1 Roboty, ktére nie spetniaja wymagan jakosciowych.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dopuszczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez kierownika
Projektu.

6.4. Badanie i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystagpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i1 badania materialow u Zrodia ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
ocenia zgodno$¢ materiatdw 1 Robdot z wymaganymi STWiORB na podstawie badan
wiasnych oraz wynikdw badan i pomiarow zawartych w raportach Wykonawcy.

InZzynier moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materialow 1 Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiIORB. W takim
przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiajagcego wykonuje nastepujace badania 1 pomiary zlecone przez
Inzyniera:
a) Przed rozpoczeciem Robot:
- badanie materiatlow przewidzianych do wbudowania,
b) W trakcie Robdt:
- badania jakosci stosowanych materiatow,
- badania sprawdzajace do odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- badania do odbioru ostatecznego wg poszczegolnych asortymentow STWiORB.
W czasie trwania budowy probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miar¢ postepu robot.

6.7.  Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniona zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskag Normg lub

e Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslong w pktl.
1 ktorej spelniajg wymogi STWiORB.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow
tych badan dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakikolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu
Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczecia zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,
- przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,
- uwagi 1 polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymywania robot z podaniem powodu,
- zgloszenia 1 daty odbioro6w Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czgsciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Robdt.

(2) Rejestr Obmiarow
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robodt. Obmiary wykonywanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zalgczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sig¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace

dokumenty:

a) Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) Protokoty przekazania terenu Budowy,

¢) Umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

d) Protokoty odbioru Robot,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1 przedstawiane do
wgladu na zZyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar Robdt bedzie okreslic faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie
z Dokumentacja Projektowa 1 STWiORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w Kontrakcie Iub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inzyniera.

Obmiar nie powinien obejmowaé¢ dodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentacji
projektowej z wyjatkiem Robot zaakceptowanych przez Inzyniera na pisSmie. Zwigkszona
ilos¢ Robdét w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaplate.
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7.2.  Zasady okreslania iloSci Robdt i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m’ jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktoére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganymi specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac
w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ czasie ich wykonania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci  beda uzupeinione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie Rejestru Obmiar6w. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatagcznika do Rejestru Obmiarow, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a) Odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi czesciowemu,
c) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.  Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbior Robot zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzyniera.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 1los¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie badan
wilasnych oraz dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych
1 W oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjag Projektowa,
STWiORB 1 uprzednimi ustaleniami.

8.2.  Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czg¢sci Robot. Odbioru
czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robodt. Odbioru
Roboét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiodr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robdt nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot 1 przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i1 pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowa 1 STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych 1 ulegajacych  zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych Iub Robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robot, jezeli ich jakos¢ 1 ilosé
w poszczegbdlnych asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, STWiORB oraz
ustaleniami 1 poleceniami Inzyniera.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej] Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych Robdt w  stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.
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8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokédt odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji Projektu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Projektu 1 ew. uzupehiajace lub zamienne).
Recepty 1 ustalenia technologiczne.

Dziennik budowy i1 Rejestr obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
z STWIiORB iew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow zgodnie
z STWiORB i ew. PZJ.

7. Opinie technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
1 pomiaréw zatgczonych do dokumentéow odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB
i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na potozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia, wodociggowej itp.) oraz protokoty
odbioru 1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopi¢ mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wraz z oswiadczeniem o zakonczeniu Robot.

12. Protokoty odbiorow czesciowych i ewentualnie robot zanikajacych.

W  przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych 1 Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nk

8.4.0dbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych Robdt zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawg platnosci jest cena ryczattowa kontraktu.

Kwota ryczattowa pozycji begdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania 1 badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w
Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Wartos¢ zuzytych Materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na Teren Budowy,

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.

Warunki Kontraktu i Wymagania STWiORB DM.00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu 1 Wymagan Ogdlnych zawartych
w STWiORB DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach,
a niewyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.

Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszty wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponosi Wykonawca. Po stronie
Wykonawcy lezy rowniez spelnienie roszczen osob 1 podmiotow, ktére w zwigzku
z wprowadzeniem Organizacji Ruchu na czas budowy i prowadzenia robot doznaja
jakiegokolwiek uszczerbku.

a)
b)

©)
d)

€)
f)

2
h)

i)
3
k)
D

10.

Koszt wybudowania objazddéw / przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

Ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

Budowa drog objazdowych, innych urzadzen i obiektéw lub remont istniejacych drog
w zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.

Optaty/dzierzawy terenu.

Odszkodowania zwigzane z wydtuzeniem tras pojazdéw komunikacji zbiorowe;j.
Przygotowanie terenu.

Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan 1 drenazu.

Tymczasowe zabezpieczeni lub przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:

Oczyszczenie, przestawieni, przykrycie 1 usuni¢cie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 Swiatel.

Utrzymanie plynnos$ci ruchu publicznego.

Zimowe utrzymanie w odpowiednim standardzie.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

Usunigcie wbudowanych materialow 1 oznakowania

Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz. U. Nr89 z 25.08.1994r, poz. 414)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628)

Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

Rozporzadzenie MI z 06.02.2003r (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie MI z 27.08.2002r (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z pdzniejszymi zmianami).
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, zwigzanych z rozbidrkg elementéw drédg 1 ulic
w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci
Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczag wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmujg rozbiorke:

- nawierzchni jezdni,

- elementy odwodnienia.

1.4. OKkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogoblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu osob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6.  Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, kas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania 1 sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogodlne”.
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2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Elementy 1 materiaty z rozbiorek stajagce si¢ wlasnoscig wykonawcy powinny by¢ usunigte
z terenu budowy w sposob 1 terminie niekolidujgcym z wykonaniem innych robot. Wszystkie
koszty zwigzane z transportem, skladowaniem 1 utylizacja ponosi Wykonawca. Materiaty
wskazane przez Inwestora jako jego wlasnos¢ nalezy dostarczy¢ na wskazane miejsce.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w PZJ
1 projekcie Technologii 1 Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robdt oraz Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2.  Wykonanie Robot rozbiérkowych

Roboty rozbidorkowe elementow drdég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3. zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub
wskazanych przez Inzyniera.

Decyzje o ewentualnym zakwalifikowania materiatu z rozbiorki do ponownego wbudowania
podejmuje Inzynier.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania uszkodzen.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypehié
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do uzyskania
wskaznika zageszczenia 1>1,00.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub tadowarki.
W trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania drog
dojazdowych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogoblne”

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jako$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych Robot
rozbiorkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowniez sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno
spelnia¢ odpowiednio wymagania okreslone w odpowiednich STWiORB.

Odbioru wykonanych Robdét rozbidrkowych dokonuje Kierownik Projektu na budowie na
zasadach okreslonych w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” jak dla Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2. Jednostka ryczaltowa

Obmiaru Rob6t dokonuje si¢ na budowie.

Jednostka ryczattowa Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic jest dla rozbiorki:
- odwodnienia - metr (m),

- nawierzchni — metr kwadratowy (m2).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

8.2.  Sposéb odbioru robét

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATONSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki ryczaltowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- wyznaczenie Robot w terenie,
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- zakup 1 zastosowanie materialtdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania
robdt wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- rozbidrka wszystkich materialdw wymienionych w pkt.1.3,

- zatadunek 1 odw6z na wysypisko,

- koszty utylizacji,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i1 sprawdzen,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
1.Dz. U. Nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.
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D.03.01.01. PRZEPUSTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru przepustéw rurowych z rur zelbetowych w zwigzku z robotami budowlanymi
w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do pol w miejscowosci
Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna (STWiORB) jest materiatem stosowanym, jako dokument
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zgodnie z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem przepustow rurowych wykonywanych jako przepusty pod korong drogi
lub na zjazdach z drogi gminne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkni¢tej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub shuzacy do ruchu
kotowego 1 pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktoérego konstrukcja no$na wykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen — wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci, charakteryzujaca si¢
dobra odpornoscig na dzialanie roztworu soli 1 olejow mineralnych oraz ograniczong odpornoscia
na benzyne.

1.4.4. Przepust z rur PP i Zelbetowych — przepust rurowy, ktérego zewnetrzna powierzchnia rur
jest uksztattowana wielkosci 1 skoku zwoju dostosowanego do Srednicy rury.

1.4.5. Zlgczka do rur — element shuzacy do polaczenia dwodch odcinkdéw rur, przy montazu
przepustu.

1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca ztaczke, przy taczeniu dwoch
odcinkow rur.

1.4.7. Zakladowa Kontrola Produkcji - stala wewngtrzna kontrola produkcji wykonywana przez
Producenta wyrobu budowlanego, podczas ktérej wszystkie elementy, wymagania 1 postanowienia
przyjete przez Producenta powinny zosta¢ przez niego udokumentowane w usystematyzowany
sposob w formie zapisanej polityki i procedur.

1.4.8. Katalog prefabrykowanych przepustow drogowych (KPPD) — katalog zostal opracowany
przez Transprojekt Warszawa maj 1994 r.

1.4.9. Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materiatdw z dokumentacja projektowa 1 aprobatg techniczng

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, STWiORB oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materiatlow dla przepustu

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu sg:

a). Rury polietylenowe spiralnie karbowane o sztywnos$ci obwodowej SN8 (8 kPa) dostarczane
w odpowiednich dlugos$ciach. Dlugos$¢ rur powinna by¢ dostosowana do dlugosci zawartych w
dokumentacji projektowej. W przypadku wykonywania przepustu pod droga z dopuszczeniem
ruchu wahadlowego dopuszcza si¢ stosowanie ztacz.

b). Fundament pod rury zgody z dokumentacja projektowa i szerokosci Dz+0,4m mieszanka z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechaniczne 0/31,0 mm odpowiadajacego wymaganiom
PN-EN 13242:2004.

c). Podsypka dolna pod rury z kruszywa naturalnego w postaci pospdiki 0/31,5mm
odpowiadajacej wymaganiom — podbudowa pomocnicza. Grubos¢ podsypki 0,10 m
niezaggszczona w celu umozliwienia dobrego dopasowania karboéw 1 podparcia rOwnomiernego na
caltej powierzchni rury.

d). Zasypka z kruszywa naturalnego z pospotki 0/31,5 mm o grubosci 0,20 m odpowiadajaca
wymaganiom PN-EN 13242:2004.

2.2.3. Wlot 1 wylot z przepustu.
2.2.3.1. Wymagane wlasciwosci dla wlotu/ wylot

Wiot 1 wylot przepustu powinien zosta¢ wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:

—  koparka chwytakowa na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m’,

— ubijakiem spalinowym, ptyta wibracyjng, walcem lub innym sprzgtem zageszczajacym,

— sprzg¢tem transportowym,

— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprzgtem dzwigowym, woézkami widlowymi

(roztadunek moze tez by¢ wykonywany rgcznie).
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Uwaga: W czasie rozladunku rur nalezy zwraca¢ uwage, zeby nie uszkodzi¢ karboéw, np. przez
zbyt energiczne wycigganie rur, co powoduje tarcie karbow o podloze.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowe;,
STWiORB, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy. Wykonawca wystgpi do
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o akceptacje sprzetu do wykonania robdt budowlanych. Bez
akceptacji Inspektora Wykonawca nie moze rozpocza¢ robdt budowlanych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy sypkie 1 drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
1 nadmiernym zawilgoceniem. Rury nalezy ulozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j
obok siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy
dopusci¢, aby wigcej niz 1 m rury wystawato poza obrys $rodka transportowego.

Mieszanke betonowa mozna przewozi¢ mieszalnikami samochodowymi, z czasem
transportu nie dluzszym niz 90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 min przy +20°C 1 30
min przy +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowag 1 STWiORB.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejsze;j
specyfikacji.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopdw, np. pod tawe lub w korpusie istniejgcej drogi,
wykonanie (fawy) pod rury, np. z mieszanki kruszywa, z betonu pod $cianki czolowe,
ulozenie rury na fawie w jednym odcinku lub w odcinkach, wymagajacych polaczenia
kolejnych dwoch rur ztgczka,
wykonanie zasypki przepustu,
6. umocnienie skarp przy wlocie 1 wylocie przepustu,
7. roboty wykonczeniowe.

i S

9]

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;,
STWiORB lub wskazan Inspektora Nadzoru:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— ew. ustali¢ dane niezb¢dne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,
— ew. odwodnic teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru,
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— ew. dokona¢ przelozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu lub uzgodnien z
Inspektorem Nadzoru.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Dobor sprzetu 1
metody wykonania nalezy dostosowa¢ do rodzajéw gruntu, objetosci robdt 1 odleglosci transportu.

Dno wykopu powinno by¢ wyrdwnane z dokladnoscig co najmniej + 2 cm. Powierzchnia
wykopow powinna by¢ wyréwnana i1 posiada¢ rzut prostokatny o wymiarach podanych w
dokumentacji projektowe;.

5.5. Ulozenie rur przepustu na lawie

Przed utozeniem rury na fawie z kruszywa nalezy wykona¢ warstwe z pospodtki o gr. 10 cm
rownomiernie roztozonej na catej szerokosci tawy. Rure uktada¢ na warstwie pospotki w celu
umozliwienia rdwnomiernego dopasowania rury na catej dlugosci. Przepust ustawi¢ zgodnie z
pochyleniem 1 lokalizacja wedlug dokumentacji projektowej lub ustalen z Inspektorem Nadzoru.
Zaleca si¢ uktada¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej
dlugosci, wynikajaca z asortymentu produkcji 1 mozliwosci transportowych. W innych
przypadkach, przepust zlozony z dwoéch lub wigkszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia
zlaczkami poszczegdlnych odcinkow rur.

Laczenie dwoch odcinkdéw rur polega na:

— ulozeniu na tawie zlgczki,

— potozeniu na zlaczce dwoch sgsiednich koncow rur,

— zamknieciu zlaczki,

— zalozeniu w zlaczce paskéw lub Srub zaciskowych 1 zaciggnigcie ich. Diugos¢ koncowego
odcinka rury, mierzona w najkrotszym miejscu nie powinna by¢ mniejsza od 1 m.

Rure przepustu po ulozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposdb, aby nie zmienita swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokona¢ tego podsypka z kruszywa 0/31,5 mm

5.6. Zasypka przepustu
Zasypka przepustu do wysokosci co najmniej 20 cm ponad gorng krawedz przepustu.
5.7. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu
5.7.1. Rodzaje umocnien skarp
Umocnienie skarp przy wlocie 1 wylocie przepustu powinno odpowiada¢ ustaleniom
dokumentacji projektowe;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu 1 powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wtasne badania wilasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w punkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw 1 prefabrykowanych.




»GRAMAR?” Sp. z o.0.
%MAR 42-700 Lubliniec ul. Chiopska 15
NIP 575-188-53-32 REGQN 243102850

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1 Lokalizacja 1 zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa

Lokalizacj¢ przepustu nalezy sprawdza¢ kazdorazowy przy usytuowaniu nowego elementu.
Odchytki od osi projektowanego przepustu nie moga przekracza¢ -5 cm 1 + 5 cm. Odchytki
rzednej przepustu od rzednej okreslonej w dokumentacji projektowej nie moze przekracza¢ +1,0
cmi-3,0 cm.

6.3.2 Wykonanie wykopow

Roboty ziemne wykonane powinny zosta¢ z doktadnos$ci okreslong w dokumentacji projektowe;j
lub:

- szeroko$¢ wykopu + 5 cmi-2 cm

- odchytka od rzgdnej projektowej +1 cmi-2 cm

6.3.3 Wykonanie fawy pod przepust

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzi¢:
— rodzaj materialu uzytego do wykonania tawy,

— usytuowanie tawy w planie- odchytka +5c¢cm 1-2 cm

— rzedne wysokosciowe +1 1-3 cm

— grubos¢ lawy +5 cmi- 2 cm

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.4 Ulozenie przepust

Przy kontroli utozenia rur nalezy sprawdzi¢:

— rodzaj materialu uzytego do wykonania rur,

— usytuowanie rur w planie- odchytka +5c¢m 1- 2 cm
— rzedne wysoko$ciowe +11-3 cm

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.5 Wykonanie zasypki

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzi¢:
— rodzaj materialu uzytego do wykonania tawy,

— rzedne wysoko$ciowe +1 1-3 cm

— grubo$¢ zasypki+5 cmi- 2 cm

— zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowa.

6.3.6. Kontrola wykonania umocnienia wlotow 1 wylotow
Umocnienie wlotow 1 wylotow nalezy kontrolowa¢ wizualnie, sprawdzajac ich zgodno$¢

z dokumentacja projektows.

6.4 Czestotliwos¢ prowadzonych badad.
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Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica
1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczeg6lnienie robot l(;az(;;:,;crlothwosc Tolerancja wykonania
1 | Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic Dla kazdego Wg pkt. 63.1 1
terenu robot z dokumentacja czepusty 2 dokumentacji
projektowa ?azyp projektowe;j
2 | Wykonanie wykopow Biezaco Wg pktu 6
3 | Wykonanie fundamentu Biezaco We pktu 6
(fawy) przepustu
4 | Ulozenie rur przepustu na|Biezaco Wg pktu 6
tawie
5 | Zasypka przepustu Biezaco Wg pktu 6
6 Umocm'enle skarp przy wlocie Biezaco W pktu 6
1 wylocie przepustu

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
[1] pkt 7.

7.2. Jednostka ryczaltowa

Jednostka ryczaltowg jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu
Jednostka jest metr kwadratowy (m2) wykonanego wlotu 1 wylotu przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6

daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowej,
— ulozenie rur,
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] oraz niniejszej STWiORB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki ryczaltowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza,
— zakup, dostarczenie materiatow 1 sprzetu,
— wykonanie przepustu z wykopem, tawg, ulozeniem rur, zasypka, umocnieniem skarp wedtug
wymagan dokumentacji projektowej, STWiORB,
— zakup zlaczy,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— obmiar geodezyjny,
— odwiezienie sprzgtu.

Cena wykonania 1 m2 kompletnego wlotu (wylotu) obejmuje:

- prace pomiarowe 1 przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podioza,

- zakup, dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

- wykonanie tawy betonowe;j,

- wykonanie umocnienia z kostki granitowej wlotow (wylotéw),

- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych z specyfikacji technicznej,
- obmiar geodezyjny,

- zatadunek, transport 1 utylizacja nadmiaru materiatu.

9.3. Sposdb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszag STWiORB obejmuje takze:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu 1 sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezb¢dne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

3. PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja — Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna — Oznaczenia
graficzne.

5. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne— Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych 1
kanalizacyjnych.

10. PN-EN 206-1:2003 Beton - Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

13. PN-EN 1097-5-2008 Badanie mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw.

14. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne

15. PN-EN 12201-2:2011 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania
wody 1do

ci$nieniowego odwadniania 1 kanalizacji.
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10.2 Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas

wykonywania robdt budowlanych Dz. U. z dnia 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401.

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. ,,O wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92/2004 poz. 881)
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru, zwigzanych z wykonania koryta wraz z
profilowaniem 1 zageszczeniem podioza w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa
drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.1.  Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmuja: profilowanie i zaggszczenie koryta pod warstwy konstrukcyjne;

1.2.  Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi
1 okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot 1 ich zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Kierownika Projektu.

Ogbdlne wymagania dotyczace Robot podano w STWIORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ 1 warunkami
okreslonymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”, p. 3.

Przy mechanicznym zagaszaniu podloza Wykonawca powinien dysponowaé
nastepujacym sprawnym technicznie sprzetem:
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3.1.1. Do profilowania podloza:
- rowniarka samojezdna,

- spycharka ggsienicowa,

- koparko - fadowarka,

- sprzet reczny.

3.1.2. Do zaggszczania podioza
- walec gladki,

- walec ogumiony,

- lekki walec rgczny,

- sprzet reczny.

Wykonawca do wykonania profilowania i zaggszczania podioza moze uzy¢ innego
sprzetu zaakceptowanego przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Samochody samowytadowcze zatwierdzone przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Organizacji
Robdt na czas Robot 1 Harmonogram Robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane koryto. Harmonogram powinien uwzgledni¢ wykonanie Robdt
odcinkami w taki sposob, aby zabezpieczy¢ koryto przed zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Robdt nalezy wykona¢ tymczasowe odwodnienie w celu
odprowadzenia ewentualnych wod opadowych.

5.1. Profilowanie i zageszczenie podloza

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly co najmniej Scm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Kierownika Projektu, dowiez¢ dodatkowy grunt spulchniajacy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika
zageszczenia wg tab. 1.

Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna koryta do wymaganego profilu oraz
zageszezenie zgodne z projektem. Spadki poprzeczne pod warstwe odsgczajaca oraz dolng
warstwe podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez
walowanie. Jakiekolwiek nierdwnosci powstale przy zageszczeniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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Zageszczenie podloza nalezy kontrolowaé wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzone] zgodnie z BN-77/8931-12 lub dla gruntéw gruboziarnistych ptyta VSS
zgodnie z PN-S-02205.

Wilgotno$¢ gruntu podloza przy zageszczeniu nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci

optymalne;j:

- w gruntach niespoistych +2%,

- w gruntach mato i §rednio spoistych +0% 1-2%,
- w mieszaninach popiotowo — zuzlowych +2% 1-4%.

Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
przed przystgpieniem do uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego
osuszenia lub uzy¢ srodkdéw zaakceptowanych przez kierownika Projektu.

Po osuszeniu podloza Kierownik Projektu oceni jego stan 1 ewentualnie zleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastagpi wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona na wlasny koszt.

5.2.  Wymagania dotyczace zageszczenia i nosSnosci

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczenie podloza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego ponizej. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslic zgodnie
z BN-77/8931-12.

Warto$¢ wskaznika zaggszczenia I; badanego wedlug normy BN-77/8931-12 lub
wskaznika odksztalcenia [,=E,/E;, oraz wartosci wtornego modutu odksztalcenia £, powinny
odpowiada¢ parametrom podanym na rys. 3 i 4 normy PN-S-02205, w zaleznos$ci od rodzaju
podloza oraz obcigzenia ruchem. Wymagane wartosci podano réwniez ponizej:

Tablica 1. Wymagania dla wskaznika zageszczenia, wskaznika odksztalcenia 1 no$nosci

I, I, E,
. . nie mniej nie mniej | nie mniej niz
Rodzaj podloza niz niz (MPa)
podtoze pod nawierzchnie 1,00 2,20 80

Jezeli wartoSci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiggnigte przez bezposrednie
zageszezenie gruntdw rodzimych, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Mozliwe do zastosowania s$rodki proponuje Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji
Kierownikowi Projektu.

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i1 zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zageszczeniem podioza
nastgpi przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

36




»GRAMAR?” Sp. z o.0.
%GRA MAR 42-700 Lubliniec ul. Chiopska 15
NIP 575-188-53-32 REGON 243102850

Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Kierownik Projektu oceni jego stan i1 ewentualnie zaleci
wykonanie niezb¢dnych napraw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza

W wypadku watpliwosci, co do jakosci wykonanych Robot, Kierownik Projektu moze
zazada¢ wykonania badan dodatkowych lub zmieni¢ czestotliwos¢ ich wykonania w stosunku
do czestotliwosci podanej w niniejszej STWiORB.

Wskaznik zaggszczenia podloza nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12 a wtérny modut
odksztatcenia wg PN-S-02205:1998, zgodnie z czestotliwosciami przedstawionymi w
ponizszej tabeli.

Tablica 2. Wymagane cze¢stotliwosci badan

Rodzaj badania Czestotliwos¢ badan

Wskaznik zageszczenia /;

. 2 . e
Wskaznik odksztalcenia 7, 1 badanie na 500m” lecz nie mniej niz 2

badania na dziennej dziatce

Wtorny modut odksztalcenia £,

Zageszczenie nalezy kontrolowa¢é na podstawie normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II).

Wskazniki zaggszczenia powinny spetnia¢ wymagania podane w p. 5.2.

W przypadku , gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wg metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarnisto$¢ materiatu tworzacego podloze, kontrole
zageszezania nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych wg PN-S-02205:1998.

Wartos$¢ wskaznika odksztalcenia 7, nie powinna by¢ wyzsza niz podana w p. 5.2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg £2%.

6.2. Cechy geometryczne

6.2.1. Rownosé
Nieréwnosci profilowanego 1 zaggszczonego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowg tata,
co 20m w kierunku podtuznym. Nier6wnosci poprzeczne nalezy Mierzyc tata, co najmniej 10
razy na kazdy 1 km. Nier6wno$ci nie mogg przekraczac 2 cm.
6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4 metrowej taty 1 poziomicy
elektronicznej, co najmniej 10 razy na 1 km i1 dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych
tukow poziomych: na poczatku, w srodku 1 koficu kazdego tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
z tolerancja +0,5%.
6.2.3. Glebokos¢ koryta 1 rzedne dna
Glgbokos¢ koryta 1 rzedne nalezy sprawdza¢ na krawedziach koryta:
a) na prostych —co 50m,
b) na odcinkach krzywoliniowych — co 10m.
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Ro&zZnice pomigdzy rzednymi zamierzonymi 1 projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + Ocm 1 — 2cm.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenie cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10cm, wyrOwnane 1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka ryczaltowa jest metr kwadratowy (m?) wyprofilowania i zageszczenia
podtoza gruntowego pod konstrukcje.

8. ODBIOR ROBOT

Podloze podlega odbiorowi czgsciowemu wedhug zasad okreslonych w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”. Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu
technicznych dokumentow kontrolnych 1 przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia
wymogow podanych w punkcie 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sie za metr kwadratowy (m’) wykonanego wyprofilowania i zageszczenia
podtoza gruntowego pod konstrukcje.
Ceny jednostki ryczattowej jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania
1 obejmuje:
- profilowanie koryta,
- zageszezenie koryta,
- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,
- ewentualne osuszenie wykopow,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, prob i sprawdzen,
- oznakowanie Robot 1 jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza ST,
zgodnie z Dokumentacja Projektow3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-S-02205:1998.  Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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10.2. Inne dokumenty

Wykonanie 1 odbior robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu. IBDiM Warszawa, 1978 r.
Ogoblne Specyfikacje Techniczne GDDP. Warszawa, 1998 r.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
s3 wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru, oczyszczenie 1 skropienie warstw
konstrukcyjnych w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do pol

w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw konstrukcyjnych nalezy
wykona¢ przed utozeniem kazdej nastepnej warstwy nawierzchni z mieszanki mineralno-
bitumiczne;.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Ogdblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6.  Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i1 kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY

Materiaty do skropienie warstw konstrukcji nawierzchni muszg by¢ zaakceptowane
przez Kierownika Projektu 1 musza posiada¢ Aprobate Techniczng.

Do skropienia warstw konstrukcyjnych uzywa sie:
- do warstw z kruszywa lamanego — kationowa emulsje¢ asfaltowa sredniorozpadowg klasy
K2,
- do skropienia warstw bitumicznych — kationowg emulsj¢ modyfikowang szybkorozpadowa
klasy K1-65MP lub K1-70MP,
o wlasciwos$ciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe
EmA-99”; IBDiM Warszawa 1999; Zeszyt Nr60.
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Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej sredniorozpadowej klasy K2:

Lp. Badane wlasciwosci Metoda badania Wymagania

1 Zawarto$¢ lepiszcza % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2. 50-70

2 Lepkos¢ wg Englera °E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. >3

3 Lepkos$¢ BTA ¢ 4 mm,s wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. > 15

4 Jednorodno$¢, % ¢ 0,63 mm wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,10

5 Jednorodno$é, % ¢ 0,16 mm wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,25

6 Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0

7 Przyczepnos$¢ kruszywa, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85

8 Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10. 80-130

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej modyfikowanej klasy K1-65MP lub K1-70MP:

Lp. Badane wlasciwosci Metoda badania Wymagania
K1-65MP | K1-70MP

1 Zawarto$¢ lepiszcza % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2. 64-66 69-71

2 Lepkos¢ wg Englera °E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. >10

3 Lepkos$¢ BTA ¢ 4 mm,s wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. >7

4 | Jednorodnos$¢, % ¢ 0,63 mm | wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,20 <0,20

5 Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0 <5,0

6 Przyczepnos¢ kruszywa, % | wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. >85 >85

7 Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10. <90 <90

Orientacyjne zuzycie kationowej emulsji asfaltowej zgodnie z wymaganiami pkt.2 do
skropienia warstw konstrukcyjnych powinno by¢ takie, aby po odparowaniu wody z emuls;i
ilosci asfaltu wynosity odpowiednio:

- warstwy z kruszywa tamanego: 0,5 + 0,7 kg/m’,
- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni:
e po frezowaniu— 0,2 + 0,5 kg/mz,
e polaczenie nowych warstw (podbudowa, wiazaca, $cieralna) — 0,1 + 0,3 kg/m’,
Dokladne zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku probnym, w zaleznosci od
rodzaju warstwy, stanu jej powierzchni oraz zawarto$ci asfaltu w emulsji. [1o$¢ lepiszcza
powinna by¢ dobrana w ten sposob, aby zapewniata catkowite pokrycie emulsjg skrapiane;]
powierzchni a jednoczes$nie nie powodowata sptywu emulsji po nawierzchni. Ustalong
probnie 1los¢ lepiszcza akceptuje Kierownik Projektu.
Warunki przechowywania emulsji nie moga powodowac utraty jej cech 1 obnizenia
jakosci. Przechowywanie 1 transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni
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Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy stosowac szczotki mechaniczne. Zaleca
si¢ uzycie urzgdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementéw czyszczacych i1 stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy
czyszczace 1 stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace.

3.3. Sprzet pomocniczy

- sprezarki
- zbiornik z woda
- szczotki reczne

3.4. Sprzety do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i
regulowanie nastepujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysokosci 1 dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- 1losct lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby bylo
mozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki
zawierajace zaleznosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastepujacymi parametrami:

- ci$nienie lepiszcza,

- obrotami pompy,

- predkoscia jazdy skrapiarki,
- temperaturg lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja £10% od ilosci
ustawionej wg p.2.

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbywa¢ si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza
si¢ stosowanie beczek Iub innych pojemnikoéw stalowych. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory
0 pojemnosci nie wigkszej niz 1 m’, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace
przepltyw emulsji. Cysterny, pojemniki 1 zbiorniki przeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny by¢ czyste 1 nie powinny zawiera¢ innych lepiszczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usuni¢ciu luznego materiatu, brudu, blota
1 kurzu przez oczyszczenie mechaniczne lub przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.2.  Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do oczyszczenia
warstwy byla uzyta woda to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpoczac¢ si¢ po akceptacji przez Kierownika Projektu jej
oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek a w
miejscach trudno dostgpnych recznie (za pomocag weza z dyszg rozpryskowg).

Temperatura emulsji asfaltowej kationowej powinna miesci¢ si¢ w przedziale od 20 do
40 °C lub zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulsj¢ nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagang
lepkos¢. Skropienie powinno by¢ rownomierne a ilo$¢ rozkladanego lepiszcza po
odparowaniu wody powinna by¢ réwna ilosci zalozonej w pkt.2. z tolerancjg +10%.

Skropiona emulsjg asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na okres niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji 1 odparowania wody z emulsji.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej; Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe¢ nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i kontrola przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne
skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki 1 okreslenia
wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju 1 stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.

6.2. Badania i kontrola w czasie Robot

6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta, z tym, ze Wykonawca
powinien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkos¢ wedtug
PN-77/C-04014 lub PN-77/C-97031. Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w p. 2.

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia 1 zuzycia lepiszcza

Jednorodno$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie. Kontrole ilosci
rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedlug metody podanej w
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opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza 1
kruszywa”. Badanie nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki
w danym dniu oraz w ciggu dnia w przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar oczyszczonej i skropionej powierzchni warstwy dokonuje si¢ na budowie
w metrach kwadratowych (m?).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér oczyszczonej 1 skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru
Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu wg STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogblne”

Do odbioru wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badah z biezacej kontroli
emulsji, ilo$ci roztozonego lepiszcza, atesty producenta.

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawie wynikow badan Wykonawcy
1 ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu wustali zakres Robot
poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym
z Kierownikiem Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena ryczaltowa za metr kwadratowy (m?) oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych wg dokonanego obmiaru 1 odbioru.

Cena jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza, w zaleznosci od potrzeb,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,
- reczne oczyszczanie warstw konstrukcyjnych w miejscach niedostepnych dla urzadzen
mechanicznych
- zakup 1 transport lepiszcza, napetnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymagane;j
temperatury,
-skropienie warstwy lepiszczem w ilo$ci wynikajacej z wynikoéw uzyskanych na odcinkach
probnych,
- przeprowadzenie badan lepkosci emulsji 1 ilo$ci skropienia,
- oznakowanie 1 zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynnos$ci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejszg SST,
zgodnie z Dokumentacja Projektow3.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-77/C-04014. Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepko$ciomierzem
Englera.

PN-65/S-96033. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych.

10.2. Inne dokumenty
,Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”. Wydanie 11

poprawione 1 uzupetnione, IBDiM Warszawa 1999, (Zeszyt Nr 60).
Ogoblne Specytikacje techniczne, GDDP warszawa, 1998 r.
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D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa drogi
dojazdowej do pol w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Rob6t wymienionych

w punkcie. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejsze] STWiORB dotyczg wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszych Wytycznych majg zastosowanie przy wykonywaniu
warstw podbudow pomocniczych 1 zasadniczych z mieszanek kruszyw niezwigzanych na
drogach obcigzonych ruchem od KR1 do KR6. W przypadku nawierzchni do ruchu KR1-KR2
1 stosowania podbudowy jednowarstwowej do materialow 1 mieszanki stosuje si¢ wymagania
jak do podbudowy zasadnicze;.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwigzana - ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym skfadzie
ziarnowym (od d =0 do D), ktory jest stosowany do wykonania warstw konstrukeji
nawierzchni dréog. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych,
sztucznych, z recyklingu Iub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.
Kruszywo powinno spetia¢ odpowiednie wymagania zamieszczone w niniejszych WT

(p. 2.1).

1.4.2. Kategoria - charakterystyczny poziom wilasciwosci kruszywa lub mieszanki
niezwigzanej, wyrazony, jako przedziat wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zaleznosci
pomiedzy kategoriami rownych wilasciwosci. Wiasciwosci oznaczone symbolem kategorii
NR oznaczaj, ze nie jest wymagane badanie danej cechy

1.4.3. Partia - wielko$¢ produkcji, wielko$¢ dostawy, dostawe dzielong (np. tadunek
wagonowy, tadunek samochodu cigzarowego, tadunek barki) lub hald, ktora zostala
wyprodukowana w okresie wystepowania jednakowych warunkow. Przy cigglym procesie
produkcyjnym, jako partii nalezy przyjmowac ilos¢ wyprodukowang w ustalonym czasie.

1.4.4. Podbudowa - dolng czgs¢ konstrukcji nawierzchni drog stuzacag do przenoszenia
obcigzen z ruchu na podioze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej
1 pomocniczej. Obydwie warstwy moga by¢ wykonywane w kilku warstwach
technologicznych.

46



% »GRAMAR?” Sp. z o.0.
42-700 Lubliniec ul. Chiopska 15
GRAMAR NIP 575-188-53-32 REGON 243102850

1.4.5. Podbudowa pomocnicza - warstwa, zapewniajgca przenoszenie odcigzen
z warstwy podbudowy zasadniczej na warstwe podioza. Podbudowa pomocnicza moze
sktada¢ si¢ z kilku warstw o réznych wlasciwosciach.

1.4.6. Podbudowa zasadnicza - warstwa zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstw
wyzej lezacych na warstwe podbudowy pomocniczej lub podioze.

1.4.7. Zakladowa Kontrola Produkcji (ZKP) - stala wewnetrzna kontrola produkcji
wykonywana przez Producenta wyrobu budowlanego (kruszywa do mieszanki niezwigzanej
oraz mieszanki), podczas ktorej wszystkie elementy, wymagania i postanowienia przyj te
przez Producenta powinny zostaly przez niego udokumentowane w usystematyzowany
sposob w formie zapisanej polityki i procedur.

1.4.8. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami.
1.5.  Stosowane skroty i skrétowce

1.5.1. WT — Wytyczne Techniczne,

1.5.2. PZJ — Program/Plan Zapewnienia Jakosci.

1.5.3. ZKP — Zaktadowa kontrola produkcji,

1.5.4. CBR — kalifornijski wskaznik no$nos$ci, w procentach (%),

1.5.5. S: obszar uziarnienia, w ktérym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki
(S) deklarowana przez dostawce/producenta. Zalacznik informacyjny A wyjasnia pojecia
zwigzane z S, ogdlnym obszarem uziarnienia i tolerancjami,

1.5.6. k — wspofczynnik filtracji, oznaczony wg ISO/TS 17892-11:2004,

1.5.7. D15 — wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 15 % (m/m)
ziaren mieszanki, z ktérej jest wykonana warstwa podbudowy lub warstwa ulepszonego
podltoza,

1.5.8. d85 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 85 % (m/m)
ziaren gruntu podloza,

1.5.9. d50 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 50 %(m/m)
ziaren gruntu podloza,

1.5.10. 090 — umowna $rednica porow geowltdokniny lub geowldkniny odpowiadajaca
wymiarom frakcji gruntu (podtoza)

zatrzymujacego si¢ na geowlokninie/geotkaninie w ilosci 90 %(m/m); wartos¢ parametru O90
powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny

1.6. Wspolny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, kas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY

Wymagania wobec kruszywa oparte s na klasyfikacji zgodnej z norm PN-EN 13242.

Do wytwarzania mieszanki kruszyw niezwigzanych, przeznaczonej do wykonywania warstwy
podbudowy pomocniczej lub zasadniczej w konstrukcjach nawierzchni drog, ulic 1 innych
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2

powierzchni przeznaczonych do ruchu, obcigzonych ruchem kategorii KR1-KR6, nalezy
stosowa kruszywo naturalne, sztuczne lub z recyklingu.

2.1. Wymagania wobec kruszyw

Wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytwarzania mieszanek niezwigzanych do
warstw podbudowy przedstawia tablica 1

Rozdzial w PN- o Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych
EN 13242 Whasciwosci przeznaczonych do podbudowy
pomocniczej zasadniczej
41-42 Zestaw sit # mm 0, 063;0,5; 1;2;4;5,6;8; 11,2; 16; 22,4; 31,5, 45; 63; 90
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
kruszywo grube: G, 80/20, kruszywo grube: G, 80/20,
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kruszywo drobne: Gg85, kruszywo drobne: G80,
kruszywo o c. uziarn.: G580 kruszywo o c. uziarn.: G,80
Ogolne granice i
tolerancje uziarnienia przy: D/d<4 GTc20/15 GTc20/15
432 kruszywa grubego na
sitach posrednich wg PN .
przy: D/d>4 GT.20/17,5 GT.20/17,5
EN 13242
Tolerange typowego u'mamlema. kru.szy.rwa kruszywo drobne: GT¢10, kruszywo drobne: GT¢10,
433 drobnego i kruszywa o ciaglym uziarnieniu wg K iarm.: GT.20 K iarm.: GT.20
PN-EN 12242 ruszywo o ¢. uziarn.: GT, ruszywo o ¢. uziarn.: GT,
Ksztatt kruszywa grubego - wg
PN-EN 933-4" Fl3s Fl3s
44 a) maksymalne warto$ci wskaznika plaskosci
ub SI SI
b) maksymalne wartosci wskaznika ksztattu 40 40
Kategorie procentowych zawarto$ci ziaren o
45 powierzchni przekruszonej lub lamanych oraz C C
’ ziaren catkowicie zaokraglonych w kruszywie 3030 3030
grubym wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pylow wg PN-EN 933-1
46 a) w kruszywie grubym ”
’ b) w kruszywie drobnym ”
¢) w kruszywie o ciaglym uziarnieniu ») {1 f
Jakos¢ pylow w kruszywie drobnym na frakc;ji
0/2 wg PN-EN 933-8, po pigciokrotnym
4.7 zaggszczeniu 9 kruszywa drobnego i o ciagtym SE;o
uziarneniu, metoda Proctora wegtug PN-EN
13286-2, kategoria nie nizsza niz:
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50 Odporno$¢ na rozdre?bm'ame d.) wg ]iN-EN LAus LA
1097-2, kategoria nie wyzsza niz:
Odj $¢ na $ci ie k srubego wg
53 porno$¢ na s]c;lir_gllel Or;l’s/_zi/wa grubego wg Mo Deklarowana
5.4 Ggstos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 albo 9 Deklarowana

Nasiakliwo$¢, kategoria nie wyzsza niz © ,
5.5 oznaczana wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 WA,,2°
albo 9. nie wyzsza niz:

Klasyfikacja sktadnikow kruszyw grubych z
5.6 recyklingu wg PN-EN 933-11: wymagane
kategorie

RCDeklarowany
Ray; Rgy; Reugyy

Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN-
6.5.2.1 EN 1744-1:1998 rozdziat 19.3, wymagana Vs
kategoria:

Rozpad krzemianowy w zuzlu
6.5.2.2 wielkopiecowym kawatkowym wg PN-EN brak rozpadu
1744-1:1998, p. 19.1

Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym

6.523 kawatkowym wg PN-EN 1744-1:1998, p.19.2 brak rozpadu
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg Brak substancji szkodliwych w stosunku do §rodowiska wg odrebnych
6.5.3 -
PN-EN 1744-3 przepisow
Zani . w kruszywie naturalnym zawarto$¢ takich ciat obcych jak drewno i
6.54 anieczyszezema, 0znaczone wg plastik facznie nie wigksza od 0,1% (m/m), a w kruszywie z

PN-EN 933-11 recyklingu, kategoria nie wyzsza niz: X;.1 FLs.

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3,
7.2 wg PN-EN 1097-2 (badanie wykonywane SB1A
wylacznie na kruszywie bazaltowym):

733 Mrozoodporno$¢ na frakeji kruszywa 8/16 mm Ff)
o oznaczona wg PN-EN 1367-1
Zatacznik C Sktad materialowy Deklarowany przez producenta
Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Zalaeznik C Rady 76/769/ EWG Zazwyczaj nie wystepuj ew 2r.éd’(ach kruszywa
L) . . pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
pod(r:o3zc121a} Istotne cechy Srodowiskowe sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji

niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

a) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztaltu kruszywa grubego jest badanie wskaznika ptaskosci (FI), ale dopuszcza si¢ oznaczania ksztattu
kruszywa grubego badaniem wskaznika ksztattu (SI)

b) Ltgczna zawarto pytow w mieszance powinna si¢ miesci¢c w wybranych krzywych granicznych w mieszance w miejscu docelowego
zastosowania (tablica 2).

¢) Mozna odstgpi od wymagania oznaczania SE po pieciokrotnym zageszczeniu kruszywa drobnego i o cigglym uziarnieniu

metodq Proctora wedlug PN EN 13286-2 i wyrazi zgodq na oznaczanie SE na probkach poddanych jednokrotnemu zageszczeniu, jezeli
dostawca kruszywa przedstawil miarodajne wyniki badan, ktore wykazaly, ze kruszywo spetnia bez

zastrzezen te wymagania.

d) W przypadku, gdy do mieszanki niezwiqgzanej zostanie uzyta mieszanka kruszyw, badanie powinno zostac¢ przeprowadzone na kruszywie o
uziarnieniu od 4 do 16 mm okreslonym w Zalgczniku A normy PN — EN 1097-2, a wymaganie wg punktu 5.2 powinno by speinione wobec
kazdego badanego przedziatu uziarnienia.

e ) Jezeli kruszywo nie spelnia warunku nasigkliwosci WA242, wg punktu 5.5, nalezy wykonac¢ badanie mrozoodpornosci wg punktu 7.3.3;

Wszystkie pozostate wlasciwo$ci wymienione w normie PN-EN 13242, a nie wyszczegdlnione
w tablicy 1., charakteryzowane sg kategorig NR (brak wymagania).

W przypadku koniecznos$ci zbadania wilasciwosci wymienionych w tablicy 1., wymagania wobec
kruszyw powinny by¢ sprawdzane na probkach pobranych zgodnie z PN-EN 932-1 i pomniejszonych

wg PN-EN 932-2 do wielko ci zgodnej z wlasciwg norma metody badania wymaganej wlasciwosci.

Wyniki kontrolnych bada kruszyw przeznaczonych do mieszanek niezwigzanych, uzyskiwane przez
producenta kruszyw, moga by¢ uznane za wiarygodne, jezeli w zaktadzie produkujacym kruszywa jest
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wdrozony i funkcjonuje certyfikowany system oceny zgodno$ci speilniajacy wymagania PN-EN
13242.

W mieszankach, ktore sg wyprodukowane z réznych kruszyw, kazdy ze sktadnikow powinien spetnia
wymagania z tablicy 1. W przypadkach uzasadnionych pozytywnymi, udokumentowanymi wynikami
dotychczasowych zastosowan, dopuszcza si¢ odstepstwa od tych wymagan, o ile mieszanka kruszyw
po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora spelnia wszystkie wymagania tablicy 2

2.2.  Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa wodg¢ nie zawierajacg sktadnikow wptywajacych szkodliwie na
mieszanki kruszywa, ale umozliwiajac wlasciwe zageszczenie mieszanki niezwigzanej.

2.3. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych przeznaczonych do warstw
podbudowy

2.3.1. Postanowienia ogolne
2.3.1.1. Wartosci graniczne i tolerancyjne

Podane w dalszej czg§ci WT wartoSci graniczne 1 tolerancje zawierajg nie tylko rozrzut wynikajacy
z pobierania i dzielenia probki, lecz takze przedziat ufnosci (precyzja w porownywalnych warunkach)
jak réwnie nierownomierno$ci warunkoéw wykonawczych, o ile w wypadkach odosobnionych zadne
inne uregulowanie nie wystgpi.

2.3.1.2. Mieszanki kruszyw

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane 1 skladowane, aby wykazywaly
zachowanie jednakowych wiasciwosci 1 spelnialy wymagania z tablicy 2. Wyprodukowane
mieszanki kruszy w powinny by¢ jednorodnie wymieszane 1 charakteryzowac si¢
rownomierng wilgotnoscia.

2.3.2. Wymagania wobec mieszanek Kkruszyw niezwigzanych przeznaczonych do
warstwy podbudowy pomocniczej lub zasadniczej

2.3.2.1. Postanowienia ogdlne

Do warstw podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych na,lezy stosowa¢ mieszanki
0/31,5mm wytwarzane w:
e Centralnych wytworniach nalezacych do Wykonawcy (dotyczy warstw do drog
kategorii ruchu KR1-KR6),
e Zakupionych od zewnetrznego dostawcy (dotyczy warstw do drég kategorii ruchu
KR1-KR6),
e Wymieszanych na placu budowy (dotyczy warstw do drég kategorii ruchu KR1-KR2),
zapewniajacych spelienie warunkéw jednorodnosci i cigglosci uziarnienia zgodnie
z niniejszymi WT.
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W przypadku stosowania centralnych wytworni mieszanek lub zakupu gotowej mieszanki od
zewngtrznego  dostawcy, odleglo§¢  transportu mieszanki nie moze powodowaé
rozsegregowywania si¢ mieszanek w czasie transportu.

W uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢ stosowanie mieszanek kruszyw
wyprodukowanych w zaktadach produkcyjnych zlokalizowanych w odlegtych miejscach, pod
warunkiem,, ze w trakcie zatadunku tych mieszanek do srodkow transportu, a takze w trakcie
transportu 1 ich rozladunku oraz wbudowywania w warstwe zostang zastosowane
odpowiednie $rodki zaradcze, ktdre zapobiegng rozsegregowywaniu si¢ mieszanki kruszyw.
W przypadku stwierdzonego rozsegregowania mieszanki nalezy ja ponownie wymieszac, aby
jej uziarnienie bylo zgodne z deklarowanym przez dostawce/producenta. Wbudowywana
mieszanka powinna mie¢ odpowiednig wilgotnos¢, zblizong do wilgotnosci optymalne;.

2.3.2.2. Wymagania wobec mieszanek kruszyw niezwigzanych do warstw
podbudowy

Wymagania wobec mieszanek kruszyw
Rozdziat w PN-EN 13285 Wiaséciwosci niezwigzanych przeznaczonych do podbudowy: | Badanie wg

pomocniczej zasadniczej

43.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 PN-EN 933-1

Maksymalna zawarto$¢
pytow: kategoria UF
Zawarto$¢ nadziarna:

- i ocC PN-EN 933-1
433 kategoria OC 90 N-EN 933

432 UF,, UF, PN-EN 933-1

Wymagania wobec Krzywa uziarnienia wg | Krzywa uziarnienia wg

44.1 s
uziarnienia rys. 1 rys. 2

Wymagania wobec
jednorodno$ci uziarnienia
poszczegodlnych partii -
poréwnanie z deklarowana
przez producenta warto$cia

)

Wymagania wobec
cigglo$ci uziarnienia na
sitach kontrolnych -
roznice w przesiewach
podczas badan kontrolnych
produkowanych mieszanek

442 wg tab. 3

442 wg tab. 4

Wrazliwo$¢ na mroz:
wskaznik piaskowy SE, na
frakcji 0/2mm odsianej z
mieszanki po
4.5 . 30 30 PN-EN 933-8

pigciokrotnym
zageszczeniu ) metodg
Proctora wedtug PN-EN
13286-2 co najmniej:

Odporno$é na
rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) kategoria nie

Wwyzsza niz:
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Kategorie procentowych
zawartoS$ci ziaren o
powierzchni przekruszonej
Iub tamanych oraz ziaren
calkowicie zaokreaglonych
w kruszywie grubym
odsianym z mieszanki wg
PN-EN 933-5

C50/30 C50/30

Mrozoodpornos¢ (dotyczy
frakcji kruszywa 8/16
odsianej z mieszanki), nie
wyzsza niz:

F,? PN-EN 1367-1

Wartos¢ CBR po
zaggszezeniu do wskaznika
zaggszcezenia Is=1,0 i
moczeniu w wodzie 96h,
co najmnie;j

PN-EN 13286-

> -
>80 47

Wartos¢ CBR po
zaggszezeniu do wskaznika
zageszczenia Is=1,03 i
moczeniu w wodzie 96h,
co najmnie;j

PN-EN 13286-

- >
>120 47

Zawarto$¢ wody w mieszance zaggszczanej, wyrazona w % wilgotno$ci optymalnej okreslone;j
wg PN-EN 13286-2, powinna zawiera¢ si¢ w przedziale od 80 do 110% wilgotnosci

optymalnej

4.5

Inne cechy srodowiskowe

Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuj¢ w zrodlach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawartos¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepisow

Inspektor Nadzoru moze odstapi¢ od wymagania oznaczania SE po pigeciokrotnym

zageszezeniu mieszanki metoda Proctora wedlug PN-EN 13286-2 1 wyrazi¢ zgode na

oznaczanie SE na prébkach poddanych jednokrotnemu zageszczeniu, jesli wykonane

miarodajne badania wykazaly, ze mieszanka spetnia bez zastrzezen te wymagania.
UWAGA: Jezeli mieszanka do podbudowy niezwigzanej nie pochodzi z mieszania kruszyw
drobnych 1 grubych, a powstaje w jednym ciggu technologicznym w czasie kruszenia,
kruszywo grube odsiane z tej mieszanki, powinno spetnia¢ parametry dotyczace kruszywa
grubego z tabl. 1, ktoérych nie ma w tablicy 2.

2.3.2.3. Uziarnienie mieszanki

Okreslone wedlug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw
podbudowy pomocniczej powinny spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 1, a do
warstw podbudowy zasadniczej na rysunku 2. Jako wymagane obowigzuja wymienione
wartos$ci liczbowe krzywej S na tych samych rysunkach.
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Rys. 1. Mieszanka niezwigzana 0/31,5mm do warstw podbudowy pomocniczej nawierzchni obcigzonej ruchem
kategorii KR3-KR6
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Rys. 2. Mieszanka niezwigzana 0/31,5mm do warstw podbudowy pomocniczej nawierzchni obcigzonej ruchem
kategorii KR1-KR6
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2.3.24. Kontrola uziarnienia mieszanki u producenta — dotyczy mieszanek
komponowanych poza placem budowy (drogi KR1-KR6)

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanki przeznaczonej do
wykonania podbudowy nawierzchni drogowej obcigzonej ruchem kategorii KR1-KR6,
powinna miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych uziarnienia (rysunek 1 lub 2) ograniczonych
cigglymi liniami z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 3,
zaznaczonych na rysunkach (1 12) liniami przerywanymi.

Tablica 3: Wymagania wobec jednorodnos$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — por6wnanie
z deklarowang przez producenta wartoscig (S):

. Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . . .
niezwiazana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
3 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 315
0/31,5 +8 +8 +8 +8 - +8 - +8

W przypadku wykonywania podbudowy nawierzchni drogowej obcigzonej ruchem kategorii
KR5-KR6, krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanki, powinna nie
tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych uziarnieniach (rysunek 1 lub 2) ograniczonych
cigglymi liniami z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 3,
zaznaczonych na rysunkach (1 1 2) liniami przerywanymi, ale powinna spelnia¢ takze
wymaganie dodatkowe cigglosci uziarnienia zawarte w tablicy 4.

Poroéwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m
niezwigzana 1/2 1/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4 | 16/31,5
min.|max.| min.| max.| min.| max.| min.| max.| min.| max.| min.| max.| min.| max.| min.| max.
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 [ 25 - - - -

Uwaga: Podane w tablicy 4 wartosci liczbowe nalezy interpretowac nastepujaco: roéznica
przesiewoOw przez kolejne sita musi miescic si¢ w zadanym zakresie, np:, jesli przesiew przez
sito 8mm wynosi 44% m/m, a przez sito 16mm wynosi 77% m/m, to rdznicg jest wartos¢
77-44=33% przy dopuszczalnym zakresie 10+25%, co oznacza, ze mieszanka o takim
uziarnieniu nie spelnia wymagania tablicy 4.

Wymagania dotycza produkowanej 1 dostarczanej mieszanki kruszywa na budowe.

2.3.2.5. Kontrola uziarnienia mieszanki komponowane na placu budowy (drogi
KR1-KR2)

W przypadku komponowania mieszanki na placu budowy (dotyczy wylacznie warstw
podbudowy drog obcigzonych ruchem kategorii KR1-KR2), uziarnienie projektowanej
mieszanki powinno zawiera¢ si¢ wewnatrz obszaru ograniczonego liniami ciggltymi na rys. 2.
Krzywa uziarnienia mieszanki po wbudowaniu powinna miesci¢ si¢ wewnatrz obszaru ogra
oczonego liniami przerywanymi na rys. 2.
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3. Sprzet
2.1. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

a) Jesli wykonawca jest jednocze$nie producentem mieszanki kruszyw — mieszarki do
wytwarzania mieszanki wyposazonej w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki, spelniajagcej wymagania
rozdziatu 2,

b) réwniarek, albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczenia.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

3.1. Transport kruszyw i mieszanek kruszyw niezwigzanych

Kruszywa oraz mieszanki kruszyw niezwigzanych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu, najlepiej samowyladowczymi, w warunkach zabezpieczajagcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, rozsegregowaniem, nadmiernym
wysuszeniem lub zwilgoceniem.

5. Ocena zgodnosSci mieszanki, produkcja oraz wbudowywanie warstwy
Transport kruszyw i mieszanek kruszyw niezwigzanych

4.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno by¢ nosne, dla ktorego wtorny modul odksztalcenia
Wynosi:

e Dla ruchu KR1-KR2 > 80 MPa,

e Dla ruchu KR3-KR6 > 120 MPa,

Podloze powinno by¢ réwne, dobrze odwodnione 1 wyprofilowane zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dscs (1)

dQE

w ktorym:

D;s — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodni 15% (m/m) ziaren warstwy podbudowy
lub warstwy odsaczajacej w milimetrach,

dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% (m/m) ziaren gruntu podioza,
w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speliony, nalezy na podlozu ulozy¢ warstwe
odcinajaca lub odpowiednio dobrang geowldokning lub geotkaning. Ochronne witasciwosci
geowlokniny/geotkaniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznaczg si¢
z warunku:

Fi,

=0 < 112. (2)

S0

]

w ktorym:

dsp — wymiar boku oczka sita,, przez ktore przechodzi 50% (m/m) ziaren gruntu podioza,
w milimetrach,

O9p — umowna S$rednica porow geowltokniny odpowiadajagca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowlokninie/geotkaninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Og
powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny/geotkaniny.

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane 1 ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie
wiekszych, niz co 10m.

4.2. 'Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa
podbudowy powinna by¢ rozltozona w sposdéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbierze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczenia powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej,, okreslonej wedlug metody Proctora, zgodnie z PN-EN 113286-2. Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 rOwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke
nalezy osuszy¢.

4.3. Odcinek préobny

W przypadku wbudowywania podbudowy na drodze o kategorii ruchu KR3-KR6,
wykonawca, co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem wilasciwych robdt, powinien wykonac
odcinek probny w celu:

e Stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, (je$li wykonawca jest jednocze$nie
producentem mieszanki kruszyw), transportu, rozkladania 1 zageszczania mieszanki
kruszyw jest wlasciwy,

e Okreslenia grubosci warstwy mieszanki kruszyw w stanie luznym, koniecznej do
uzyskania wymaganej grubos$ci warstwy po zageszczeniu,
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e Okreslenia liczby przejs$¢ sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia,
e Okreslenia mozliwosci uzyskania prawidlowej nosnosci.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdow oraz sprzgtu do
mieszania, rozktadania 1 zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m’. Odcinek probny
powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Wykonawce 1 zatwierdzonym
przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po
zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

4.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru,
gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot

5.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ badania kruszyw do
produkcji mieszanek lub badania gotowych mieszanek przeznaczonych do wbudowywania
Inspektorowi Nadzoru tacznie z okreSleniem do wgladu Inspektorowi Nadzoru kopii
dokumentacji Zaktadowej Kontroli Produkcji w systemie oceny zgodnosci 4, w celu
akceptacji tego systemu 1 materialow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci
okreslone w rozdziale 2. Niniejszych WT. Mozna wykorzysta¢ badania prowadzone przez
Producenta mieszanek w ramach jego wewngtrznego ZKP.

5.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Minimalng czgsto$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z mieszanek kruszyw
niezwigzanych podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Czestos¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych

Czestos¢ badan

. . Maksymalna Maksymalna
Minimalna liczba s . . .
badan na dziennej dtugosc qdcmka powerzchma
dziatce roboczej przypa.dajlaca na 1 przypgdajaca na i
L.p Wyszczegolnienie badan badanie (jezdnia) |badanie
Uziarnienie mieszanki i )
T lwilgotnosé ! 500mb 2000m
Zagesazczenie i noSnos¢
2 (wskaznik zageszczenia, moduty 2 250mb 3000m?
odksztalcenia)
Badanie whasciwosci kruszywa Przy kazdej zmianie kruszywa i nie rzadziej niz 1 badanie
3 petne na 6 miesiecy wykonywania warstwy z jednego rodzaju

. : *)
zgodnie z tablicg 2 kruszywa (zrédta)

*) Jesli dostawca/producent kruszyw/mieszanek ma wdrozony certyfikowany system zakladowej kontroli

produkcji, to wykonawca moze wykorzysta¢c wyniki badan kontrolnych otrzymywane od tego
dostawcy/producenta.
6.2.1.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki w warstwie podbudowy nawierzchni, niezaleznie od obcigzenia
ruchem, powinno miesci¢ si¢ pomiedzy krzywymi granicznymi zaznaczonymi na rys 1 lub 2
linlami przerywanymi, a w odniesieniu do warstw podbudowy nawierzchni obcigzone;j
ruchem kategorii KR5-KR6 spetnia¢ takze wymagania zawarte w tablicy 4.

6.2.1.2. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-EN 13286 — 1 1 2 z tolerancja +10% - 20%. Wilgotno$¢ nalezy
okresli¢ wedlug PN-EN 13286-45.

6.2.1.3. Zageszczenie i no$nos$¢ podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego

wskaznika zageszczenia (podbudowa pomocnicza: Is > 1,03 wg metody Proctora). Nosnosé¢
warstwy nalezy badan metoda obcigzen plytowych

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe, kontrole zaggszczenia
1 no$nosci podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Wynik modutu nalezy
obliczy¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadzajac obcigzenie
koncowe do 0,45 MP1. W obliczeniach modulu nalezy zastosowa¢ mnoznik % zgodnie
z normg PN-S-02205 zal. B.

Wielkos¢ E, na podbudowie pomocniczej dla ruchu KR3-KR6 nie powinna by¢ mniejsza niz
150 MPa (E; nie mniej niz 80 MPa), a na warstwie podbudowy zasadnicze;j:

e dla ruchu KR3-KR6 nie mniejszy niz 180 MPa (E; nie mniejszy niz 100MPa),

e dla ruchu KR1-KR2 nie mniejszy niz 150 MPA (E; nie mniejszy niz 80MPa),
Wskaznik odksztalcenia I nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.
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Za zgodna Inspektora Nadzoru mozna przeprowadzi¢ pomiary nos$nosci warstwy metodg
ugie¢ — belka Benkelmana (badanie alternatywne do metody obcigzen ptytowych). Przy
obcigzeniu 40kN maksymalne ugiecie sprezyste pod kolem nie moze przekroczyc¢:

e na podbudowie pomocniczej 1,25mm

¢ na podbudowie zasadniczej 1,10mm

5.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestos¢ oraz zakres pomiarow

Czestos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 6.

Tablica 6. Czestos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z mieszanki kruszyw niezwigzanych.

Lp. Wyszczegdblnienie badan i pomiarow Minimalna czesto$¢ pomiarow

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

° Réwnosé podhuzna W sposob ciggty glanografgm albo co

20m fatg na kazdym pasie ruchu

3 Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100m

6 Uksztattowanie osi w planie ) co 100m

Podczas budowy: w 3 punktach na
7 Grubosé¢ podbudowy kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonan w punktach
gtownych tukéw poziomych.

6.3.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10cm,
- Scm. Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyze] lezacej, o co najmniej 25cm lub o warto§¢ wskazang
w dokumentacji projektowe;.

6.3.3. Szerokos$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg lub planografem, zgodnie
z BN — 68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm na powierzchni podbudowy zasadnicze;,

- 20 mm na powierzchni podbudowy pomocnicze;.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg + 0,5%.
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6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

RoézZnice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +0cm, minus 2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigce;j
niz Scm.

6.3.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rd6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

e +10% w podbudowie zasadniczej,

o +10%, -15% w podbudowie pomocniczej, przy czym zmniejszona grubos¢ warstwy
podbudowy pomocnicze] musi by¢ zrekompensowana powickszong odpowiednio
gruboscig warstwy podbudowy zasadniczej, aby byt spelniony warunek wg punktu
6.4.5.

5.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wskazuja wieksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci, co
najmniej 10cm, wyrOwnane 1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu, dofozenie materiatu i powtornie zageszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢é podbudowa

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru,
uzupetlnione nowym materiatem o odpowiednich wilasciwosciach, wyr6wnanie i ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar wiasciwosci warstwy 1 ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na
koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca.
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7. Obmiar robot

6.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 WT, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzonych robdt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wypisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie,
lub gdzie indziej w WT, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robdt. Bledne dane zostang poprawione wg pisemne;j instrukcji Inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagang do celu miesigczne;
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

7.1.1. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhiz linii osiowej. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami WT.

7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.1.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz odmowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dofaczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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6.2.  Jednostka ryczaltowa

Jednostka ryczaltowa jest Im® (metr kwadratowy) wykonanej warstwy mierzonej po obrysie
gornej powierzchni warstwy.

8. Odbior robot

7.1. Rodzaje odbioréow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich WT, roboty podlegajace nast¢pujacym etapom
odbioru:

e odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi gwarancyjnemu.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidér bedzie prowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, WT 1 uprzednimi
ustaleniami.

7.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

7.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ilosci, jakosci 1 wartoS$ci.
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Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakos$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 WT.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych
komisja przerwie swoje czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru
ostatecznego catos$ci robdt objetych kontraktem, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

o szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy
1 ew. uzupehiajace lub zamienne),

e recepty 1 ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty)

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne
zWTiew. PZJ,

e rozliczenie materialbw — komplet listow przewozowych dokumentujacych
dostarczenie wszystkich materialow skladowych zgodnych z wymaganiami
niniejszych WT, w iloSci zgodnej z obmiarem i recepta oraz dostarczonych
W rzeczywiste miejsca zastosowania,

e deklaracje zgodnosci wbudowanych mieszanek lub dokumenty towarzyszace
dostawom zgodnie z WT i ew. PZJ,

e opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
1 pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z WT 1 PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np.: na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, os$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru
1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

e geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

e kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;.
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W przypadku, gdy komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
7.5. Odbior gwarancyjny

Odbior gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”

9. Podstawa platnoSci
8.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawag platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone do tej roboty
w WT 1 w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6dt beda obejmowac:

e robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

8.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru (Inzynierem lub Kierownikiem
Projektu) 1 odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
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budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania 1 $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e oplaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, cho9dnikow, kraweznikdéw, barier,
oznakowan 1 drenazu,

e tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
e oczyszczenie, przestawienie, przykrycie 1 usunig¢cie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 $wiatel,
e utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
e usuni¢cie wbudowanych materialow i1 oznakowania,
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

8.4. Cena jednostki ryczaltowa

Cena ryczaltowa wykonania 1m® podbudowy z mieszanki kruszyw niezwiazanych,
w szczegdlnosci zawiera:
e prace pomiarowe,
roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie 1 ewentualng naprawg¢ podloza,
dostarczenie materialow/mieszanek i1 sprze¢tu na miejsce wbudowania,
wykonanie odcinka probnego,
wykonanie warstwy podbudowy,
przeprowadzenie pomiardow, obmiarow oraz badan laboratoryjnych
wytwarzanych/dostarczanych mieszanek oraz kontroli wymaganych w niniejszych
WT,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot,
e odwiezienie sprzetu.

10. Przepisy zwigzane

9.1. Normy
PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych 1 hydraulicznie zwigzanych
materiatow  stosowanych ~w  obiektach ~ budowlanych
1 budownictwie drogowym
PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania
PN-EN 932-3 Badania podstawowych wilasciwosci kruszyw — Procedura

1 terminologia uproszczonego opisu petrograficznego
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PN-EN 932-5 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Czeg$¢ S:
Wyposazenie podstawowe 1 wzorcowe
PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
ksztattu ziaren za pomocg wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4:
Oznaczanie ksztattu ziaren — Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowe] zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych
w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Czes$¢ 8:
Ocena zawarto$ci drobnych czastek — Badania wskaznika
piaskowego

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Ocena
zawarto$ci drobnych czastek. Badania btekitem metylenowym

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania préobek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym,
wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Oznaczenie odpornos$ci na $cieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych 1 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Metody oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren 1 nasigkliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wtlasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na
dzialanie czynnikow atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie
mrozoodpornosci

PN-EN 1367-3 Badania wtlasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na
dziatanie czynnikdw atmosferycznych — Cz¢$¢ 3: Badanie
bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza
chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wilasciwosci kruszyw — Czes¢ 3:
Przygotowanie wyciaggdw przez wymywanie kruszyw

PN-ISO 565 Sita Kontrolne — Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha

PN-EN 13286-1

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-46

cienka perforowana elektrochemicznie — Wymiary nominalne
oczek

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Czgs¢ 1: Metody badan dla ustalone;j
laboratoryjnie  referencyjnej gestosci 1 wilgotnosci  —
Wprowadzenie 1 wymagania ogdlne

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Czgs¢ 2: Metody badan dla ustalone;j
laboratoryjnie gestosci 1 wilgotnosci — Zageszczenie aparatem
Proctora

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Cze$¢ 46: Metoda oznaczania wskaznika
wilgotnosci
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PN-EN 13286-47

BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

9.2. Inne dokumenty

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Cze¢$¢ 47: Metody badan dla okreslenia nosnosci,
kalifornijski wskaznik nosnosci CBR, natychmiastowy wskaznik
nosnosci 1 pecznienia liniowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plyta

Drogi  samochodowe. = Pomiar  réwno$ci  nawierzchni
planografem 1 fatg

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

e Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM —

Warszawa 1997r.
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D-04.05.01 MIESZANKI STABILIZOWANE SPOIWEM HYDRAULICZNYM

1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem warstwy mieszanki stabilizowanej spoiwami hydraulicznymi w ramach inwestycji
pt: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci Kochanowice, droga gminna

ul. Szkolna”.

1.2.Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu 1 realizacji robot, ktore
zostang wykonane w ramach Zamowienia publicznego wymienionego w STWiORB DM-00.00.00.
»Wymagania og6lne” pkt 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWiORB

Roboty zawarte w specyfikacji, dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem 1 odbiorem robot zwigzanych z wykonaniem mieszanki stabilizowanej spoiwami
hydraulicznymi w nastepujacych zakresach:

1. Stabilizacje

— warstwa gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym Rm 2,50 MPA
Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami 1
definicjami podanymi w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.4.

1.4.1. Podloze ulepszone z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym — w-wa zawierajgca
kruszywo naturalne lub sztuczne albo z recyklingu lub ich mieszaning 1 spoiwo
hydrauliczne, zapewniajaca umozliwienie ruchu technologicznego 1 wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.2. Mieszanka kruszywa, destruktu asfaltowego i1 spoiwa - mieszanka kruszywa, destruktu,
spoiwa 1 wody, a w razie potrzeby rowniez dodatkéw ulepszajacych, np. popiotow lotnych
lub chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych ilo$ciach.

1.4.3. Grunt stabilizowany spoiwem hydraulicznym - mieszanka gruntu lub kruszywa i spoiwa
zageszezona 1 stwardniala w wyniku ukonczenia procesu wigzania spoiwa hydraulicznego
(cementu, popiotu, wapna lub innego spoiwa).

1.4.4. Mieszanka zwigzana spoiwem hydraulicznym — mieszanka , w ktorej nast¢puje wigzanie 1
twardnienie na skutek reakcji hydraulicznych.

1.4.5. Grunt stabilizowany za pomoca cementu — Mieszanka powstala w wyniku zmieszania
gruntu lub kruszywa z cementem petnigcym rolg spoiwa oraz, w razie potrzeby, sktadnikami
drugorzednymi, ktora zostala zaprojektowana w taki sposob, aby osiggna¢ odpowiednig
stabilno$¢ mierzong za pomocg badania kalifornijskiego wskaznika no$nosci.

1.4.6. Grunt zwigzany cementem - Mieszanka powstata w wyniku zmieszania gruntu lub kruszywa
z cementem pelnigcym rolg spoiwa oraz, w razie potrzeby, sktadnikami drugorzednymi,
ktora zostata zaprojektowana w taki sposob, aby osiggna¢ odpowiednig spojnosc
strukturalng mierzong bezposrednio za pomoca jednoosiowego badania wytrzymatosci na
sciskanie lub wytrzymalo$ci na rozciaganggsoraz modutu elastycznosci
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1.5.0godlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.Spoiwa — wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczgce materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2.Spoiwa - rodzaje

Do mieszanki nalezy zastosowa¢ spoiwo hydrauliczne zapewniajace spelnienie przez
podloze ulepszone wymagan STWiORB. Wybor rodzaju spoiwa nalezy do Wykonawcy. Jako
spoiwo mozna uzy¢: popioty lotne, cement, wapno oraz zuzel granulowany. Mozna réwniez uzy¢
spoiw zlozonych z r6znych materialow wigzacych za zgoda Inzyniera np. UTEX, SILMENT,
SOLITEX itp. Dla zastosowanego spoiwa Wykonawca przedstawi odpowiednie dokumenty
jakosciowe.

W przypadku zastosowania cementu, nalezy stosowaé¢ cement klasy 32,5 wg PN-EN197-1:2002.
Wymagania dla cementu okresla norma PN-EN197-1:2002. Badania cementu nalezy wykonaé
zgodnie z PN-EN 196-6:1997. Wymagania dla mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym -
Grunty stabilizowane cementem wg. PN-S-96012 jak réwniez wg. PN-EN 14227-10 - Wymagania
dla mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym - Grunty stabilizowane cementem

W przypadku zastosowania wapna nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone (hydratyzowane) Ca(OH)
2 albo wapno palone niegaszone wg PN-EN 459-1:2003. Wymagania dla mieszanek zwigzanych
spoiwem hydraulicznym - Grunty stabilizowane wapnem wg. PN-EN 14227-11.

Do ulepszania podloza za pomocg gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotami lotnymi nalezy
stosowac aktywne popioty lotne wg PN-S-96035:1997, oraz wg PN-EN 14227-14 - Wymagania dla
mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym - Grunty stabilizowane popiofami lotnymi. Do
wykonywania ulepszonego podloza z gruntow stabilizowanych popiotami lotnymi nalezy stosowac
grunty spoiste.

2.3. Grunty

Grunty niespoiste — dopuszcza si¢ stabilizacje wg PN-S-96012 o wytrzymatos$ci na $ciskanie Ry =
1,5 - 2,5 MPa. Wiasciwosci dla materialow, czestotliwos¢ 1 rodzaj badan przyja¢ zgodnie z PN-S-
96012: 1997.

Grunty spoiste — dopuszcza si¢ stabilizacje wapnem wg PN-EN 14227-11 w warstwie ulepszonego
podloza o wytrzymatosci na $ciskanie R, = 0,5 MPa. Wiasciwosci dla materialow, czgstotliwos¢ 1
rodzaj badan przyja¢ zgodnie z PN-EN 14227-11.

Grunty o wskazniku plastycznosci mniejszym od 3 mozna odziarnia¢ gruntem spoistym lub
stosowa¢ dodatki ulepszajace: cement, chlorek wapniowy lub wodorotlenek sodu. Decydujacym
sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji sa3 wyniki wytrzymalosci na §ciskanie probek
gruntu stabilizowanego cementem.

2.4.Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych moze
zosta¢ uzyta woda pitna wodociggowa (nie mineralizowana). Woda pochodzaca ze zrodet
watpliwych nie moze by¢ uzyta do czasu uzyskania pozytywnych wynikéw badania.

2.5.Dodatki ulepszajace
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Przy stabilizacji gruntéw cementem w przypadkach uzasadnionych stosuje si¢ dodatki ulepszajace:
— wapno wg PN-EN 459-1:2003
Za zgoda Inzyniera moga by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziataniu,
posiadajace dokumenty spetniajace ustawe o Wyrobach Budowlanych.

2.6. Grunt stabilizowany cementem

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni drogowej, wytrzymato$¢ na $ciskanie
gruntu stabilizowanego cementem, badana wg PN-EN 14227-10 - Wymagania dla mieszanek
zwigzanych spoiwem hydraulicznym - Grunty stabilizowane cementem

Tablica 1. Wymagania wytrzymalo$ci na Sciskanie

Lp Rodzaj warstwy w Wytrzymato$¢ na Sciskanie
konstrukcji nawierzchni
drogowej Po 7 dniach Po 28 dniach
Grunt stabilizowany
1 cementem - >2.5
Rc=2,5 MPa
3. SPRZET

3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2.Sprzet do wykonania robot

Do wykonania podtoza robot winien by¢ uzyty nastepujacy sprzet:
— recykler zapewniajacy odpowiednig wydajnos¢,
— rozscielacz (zalecany) lub rowniarka,
— cysterna samochodowa jako przewozny zbiornik na wodg, posiadajagca mozliwos¢
regulowania i rtOwnomiernego dozowania wody o kontrolowanej ilosci jej wyplywu,

— walce stalowe cigzkie statyczne 1 wibracyjne do zageszczania roztozonej warstwy
mieszanki,

— walce ogumione do ostatecznego zageszczania roztozonej warstwy mieszanki,

— male walce wibracyjne, zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne do zageszczania
roztozonej warstwy mieszanki w miejscach trudnodostepnych,

— szablony do wyprofilowania warstwy,

— sprzet reczny.

Z uwagi na prowadzenie robot w terenie zabudowy w poblizu budynkow nalezy roboty
prowadzi¢ dazac do ograniczenia wplywu wibracji na konstrukcje budynkow 1 ograniczajac
zakldcenie spokoju mieszkancoéw. Do zageszczenia gruntu 1 kruszyw nalezy stosowac walce cigzkie
statyczne lub, jezeli to konieczne, wibracyjne uzywajac wibracji o niskiej amplitudzie.

4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4. Transport wody nalezy prowadzi¢ cysternami samochodowymi.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.2.Sklad mieszanki

Ilo$¢ spoiwa zostanie ustalona na podstawie recepty laboratoryjnej ktora to zostanie
sprawdzona podczas wykonania odcinka probnego oraz na podstawie wynikéw badan
(wytrzymatosci, no$nosci zageszczenia). Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spelni¢ wymagania
wytrzymatosciowe okreslone w STWiORB przy jak najmniejszej zawartosci spoiwa.

5.3. Warunki pogodowe

Zastosowana technologia robot ma na celu szybkie i1 sprawne przeprowadzenie prac. Rozpoczecie
robot moze nastapi¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych tj. w temperaturze powyzej +5 °
C, przy minimalnej temperaturze powietrza w ciagu ostatnich 24 godzin takze powyzej +5 ° C. Nie
dopuszcza si¢ wykonywania robot w trakcie opadow deszczu.

5.4.Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania ulepszonego podloza powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzgdach rownoleglych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciaggni¢cie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie
wiekszych niz co 10 m.

5.5.Stabilizacja metoda mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu mozna uzy¢ specjalistycznych mieszarek
wieloprzejsciowych lub jednoprzejsciowych albo maszyn rolniczych. Grunt przewidziany do
stabilizacji powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony. Po spulchnieniu gruntu nalezy sprawdzi¢
jego wilgotno$¢ 1 w razie potrzeby ja zwigkszy¢ w celu utatwienia rozdrobnienia. Woda powinna
by¢ dozowana przy uzyciu beczkowozow zapewniajgcych réwnomierne i kontrolowane dozowanie.

Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10% jej
warto$ci, grunt powinien by¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czasie suchej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu mozna doda¢ i przemiesza¢ z gruntem dodatki ulepszajace,
np. wapno lub popioty lotne. Spoiwo nalezy dodawa¢ do rozdrobnionego 1 ewentualnie ulepszonego
gruntu w ilo$ci wczesniej ustalone;.

Spoiwo 1 dodatki ulepszajace powinny by¢ dodawane przy uzyciu rozsypywarek lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora. Grunt powinien by¢ wymieszany w sposOb zapewniajacy
jednorodnos$¢ na okreslong glgbokos¢, gwarantujacg uzyskanie projektowanej grubosci warstwy po
zageszczeniu.

Po wymieszaniu gruntu ze spoiwem, nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ mieszanki. Jezeli jej wilgotnos$¢
jest mniejsza od optymalnej o wiecej niz 20%, nalezy doda¢ odpowiednig ilo§¢ wody 1 mieszanke
ponownie dokladnie wymiesza¢. Wilgotnos¢ mieszanki przed zaggszczeniem nie moze rozni¢ si¢
od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz +10%, -20% jej wartosSci.

Czas od momentu roztozenia spoiwa na gruncie do momentu zakonczenia mieszania nie powinien
by¢ dtuzszy od 2 godzin. Zageszczanie mieszanki powinno si¢ zakonczy¢ przed uptywem 2 godzin,
ze wzgledu na rozpoczety proces wigzania.
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Po zakonczeniu mieszania nalezy powierzchni¢ warstwy wyrownaé¢ 1 wyprofilowa¢ do
wymaganych w Dokumentacji projektowej rzednych oraz spadkéw poprzecznych 1 podtuznych. Do
tego celu nalezy uzy¢ rowniarek. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zagegszczania
warstwy. Zageszcezenie nalezy przeprowadzi¢ w sposob okreslony w pkt. 5.6.

5.6.Odcinek préobny

Przed przystapieniem do realizacji robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy pomocniczej i
stabilizacji podioza Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny. Odcinek probny robot
wykonujmy w celu:
— okreslenie odpowiedniej ilosci dodanego spoiwa hydraulicznego umozliwiajacego
spelnienia wymagan ST 1 projektu wykonawczego
— stwierdzenia czy sprzet do mieszania, rozktadania i zaggszczania jest wlasciwy,
— okreslenia grubos$ci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zageszczeniu,
— okreslenia liczby przejs¢ sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.
— sprawdzenia wlasciwego dozowania spoiw hydraulicznych,

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania 1 zaggszczania, jakie bgda stosowane do wykonania podbudowy. Odcinek probny, o
dtugosci do 100 m 1 powierzchni od 600 do 800m2, powinien by¢ zlokalizowany w miejscu
uzgodnionym przez Inzyniera (najlepiej na tracie glownej robot). Wykonawca moze przystapi¢ do
wykonania ulepszonego podloza po zaakceptowaniu wynikow badan 1 pomiarow z odcinka
probnego przez Inzyniera.

5.7.Utrzymanie warstwy ulepszonego podloza i podbudowy

Ulepszone podloze po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora
gotowe ulepszone podioze do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy lub ulepszonego podioza obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw ulepszonego podloza
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu 1
$niegu oraz mroz. Wykonawca jest zobowigzany wstrzyma¢ ruch budowlany po okresie
intensywnych opadow deszczu, jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia warstwy ulepszonego
podioza. Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powinna by¢ przykryta przed zima
warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dzialaniem czynnikdéw atmosferycznych
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.8.Pielegnacja warstwy stabilizowanej spoiwami hydraulicznymi

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug jednego z nastgpujacych sposobow:

— skropienie warstwy emulsjg asfaltowa, albo asfaltem D200 lub D300 w ilosci od 0,5 do 1,0
kg/m2,

— skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczymi posiadajagcymi aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez
Inspektora,

— utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciggu dnia, w czasie
co najmniej 7 dni,

— przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, utozong na zaktad
o szerokos$ci co najmniej 30 cm 1 zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy
przez wiatr,
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— przykrycie warstwg piasku lub kruszywa naturalnego technicznej 1 utrzymywanie jej w
stanie wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce 1 inne materialy przeznaczone do
pielgegnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektora. Nie zaleca si¢ dopuszczac
zadnego ruchu pojazdow 1 maszyn po ulepszonym podiozu w okresie 7 dni po wykonaniu.
Ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda Inspektora.

5.9.Zageszczenie

Przed koncowym zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych,
spadkow podluznych 1 poprzecznych. Do zaggszczania warstwy nalezy przystagpi¢ natychmiast po
jej rozlozeniu i1 wyprofilowaniu. Operacje zaggszczania i1 obrobki powierzchniowej nalezy
zakonczy¢ przed rozpoczeciem wigzania spoiwa liczonego od dodania wody do mieszanki.

Pojawiajagce si¢ w trakcie zageszczania zanizenia, rozwarstwienia powinny by¢ natychmiast
naprawiane przez wymian¢ mieszanki na pelng gtgbokos¢, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekrdj poprzeczny i jednolity
wyglad. Przed koncowym zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych
rzednych, spadkow podtuznych i poprzecznych.

Kontrole nosnosci 1 zageszczenia warstw ulepszonego podloza przeprowadza si¢ wylacznie dla
warstw stabilizowanych na miejscu, stanowigcych podloze — koryto projektowanej konstrukcji
nawierzchni. Badanie przeprowadza si¢ na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E,
wg PN-S-02205:1998. Badanie modutu odksztalcenia polega na statycznym obcigzaniu gruntu ptyta
o $rednicy D = 300mm, stopniowo co 0,05 MPa. Koncowe obcigzenie doprowadza si¢ do wartosci
rownej 0,35 MPa (jak dla warstwy ulepszonego poditoza wg PN-S-02205:1998).

Moduly odksztatcenia pierwotny £/ 1 wtoérny E2, odpowiadajagce przyrostowi osiadan wywotanemu
przyrostem obcigzenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MPa, obliczamy na podstawie
wzoru:

Ei/E;=%D (Ap/ As)

D — $rednica ptyty ( D =300 ), mm
Ap — rownica naciskow (Ap = 0,10), MPa
As — przyrost osiadan odpowiadajacy rownicy naciskéw, mm

5.10. Spoiny robocze

Specjalng uwage nalezy poswigci¢ wykonaniu spoin roboczych. Bezposrednio po wykonaniu
warstwy nalezy obcig¢ pionowo jej krawedz (np. za pomocg oprzyrzadowania walcow). Przed
przystapieniem do wykonania kolejnych dziatek, krawedz nalezy zwilzy¢ woda. Od obciecia
krawedzi w wykonanej warstwie mozna odstagpi¢ wtedy, gdy czas pomiedzy zakonczeniem
zageszezania dziatki, a rozpoczeciem wbudowania nastgpnej nie przekracza 60 min.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ recepte laboratoryjng dla danego
zakresu robot oraz wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic
wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone
w niniejszej ST oraz ewentualnie badania wymagane w aprobacie technicznej lub normie
zastosowanych materialow.

6.2.Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ 1 zakres badan 1 pomiardw w czasie wykonywania ulepszonego podioza podano w
tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania ulepszonego
podloza

Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badah 1 pomiarow
1 Wytrzymatos¢ na $ciskanie 1 seria probek na 6000 m*
2 Wilgotno$¢ mieszanki Raz dziennie
3 [lo$¢ spoiwa w mieszance Raz dziennie
4 Nos$nos$¢ 1 zagegszczenie podbudowy wg PN-S-02205:1998 p. 3.2.11
5 Wiasciwosci spoiwa Na podstawie deklaracji producenta

6.2.2. Wilgotnos$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki nalezy okresla¢ wedtug PN-88/B-04481.
6.2.3. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by¢ spulchniony 1 rozdrobniony tak, aby wskaznik rozdrobnienia byt co najmniej
rowny 80% (przez sito o srednicy 4 mm powinno przejs¢ 80% gruntu).

6.2.4. Jednorodnos¢ i glebokos¢ wymieszania

Jednorodno$¢ wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenie wizualnej jednolitego zabarwienia
mieszanki. Glgboko$¢ wymieszania mierzy si¢ w odlegtosci min. 0,5 m od krawedzi ulepszonego
podloza. Glebokos¢ wymieszania powinna by¢ taka, aby grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu byta
rowna projektowane;j.

6.2.5. Zageszczenie mieszanki

Zageszczenie nalezy okresli¢ ptyta VSS o $rednicy 30cm. Zakres obcigzen jednostkowych przyjac
w zaleznos$ci od wykonywanej warstwy Mieszanka jest zageszczona prawidlowo, jezeli beda
spelnione dwa warunki, bez wzgledu na kategori¢ ruchu:

E>,> 120 MPa oraz 1o < 2,2 dla podbudowy pomocniczej

E>, >80 MPa oraz 1o < 2,2 dla warstwy gruntu
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6.2.6. Wlasciwosci spoiwa

Dla kazdej dostawy nalezy okres$li¢ wtasciwosci spoiwa.
6.2.7. Wlasciwosci wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN 1008:2004.
6.2.8. Wytrzymalo$¢ na Sciskanie

Wytrzymato$¢ na $ciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o $rednicy 1 wysokosci 8 cm.
Probki do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie roztozonej przed jej
zageszezeniem. Probki w ilosci 6 sztuk nalezy formowac 1 przechowywac zgodnie z PN-S-96012.
Probki przechowujemy w warunkach szczelnych.

Wyniki wytrzymatos$ci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z tablicg 1 punkt 2.6
6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanego podtoza ulepszonego podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego podloza ulepszonego

Lp. Badana cecha Minimalna cz«;s?otlrlwosc badan i

pomiaréw

1 Szerokos¢ Co20m

2 Rownos¢ podhuzna Latg Co 20 m

3 Réwnosé poprzeczna Lata w przekr.OJ'ach charakterystycznych

(minimum co 25m)

4 Spadki poprzeczne 5 razy na 100m

5 Rzedne wysokosciowe Co 20m

6 Uksztattowanie osi w planie Co 20m

7 Grubodé W 3 punktach, lecz nie rzzadzwj niz raz
na 1000m

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy
Szerokos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancjg +5 cm.
6.3.3. Rownos$¢ warstwy.

Nieréwnosci podluzne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierdwnos$ci warstwy nie moga
przekracza¢ 12 mm. ROwnos¢ powinna by¢ sprawdzona nie pdzniej niz na drugi dzien po
wykonaniu warstwy. W przypadku stwierdzenia konieczno$ci wykonania poprawek, powinny
zosta¢ wykonane niezwlocznie za pomocg frezarki.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
z tolerancja = 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysokoSciowe warstwy

Rzedne wysokosciowe podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa z
tolerancja +1cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
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O$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z DP z tolerancjg 5 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubos$cia projektowana, z tolerancjg = 10 %.
6.4.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonego podloza
6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne ulepszonego podloza

Jezeli po wykonaniu badan na ulepszonym podlozu stwierdzi si¢, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczajg wielkosci okreslone w pkt. 6.3, to warstwa zostanie zerwana na catg
grubo$¢ 1ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokos¢ ulepszonego podioza jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm
1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ warstwe
ulepszonego podioza przez zerwanie utozonej warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu 1 wbudowanie nowej mieszanki. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢ ulepszonego podloza

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
ulepszonego podloza przez zerwanie wykonane] warstwy, usunigcie zerwanego materialu 1
ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich wtasciwosciach 1 o wymaganej grubosci. Roboty te
Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej mieszanki o grubosci zgodnej z
Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robdt podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 STWiORB, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonania mieszanki stabilizowanej spoiwem hydraulicznym z mieszanki
obejmuje :
a. w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowych w mieszarkach:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow, wyprodukowanie mieszanki 1 jej transport na miejsce
wbudowania,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i1 odwiezienie prowadnic oraz innych materiatéw i
urzadzen pomocniczych,
— rozlozenie 1 zaggszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

b. w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowych na miejscu:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie gruntu,
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— dostarczenie, ustawienie, rozebranie 1 odwiezienie prowadnic oraz innych materiatéw i
urzadzen pomocniczych,

— dostarczenie 1 roz$cielenie sktadnikow zgodnie z recepta laboratoryjna,

— wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego kruszywem ze spoiwem w korycie drogi,

— zageszczenie warstwy,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Cze$¢ S:
2 PN-EN 1097-5 . b . .
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja
Cement cze$¢ 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i
4  PN-EN 1008 ocena przydatnos$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z
proceséw produkcji betonu

3 PN-EN 197-1

5 PN-EN 196-6: Metody badania cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia

6 PN-EN 459-1:  Wapno budowlane — Cz¢s¢ 1: Definicje, wymagania 1 kryteria zgodnoSci

7  PN-S-96035 Drogi samochodowe - Popioty lotne

8 PN-EN 459-1 Wapno budowlane -- Czg$¢ 1: Definicje, wymagania 1 kryteria zgodnosc

9  PN-S-96012 Drogi' samochodowe -- Podbudowa 1 ulepszone podfoze z gruntu
stabilizowanego cementem

10 PN-EN 14227-  Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym -- Specyfikacja -- Cze$¢ 10:

10 Grunty stabilizowane cementem
10.2. Inne dokumenty
WT —5: 2010 — Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych
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D-05.03.05a NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego dla zadania: .:
»Przebudowa drogi dojazdowej do pol w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul.
Szkolna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana
jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy podbudowy z betonu asfaltowego wg PN-EN
13108-1[47] 1 WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowe;j
dostarczonej od producenta. W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez
Wykonawce dla potrzeb budowy, Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ Zakladowsg
kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Nawierzchnie z betonu asfaltowego wykonywa¢ dla drog kategorii ruchu KR4
(okreslenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.8). Stosowane mieszanki betonu
asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria | Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu

KR 4 AC11S

1)Podzial ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.
Zakres robot obejmuje wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego:
- gr.4cm ACI11S,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skfadajaca si¢ z jednej lub kilku warstw stuzacych do
przejmowania i rozktadania obcigzen ruchu pojazdéw na podioze.

1.4.2. Warstwa wigzaca — warstwa nawierzchni miedzy warstwa $cieralng a podbudowa.
1.4.3. Warstwa wyrdOwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci, ulozona na istniejgcej warstwie
w celu uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do ulozenia kolejnej warstwy.

1.4.4. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw 1 lepiszcza asfaltowego.

1.4.5. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
wyrdzniajace te mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwickszy
wymiar kruszywa, np. wymiar 11 lub 6.

1.4.6. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej kruszywo o uziarnieniu
cigglym lub niecigglym tworzy strukture wzajemnie klinujaca sie.
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1.4.7. Uziarnienie — sklad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren
przechodzacych przez okreslony zestaw sit.

1.4.8. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1
potsztywnych” GDDP-IBDiM [68].

1.4.9. Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona rzez dolny (d) 1 gorny (D)
wymiar sita.

1.4.10. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D<45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.11. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D< 2 mm, ktorego wieksza czgs¢
pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.12. Pyl — kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm

1.4.13. Wypetiacz — kruszywo, ktérego wigksza czg$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypetniacz mieszany — kruszywo, ktore sktada si¢ z wypelniacza pochodzenia mineralnego 1
wodorotlenku wapnia. Wypehliacz dodany — wypeliacz pochodzenia mineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.14. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki
czastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.15. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami 1 z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.4.16. Symbole 1 skroty dodatkowe

ACW - beton asfaltowy do warstwy wigzacej,

PMB - polimeroasfalt,

D - gorny wymiar sita (przy okreslaniu wielkos$ci ziaren kruszywa),
d - dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),
C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wilasciwo$¢ uzytkowa nie okres$lana (ang. No Performance Determined; producent
moze jej nie okreslac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczy¢ odpowiednie
Informacje, jednak nie jest do tego zobowigzany),

IRI - (Internationel Roughness Index) mi¢edzynarodowy wskaznik rownosci,

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pktl.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa¢ polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych
lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprocz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 mozna
stosowac inne lepiszcza nienormowe wedlug aprobat technicznych.
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Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria | Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS
KR4 AC11S 50/70

2.3. Kruszywo
2.3.1. Wymagania wobec kruszywa podaje tabela 3a

Do wykonania mieszanki mineralno- asfaltowej nalezy stosowac kruszywa ze skat
magmowych , metamorficznych lub osadowych.

Tabela 3a. Wymagania wobec kruszywa

Wilasciwosci kruszywa Wymagania w zaleznos$ci
od kategorii ruchu
KR 4
Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego
Uziarnienie wg PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz: G 85/20
Tolerancja wuziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg
kategorii: G201
Zawarto$¢ pylu wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza f,
niz:

Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub PN-EN 933-4;

kategoria nie wyzsza niz: Flos 1ub Sk

Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i

famanej wedtug PN-EN 933-5, kategoria nie nizsza niz: Cso10

Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN

1097-2, rozdziat 5; badane na kruszywie o wymiarze 10/14, LAz

kategoria nie nizsza niz:

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9: deklarowana przez
producenta

Gestos¢ nasypowa wedtug PN-EN 1097-3: deklarowana przez
producenta

Nasigkliwo$¢ wedlug PN-EN 1097-6: W A4 Deklarowana

Mrozoodporno$¢ wedtug PN-EN 1367-1, badanie na kruszywie F

o wymiarze 8/11, 11/16, lub 8/16, kategoria nie wyzsza niz: 2

wZgorzel stoneczna” bazaltu wedlug PN-EN  1367-3, SB

wymagania kategoria: LA

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedlug deklarowana przez

PN-EN 932-3 producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2; my 0, 1

kategoria nie wyzsza niz:

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN wymagana odpornos¢
1744-1 p. 19.1:

Rozpad zwigzkoéw zelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego

chlodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p. 19.2. wymagana odpornos¢
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Stalos$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN- Vi
EN 1744-1, p. 19.3; kategoria nie wyzsza niz:

Wymagane wlasciwosci kruszywa drobnego

Uziarnienie wg PN-EN 933-1; wymagana kategoria: Gr 85
Tolerancja wuziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg G120
kategorii:
Zawarto$¢ pylu wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza fio
niz:
Jakos¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10

Kanciastos¢  kruszywa  drobnego lub  kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu wedtug PN-EN
933-6, rozdzial 8 kategoria nie nizsza niz:

ECS deklarowana

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 ub 9

deklarowana przez

producenta
Nasigkliwo$¢ wedtlug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 WAL deklarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, mygpc0,1
kategoria nie wyzsza niz:
Wymagania wobec wypelniacza
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10; Zgodnie z tablicg 24 w
PN-EN 13043
Jakos$¢ pylu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10
Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1% (m/m)
Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-7: deklarowana przez
producenta
Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypehniaczu Vagus
wedlug PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:
Przyrost temperatury migknienia wedlug PN-EN 13179-1, Argn8/25
wymagana kategoria:
Rozpuszczalno$¢ w wodzie wedtlug PN-EN 1744-1, kategoria WS
nie wyzsza niz:
Zawarto$¢ CaCO3 w wypehiaczu wapiennym wedlug PN-EN CCr

196-2, kategoria nie nizsza niz:

Zawartos¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu mieszanym,
wymagana kategoria:

Ka Deklarowana

,,.Liczba asfaltowa”
kategoria:

wedlug PM-EN 13179-2, wymagana

BNDeklarowana

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego 1 kruszywa
gwarantujacego odpowiednig przyczepnos¢ (adhezjg) lepiszcza do kruszywa 1 odpornos¢
mieszanki mineralno-asfaltowej na dzialanie wody, nalezy dobra¢ 1 zastosowaé Srodek
adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze warto$¢ przyczepnosci okreslona

wedhug PN-EN 12697-11 [34], metoda C wynosita co najmniej 80%.

Sktadowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach

producenta.
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2.5. Materialy do uszczelnienia polaczen i krawedzi
Do uszczelnienia polaczen technologicznych (tj. zlaczy podhuznych i1 poprzecznych
z tego samego materialu wykonywanego w rdéznym czasie oraz spoin stanowigcych
polaczenia roznych materiatow lub potaczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcymi w
nawierzchni lub jg ograniczajagcymi, nalezy stosowac:
a) materiaty termoplastyczne, jak: taSmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,
b) emulsje asfaltowg wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat
technicznych.
Grubos$¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
- nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
- nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.
Sktadowanie materialow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach okreSlonych w aprobacie technicznej. Do
uszczelniania krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metoda na goraco”. Dopuszcza si¢ inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.6. Materialy do zlgczenia warstw konstrukcji

Do zlaczania warstw konstrukcji nawierzchni ( warstwa wigzaca z warstwg Scieralng)
nalezy stosowa¢ kationowe emulsje asfaltowe zgodnie z STWiORB D-04.03.01 ,,Skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogbdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne” [1] pkt 3.

3.2.Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
e wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
uktadarka gagsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci uktadanej warstwy,
walce stalowe gladkie,
walce ogumione,
szczotki mechaniczne 1/lub inne urzadzenia czyszczace,
samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
sprzet drobny.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych Iub samochodach
izolowanych 1 zaopatrzonych w urzadzenia umozliwiajgce posrednie ogrzewanie oraz
W Zawory spustowe.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajagcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlami
1 nadmiernym zawilgoceniem.

Wypehniacz nalezy przewozi¢c w sposob chronigecy go przed zawilgoceniem,
zbryleniem 1 zanieczyszczeniem. Wypelniacz luzem powinien by¢ przewozony
w odpowiednich cysternach przystosowanych do przewozu materialow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach,
autocysternach, beczkach 1 innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie bed¢ korodowaty
pod wplywem emulsji 1 nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinny byc¢
wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywac do transportu opakowan z metali lekkich (moze
zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsjach o pH < 4).

Mieszanke¢  mineralno-asfaltowa nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami
samowytadowczymi w zalezno$ci od postepu robot. Podczas transportu i postoju przed
wbudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed ostygnigciem i1 dopltywem
powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki 1 czas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnia¢ utrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu
mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywac tylko srodki
adhezyjne nieptywajace szkodliwie na mieszanke.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna zawarto$¢ lepiszcza podane sg w
tablicy 4.
Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego nielamliwego 1 tamanego to nalezy
przyjac porcje kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50.

Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sg w tablicy 5.
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Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartos$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego

do warstwy $cieralnej, dla ruchu KR4 [65]

Wiasciwosé Przesiew, [% m/m)]
ACI11S
KR4
Wymiar sita #, od do
[mm]
31,5 - -
22.4 - -
16 100 -
11,2 70 100
8 55 85
2 25 50
0,125 4 16
0,063 4,0 10,0
Zawarto$¢ Bmina 4
lepiszcza,
minimum”
) Minimalna zawarto$¢ lepiszcza jest okre$lona przy
zalozonej gestosci mieszanki mineralnej 2,650 Mg/m’.
Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng ggstos¢
(pd ), to do wyznaczenia minimalnej zawartos$ci
lepiszcza podang wartos¢ nalezy pomnozy¢ przez
wspotczynnik o wedtug réwnania: o = 2,650/pg

Tablica 5. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej do warstwy $cieralnej,

dla ruchu KR4 [65]

Warunki
Wiasciwosé zageszczania | Metoda 1 warunki badania ACI11S
wg PN-EN
13108-20 [48]
Zawartos¢ C.1.3, Vmin4,0
wolnych ubijanie, 2x75 | PN-EN 12697-8 [33], p.4 V max 7,0
przestrzeni uderzen
Odpomos,é na C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda WTS AR 03
. . B w powietrzu, PN-EN PR DAIR dekl
deformacje watowanie 13108-20
a) )
trwale Pos - Proo 1 1y 1 6.60°C, 10 000 cykli
PN-EN 12697-12[35],
Odpornoéé na Cl . 1., pr;echowywame w 40°C 1TSs
. . ubijanie, z jednym cyklem
dziatanie wody . L.
2x35 uderzen | zamrazania,
badanie w 25°C ®

9 Grubosé plyty: AC11 60 mm.

b)

Ujednolicong procedure badania odpornos$ci na dzialanie wody podano w WT-2 2014 [65]
w zalgczniku 1.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goraco w otaczarce (zespole
maszyn 1 urzadzen dozowania, podgrzewania 1 mieszania skladnikow praz przechowywania
gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze
wstepne, powinno by¢ zautomatyzowane i1 zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do
dozowania skladnikdw oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane.
Kruszywo o r6znym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawa¢ odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé w zbiorniku z posrednim systemem
ogrzewania, z ukfadem termostatowania zapewniajagcym utrzymanie zadanej temperatury
z dokladnoscig = 5°C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i1 podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
uzyskata temperature wiasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki
mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowej podanej w tablicy 6. W tej tablicy najnizsza temperatura dotyczy
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce  wbudowania, a najwyzsza
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu
w wytworni.

Tablica 6. Najwyzsza 1 najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[*C]
50/70 Od 140 do 180

Sposéb 1 czas mieszania mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnié
rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytworni, pod
warunkiem skoordynowania mi¢dzy sobg deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ,
rodzaj skfadnikow, wiasciwosci objetosciowe) z zachowaniem braku ro6znic w  ich
wlasciwosciach.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze (podbudowa z betonu asfaltowego) pod warstwe wigzaca z betonu

asfaltowego powinno by¢ na catej powierzchni:
e ustabilizowane i no$ne,
e czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
e wyprofilowane, réwne 1 bez kolein,
e suche.

Podbudoweg nalezy wykona¢ zgodnie z STWiIORB D-04.07.01a ,,Podbudowa z betonu
asfaltowego™.

5.5.Proba technologiczna
Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera proby technologicznej, ktora ma na celu sprawdzenie

zgodnosci wilasciwosci  wyprodukowanej mieszanki z receptag. W tym celu nalezy
zaprogramowac otaczarke zgodnie z receptg roboczg i w cyklu automatycznym produkowac
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mieszanke¢. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy
otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnos$ci pracy otaczarki oraz prawidlowosci sktadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. Suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacje
kruszywa.

Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢
w silosie lub zatadowa¢ na samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu
zgodnie z metoda okreslong w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka
probnego.

5.6.Odcinek préobny

Przed przystgpieniem do wykonania warstwy wigzace] z betonu asfaltowego
Wykonawca wykona odcinek probny celem usci§lenia organizacji wytwarzania 1 uktadania
oraz ustalenia warunkow zageszczania.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié co najmniej 500 m’, a dlugo$¢ co najmniej
50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu jakie
zamierza stosowa¢ do wykonania warstwy wigzace;j.

Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robdt po zaakceptowaniu przez Inzyniera
technologii wbudowania i zaggszczania oraz wynikow z odcinka probnego.

5.7. Polaczenie miedzy warstwowe

Polaczenie miedzy warstwowe nalezy wykona¢ zgodnie z STWiORB D-04.03.01
»Skropienie warstw konstrukcyjnych”.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa mozna wbudowaé na podlozu przygotowanym
zgodnie z zapisami w punktach 5.4.15.7.
Temperatura podloza pod rozkladang warstwe nie moze by¢ nizsza niz + 5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ zgodny z zaleceniami
podanymi punkcie 4.2

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wbudowa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych.

Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej
w tablicy 7. Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania
podioza. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej podczas silnego wiatru
(V>16m/s).

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajagcym
temperatur¢ mieszania 1 wbudowania nalezy indywidualnie okre§li¢ wymagane warunki
otoczenia.

Tablica 7. Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2 m podczas wykonywania
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

86



»GRAMAR?” Sp. z o.0.
% 42-700 Lubliniec ul. Chiopska 15
GRAMAR

NIP 575-188-53-32 REGON 243102850
Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przystapieniem do w czasie robot
robot
Warstwa $cieralna 0 +5

Wiasciwosci wykonanej warstwy podbudowy powinny spetnia¢ warunki podane
w tablicy 8.

Tablica 8. Wlasciwosci warstwy AC

Projektowana Wskaznik Zawarto$¢
Typ 1 wymiar | grubo$¢ warstwy zageszezenia wolnych
mieszanki technologicznej [ % ] przestrzeni w
[cm] warstwie
[% (viV)]
ACI1S, :
KR4 4 > 98 4,0+17,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarka wyposazong
w uklad automatycznego sterowania grubosci warstwy 1 utrzymywania niwelety zgodnie
z dokumentacja projektowa. W miejscach niedostgpnych dla sprzetu dopuszcza si¢
wbudowywanie reczne.

Grubo$¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej
trzech miejscach ( w osi 1 przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomiernie zaggszczone cigzkimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe
gladkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu
1 powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnos$ci, aprobate techniczna,
ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

e cewentualnie wykona¢ wlasne badania wlasciwos$ci materialdw przeznaczonych do
wykonania robdt, okreslone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.
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6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1. Uwagi ogdlne

Badania dzielg si¢ na:
- badania Wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
- badania kontrolne ( w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sa wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow
celem sprawdzenia, czy jako$¢ materiatdow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych
1 ich sktadnikow, lepiszczy 1 materiatbw do uszczelnien ipt.) oraz gotowe] warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, polaczenia itp.) spelniajg wymagania okreslone
w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywa¢ te badania podczas realizacji kontraktu,
z niezbedng staranno$cig 1 w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywac¢ w protokotfach.
W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy
niezwlocznie usunac.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywaé zleceniodawcy na jego zadanie.
Inzynier moze zdecydowa¢ o dokonaniu odbioru na podstawie badan Wykonawcy. W razie
zastrzezen Inzynier moze przeprowadzi¢ badania kontrolne wedtug punktu 6.3.3.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni
(wg PN-EN 12697-13 [36],

- ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe],

- wykaz ilo$ci materiatlow lub grubosci wykonanej warstwy,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe;,

- pomiar rownosci warstwy asfaltowej (wg pkt. 6.4.2.5),

- pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

- ocena wizualna jednorodnos$ci powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jako$ci wykonania pofgczen technologicznych.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne sg badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jako$¢
materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych 1 ich skladnikow, lepiszczy
1 materialow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe,
polaczenia itp.) spetniajag wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sg podstawg
odbioru. Pobieraniem probek 1 wykonaniem badan na miejscu budowy zajmuje si¢ Inzynier
w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywaja si¢ rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie
w pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Rodzaj badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej 1 wykonanej z niej
warstwy podano w tablicy 9.

Tablica 9. Rodzaj badan kontrolnych

Lp. Rodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa »®
1.1 Uziarnienie
1.2 Zawarto$¢ lepiszcza
1.3 Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego
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1.4 Gestos¢ 1 zawarto$¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zageszczenia *
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Rownos¢
2.4 Grubo$¢ lub ilos¢ materiatu
2.5 Zawarto$¢ wolnych przestrzeni ¥
a) do kazdej warstwy i na kazde rozpoczete 6 000 m” nawierzchni
jedna probka; w razie potrzeby liczba probek moze zostad
zwigkszona (np. nawierzchnie drog w terenie zabudowy)
b) w razie potrzeby specjalne kruszywa 1 dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny
dla ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zada¢ przeprowadzenia badan
kontrolnych dodatkowych.

Inzynier 1 Wykonawca decyduja wspolnie o miejscach pobierania probek
1 wyznaczeniu odcinkow czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czgsciowy
przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony,
to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgledniane s3 wyniki badan kontrolnych 1 badan kontrolnych
dodatkowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonawce ponosi
Wykonawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe s3a powtOrzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istnieja
uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnych
badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium,
ktore nie wykonywato badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona,
na ktorej niekorzys¢ przemawia wynik badania.

6.4. Wlasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylki
6.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa

Wilasciwosci materialow nalezy ocenia¢ na podstawie badan pobranych probek
mieszanki mineralno-asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie
warstwy asfaltowej). Wyjatkowo dopuszcza si¢ badania probek pobranych z wykonanej
warstwy asfaltowe;].

6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubos¢ warstwy oraz ilos¢ materialu

Grubo$¢ wykonanej warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12697-36 [40] oraz ilo$¢
wbudowanego materialu na okreslong powierzchni¢ (dotyczy przede wszystkim cienkich
warstw) moga odbiega¢ od projektu o wartosci podane w tablicy 10.

W przypadku okreslania ilo$ci materialu na powierzchnie 1 Sredniej grubosci warstwy
z reguly nalezy przyja¢ za podstawe caly odcinek budowy. Inzynier ma prawo sprawdzac
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odcinki czeSciowe. Odcinek czesciowy powinien zawiera¢ co najmniej jedng dzienng dziatke
roboczg. Do odcinka czg$ciowego obowigzujg te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubo$¢ warstwy lub warstw przyjmuje si¢ S$rednig arytmetyczng wszystkich
pojedynczych oznaczen grubosci warstwy na calym odcinku budowy Iub odcinku
czgsciowym.

Tablica 10. Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy oraz iloSci materialu na okres$lonej
powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC?

A - Srednia wielu oznaczen grubosci
oraz ilo$ci
1. — duzy odcinek budowy, <10
powierzchnia wicksza niz 6000 m’
lub
- droga ograniczona kraweznikami,
powierzchnia wigksza niz 1000
m’ lub
2. — maty odcinek budowy <15

B — Pojedyncze oznaczenie grubosci

9w przypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa Scieralna jest
uktadana z opdznieniem, warto$¢ z wiersza B odpowiednio obowigzuje;
w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy nawierzchni obowigzuje
warto$¢ 25%, a do tacznej grubosci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2.Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zagegszczenia oraz
zawartoscig wolnych przestrzeni, nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych
w tablicy 8. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej wlasciwosci.

Okreslenie gestosci objetosciowe] nalezy wykonywaé wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3.Zawartos$¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, nie moze wykroczy¢ poza
warto$ci dopuszczalne podane w tablicy 8.

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy bada¢ nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach
gtownych tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja
+0,5%.

6.4.2.5. Rownos¢ podluzna i poprzeczna

Do oceny réwnos$ci podtuznej warstwy wigzacej nawierzchni drog wszystkich klas
technicznych nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metody
rownowazne] uzyciu taty 1 klina mierzagc wysoko$¢ przeswitu w potowie faty. Pomiar
wykonuje si¢ nie rzadzie] niz co 10 m. Wymagana réwnos$¢ podluzna jest okreslona
w rozporzadzeniu dotyczagcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne [67].
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Do oceny rownosci poprzecznej warstwy wigzacej nawierzchni drog wszystkich klas
technicznych nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metody
rownowaznej uzyciu taty i klina. Pomiar nalezy wykonywa¢ w kierunku prostopadtym do osi
jezdni, na kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwnos¢
poprzeczna jest okreslona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67].

6.4.2.6.Pozostale wlasciwosci warstwy asfaltowej

Szerokos¢ warstwy mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni, nie moze si¢ rdzni¢ od
szerokos$ci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

Rzedne wysokosciowe, mierzone co 10 m na prostych 1 co 10 m na osi podhuzne;j
1 krawedziach, powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z dopuszczalng tolerancja
+ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie moze przekraczaé przedziatu
dopuszczalnych odchylen.

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno rozni¢ si¢ od
dokumentacji projektowej o = 5 cm.

ZYacza podtuzne i1 poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ rowne 1 zwigzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajace warstwy
powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewngtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacji, plam 1 wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M—00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m°  (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedhug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] pkt 9.
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9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* warstwy z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatdw 1 sprzetu,
- opracowanie recepty laboratoryjnej,
- wykonanie proby technologicznej 1 odcinka prébnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego 1 jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem Ilub pokrycie tasmg asfaltowg krawedzi urzadzen obcych
1 kraweznikow,
- rozloZenie 1 zageszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
- obciecie krawedzi 1 posmarowanie lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg STWiORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajgcemu sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (STWiORB)
1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami materiatdéw
wystepujacych w niniejszej STWiORB)

2. PN-EN 196-21 Metoda badania cementu — Oznaczanie zawartosci chlorkow dwutlenku
wegla 1 alkaliow w cemencie

3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane - Czeg$¢ 2: Metody badan

4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw — Procedura i
terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
Sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie
ksztattu ziaren za pomocg wskaznika ptaskosci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 4:
Oznaczanie ksztattu ziaren — Wskazniki ksztaltu

8. PN-EN 933-5 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowe] zwartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6:
Ocena wiasciwosci powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Ocena zawarto$ci
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.
26.

27.
28.
29.
30.

31.

32.

33.

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2
PN-EN 1097-3
PN-EN 1097-4
PN-EN 1097-5
PN-EN 1097-6
PN-EN 1097-7
PN-EN 1097-8
PN-EN 1367-1
PN-EN 1367-3
PN-EN 1426
PN-EN 1427
PN-EN1428
PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593

PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1
1

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

drobnych czgstek — Badania bigkitem metylenowym

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 10:

Ocena zawarto$ci drobnych czastek — Uziarnienie wypehniaczy

(przesiewanie w strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Metody

oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw —

Oznaczanie ggstosci nasypowej 1 jamistosci

Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cz¢s$¢ 4:

Oznaczanie pustych przestrzeni suchego, zaggszczonego wypeiniacza

Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czgs$¢ 5:

Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cz¢s$¢ 6:

Oznaczanie gestosci ziaren 1 nasigkliwosci

Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czes¢ 7:

Oznaczanie gestosci wypelniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czgs$¢ 8:

Oznaczanie tolerowalnosci kamienia

Badania wlasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie

czynnikéw atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wlasciwosci cieplnych 1 odpornos$ci kruszyw na dziatanie

czynnikodw atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli

stonecznej metoda gotowania

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji iglta

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia —

Metoda Pierscien 1 Kula

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie zawartosci wody w

emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowe;j

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie pozostalosci na sicie emulsji
asfaltowych oraz trwatosci podczas magazynowania metoda

pozostatos$ci na sicie

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie

Podatnosci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na

dziatanie wody

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnoS$ci

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury famliwosci

Fraassa

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartosci parafiny — Czgs¢

1: Metoda destylacyjna

Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie

pod wptywem ciepla i powietrza — Czgs$¢ 1: Metoda RTFOT

Jw. Czg$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-

asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowe]

metodg hydrostatyczng

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-

asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 8: Oznaczanie zawartos$ci wolne;j
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przestrzeni

34. PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

47.

48.
49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

asfaltowych na goraco — czgs¢ 11: Okreslanie powigzania pomig¢dzy
kruszywem 1 asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-

asfaltowych na goraco — Czg$¢ 12: Okreslani wrazliwosci na wode

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe —Metody badah mieszanek mineralno-

asfaltowych na goraco —Czg$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe- Metody badan mieszanek mineralno-

asfaltowych na goragco — Czg$¢ 18: Sptywanie lepiszcza

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-

asfaltowych na goraco — Czg$¢ 22: Okleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe-Metody badah mieszanek mineralno-

PN-EN12697-36

PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN13108-1

PN-EN13108-20
PN-EN 13179-1

PN-EN 13197-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

asfaltowych na goragco — Cz¢$¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe- Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Cz¢$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni
asfaltowych

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie czasy wyptywu emulsji
asfaltowych lepkosciomierzem wyptywowym

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji emulsji
asfaltowych

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie wartosci pH emuls;i
Asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach 1 innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z emulsji
asfaltowych przez odparowanie

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czes¢ 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypehiaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cz¢$¢ 1: Beton
asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cz¢$¢ 20: Badanie typu
Badanie kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych —Cz¢$¢ 1: Badanie metoda Pierscienia 1 Kuli

Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych —Czg$¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie nawrotu sprezystego
asfaltéw modyfikowanych

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na
magazynowanie modyfikowanych asfaltow

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwosci lepiszczy
asfaltowych metoda pomiaru ciggliwosci

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszczy
asfaltowych metoda testu wahadlowego

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwosci
modyfikowanych asfaltow — Metoda z dukylometrem

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepnosci emulsji
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bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

57.PN-EN 13703  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii deformacji

58. PN-EN 13808  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji kationowych
emuls;ji asfaltowych

59. PN-EN 14023  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypekiacze ztaczy 1 zalewy — Czes$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco

61. PN-EN 14188-2 Wypeniacze zlgczy 1 zalewy — Czes$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

62. PN-EN 22592  Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia —
Pomiar metodg otwartego tygla Clevelanda

63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

64. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych — Zarzadzenie nr 102 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 roku.

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych.

10.4. Inne dokumenty

66. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. nr 43, poz. 430)

67. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. Generalna
Dyrekcja Drog 1 Autostrad Publicznych — Instytut Badawczy Dréog 1 Mostow, Warszawa
1997
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D.05.03.05b WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
Warstwy wigzacej z betonu asfaltowego dla zadania .: ,,Przebudowa drogi dojazdowej do pol
w miejscowosci Kochanowice, droga gminna ul. Szkolna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowania
jako dokument przetargowy i kontraktowany przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych zwy6konaniem 1 odbiorem warstwy z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1[47]
1 WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od
producenta. W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla
potrzeb budowy, Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ Zakladowa kontrole produkcji
)ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe wigzacg z betonu asfaltowego wykonywaé dla drog kategorii ruchu KR4
(okreslenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki betonu asfaltowego
o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR 4 AC16W

1) Podziat ze wzgledu na wymiar najwigkszego kruszywa w mieszance.
Zakres robot obejmuje wykonanie warstwy wigzacej z betonu asfaltowego:
- gr. 5cm AC16W, D35/50

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktadajaca si¢ z jednej lub kilku warstw stuzacych do
przejmowania i rozktadania obcigzen ruchu pojazdéw na podioze.

1.4.2. Podbudowa — glowny element konstrukcyjny nawierzchni, ktory moze by¢ ulozony
w jednej lub kilku warstwach.

1.4.3. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw 1 lepiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej ze
wzgledy na najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 16, 22 lub 32.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej kruszywo o uziarnieniu
cigglym lub niecigglym tworzy strukture wzajemnie klinujaca sie.

1.4.6. Uziarnienie — sklad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren
przechodzacych przez okreslony zestaw sit.

96



»GRAMAR?” Sp. z o.0.
%GRA MAR 42-700 Lubliniec ul. Chtopska 15
NIP 575-188-53-32 REGON 243-102-850
1.4.7. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100kN) wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych” GDDP-IBDiM [68].
1.4.8. Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreS$lona rzez dolny (d) 1 goérny (D)
wymiar sita.
1.4.9. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D<45 mm oraz d > 2 mm.
1.4.10. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D< 2 mm, ktorego wigksza czgs$¢
pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11. Pyl — kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm
1.4.12. Wypehiacz — kruszywo, ktorego wigksza czg$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypehiacz mieszany — kruszywo, ktore sklada si¢ z wypelniacza pochodzenia mineralnego
1 wodorotlenku wapnia. Wypehliacz dodany — wypetiacz pochodzenia mineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).
1.4.13. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki
czastkom zdyspergowanego asfaltu.
1.4.14. Pozostalte okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.4.15. Symbole 1 skroty dodatkowe
ACP - beton asfaltowy do warstwy podbudowy,
PMB - polimeroasfalt,

D - gorny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),
D - dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),
C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wilasciwo$¢ uzytkowa nie okres§lana (ang. No Performance Determined; producent
moze jej nie okreslac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczy¢ odpowiednie
Informacje, jednak nie jest do tego zobowigzany),

IRI - (Internationel Roughness Index) miedzynarodowy wskaznik rownosci,

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pktl.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano
w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowac¢ asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27]. Rodzaje stosowanych lepiszcz
asfaltowych podano w tablicy 2. oprocz lepisz wymienionych w tablicy 2 mozna stosowa¢ inne
lepiszcza nie normowe wedlug aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warstwy wigzacej z betonu asfaltowego

Kategoria | Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACP Asfalt drogowy
KR4 ACI6W 35/50
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Asfalty drogowe powinny speinia¢ wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wg PN-EN 12591 [27]

Lp. | Wiasciwosci Metoda badania Rodzaj asfaltu
35/50
WLASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetracja w 25°C 0,1 | PN-EN 1426 [21] 35-50
mm
2 | Temperatura °C | PN-EN 1427 [22] 50-58
migknienia
3 | Temperatura zaptonu, | °C | PN-EN 2592 [62] 240
nie mniej niz
4 | Zawartos¢ skladnikow | % | PN-EN 12592 [28] 99
rozpuszczalnych, nie | m/m
mniej niz
5 |Zmiana masy po| % |PN-EN 12607-1 0,5

starzeniu (ubytek lub | m/m | [31]
przyrost), nie wiecej

niz

6 | Pozostala penetracja po | % | PN-EN 1426 [21] 53
starzeniu, nie mniej niz

7 | Temperatura °C | PN-EN 1427 [22] 52
mi¢knienia po

starzeniu, nie mniej niz

WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 | Zawarto$¢ parafiny, nie | % | PN-EN 12606-1 2,2
wiecej niz [30]
9 | Wzrost temp. °C | PN-EN 1427 [22] 8

migknienia po
starzeniu, nie wigcej
niz

10 | Temperatura °C | PN-EN 12593 [29] -5
famliwosci Fraassa, nie
wiece] niz

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno si¢ odbywa¢ w zbiornikach, wykluczajacych
zanieczyszczenie asfaltu 1 wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu
z przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie,
posiada¢ automatyczny system grzewczy z tolerancjg + 5°C oraz uklad cyrkulacji asfaltu.

2.3. Kruszywo

2.3.1. Wymagania wobec kruszywa podaje tabela 3a

Do wykonania mieszanki mineralno- asfaltowej nalezy stosowac kruszywa ze skat
magmowych, metamorficznych lub osadowych.
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Tabela 3a. Wymagania wobec kruszywa

Wilasciwosci kruszywa

Wymagania w zaleznosci
od kategorii ruchu

KR 4
Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego

Uziarnienie wg PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz: Gc¢ 85/20
Tolerancja wuziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg Gaon175
kategorii:
Zawarto$¢ pylu wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza f
niz:
Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub PN-EN 933-4; Fl3
kategoria nie wyzsza niz: lub Sl
Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i Csos30
famanej wedlug PN-EN 933-5, kategoria nie nizsza niz:
Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN LAy

1097-2, rozdziat 5; badane na kruszywie o wymiarze 10/14,
kategoria nie nizsza niz:

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9:

deklarowana przez
producenta

Gestos¢ nasypowa wedtug PN-EN 1097-3:

deklarowana przez
producenta

Nasigkliwo$¢ wedlug PN-EN 1097-6:

WA24 Deklarowana

Mrozoodporno$¢ wedtug PN-EN 1367-1, badanie na kruszywie F4
o wymiarze 8/11, 11/16, lub 8/16, kategoria nie wyzsza niz:
wZgorzel stoneczna” bazaltu wedlug PN-EN  1367-3, SBra

wymagania kategoria:

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedlug
PN-EN932-2

deklarowana przez
producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2;
kategoria nie wyzsza niz:

mpc0, 1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN
1744-1 p. 19.1:

wymagana odpornos¢

Rozpad zwiazkéw zelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego
chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN 1744-1 p. 19.2.

wymagana odpornos¢

Stalos$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN- Vs
EN 1744-1, p. 19.3; kategoria nie wyzsza niz:

Wymagane wlasciwosci kruszywa drobnego
Uziarnienie wg PN-EN 933-1; wymagana kategoria: Gr 85
Tolerancja wuziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg G120
kategorii:
Zawarto$¢ pylu wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza fio
niz:
Jakos$¢ pylu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10

Kanciastos¢  kruszywa  drobnego lub  kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu wedtug PN-EN
933-6, rozdzial 8 kategoria nie nizsza niz:

ECS deklarowana

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 ub 9

deklarowana przez
producenta
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Nasigkliwo$¢ wedtlug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 WAL deklarowana

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, mygpc0,1

kategoria nie wyzsza niz:

Wymagania wobec wypelniacza

Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10; Zgodnie z tablica 24
w PN-EN 13043

Jakos$¢ pylu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10

Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1% (m/m)

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-7: deklarowana przez

producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypehniaczu Vagus

wedlug PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:

Przyrost temperatury migknienia wedlug PN-EN 13179-1, Argn8/25

wymagana kategoria:

Rozpuszczalno$¢ w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, kategoria WS

nie wyzsza niz:

Zawarto$¢ CaCO3 w wypehiaczu wapiennym wedlug PN-EN CCr

196-2, kategoria nie nizsza niz:

Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypeliaczu mieszanym, K. Deklarowana

wymagana kategoria:

,Liczba asfaltowa” wedlug PM-EN 13179-2, wymagana BNpekiarowana

kategoria:

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego 1 kruszywa
gwarantujacego odpowiednig przyczepnos$¢ (adhezjg) lepiszcza do kruszywa i1 odpornosé
mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wody, mozna zastosowa¢ $rodek adhezyjny, tak
aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze warto$¢ przyczepnosci okreslona wedtug PN-EN
12697-11 [34], metoda C wynosita co najmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym przez producenta.

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach,
w warunkach okreslonych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia polaczen i krawedzi
Do uszczelnienia polaczen technologicznych (tj. ziaczy podluznych i1 poprzecznych
z tego samego materiatu wykonywanego w roznym czasie oraz spoin stanowigcych polaczenia
roznych materiatdéw lub polaczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcym w nawierzchni
lub ja ograniczajacymi, nalezy stosowac:
a) materiaty termoplastyczne, jak: tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,
b) emulsje asfaltowag wedtlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat
technicznych.
Grubos$¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
- nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
- nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.
Sktadowanie materialdw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej. Do
uszczelniania krawedzi nalezy stosowal asfalt drogowy wg PN-EN12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metoda na goraco”. Dopuszcza si¢ inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.
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2.6. Materialy do zlgczenia warstw konstrukcji
Do zlagczania warstw konstrukcji nawierzchni nalezy stosowac kationowe emulsje
asfaltowe zgodnie z STWiORB D-04.03.01 ,,Skropienie warstw konstrukcyjnych”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogbélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] pkt 3.

3.2.Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
e wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
uktadarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci uktadanej warstwy,
skrapiarka,
walce stalowe gladkie,
walce ogumione,
szczotki mechaniczne 1/lub inne urzadzenia czyszczace,
samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
sprzet drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Asfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych
1 zaopatrzonych w urzadzenia umozliwiajace posrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajagcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
1 nadmiernym zawilgoceniem.

Wypehiacz nalezy przewozi¢ w sposéb chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem
1 zanieczyszczeniem. Wypetniacz luzem powinien by¢ przewozony w odpowiednich cysternach
przystosowanych do przewozu materialdw sypkich, umozliwiajagcych rozladunek
pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach, autocysternach,
beczkach 1 innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie bede korodowaly pod wplywem
emulsji 1 nie beda powodowaty jej rozpadu. Cysterny powinny by¢ wyposazone w przegrody.
Nie nalezy uzywa¢ do transportu opakowan z metali lekkich (moze zachodzi¢ wydzielanie
wodoru 1 grozba wybuchu przy emulsjach o pH < 4).

Mieszanke¢  mineralno-asfaltowg nalezy dowozi¢ na  budowe pojazdami
samowytadowczymi w zaleznosci od postgpu robot. Podczas transportu 1 postoju przed
wbudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed ostygnigciem 1 doplywem
powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki 1 czas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnia¢ utrzymanie
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temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu
mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywac tylko srodki
adhezyjne nieptywajace szkodliwie na mieszanke.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (AC16W).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna zawarto$¢ lepiszcza podane s3
w tablicy 4.

Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sg w tablicy 5.

Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy wiazacej dla ruchu KR4 [65]

Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
ACI6W
KR4
Wymiar sita #, od do
[mm]
45 - -
31,5 - -
22,4 100 -
16 65 90
11,2 - -
8 42 68
2 15 45
0,125 4 12
0,063 4 8
Zawarto$¢
lepiszcza, Bmin3 s
minimum”’
' Minimalna zawarto$¢ lepiszcza jest okreslona przy
zalozonej gestosci mieszanki mineralnej 2,650 Mg/m’.
Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng ggstos$¢
(pd ), to do wyznaczenia minimalnej zawartos$ci
lepiszcza podang wartos¢ nalezy pomnozy¢ przez
wspotczynnik o wedtug réwnania: o = 2,650/ pg
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Tablica 5. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej do warstwy wiagzacej, dla
ruchu KR4 [65]

Warunki
Wiasciwosé zageszczania | Metoda 1 warunki badania ACl16W
wg PN-EN
13108-20 [48]
Zawartos¢ C.1.3, Vmin4,0
wolnych ubijanie, 2x75 | PN-EN 12697-8 [33], p.4 V max 7,0
przestrzeni uderzen
Odpornos¢ na C.1.20, PN-EN 12697-22[38], WTSAR 1,0
deformacje walowanie | metoda B w powietrzu, PR DAIR deklar
trwate” Pos_Pioo | PN-EN 13108-20,
D.1.6,60°C, 10 000 cykli
Odpornos¢ na C.1.1, PN-EN 12697-12[35],
dziatanie wody ubijanie, przechowywanie w 40°C ITSR 79
2x35 uderzen | z jednym cyklem
zamrazania,
badanie w 25°C ®

9 Grubosé ptyty: AC16W 60 mm.
Ujednolicong procedure badania odpornosci na dzialanie wody podano w WT-2 2014[65]
w zalgczniku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno asfaltowg nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole
maszyn 1 urzadzen dozowania, podgrzewania 1 mieszania skladnikow praz przechowywania
gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze
wstepne, powinno by¢ zautomatyzowane i1 zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do
dozowania skladnikéw oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane.
Kruszywo o r6znym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawa¢ odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywa¢ w zbiorniku z posrednim systemem
ogrzewania, z ukladem termostatowania zapewniajacym utrzymanie zadanej temperatury z
dokladno$cia + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym
(roboczym) nie moze przekracza¢ 190°C dla asfaltu drogowego 35/50. Kruszywo (ewentualnie
z wypetniaczem) powinno by¢ wysuszone 1 podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata
temperature wlasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralne;j
nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej podanej w tablicy 6. W tej tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki
mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowania, a najwyzsza temperatura dotyczy
mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu w wytworni.

Tablica 6. Najwyzsza 1 najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[*C]
Asfalt 35/50 od 155 do 195
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Sposob 1 czas mieszania mieszanki mineralno-asfaltowe; powinny zapewni¢
rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytworni, pod
warunkiem skoordynowania mi¢dzy sobg deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ,
rodzaj skfadnikow, wlasciwosci objetosciowe) z zachowaniem dopuszczalnych rdéznic ich
sktadu:

- zawartos$¢ lepiszcza: 0,3% (m/m),
- zawarto$¢ kruszywa drobnego: 3,0% (m/m),
- zawarto$¢ wypehiacza: 1,0% (m/m),

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze powinno by¢ na catej powierzchni:
e ustabilizowane i no$ne,

e czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
e wyprofilowane, réwne 1 bez kolein,

e suche.

5.5.Proba technologiczna

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnos$ci Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie
zgodnosci  wilasciwosci wyprodukowanej mieszanki recept3. W tym celu nalezy
zaprogramowac otaczarke zgodnie z receptg roboczg 1 w cyklu automatycznym produkowac
mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy
otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnosci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. Suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacje
kruszywa.

Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzic¢
w silosie lub zaladowa¢ na samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu
zgodnie z metodg okreslong w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzj¢ o wykonaniu odcinka
probnego.

5.6.Odcinek préobny

Przed przystgpieniem do wykonania warstwy wigzacej z betonu asfaltowego
Wykonawca wykona odcinek probny celem uscislenia organizacji wytwarzania 1 ukladania
oraz ustalenia warunkow zageszczania.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié¢ co najmniej500 m?, a dlugo$é co najmniej 50
m. Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu jakie
zamierza stosowa¢ do wykonania podbudowy.

Wykonawca moze przystagpi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera
technologii wbudowania i1 zaggszczania oraz wynikow z odcinka probnego.

5.7.Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg mozna wbudowa¢ na podlozu przygotowanym zgodnie
z zapisami w punktach 5.4.
Temperatura podioza pod rozkladang warstwe nie moze by¢ nizsza niz + 5°C.
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Transport mieszanki mineralno-asfaltowe; powinien by¢ zgodny z zaleceniami
podanymi punkcie 4.2

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wbudowa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych. Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury
podanej w tablicy 7. Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania
ogrzewania podioza. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej podczas
silnego wiatru ( V > 16 m/s).

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajacym
temperature¢ mieszania 1 wbudowania nalezy indywidualnie okresli¢ wymagane warunki
otoczenia.

Tablica 7. Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2 m podczas wykonywania warstw
asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przystgpieniem do W czasie robot
robot
Warstwa wigzaca 0 +5

Wiasciwosci wykonanej warstwy wigzacej powinny spetnia¢ warunki podane
w tablicy 8.

Tablica 8. Wlasciwosci warstwy AC

Projektowana Wskaznik Zawarto$¢
Typ 1 wymiar | grubo$¢ warstwy zageszezenia wolnych
mieszanki technologicznej [ % ] przestrzeni w
[cm] warstwie
[% (viV)]
ACI6W, :
KRA 6 > 98 4,0+17,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarka wyposazong w uktad
automatycznego sterowania grubosci warstwy 1 utrzymywania niwelety zgodnie
z dokumentacjg projektowa. W miejscach niedostgpnych dla sprzetu dopuszcza sig
wbudowywanie reczne.

Grubos$¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej
trzech miejscach ( w osi 1 przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ rownomiernie zageszczone cigzkimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe gladkie
z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu
1 powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub
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znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnos$ci, aprobate techniczna,
Ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),
e cewentualnie wykona¢ wlasne badani8a wlasciwos$ci materialdow przeznaczonych do
wykonania robdt, okreslone przez Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Uwagi ogdlne

Badania dzielg si¢ na:
- badania Wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
- badania kontrolne ( w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sa wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow
celem sprawdzenia, czy jako$¢ materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych
1 ich skladnikéw, lepiszczy 1 materialow do uszczelnien itp.) oraz gotowe] warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, potaczenia itp.) spetniajg wymagania okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac¢ te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng
staranno$cig 1 w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokolach. W razie
stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwlocznie
usunac.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywaé zleceniodawcy na jego zadanie.
Inzynier moze zdecydowa¢ o dokonaniu odbioru na podstawie badan Wykonawcy. W razie
zastrzezen Inzynier moze przeprowadzi¢ badania kontrolne wedhuig punktu 6.3.3.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni (wg
PN-EN 12697-13 [36],

- ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe],

- wykaz ilo$ci materiatlow lub grubosci wykonanej warstwy,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

- pomiar rownosci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

- pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

- ocena wizualna jednorodnos$ci powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jako$ci wykonania polgczen technologicznych.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne sg badaniami inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jako$¢
materialow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych 1 ich sktadnikéw, lepiszczy
1 materialow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe,
polaczenia itp.) spelniajag wymagania okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan s podstawa
odbioru. Pobieraniem probek 1 wykonaniem badah na miejscu budowy zajmuje si¢ Inzynier
w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywaja si¢ rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie
w pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Rodzaj badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej 1 wykonanej z niej warstwy
podano w tablicy 9.
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Tablica 9. Rodzaj badan kontrolnych
Lp. Rodzaj badan
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa »®
1.1 Uziarnienie
1.2 Zawarto$¢ lepiszcza
1.3 Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestos¢ 1 zawarto$¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zageszczenia *
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Rownos¢
2.4 Grubos¢ lub ilos¢ materiatu
2.5 Zawarto$¢ wolnych przestrzeni ¥
a) do kazdej warstwy i na kazde rozpoczete 6 000 m” nawierzchni
jedna probka; w razie potrzeby liczba probek moze zostac
zwigkszona (np. nawierzchnie drog w terenie zabudowy)
b) w razie potrzeby specjalne kruszywa 1 dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania , ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny
dla ocenianego odcinka budowy, Wykonawcami prawo zada¢ przeprowadzenia badan
kontrolnych dodatkowych.

Inzynier 1 Wykonawca decyduja wspdlnie o miejscach pobierania probek 1 wyznaczeniu
odcinkéw  czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czesciowy
przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony,
to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgledniane sa wyniki badan kontrolnych i1 badan kontrolnych
dodatkowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonawce ponosi
Wykonawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe sa powtorzeniem badan kontrolnych, co do ktorych istniejg
uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnych
badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium,
ktore nie wykonywato badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na
ktorej niekorzys$¢ przemawia wynik badania.

6.4. Wlasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylki

6.4.1. Uwagi ogodlne

Wiasciwosci mieszanki nalezy ocenia¢ na podstawie badan pobranych probek mieszanki
mineralno-asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstwy
asfaltowej). Wyjatkowo dopuszcza si¢ badania probek pobranych z wykonanej warstwy
asfaltowe;.
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6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubos¢ warstwy oraz ilos¢ materialu

Grubos$¢ wykonanej warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12697-36 [40] oraz ilos¢
wbudowanego materialu na okreslong powierzchni¢ (dotyczy przede wszystkim cienkich
warstw) moga odbiega¢ od projektu o wartosci podane w tablicy 10.

Tablica 10. Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy oraz ilosci materialu na okreslonej
powierzchni, [%]

Minimalna grubo$¢ warstwy rowna 6 cm (dopuszczalna odchytka to max. +10%, min. -10%).

6.4.2.2.Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonane] warstwy, wyrazone wskaznikiem zaggszczenia oraz
zawartoscig wolnych przestrzeni, nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych
w tablicy 8. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej wlasciwosci.

Okreslenie gestosci objetosciowe] nalezy wykonywaé wedtug PN-EN 12697-6 [32].
6.4.2.3.Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, nie moze wykroczy¢ poza
warto$ci dopuszczalne podane w tablicy 8.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy bada¢ nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach
gtownych tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+0,5%.
6.4.2.5. Rownos¢ podluzna i poprzeczna

Do oceny rownosci poprzecznej warstwy podbudowy nawierzchni drog wszystkich klas
technicznych nalezy stosowa¢ metod¢ z wykorzystaniem taty 4-metrowej 1 klina lub metody
rownowaznej uzyciu laty i klina mierzac wysoko$¢ przeswitu w potowie faty. Pomiar wykonuje
si¢ nie rzadziej niz co 10 m. Wymagana rownos¢ podluzna jest okre§lona w rozporzadzeniu
dotyczacym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne {67].

6.4.2.6.Pozostale wlasciwosci warstwy asfaltowej

Szerokos¢ warstwy mierzona 10 razy na 1 km kazdej jezdni, nie moze si¢ r6zni¢ od
szerokos$ci projektowanej o wigecej niz + 5 cm.

Rzedne wysokosciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m na osi podluznej
1 krawedziach, powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z dopuszczalng tolerancja
+ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiar6w nie moze przekracza¢ przedziatu
dopuszczalnych odchylen.

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno ro6zni¢ si¢ od
dokumentacji projektowej o = 5 cm.

Zacza podluzne 1 poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ rowne i1 zwigzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajace warstwy
powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewngtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacji, plam 1 wykruszen.
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7.  OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M—00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wiazacej
z betonu asfaltowego (AC16W).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” warstwy podbudowy z betonu asfaltowego (ACP) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatdw 1 sprzetu,
- opracowanie recepty laboratoryjnej,
- wykonanie proby technologicznej 1 odcinka probnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego 1 jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem lub pokrycie tasmga asfaltowa krawedzi urzadzen obcych

1 kraweznikow,
- rozlozenie 1 zaggszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
- obcigcie krawedzi 1 posmarowanie lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robdt okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore s3 potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu sg usuwane po wykonaniu rob6dt podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, nie zaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1. D-M-00.00.00
10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami

Ogolne specyfikacje techniczne (STWiORB)

Wymagania og6lne

wystepujacych w niniejszej STWiORB)

2.

3
4,

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

PN-EN 196-21

PN-EN 459-2
PN-EN 932-3

. PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-3

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

Metoda badania cementu — Oznaczanie zawartosci chlorkow dwutlenku
wegla 1 alkaliow w cemencie

Wapno budowlane - Czeg$¢ 2: Metody badan

Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw — Procedura i
terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie

Sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie

ksztattu ziaren za pomocg wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wskazniki ksztaltu

Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zwartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 6:

Ocena wiasciwosci powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa
Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci
drobnych czastek — Badania bigkitem metylenowym

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 10:

Ocena zawarto$ci drobnych czastek — Uziarnienie wypehniaczy
(przesiewanie w strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Oznaczanie gegstosci nasypowej 1 jamistosci

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cz¢s¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchego, zaggszczonego wypeiniacza
Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czgs$¢ 5:
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja
Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cz¢s$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziaren 1 nasigkliwosci

Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czes¢ 7:
Oznaczanie gestosci wypelniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych 1 fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cz¢s$¢ 8:
Oznaczanie tolerowalnosci kamienia

Badania wlasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci
Badania wlasciwosci cieplnych 1 odpornos$ci kruszyw na dziatanie
czynnikodw atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metoda gotowania
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21.
22.

23.

24.

25.
26.

27.
28.
29.
30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

PN-EN 1426 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji iglg

PN-EN 1427 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia —
Metoda Pierscien 1 Kula

PN-EN1428 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie zawartosci wody w
emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej

PN-EN 1429 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie pozostatosci na sicie emulsji
asfaltowych oraz trwatosci podczas magazynowania metoda
pozostatos$ci na sicie

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwos$ci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4  Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czg$¢ 4: Oznaczanie
Podatnosci wypehiaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na
dziatanie wody

PN-EN 12591  Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12592  Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

PN-EN 12593  Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury famliwosci
Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartosci parafiny — Czg$¢
1: Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie

1 pod wptywem ciepla i powietrza — Czgs$¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Jw. Cz¢sé¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco — Cz¢$¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowe]
metodg hydrostatyczng

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 8: Oznaczanie zawartos$ci wolnej
przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — czgs¢ 11: Okreslanie powigzania pomig¢dzy
kruszywem 1 asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Czgs¢ 12: Okreslani wrazliwosci na wodg

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe —Metody badah mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco —Czg$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe- Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Czg$¢ 18: Sptywanie lepiszcza

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Czg$¢ 22: Okleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe- Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goragco — Cz¢$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe- Metody badah mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco — Cz¢$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni
asfaltowych

PN-EN 12846  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie czasy wyplywu emulsji
asfaltowych lepkosciomierzem wyptywowym

PN-EN 12847  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie sedymentacji emuls;ji
asfaltowych

PN-EN 12850  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie wartosci pH emulsji
Asfaltowych
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44. PN-EN 13043  Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach 1 innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

45. PN-EN 13074  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie lepiszczy z emulsji
asfaltowych przez odparowanie

46. PN-EN 13075-1 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Cz¢$¢ 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypehiaczem mineralnym

47. PN-EN13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cz¢s$¢ 1: Beton
Asfaltowy

48. PN-EN13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czg¢s¢ 20: Badanie typu

49. PN-EN 13179-1 Badanie kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych —Cz¢$¢ 1: Badanie metoda Pierscienia 1 Kuli

50. PN-EN 13197-2 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek
bitumicznych —Czg$¢ 2: Liczba bitumiczna

51. PN-EN 13398  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow
modyfikowanych

52.PN-EN 13399  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na
magazynowanie modyfikowanych asfaltow

53. PN-EN 13587  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwosci lepiszczy
asfaltowych metoda pomiaru ciggliwosci

54. PN-EN 13588  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszczy asfaltowych
metodg testu wahadlowego

55.PN-EN 13589  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciggliwosci modyfikowanych
Asfaltow — Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepnosci emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

57.PN-EN 13703  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii deformacji

58. PN-EN 13808  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

59. PN-EN 14023  Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypehniacze zlaczy 1 zalewy — Cze$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco

61. PN-EN 14188-2 Wypehniacze zlgczy 1 zalewy — Czes$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

62. PN-EN 22592  Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Pomiar
metodg otwartego tygla Clevelanda

63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

64. WT-1  Kruszywa  2010. Kruszywa do  mieszanek  mineralno-asfaltowych
1 powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych — Zarzadzenie nr 102 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 roku.

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych.
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 roku.
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10.4. Inne dokumenty

66. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1 ich
usytuowanie (Dz. U. nr 43, poz. 430)

67. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. Generalna Dyrekcja
Drog i1 Autostrad Publicznych — Instytut Badawczy Drog 1 Mostow, Warszawa 1997
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D.06.04.01. POBOCZA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, zwigzanych z wykonaniem poboczy

w ramach ,,Przebudowa drogi dojazdowej do p6l w miejscowosci Kochanowice, droga
gminna ul. Szkolna”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem poboczy.

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogoblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu osob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogodlne”.

1.4. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, kas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania 1 sktadowania oraz transportu

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow
Materiaty nie wystepuja.
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3, SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i1 sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywania robét:

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— koparek podsigbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Przewiduje si¢ transport materialow nastepujacymi srodkami transportu:

- samochodami samowytadowczymi,

- samochodami skrzyniowymi,

- innym sprzg¢tem przedstawionym przez Wykonawce w PZJ 1 zatwierdzonym przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robdt oraz Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wodg, Scigciu trawy 1
krzakow w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ 6% spadek na poboczu w kierunku
przylegajacego terenu.

5.4. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych skarp nalezy wywiez¢ poza obreb
pasa drogowego 1 rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogoblne”

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanych skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwos$¢ pomiaréw
1 | Powierzchnia skarp I razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja + 0,5% spadku.

6.2.2. Powierzchnia skarp

Powierzchnig¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa
a szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) remontowanego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

8.2.  Sposéb odbioru robét

Podloze podlega odbiorowi czesciowemu wedlug zasad okreslonych w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”. Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu
technicznych dokumentow kontrolnych 1 przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia
wymogow podanych w punkcie 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,Wymagania Ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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