D-02.01.01 Wykonanie wykopOow w gruntach nieskalistych str.1z3

Drogi dojazdowe oraz drogi i place na terenie oczyszczalni sciekéw w m.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

Grodziec

Spis tresci:

TSN I = PSP PP P UUPP 2
L L P RZEDMIOT SST ittt e
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST......

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST...
1.4, OKRESLENIA PODSTAWOWE ....uttvttteeeisstsseresessssssessseesaasssssesesesssassssssessssnssssesssesssnsssssesesssnmsssseseseessnsssseeeeesninssseseeeeeinsmsseeeeennmnmmreen
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2. MATERIALY (GRUNTY) ceetieiittii ettt e ittteaatie oatttaaasteeeaaateee s teeaaasteae e saeeaaabeeeabeeee e s beeeaabs e e e s e e e e e s sb e e e oa bt e a4 Ee e e e ambe e e e anbseaeabbeaeannbaeeanbaeesbaeaaanns 2

LTS = 74 = PSR SUPPERR 2

I = 7 NN ] PSSP 2

5. WYKONANIE ROBOT ...ttt ettt et ettt st e et et e et et e et e et e st et et e st ete et e et e e te et e s ee st e s e ese et e et e ebese s et e st e et et e et e et e saestesee st eseereebe st e eteseestasessnars 2
5.1, ZASADY PROWADZENIA ROBOT ...uuuuuuuuuuuuusunususnsnsnnunnsnsnsnssensnsnssssssssssssasssssssssssssasss s sssssss e85 nenn 2
5.2. WYMAGANIA DOTYCZACE ZAGESZCZENIA | NOSNOSCI GRUNTU ...uuuuuuuuuutuuusununnnnsssssssssssssssssssssssssssnsssnsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsnnnnns 2
5.3. RUCH BUDOWLANY ......uuuttiieeeeeeiittteteeeeeaaiuteseeeaeaaaasssesseaseaasasssessseassasstssasaassaassssessaessaasssssseasesesasssesseeesaasssseseseaesssssseaeesaasssssnsaeasssnnren 3

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...t e ettt ettt ettt e et e et 3
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT .....utttiiiteeeissstuteteeessssstesesesssastssesseaessasssssssesesssssssssesesssnsssssesesesnnssssssseesssnssssseeeeesssnsseseees 3
6.2. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW........uuttiiieieeeiituteeeeeesaaiutsseeeeesasisssesseaseaasassssssseassasstesssasssastssesssesssassssasesesssassesssesssasssssssesesesnssesses 3

AT VT = = 0] =T 1 RO 3
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ....uuuuuuututusususususnnnsnsnnnnssnsssnsssnsnsssssssasssssasssasssasssssssssssssssss s sss 8888868858 snnenn 3
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA ......uuutteteeeeeiaiuttteeeeesesitatesseeesaaatssseeaaasaasbesseaeeaasstsseseeeassasssesaaeeesassssesseeeesasabesaeeeeaesassbesaeeessnsstssaeeeesasnnnsrnneas 3

IO n1=T (0] = 3 0] =1 1 H OO 3

9. PODSTAWA PEATNO SCl...oeooeeeee oo oottt e ettt e et et e et et e e e et ee e et e e 3
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI ..uvttiiiieeiiiuteteeeeeaeitsteeeeeessissteseeeesaaaasasssseaessasstssesessaesssssesseeessnsssssssesesssnsssssnes 3
9.2, CENA JEDNOSTKI OBMIAROWED ...ttt 588808888 nenenn 3

10. PRZEPISY ZWIAZANE ........ooiiiiiiitiiie ittt et h bbbt b L e st b e R b e e b b e R e b e e R e b e R e e b e e r s 3



D-02.01.01 Wykonanie wykopOow w gruntach nieskalistych str.2z3

Drogi dojazdowe oraz drogi i place na terenie oczyszczalni sciekéw w m.
Grodziec

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach
nieskalistych w ramach budowy tgcznika w ulicy Konwaliowej w Koninie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy ulicy i obejmujg wykonanie
wykop6w w gruntach nieskalistych.

1.4. Okre slenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujgcy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péisztywnych [12] powinien charakteryzowaé sie grupg nosnosci G;. Gdy podioze
nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G; zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST.

3. SPRZET
Ogélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen,
wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza
Wykonawce. Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypéw
byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemoZliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody InZyniera. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycz gce zageszczenia i no $no$ci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci
wskaznika zageszczenia (ls), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych

Minimalna wartos¢ | dla:

Strefa korpusu Autostrad Innych drég

i drég ekspresowych

Kategoria ruchu

Kategoria ruchu

od powierzchni robét ziemnych

KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utoZeniem
konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okre$lone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczanie gruntéw
rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umoZliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zageszczenia. MoZliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptaciji
Inzynierowi. Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnosc¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
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5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$é¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych rob6t ziemnych
jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen
powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzeri powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw

obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci robét

Ogoélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W

czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrécic na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajgcy ich whkasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robo6t i po ich zakoriczeniu,
d) doktadnosc wykonania wykopdw (usytuowanie i wykornczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagar okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujgce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i

wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badar laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.




